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Introduction

Congratulations on your purchase of a Philips HomeRun Vacuum and Mop robot
7000 Series Aqua! To get the most out of your robot and access all the advanced
functions you can download and install the Philips HomeRun robot app. You can
also find support videos and frequently asked questions in the app.

Read the separate safety booklet carefully before you use the machine for the
first time and save it for future reference.

Product overview

Dust bin

Washable filter

Lid of the washable filter

Filter lock

Filter lid lock

Dust bin empty lid

Release buttons of the dust bin
On/off button

Home button

10 Reset button

11 Top cover

12 Bumper

13 Vacuum inlet

14 Air outlet

15 Water tank

16 Release button of the water tank
17 Water inlet

18 Main brush

19 Brush cover

20 Release buttons of the brush cover
21 Main wheels

OoOo~NOOUTD WN —
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22 Front caster wheel

23 Charging contact points (robot)
24 Side brush

25 Mop pad holder

26 Washable mop pad (2x)

27 Power cord (XU7000)

28 (Charging) station (XU7000)

29 IR signal window (XU7000)

30 Charging contact points (station)
31 Power cord socket

32 Placemat (XU7000)

33 Dust bag (2x) (XU7100)

34 Canister lid

35 Dust bag compartment

36 Auto-Empty station (XU7100)
37 Indicator light

38 IR signal window

39 Ramp

40 Auto-Empty inlet

41 Auto-Empty air outlet

42 Charging contact points (station)
43 Exhaust vent

44 Brush cleaning tool

45 Power cord socket

46 Power cord (XU7100)

Sensor overview

Noubh wN —

360° laser navigation (LiIDAR)

Collision sensor (2x)

Infrared signal receiver to find the station

Infrared signal emitter to communicate with the station

3D ToF sensor to detect and avoid small obstacles in front of the robot (120°)
ToF-sensor to detect and avoid small obstacle around the robot (8x)
Anti-drop sensor (6x)

Before first use

1
2

Take the appliance out of the box and remove all packaging.
Remove the protection covers.
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3 If you see any sign of visible damage, go to www.philips.com/support or
contact the Consumer Care Center in your country.

Install and fill the water tank

1 Fill the water tank. Use the water inlet.

B Note: Make sure that the outside of the water tank is dry.

H Note: Do not use cleaning detergents.

2 Insert the water tank in the correct location.

Preparing for use

Install the robot and the station

Tips for choosing the best location for installing the station:

- Do not place the station in bright sunlight or under furniture. This will block
the infrared signal that helps the robot find its way back to the station.

- Install the station on a level surface against a wall.

- Install the station on a hard floor.

- Do not place the station near stairs or a heating source (radiator).

- Installin a location with good WiFi coverage.

To install the station:

1 Install the station within the correct dimensions for placement.

&)

- Model XU7100 - Model XU7000
Al
0.5m
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H Note: Keep 0.5 meters of space on the sides of the station and 1.5 meters
in front of the station.

2 Connect the station to the power supply.

3 Make sure that the remaining part of the power cable is well concealed
behind the station so that the robot cannot drive over it.

Bl Note: For model XU7100 only, place the dust bag in the dust bag
compartment of the station.

Charging the robot

1 Turn the robot to its correct position and put the robot on the floor in front of
the station. The water tank should be facing away from the station.

- Model XU7100 - Model XU7000

2 Make sure that the station is connected to the wall socket.
3 Press and hold the on/off button for 3 seconds to switch on the robot.
4 Press the home button. The robot drives to the correct position in the station.

- Model XU7100 - Model XU7000

. — A

5 Wait until the robot is fully charged.

If the battery is empty, the robot will not drive itself to the correct position. In

this case, follow the next steps:

1 Turn the robot to its correct position and put the robot on the floor in front of
the station.

2 Align the wheels with the tracks on the station (for model XU7100) or align
the charge contacts of the robot with the charge terminals of the station (for
model XU7000).

3 Push the robotin and let the wheels go in the tracks (for model XU7100) or
put the robot with the charge contacts on the charge terminals of the station
(for model XU7000).
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Model XU7100

Model XU7000

® e 2
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Bl Note: Make sure that the robot is in its correct position and starts to
charge. The lights in the two buttons on the robot flash slowly. If the battery
is empty, it may take a while before the robot indicates that it is charging.

Wait until the robot is fully charged.

B Note: Make sure the robot is fully charged before you use it for the first
time.

Bl Note: When the robot is charging, the lights in the two buttons on the robot
will flash slowly.

===
H Note: For model XU7100 only, the white LED on the station also lights up to
D—>| indicate that the robot is charging.
g Bl Note: For model XU7100 only, after the battery is fully charged, the white LED

on the station will light up continuously, meaning the robot is now in standby

mode.

Download the app, register, and connect to Wi-Fi

App content

You can operate the robot with the Philips HomeRun robot app. The app allows
you to manage your robot and offers help and support:

1

O NGOV~ WN
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How-to-use videos.

Full user manual.

FAQs.

Contact Consumer Care.

Create a map of your home.

Select which rooms to clean.

Choose between different cleaning modes and settings for each room.
View the status of the cleaning run in real time and see the battery level.
Receive notifications and alerts.

10 Schedule a cleaning run.
11 See the maintenance status and find replacement parts .
12 Connect your robot with a digital voice assistant to operate it via voice

commands.
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Downloading the app

1 Scan the QR code on the cover of this user manual or on the package of the
robot.
Or:
Search for 'Philips HomeRun robot app' in the Apple App Store or one of the
Android App Stores.

2 Download and install the app.

3 Follow the instructions in the app.

Registering a personal account

You can register a personal account and benefit from the following advantages:

- Control the robot from more than one device, e.g. a smart phone and tablet,
or add multiple users in the household.

- Save back-up of important data like customized cleaning plans for your
home.

- Connect your robot with a smart home speaker.

H note: If you change your phone and you don't have an account, then you'll
lose all customized cleaning plans.

Hl important: Philips values and respects your privacy. A link to our privacy notice

can be found in the app before registering.

Setting up the Wi-Fi connection
Bl Before you begin: make sure that the robot and your mobile device have
good Wi-Fi coverage.

1 Press the 'Add robot' button in the app and follow the instructions.

2 Select the model of your robot.

- Model XU7100 - Model XU7000
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B Vou can select the model of your robot by scanning the QR code on top of
the robot, or you can look up the model number yourself on the type plate at
the back of the station.

3 Install the station within the correct dimensions for placement.

4 Press and hold the on/off button and home button at the same time for three
seconds. The lights in the buttons will flash orange to indicate that the robot
is in in Wi-Fi set-up mode.

5 Pair the robot with the Wi-Fi in the app.

6 Click the join button if it's visible in the app to connect with the 'Philips
robot' network.

= H Note: If the join button is not visible in the app, leave the app and go to
) Wi-Fi under 'Settings' on your mobile device. There you can select the 'Philips
@® seres .
robot' network and connect to it.

WLAN

Philips robot )@ §
N

If the Wi-Fi pairing fails:

- Checkif you have selected the correct robot model.
- Check your Wi-Fi connection

- Checkif you entered the correct Wi-Fi password

- Check if the robot is still in Wi-Fi set-up mode.

H Note: You can recognize this if the lights in the two buttons on the robot
are still flashing orange.

B Note: If you are unable to solve the problem, visit
www.philips.com/myrobot7000 for support information and the contact
details of Consumer Care.
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Audible signals

The voice alert language of the robot can be changed from English to your
local language. To change the language, download the app and connect the
robot with the Wi-Fi, so that it can download the new language.

The app will give alerts and reminders if the robot needs attention. This way
you'll be fully informed on the real-time status even if the robot cleans while
you're away.

Set the language of the voice alert

Bl You can set the language of the voice alert immediately after you have
connected the robot to Wi-Fi

1
2

Make sure that the robot is connected with the app.

In two places in the app you can find the option to change the language of
the voice alert.

On the same app screen where you are asked to name the robot

Or by pressing the three lines at the top left and then choosing the Robot
settings tab.

Then choose the language of the voice alert there.

How your robot works

Create a mapping

How mapping works

The robot drives through the rooms and the laser navigation quickly scans the
rooms to build a map @ of the floor.
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Map Edit

In the app, you can use Map Edit to:
Edit rooms (merge/divide rooms, name rooms) so you can customize the
cleaning routine of the robot per room.

- Set up restricted areas to specify where the robot is allowed to clean and
where it is not.

- Create a map for each floor of your home and store up to 5 maps. When you
use the appliance, it generates a new map in a new environment. If you have
maps that you use frequently and do not want to accidentally overwrite, you
can lock up to 3 maps.

Preparing the room for mapping
Before you start mapping, make sure to:

- Tidy up the area.

- Put furniture in the proper place.

- Putaway loose and small obstacles.

Bl Note: This is important to avoid permanently storing the obstacles on the
map.

- Open all in-house doors.

Hl Important: Make sure the robot cannot get blocked during use.

Creating a map

H important: During mapping your robot will not clean.

A Important: To create a map of a floor, it is very important to place the station
on the floor that you want to map because the robot must be in the station
when starting and ending the mapping. If you want to create a map of the 2nd
floor, the station must be placed there during the mapping process. Thereafter
the map of this floor can be used even if the station is on another floor.

Hl Note: For model XU7100 only, after the robot has completed its mapping run,
the Auto-empty station will start emptying the robot. This is not an error but
normal behavior.
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Tell your robot where not to clean with restricted cleaning
zones

In the app you can set up restricted areas to indicate where the robot is allowed

to clean and where it is not.

Virtual wall and No-Go zone

Create virtual walls @ and No-Go zones @ for areas you do not want the robot

to go. You can for example create virtual walls or No-Go zones to:

- Protect fragile objects. The robot cannot detect shiny, transparent (e.g. glass)
or dark obstacles or surfaces.

- Prevent the robot from getting stuck while cleaning.

B Note: The robot can get stuck on high pile carpets, carpets with fringes or
or very light rugs like in the bathroom. Also the robot cannot detect cables on
the floor.

- Protect the robot.

Hl Note: The robot should be kept away from liquids and wet areas such as
pet bowls and plant trays.

B important: virtual walls and No-Go zones should not be used to protect
against hazards.

Hl important: virtual walls and No-Go zones should not prevent the robot from
returning to the station.

Hl important: Do not use your robot outdoors. It was not designed for outdoor
use.

No-Mop zone

Create No-Mop zones Do prevent the robot from mopping carpets or rugs.
You can adjust the following options in the app under 'Robot settings":

- Avoid No-Mop zones when the rest of the room is mopped.

- Only vacuum the No-Mop zone. Note that the mop can still be moist.

Gentle zone

Your robot can navigate over some furniture if need be. Don't want it to climb
over certain things? Draw a Gentle zone on your map. Your robot will roll up to
your furniture, climbing only a little, before turning away.

Y IMPORTANT: If you want your robot to still go into other rooms, make sure
that your Gentle zone isn't too close to a door with a threshold. Set your Gentle
zone at least 1 meter from a door with a threshold.



16 English

How your robot cleans

In the app, the following cleaning routines can be selected:

Routine Description
Regular Regular cleaning is intended for your normal daily cleaning routines. The robot cleans each
cleaning room according to the settings you specified and saved in the cleaning plan. If the
P environment is not recognized, the robot maps the environment and simultaneously

o vacuums it (the robot does not mop in this case). After completion, it returns to the station.

0
Custom Custom cleaning can be used to have the robot perform cleaning actions at unique
cleaning occasions. You can customize the cleaning routine of your robot to your wishes. You can

set the following three options.

- Room: the robot cleans one or more rooms in an order you specify.

- Zone: the robot cleans a zone in a room you specify

- Spot: the robot cleans in a square of 1.5 by 1.5 meter in a specific spot in your house
that you want to have cleaned.

B Note: with spot cleaning, place the robot in the middle of the square you want the
robot to clean.

After selecting one of the above options, you can select a cleaning mode and fine-tune
your cleaning preferences and advanced settings.

Set cleaning preferences, advanced settings and cleaning order

In the app, you can select five different cleaning modes for each room. These are
standard modes that can be used in most situations. You can customize your
cleaning mode by fine-tuning cleaning preferences and advanced settings.

Cleaning modes

Mode Description

Wet & dry The robot vacuums and mops the floor at the same time. This mode is intended for
regular cleaning of hard floors.

Y IMPORTANT: For mopping sensitive hard floors, such as parquet
floors, set the mopping wetness level in the app to the lowest level.

Dry The robot only vacuums the floor. This mode can be used for areas that shouldn't be
mopped.
Quiet The robot cleans with minimal noise. The suction power is lowered and the voice

alerts are muted.
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Intensive The robot vacuums and mops the floor at the same time and at full power. This mode
is intended for thorough cleaning of small areas.
B Note that it is not recommended to clean large areas in this mode. The robot
passes the area 5 times, so the cleaning time and battery usage will increase
significantly.
Individual For this mode you can select all expert settings from scratch.
Cleaning preferences
For each cleaning mode, you can fine-tune the following cleaning preferences:
Setting Description

Suction power@

Change the suction power:

- Eco: for efficient cleaning with low energy consumption and low noise level.

- Normal: for regular cleaning and effective removal of fine dust on hard floors
with optimal balance between power and efficiency.

- High: for a thorough cleaning of large floors. Can clean more on a single charge
than max mode.

- Max: ideal for removing large dirt like pet hairs or crumbs. The strong suction
power removes fine dust particles hidden deep inside carpets and crevices.

Water level @

Determine the flow rate that is pumped from the electric water tank onto the mop:

- Off: Switch off the mopping wetness for uncoated wooden floors and carpets.

- Low: to mop a sensitive floor e.g. parquet. The combination of vacuuming and
mopping removes more fine dust than vacuuming alone.

- Middle: optimal for a regular wet & dry cleaning. The mop removes superficial
dirt and bacteria to keep your home sanitized and healthy.

- High: for an effective removal of footprints for a spotlessly clean home. It is
recommended to combine this setting with mop vibrations turned on and 5
cleaning path repetitions for an intensive cleaning.

Cleaning path

Specify the number of cleaning passes. One pass is sufficient for normal cleaning. It is

sequence possible to program the robot to make two or even five passes for intensive cleaning
of stubborn dirt. It is recommended to select this option only for specific cleaning
areas as it impacts cleaning duration.
Advanced settings
For each cleaning mode, you can fine-tune the following advanced settings:
Setting Description
Mop vibration & Turn the mop vibration on or off. The vibrations gently yet effectively scrub the floor

to loosen dirt and footprints.

Y-pattern mopping
(]

Change the mopping pattern to Y-pattern. By mopping in a Y-pattern, the robot will
leave less watermarks and traces. Note that the cleaning time will be a bit longer
than normal mopping.
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Setting Description

Carpet boost @ Turn the carpet boost on or off. The robot automatically increases the suction power
when it has driven onto a carpet or rug. It is recommended to enable this setting.
However, you can disable it for rooms where no disturbance is wanted.

Using your robot

Preparing for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run:
- Pre-wet the mop for optimal results.

- Attach the washable mop pad to the mop pad holder.

Y IMPORTANT: The mop pad holder cannot be removed and when using the
robot, the washable mop pad must always be attached to the mop pad
holder, even if you use the robot without mopping. This is to prevent damage
to the floor and the mop holder during use.

- Remove all cables, wires and cords from the floor to prevent the robot from
getting entangled in them.
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- Open all in-house doors.

(]

Start your first cleaning program via the app (see H.)

Start
1 Openthe app.

2 Select the cleaning program: Regular cleaning or Custom cleaning.
3 Press the 'start' icon.

H Note: If the battery level is too low, cleaning cannot start. Wait until the robot
is sufficiently charged before you start a cleaning run.

Stop

1 Press the Pause icon in the app. The robot stops.

2 Press the Starticon again. The robot continues.

3 Press the Home & charge icon. The robot goes back to the station.

Using the robot without the app

H Note: For an optimal experience, we recommend using the app.

Without the app, you can use the two buttons on the robot to operate it:
- On/off button
- Long press (3s) to turn the robot on and off.
- Short press to start cleaning or to pause cleaning. Press again to resume
cleaning.
- Home button
- Short press (when the robot is not cleaning): the robot will find the station
and charge.
- Short press while cleaning: the robot will stop cleaning. Short press again:
the robot returns to the station to charge.
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- Short press when the robot is driving back to the station: the robot will
pause returning to the station. Press again to let it drive back to the
station.

When operating the robot manually, it will vacuum and mop. However, if the
water tank is empty it won't mop.

Your robot's cleaning pattern

The robot cleans the home in a structured way. The robot cleans room by room
and always starts by cleaning the edges of the room first before covering the

4 remaining surface.

e

H Note: If cleaning is completed within 10 minutes, the area will be cleaned
twice. This is an extra touch up to improve cleaning results.

Returning to the station

After the robot has completed its cleaning run, the robot will automatically drive
0|60 back to the station to recharge.

PrY Bl Note: When the robot is docked it will withdraw power to keep the battery
(C/ performance optimal. However, the energy consumption is limited.

Bl Note: For model XU7100 only, the station will also vacuum the dust bin of the
robot empty. The dust is then collected in the dust bag of the station.

Auto recharge and resume

When the battery runs low (<20%) while cleaning, the robot automatically
returns to the station to recharge. After the battery has been charged, the robot
continues where it has left off.
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When to do maintenance

Item

Cleaning

English

Replacement

21

Washable mop pad

After every use

3-6 months

Main brush

Monthly

6-12 months

Washable filter

Monthly

3-6 months

Side brush

Monthly

6-12 months

Main wheels & universal
wheel

Monthly

360° laser navigation
(LIDAR) sensor

Monthly

Sensors:

- Collision sensor (2x)

- Infrared signal receiver
to find the station

- Infrared signal emitter
to communicate with
the station

- 3D ToF sensor to detect
and avoid small
obstacles in front of
the robot (120°)

- ToF-sensor to detect
and avoid small
obstacle around the
robot (8x)

- Anti-drop sensor (6x)

Monthly

Charging contacts robot
and station

Monthly

Sensors to detect
placement of dust bin and
water tank

6 months

Dustbin (XU7000)

Empty the dustbin after
each use
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Dust bag in Auto-empty - When the orange LED on the auto-empty station
station (XU7100) flashes indicating that de dust bag is full.

Cleaning the washable mop pad
1 Push the water tank release button.

2 Pull the water tank out of the robot.

3 Pull the washable mop off the velcro material.
4 Slide the straight side of the washable mop out of the slot.

5 Rinse and clean the washable mop pad with water or wash it in the washing
machine.
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6 Air dry the washable mop pad.
Hl Note: Do not use other ways to dry the washable mop pad.

7 Slide the straight side of the washable mop pad in the correct slot of the mop
pad holder

8 Attach the washable mop pad to the velcro material of the mop pad holder.

9 Fill the water tank. Use the water inlet.
Hl Note: Make sure that the outside of the water tank is dry.

H Note: Do not use cleaning detergents.

10 Insert the water tank in the correct location.
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Emptying the dust bin

1 Open the top cover.

2 Push the release buttons of the dust bin at the same time.
3 Pull the dust bin out.

4 Open the empty door of the dust bin.

H Note: Do not confuse the empty door of the dust bin with the lid of the
washable filter. The empty door of the dustbin is blue.

5 Let the dirt out of the dust bin.

Cleanmg and drying the dust bin

1 Rinse the dust bin with water.

H Do not use cleaning detergents.

Y IMPORTANT:Do not wash the dust bin in the dishwasher.

2 Airdry the dust bin.
H Note: Do not use other ways to dry the dust bin.
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Cleaning the washable filter
1 Open the lid of the washable filter.

2 Pull the washable air filter out.

3 Rinse the washable filter with water.
4 Air dry the washable filter for 24 hours.

Hl Note: Do not use other ways to dry washable filter.

5 Put the washable filter against the filter lock of the dust bin and push it in.
6 Push the washable filter down.

7 Close the lid of the washable filter.
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8 Open the top cover of the robot.

9 Insert the dust bin in the correct location.

Cleaning the main brush

1 Putthe robot upside down on a surface that is flat and stable.
2 Push the release buttons of the brush cover at the same time.
3 Lift and remove the brush cover.

4 Pull the main brush out.

5 Use the brush cleaning tool to cut through the hairs.
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6 Remove the hairs and dirt from the main brush.

Tip: Use the brush end of the cleaning tool to remove the dirt on the main
brush.

7 If necessary, install the caps on both ends of the main brush. Turn the caps
clockwise to lock them in position.

8 Install the main brush in the correct location.

9 Putthe lips of the brush cover in the correct cutouts.
10 Push the brush cover in.

Cleaning the side brush

1 Put the robot upside down on a surface that is flat and stable.
2 Remove the screw with a screw driver.

3 Remove the side brush.
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4 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from
the side brush and the robot.

K3 Tip: You can use the brush end of the cleaning tool to remove dust or fluff
from the side brush and the robot.

Put the cleaned side brush in the correct location.
Attach the side brush with the screw and a screw driver.

o

Cleaning the main wheels and the front caster wheel

1 Putthe robot upside down on a surface that is flat and stable.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from
the front caster wheel and main wheels.
K3 You can use the brush end of the cleaning tool to remove dust or fluff
from the wheels.

To maintain good cleaning performance, you have to clean sensor, contact
points and IR signal window from time to time.
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1 Unplug the station from the wall socket
2 Use asoft non-abrasive dry cloth. If necessary, lightly moisten the cloth.
3 Clean the components.

H Note: Do not use cleaning detergents.
4 Dry the components and surfaces with a dry cloth.

H Note: Do not use other ways to dry the components.

Replacing the dust bag (XU7100)

When the orange LED on the auto-empty station flashes indicating that de dust
bag is full.

1 Open the lid of the Auto-Empty station.

2 Pull the dust bag out of the Auto-Empty station.
3 Remove and dispose the dust bag.
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4 Slide the cardboard piece of the dust bag into the slot that is indicated on the
Auto-Empty station.

5 Close the lid of the Auto-Empty station.

Bl For information on where and how to order new dust bags, see the
'Replacement' section in the manual.

Removing blockages from the Auto-Empty inlet (XU7100)

The Auto-Empty inlet of the Auto-Empty station (XU7100) may become clogged.

You may notice this when the dust bin of the robot is no longer properly

emptied by the Auto-Empty station. Below you can find the instructions to

remove blockages from Auto-Empty inlet of the Auto-Empty station (XU7100).

1 Unplug the Auto-Empty station from the wall socket and put the Auto-Empty
station upside down on a surface that is flat and stable.

2 Remove the screws from the bottom cover with a screw driver.

3 Remove hair and dirt that is stuck in the Auto-Empty inlet.

Cleaning the water tank

1 Push the water tank release button.
2 Pull the water tank out of the robot.
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3 Rinse the water tank with tap water
4 Dry the outside of the water tank with a cloth.

H Note: Do not use cleaning detergents.

Y IMPORTANT:Do not wash water tank in the dishwasher.

Keep the sealing cap of the water tank open and allow the inside of the
water tank to air dry.

vl

H Note: Do not use other ways to dry the water tank.

6 Fill the water tank. Use the water inlet.

B Note: Make sure that the outside of the water tank is dry.

H Note: Do not use cleaning detergents.

7 Insert the water tank in the correct location.

Long term storage
1 Charge the battery until it is full.
2 Store the robot within a temperature range of below +35 °C and above 8 °C.
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User interface signals and their meaning

Robot model Signal Description of signal Meaning of signal
number
XU7100 <;\\\\ The lights in the two buttons The robot is charging.
XU7000 \‘ o~ D_,| on the robot flash slowly.

N

XU7100 The lights in the two buttons The robot is fully charged.
XU7000 on the robot are on

continuously.
XU7100 The lights in the two buttons The robot is in in Wi-Fi set-up
XU7000 o~ on the robot flash orange. mode.
XU7100 The Robot's lights go out. The robot has gone into sleep

XU7000 mode.
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Robot model Signal Description of signal Meaning of signal
number
XU7100 The white LED on the Auto-  The robot is charging when the
Empty station flashes when  white LED is flashing and the
the robot is charging. robot is fully charged when the
white LED is on continuously.
D—»I H Note: When the robot is
fully charged, the white LED
;ﬁ will be on continuously, after
10 minutes, the white LED
will dim and shine at only 30
%.
XU7100 The green LED on the auto-  The Auto-Empty station
empty station flashes. vacuuming the dust bin of the
robot empty. The dust and dirt
is collected in the dust bag of
the station.
XU7100 The orange LED on the auto- The canister lid is open.
empty station flashes.
XU7100 The orange LED on the auto- There is no dust bag installed.
empty station flashes.
XU7100 The orange LED on the auto- The dust bag is full.

empty station flashes.
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Resetl restore the robot

You can reset/restore the robot by pressing the reset button with a needle.

- Bylong pressing the reset button for 3 seconds, you will not only restore
factory settings, but also reset the firmware to the last version.

- By long pressing reset button for 10 seconds, the robot will clear all network
connection information, map information, scheduled task, do-not-disturb
information, and customization information, and reset the suction power to
the default level.

Bl Note: After resetting/restoring the robot, the robot needs to reconnect the
app, and the relevant settings in the app are removed.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.philips.com/myrobot7000 or go
to your Philips dealer. You can also contact the Philips Consumer Care Center in
your country (see the international warranty leaflet for contact details).

Replacement parts:

XV1470 Replacement washable mops

XV1472 Dust bags
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XV1473 Maintenance kit with 2 filters, 1
main brush and 1 side brush.

Removing the rechargeable battery

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also
take the robot to a Philips service center to have the rechargeable battery
removed. Contact the Philips Consumer Care Center in your country for the
address of a service center near you.

Take any necessary safety precautions when you handle tools to
open the product and when you dispose of the rechargeable
battery.

Warning: Before you remove the battery, make sure that the
product is disconnected from the station and that the battery is
completely empty.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the station
station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that
the rechargeable battery is completely discharged before you remove it and
dispose of it.
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3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid.

»

Lift out the rechargeable battery and disconnect it by pressing the little clip
on the battery connector to release the battery connector.

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for
electrical and electronic waste.

Warranty and support

If you need information or support, please visit www.philips.com/support or
read the international warranty leaflet.

Your robot vacuum cleaner has been designed and developed with the greatest
possible care. In the unfortunate case that your robot needs repair, the
Consumer Care Centre in your country will help you by arranging any necessary
repairs in the shortest possible time and with maximum convenience. If there is
no Consumer Care Centre in your country, go to your local Philips dealer.
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Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with
the appliance. If you are unable to solve the problem with the information
below, go to the Philips HomeRun robot app or visit
www.philips.com/myrobot7000, where can also find support videos and
frequently asked questions. You can also contact the Consumer Care Center in
your country.

Problem

Possible cause
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Do not dispose the robot in the regular trash. Make sure to bring it to your the
recycling facility for electrical equipment.

Solution

The robot doesn't switch on.

The battery is low.

Charge the robot on the station before use.

The ambient temperature is
too low or too high.

Use the robot at a temperature between 8
°Cand 35 °C.

The robot is unable to pair
with the app.

The robot is no longerin
pairing mode.

Put the robot back in pairing mode by
holding the home and on/off button at
same time (lights will flash orange).

The Wi-Fi connection (signal) is
not good.

Place the robot in an area with a good Wi-
Fi signal.

A wrong Wi-Fi network
selected or

Make sure you select the correct Wi-Fi
network.

A wrong password used.

Make sure you use the correct Wi-Fi
password.

A wrong robot model is
selected in the app.

Make sure you select the correct robot
model.

A wrong app is downloaded

Always use the app that you have
downloaded via the QR-code from the
quick start guide.

The app and the robot lose
connection.

The robot has gone out of
reach of the Wi-Fi signal.

Wait for robot to drive back into area with
a good Wi-Fi signal.

The robot has gone into sleep
mode.

The robot will go into sleep mode if if it has
not returned to the station. Press the
on/off button for 3 seconds or longer to
awake the robot. Then send it via the app
to the station.
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Problem

Possible cause

Solution

The Wi-Fi password has been
changed.

When Wi-Fi details have changed: add the
robot to the app again.

The Wi-Fi network name has
been changed.

When Wi-Fi details have changed: add the
robot to the app again.

The app account was changed.

When account details were changed, add
robot to the app again.

The email with the
verification code has not
been received.

The verification code email may
take up to a minute to arrive.

Wait more than a minute for the email.

The email has not been sent.

Click the "resend" button.

The email may have landed in
'spam’ or 'junk' folder.

Check the 'spam’ or 'junk' folders. (The
sender of the e-mail is:
HomeRun_noreply@).

A wrong email address is used.

Check if you have used the correct email
address.

The phone or computer doesn't
have good internet connection
to receive the email.

Make sure the phone or computer has a
good internet connection.

The robot can't find station.

The station has been moved
during a cleaning run.

Place the station back in the same place it
was before the cleaning run started.

The station is not connected to
the power supply.

Connect the station to the power supply.

The sensors on robot and/or
station are dirty.

Clean all the sensors of the robot and the
station.

A No-Go zone was placed too
close to the station

Don't save No-Go zones too close to the
station.

The station has been placed on
a spot with very bright light.

Don't put the station in a place with very
bright light (like direct sun light) this may
interfere with the infra red signal.

The robot pushes the station
away.

The station is not standing
close to a wall.

Place station with the back towards a wall.

The sensors on robot and/or
station are dirty.

Clean all the sensors of the robot and the
station.

The station doesn't have
enough space around it (0,5
meter to each side and 1,5 m to
the front).

Make sure the station has enough space
around it.

The robot doesn't clean
properly.

The dust bin of the robot is full
(XU7000).

Empty the dust bin of the robot (XU7000).

The water tank is empty.

Refill the water tank in time.
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Possible cause
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Solution

Obstacles are stuck in the
brushes.

Remove all obstacles from the brushes.

The filter has not been cleaned.

Clean the filter regularly.

The filter has not been placed
back or has not been placed
back correctly.

Place the filter back correctly.

The washable mop needs to be
replaced.

Replace the XV1470 washable mop.
Purchase a new XV1470 washable mop via
de app oron
www.philips.com/myrobot7000

The robot uses no or little
water during mopping.

The water level is set too low.

Set the water level higher in the app.

Too much water comes out
of the mop / the robot
makes the floor too wet.

The water level is set too high.

Set the water level lower in the app.

Y IMPORTANT: For mopping sensitive hard
floors, such as parquet floors, set the water
level in the app to the lowest level.

Robot misses areas for
cleaning/ robot does not
clean the whole area/ robot
has began to miss certain
spots

The sensors of the robot are no
longer clean.

Clean the robot's sensors with a dry cloth.

The robot is working on
slippery polished floors.

Make sure the floor is dried before the
robot starts cleaning.

The robot is unable to reach
certain areas blocked by
furniture or barriers.

Tidy up the area to be cleaned by putting
furniture and small objects in their proper
place.

The cleaning area is not tidy.

Remove small objects from the floor and
tidy up the cleaning area before the robot
starts cleaning.

The robot keeps a safety
margin in the distance close to
No-Go zones and No-Mop
zones, and this can cause that
the robot won't pass a certain
area.

Make the No-Go zone or No-Mop zone in
the app a bit smaller.

The robot has blocked itself
by eating a cable.

There are cables on the floor
which the robot is unable to
detect.

Stop the robot and remove the brush cover.
Take away main brush and check if
something is stuck in the side brush:
remove side brush, take away the cable,
reattach the side brush. Remove all cables
from the floor before you start a cleaning
run.
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Problem

Possible cause

Solution

The robot falls from stairs.

The anti-drop sensors on the
bottom of the robot are dirty.

Clean the anti-drop sensors on the bottom
of the robot.

Objects have been placed on
the top step of the stairs that
the robot detects and therefore
thinks it is safe to drive.

Remove the any objects that are placed on
the top step of the stars.

The robot doesn't charge or
discharges very quickly.

The robot is stored in a space
that is too hot or too cold.

Charge and store the robot at a
temperature between 8 °C and 35 °C.

The Auto-Empty station
doesn't collect dust from the
robot (XU7100).

The dust bag has not been
placed back or placed back
correctly.

Place a dust bag correctly in the Auto-
Empty station.

The dust bag is full.

Place an empty dust bag in the Auto-Empty
station.

The quiet mode or do not
disturb setting has been
activated in the app.

De-select the quiet mode or do not disturb
in the app.

The Auto-Empty station inlet is
blocked.

Clean the Auto-Empty station inlet.

There is foam buildup in the
water tank and the robot
moves strangely.

Detergent has been added to
the water tank, causing the
robot to be slippery.

Never add detergent to the water tank
again. Clean the robot and its wheels,
including a thorough rinse of the water
tank.

The robot is making an
abnormal noise.

The filter has not been placed
back or has not been placed
back correctly.

Check if filter is placed back correctly.

The brushes are no longer
turning.

Hairs are stuck in the main
brush.

Remove hairs with the brush cleaning tool
provided with the robot.

Other obstacles are stuck in the
brushes.

Remove other obstacles from the brushes.

The main brush was not placed
back correctly.

Remove the main brush and reassemble it.

When main brush is not placed back
correctly: reassemble correctly the square
shaft into the square hole.

The side brush gets
deformed.

Something may have gotten
stuck in the side brush.

Put brush in hot water for a while and let it
dry.

Purchase a new side brush via de app or on
www.philips.com/myrobot7000

The robot won't drive on to
a black floor.

The robot thinks a pitch black
floor is a falling hazard - the
cliff detection is activated.

Make sure lights are switched on in the
room with pitch black flooring.
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Solution

Clean the anti-drop sensor on the bottom
of the robot.

A schedule is set, but the
robot doesn't start cleaning
according to the schedule.

The 'do not disturb' function
may be activated.

Check in the app if the 'do not disturb'
function is switched on at the same time as
the schedule.

The robot is in sleep mode.

Make sure that the robot is charging in the
station.

The wrong time zone has been
selected in the app.

You can change the time zone in in the app
in '"My Account' under 'Profile'.

The robot has lost connection
with the Wi-Fi network.

Make sure the Wi-Fi network is working.

The battery of the robot is
empty.

Make sure that the station is connected to
the power supply.

It is not possible to log in to
the robot app account.

The email address has been
changed.

Create a new app account in case the email
address has been changed.

The password is wrong.

Enter the correct password.

In case the password is forgotten, click
‘forgot password' and follow the steps.

The wrong country region is
selected.

Select the correct country region in the
app.

Pop-up messages about app
or firmware updates
continue to be received.

App updates or firmware
updates are not installed.

For continuous improvement of the robot
we recommend installing all updates.
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Uvod
Gratulujeme véam k zakoupeni robotického vysavace a mopu Philips HomeRun
fady 7000 Aqua. Chcete-li svého robota co nejlépe vyuzit a ziskat pfistup ke vsem
pokrocilym funkcim, muzete si stahnout a nainstalovat aplikaci k robotovi Philips
HomeRun. V aplikaci také najdete podptrna videa a odpovédi na casto kladené
otazky.

Pred prvnim pouzitim kavovaru si peclivé prectéte samostatnou brozuru
s bezpecnostnimi informacemi a uschovejte ji pro budouci pouziti.

Prehled vyrobku

nadoba na prach

omyvatelny filtr

viko omyvatelného filtru

zamek filtru

zamek vika filtru

viko na prédzdnou nadobu na prach
tlacitka uvolnéni nddoby na prach
Vypinac

Domovskeé tlacitko

10 tlacitko resetovani

11 horni kryt

12 naraznik

13 Vstup podtlaku

14 vystup vzduchu

15 nadrzka na vodu

16 tlacitko uvolnéni nadrzky na vodu
17 vstup vody

18 hlavni kartac

19 kryt kartace

20 tlacitka uvolnénf krytu kartace

OO NOUTS WN —
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21 hlavni kole¢ka

22 predni kolecko

23 kontaktni bod nabijeni (robot)

24 bocni kartac

25 drzak vytiraci podlozky

26 vytiraci podlozka (2x)

27 napdjeci kabel (XU7000)

28 (nabijeci) stanice (XU7000)

29 okénko infracerveného signalu (XU7000)
30 kontaktni bod nabijeni (stanice)

31 zasuvka napajeciho kabelu

32 podlozka (XU7000)

33 sacek na prach (2x) (XU7100)

34 vicko nadrze

35 komora sacku na prach

36 stanice automatického vyprazdnovani (XU7100)
37 kontrolka indikatoru

38 okénko infracerveného signalu

39 rampa

40 vstup automatického vyprazdnovani

41 vystup vzduchu automatického vyprazdriovani
42 kontaktni bod nabijeni (stanice)

43 vyfukovy vystup

44 nastroj na cisténi kartacd

45 zasuvka napdjeciho kabelu

46 napajeci kabel (XU7100)

Prehled senzoru

360° laserova navigace (LiDAR)

senzor kolize (2x)

prijimac infracerveného signalu k nalezeni stanice

vysilac infracerveného signdlu pro komunikaci se stanici

senzor 3D ToF pro detekci a vyhybani se malym prekazkam pred robotem
(120°)

senzor ToF pro detekci a vyhybani se malym prekazkam kolem robota (8x)
senzor proti odkapavani (6x)

u b wN —
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Pred prvnim pouzitim
1 Vyjméte pristroj z krabice a odstrante vsechny obaly.
2 Sejméte ochranné kryty.
3 Pokud si vsimnete jakékoli zndmky viditeIného poskozeni, navstivte

www.philips.com/support nebo kontaktujte Stfedisko péce o zakaznika ve
vasi zemi.

Nasadte a naplite nadrzku na vodu.

1 Naplnte nadrzku na vodu. PouZijte otvor na vodu.

H Poznamka: Zkontrolujte, zda je vn&j3i povrch nadrzky na vodu suchy.

B Poznamka: Nepouzivejte &istici prostredky.

2 Vlozte nadrzku na vodu na spravné misto.

Priprava k pouziti

Instalace robota a stanice
ﬂTipy pro vybér nejlepsiho mista pro stanici:

- Neumistujte stanici na jasné slunecni svétlo ani pod nabytek. To by
zablokovalo infracerveny signal, ktery robotovi pomaha najit cestu zpét ke
stanici.

- Stanici umistéte na rovny povrch u stény.

- Stanici umistéte na tvrdou podlahu.

- Neumistujte stanici do blizkosti schodisté nebo zdroje vytadpéni (radidtor).
- Stanici umistéte na misto s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Instalace stanice:

1 Nainstalujte stanici na misto se sprdvnymi rozméry.

- Model XU7100 - Model XU7000
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Bl Poznamka: Po stranach stanice nechte 0,5 metru volného prostoru a pred
stanici 1,5 metru.

2 Pfipojte stanici k napajeni.
3 Ujistéte se, Ze je zbyvajici ¢ast napajeciho kabelu dobre skryta za stanici, aby
pres ni robot nemohl prejet.

Bl Poznamka: Pouze u modelu XU7100 umistéte sacek na prach do komory
sacku na prach ve stanici.

Nabijeni robota

1 Otocte robota do sprévné polohy a postavte jej na podlahu pred stanici.
N&drzka na vodu by méla smérovat od stanice.

- Model XU7100 - Model XU7000

2 Ujistéte se, Ze je stanice zapojena do sitové zasuvky.

3 Stisknéte a pridrzte tlacitko pro zapnuti/vypnuti na 3 sekundy a robota
zapnéte.

4 Stisknéte domovské tlacitko. Robot zajede do spravné polohy ve stanici.

- Model XU7100 - Model XU7000

5 Pockejte, az bude robot pIné nabity.

Pokud je baterie vybitd, robot sém nenajede do sprévné polohy. V takovém
pripadé postupujte podle nasledujicich krok:
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Model XU7100

1 Otocte robota do spravné polohy a postavte jej na podlahu pred stanici.

2 Zarovnejte kolecka s kolejemi na stanici (pro model XU7100) nebo zarovnejte
nabijeci kontakty robota s nabijecimi pdly stanice (pro model XU7000).

3 Zatlacte robota dovnitf a nechte kolecka zajet do koleji (pro model XU7100)
nebo umistéte robota nabijecimi kontakty na nabijeci pdly stanice (pro model
XU7000).

Model XU7000

@ — B
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Stazeni aplikace,

Bl Poznamka: Ujistéte se, Ze je robot ve spravné poloze a zating se nabijet.
Kontrolky ve dvou tlacitkdch na robotovi pomalu blikaji. Pokud je baterie
zcela vybitd, mUze chvili trvat, nez robot ukaze, ze se nabiji.

4 Pockejte, az bude robot pIné nabity.
H pPoznamka: Nez zaénete robota pouzivat, ujistéte se, ze je pIné nabity.

Bl Poznamka: Kdyz se robot nabiji, kontrolky ve dvou tlagitkach na robotovi
pomalu blikaji.

Bl Poznamka: Pouze u modelu XU7100 se rozsviti také bila LED kontrolka na
stanici, coz znamena, ze se robot nabiji.

Bl Poznamka: Pouze u modelu XU7100 bude po tplném nabiti baterie bila LED
kontrolka na stanici nepretrzité svitit, coz znamena, Ze robot je nyni
v pohotovostnim rezimu.

registrace a pripojeni k Wi-Fi
Obsah aplikace

Robota miZete ovladat pomoci aplikace k robotovi Philips HomeRun. Aplikace
umoznuje spravovat robota a poskytuje pomoc a podporu:

Video néavody.

Kompletni uzivatelska pirucka.

Casto kladené dotazy.

Kontakt se na stfedisko péce o zakaznika.

Vytvoreni mapy domova.

Vybér mistnosti, které se maji Cistit.

Vybér raznych rezimU ¢isténi a nastaveni pro kazdou mistnost.
Zobrazeni stavu cisténi v redlném case a zjisténi Urovné baterie.
9 Prijem ozndmeni a upozornéni.

10 Naplanovani cisténi.

11 Zjisténi stavu udrzby a vyhledani ndhradnich dild.

0O NGOV A WN=
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12 Propojeni robota s digitalnim hlasovym asistentem, aby jej bylo mozné
ovladat hlasovymi ptikazy.

Stazeni aplikace

1 Naskenujte QR kéd na obalu této uzivatelské prirucky nebo na baleni robota.

Nebo:

Vyhledejte si aplikaci ,Philips HomeRun robot app” v Apple App Store nebo

v nékterém Android App Store.

Stadhnéte a nainstalujte aplikaci.

Postupujte podle pokynd uvedenych v aplikaci.

w N

Registrace osobniho uctu

Mzete si zaregistrovat osobni cet a vyuzivat nasledujici vyhody:

- Ovladanirobota z vice nez jednoho zafizeni, napt. z chytrého telefonu
a tabletu, nebo pridani vice uzivateld v domacnosti.

- Zalohovani dulezitych dat, jako jsou individudiné nastavené plany cisténi
vaseho domova.

- Propojeni robota s chytrym domacim reproduktorem.

Bl Poznamka: Pokud zménite telefon a nemate Ucet, ztratite viechny
individudlné nastavené plany uklidu.
B Dulezité: Spolenost Philips si vazi vaseho soukromi a respektuje ho. Odkaz na

nase oznameni o ochrané osobnich Udajt naleznete pred registraci v aplikaci.

Nastaveni pfipojeni Wi-Fi
Bl Nez za¢nete: ujistéte se, Ze mé robot i vase mobilni zatizeni dobré pokryti Wi-
Fi.

1 V aplikaci stisknéte tlacitko ,Pridat robota” a postupujte podle pokynd.

2 Vyberte model svého robota.

- Model XU7000
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@ sevrss
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Philips robot )@ §

H Model vageho robota mézete vybrat naskenovanim QR kédu na hornf
strané robota, nebo si mlzete sami vyhledat ¢islo modelu na typovém stitku
na zadnf strané stanice.

Nainstalujte stanici na misto se spravnymi rozmery.

Stisknéte a podrzte po dobu tfi sekund soucasné tlacitko zapnuti/vypnuti

a domovské tlacitko. Kontrolky v tlacitkach budou blikat oranzové, coz
znamena, Ze robot je v rezimu nastavenf sité Wi-Fi.

Sparujte v aplikaci robota se siti Wi-Fi.

Chcete-li se pripojit k siti ,robot Philips” kliknéte na tlacitko pro pfipojent,
pokud je v aplikaci viditelné.

Bl Poznamka: Pokud se tladitko pro pripojeni v aplikaci nezobrazuje,
ukoncete aplikaci a prejdéte na svém mobilnim zatizeni do ,Nastaveni
a vyberte Wi-Fi. Zde mUzete vybrat sit ,robot Philips” a pripojit se k ni.

"

Pokud se parovani se siti Wi-Fi nezdafi:

Zkontrolujte, zda jste vybrali spravny model robota.
Zkontrolujte pripojeni Wi-Fi.

Zkontrolujte, zda jste zadali spravné heslo Wi-Fi.
Zkontrolujte, zda je robot stale v rezimu nastaveni sité Wi-Fi.

B Poznamka: Poznéte to podle toho, Ze kontrolky ve dvou tlagitkach na
robotovi stale oranzové blikaji.

Bl Poznamka: Pokud se vam nedafi problém vytesit, navitivte
www.philips.com/myrobot7000, kde najdete informace o podpore
a kontaktni Udaje stiediska péce o zédkaznika.
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Zvukové signaly

- Jazyk hlasového upozornéni robota mizete zménit z anglic¢tiny na vas jazyk.
Chcete-li zménit jazyk, stahnéte si aplikaci a pfipojte robota k Wi-Fi, aby si
mohl stdhnout novy jazyk.

- Aplikace vyda upozornéni nebo pfipomenuti, pokud by robot vyzadoval vasi
pozornost. Tak budete pIné informovani o jeho stavu v redlném case, i kdyz
bude robot distit, zatimco jste pryc.

Nastaveni jazyka hlasového upozornéni

Bl Jazyk hlasového upozornéni mizete nastavit ihned po pfipojent robota k Wi-
Fi.
1 Ujistéte se, Ze je robot pfipojen k aplikaci.
2 Moznost zménit jazyk hlasového upozornéni najdete na dvou mistech
v aplikaci.
- Na stejné obrazovce aplikace, kde budete pozadani o pojmenovani robota.
- Nebo po stisknuti tfi ¢arek vlevo nahofte a vybéru karty Nastaveni robota.
3 Poté zde vyberte jazyk hlasového upozornéni.

i

?

TR ER

Jak robot funguje

Vytvoreni mapy

Jak funguje mapovani

Robot projizdi mistnostmi a laserova navigace je rychle skenuje, aby vytvofila
mapu @ podlazi.
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Upravy mapy

g
D 5] = V aplikaci mtzete pomoci funkce Upravy mapy:
LI

Upravovat mistnosti (spojit/oddélit mistnosti, pojmenovat mistnosti)
a nastavit tak cistici postup robota pro kazdou mistnost.

= - Nastavit zakdzané oblasti a ur¢it tak, kde robot smi ¢istit a kde ne.
. - Vytvorte mapu kazdého podlazi vasi domacnosti. UloZit miZete az 5 map.
Kdyz zafizeni pouzivate, vytvafi v novych prostfedich nové mapy. Pokud mate
mapy, které Casto pouzivate a nechcete je omylem prepsat, mizete az 3 mapy
uzamknout.

Pfiprava mistnosti na mapovani
Nez zahajite mapovani:

- Uklidte oblast.

- Postavte nabytek na své misto.

- Odstrante vsechny volné a malé prekazky.

B Poznamka: To je dilezité, abyste zabranili trvalému ulozeni ptekazek na
mape.

- Otevrete vsechny vnitfni dvere.

(]

H polezité: Zajistéte, aby robotovi béhem pouzivani nic neprekazelo.

Vytvoieni mapy

B Dilezité: B&hem mapovani robot nebude provadét isténi.

B Dulezité: Cheete-li vytvofit mapu podlahy, je velmi daleZité, aby byla stanice
umisténa na podlazi, které chcete mapovat, protoze robot musi byt pfi zahajenf
a dokonceni mapovani ve stanici. Pokud chcete vytvofit mapu 2. podlazi, musite
tam béhem mapovani umistit stanici. Poté Ize mapu této podlahy pouzit, i kdyz
je stanice v jiném podlazi.

Bl Poznamka: Pouze u modelu XU7100 zaéne stanice automatického
vyprazdnovani robota po dokonéeni mapovani vyprazdrovat. Toto neni chyba,
ale normalini chovani.
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Nastaveni zakazanych zén cisténi, kde robot nema provadét
uklid

V aplikaci mdzete nastavit zakazané oblasti a urcit tak, kde robot smi Cistit a kde

ne.

Virtudlni zed' a oblast bez ptistupu

Vytvortte virtudlni zdi € a oblasti bez ptistupu & pro zény, kam nechcete robota

pustit. MUzete napriklad vytvofit virtudlni zdi a oblasti bez pfistupu s cilem:

- Ochranit kfehké predméty. Robot nedokaze rozpoznat lesklé, prahledné
(napf. sklenéné) nebo tmavé prekazky & povrchy.

- Zabranit tomu, aby se robot pfi ¢isténi zasekl.

B Poznamka: Robot se miiZe zaseknout na kobercich s vysokym vlasem, na
kobercich s ttasnémi nebo na velmi lehkych kobereccich, napf. v koupelné.
Robot také nedokaze odhalit kabely na podlaze.

- Ochranit robota.

Bl Poznadmka: Robot by se mél drzet dal od tekutin a vihkych mist, jako jsou
misky pro domaci mazlicky a kvétinace.

B Diilezité: virtualni zdi a oblasti bez pristupu by se nemély pouzivat k ochrané
pred nebezpedim.

Bl Dulezité: virtualni zdi a oblasti bez piistupu by nemély robotovi branit
v navratu ke stanici.

H Dulerité: NepouZivejte robota venku. Neni uréen pro pouziti venku.

Oblast bez vytirani

Vytvorte oblasti bez vytl’rém’@, abyste robotovi zabranili vytirat koberce
a predlozky.

V aplikaci mézete v ¢asti ,Nastaveni robota” upravit nasledujici moZnosti:
- Béhem vytirdni mistnosti se oblastem bez vytirani dplné vyhnout.

- Oblast bez vytirani pouze vysat. Mop vsak mze byt stale vihky.

Zo6na Setrného Cisténi

Vas robot mlze v pfipadé potieby prejizdét pres nékteré kusy nabytku.
Nechcete, aby pres urcité véci prejizdél? Nakreslete na mapu zénu Setrného
cisténi. Robot prijede k ndbytku, mirné na néj vysplha a poté se otodi a zase
odjede.

EYDULEZITE: Pokud cheete, aby robot vjizdé&l do jinych mistnosti, ujistéte se, Ze
jste zonu Setrného cisténi nenastavili prilis blizko dveri s prahem. Ukoncete zénu
Setrného cisténi alespon 1 metr od dvefi s prahem.
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Jak robot uklizi

Postup

V aplikaci Ize vybrat nasledujici postupy cisténi:

Popis

Automatické
cisténi

Automatické ¢isténi je urceno pro bézny kazdodenni uklid. Robot isti kazdou mistnost
podle nastaveni, které jste zadali a ulozili do plédnu ¢isténi. Pokud robot prostredi
nerozpozna, zmapuje ho a soucasné vysaje (robot v tomto pfipadé nevytird). Po dokonceni
se vrati ke stanici.

Vlastni ¢isténi Ize pouzit k tomu, aby robot provadél ¢isténi pri zvlastnich pfilezitostech.

Postup Cistén{ si mUZete u robota nastavit podle pfani. Mlzete si vybrat z nasledujicich tff

moznosti.

- Mistnost: robot uklidi jednu nebo vice mistnosti v poradi, které urcite.

- Oblast: robot uklidi jednu zénu v mistnosti, kterou urcite.

- Bod: robot Cisti ve ¢tverci 1,5 x 1,5 metru na konkrétnim misté ve vasi domacnosti, které
chcete vycistit.

B Poznamka: pii bodovém ¢isténi umistéte robota doprostied ¢tverce, ktery cheete
vycistit.
Po vybéru jedné z vyse uvedenych moznosti mlzete vybrat rezim &isténi a doladit predvolby
a pokrodilé nastaveni.

Nastaveni predvoleb cisténi, pokrocilého nastaveni a poradi

cisteni

V aplikaci mdzete vybrat pét rliznych rezimd &isténi pro kazdou mistnost. Jedna
se o standardni rezimy, které Ize pouZit ve vétsiné situaci. Rezim Cisténi mlzete
individualné nastavit doladénim predvoleb cisténi a pokrocilého nastaveni.

Rezimy cisténi

Rezim

Popis

Mokry a suchy
provoz

Robot soucasné vysava a vytira podlahu. Tento rezim je uren pro automatické cisténf
tvrdych podlah.

B DULEZITE: Pro vytirani choulostivych tvrdych podlah, jako jsou

parkety, nastavte Uroven vlhkosti v aplikaci na nejnizsi Groven.

Suchy provoz

Robot podlahu pouze vysava. Tento rezim Ize pouzit pro oblasti, které by se nemély
vytirat.

Tichy

Robot ¢isti s minimalni hlu¢nosti. Saci vykon se snizi a hlasova upozornéni se ztlumi.
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Intenzivni Robot soucasné a na plny vykon vysava a vytird podlahu. Tento rezim je urcen pro
dlkladné ¢isténi malych ploch.
i | Pamatujte, ze v tomto rezimu se nedoporucuje cistit velké plochy. Robot vybranou
oblast prejede 5krat, takze se vyrazné zvysi doba cisténi a spotreba baterie.
Individudlnf Pro tento rezim mdzete vybrat viechna nastaveni expert od zacatku.
Predvolby cisténi
Pro kazdy rezim cisténi mizete doladit nasledujici predvolby:
Nastaveni Popis
Saci vykon @ Zména sacfho vykonu:

- Eco: Ucinné disténi s nizkou spotfebou energie a nizkou hlu¢nosti.

- Normadlini: automatické cisténi a Ucinné odstrariovani jemného prachu na tvrdych
podlahdch s optimalni rovnovdhou mezi spotfebou a Gcinnosti.

- Vysoka: dlkladné ¢isténi velkych podlah. Na jedno nabiti vycisti vice nez v rezimu
maximalniho saciho vykonu.

- Maximalni: idedIni pro odstrarovani velkych nedistot, jako jsou zviteci chlupy
nebo drobky. Silny saci vykon odstrariuje jemné prachové ¢astice skryté hluboko
uvniti kobercl a Stérbin.

Hladina vody@

Urcete pritok vody z elektrické nadrzky do mopu:

- Vypnuto: Urover vihkosti vypnéte v piipadé neosetfenych dfevénych podlah a
koberc.

- Nizka: vytirani choulostivych podlah, napf. parket. Kombinace vysavani a vytiran{
odstrani vice jemného prachu nez samotné vysavani.

- Stfedni: optimalni pro bézné mokré a suché ¢isténi. Mop odstrariuje povrchové
necistoty a bakterie, aby byl véd$ domov Cisty a zdravy.

- Vysoka: ucinné odstranéni stop na podlaze pro dokonale ¢isty domov. Pro
intenzivni ¢isténi se doporucuje toto nastaveni kombinovat se zapnutymi
vibracemi mopu a péti opakovanimi cesty cistént.

Sekvence cesty
cisténi

Zadejte pocet prejeti s Cisténim. Pro bézné ¢isténi staci jedno prejeti. Robota je
mozné naprogramovat tak, aby proved! dvé nebo dokonce pét prejeti pro intenzivni
vycisténi odolnych nedistot. Tuto moznost doporucujeme vybrat pouze pro konkrétni
oblasti ¢isténi, protoze ma vliv na dobu ¢isténi.

Nastaveni

Pokrocilé nastaveni
Pro kazdy rezim ¢isténi mlzete doladit ndsledujici pokrocilé nastavent:

Popis

Vibrace mopu@

Zapnéte nebo vypnéte vibrace mopu. Vibrace jemné, ale tcinné drhnou podlahu
a uvolnuji necistoty a stopy na podlaze.

Vytirdni ve schématu
tvaru pismene Y (]

Zmeénte schéma vytirdni na tvar pismene Y. Vytirdnim ve tvaru pismene Y zanecha
robot méné Smouh a stop. Pamatujte, Ze doba cisténi bude o néco delsi nez
u bézného vytirani.
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Nastaveni Popis

Zvyéeniv%(onu pro  Zapnéte nebo vypnéte zvyseni vykonu pro koberce. Robot automaticky zvysi saci
koberce vykon, kdyz najede na koberec nebo predlozku. Doporucujeme toto nastaveni
povolit. Mlzete jej vsak zakazat v mistnostech, kde nechcete zaddné rusent.

Pouzivani robota

Priprava na cisténi
NeZ pustite robota na cistént:
- Pro zajisténi optimalnich vysledkd mop predem navlhcete.

@ - Pripevnéte vytiraci podlozku k drzéku vytiraci podlozky.

B DULEZITE: Drzék vytiraci podlozky nelze sejmout a pii pouzivéni robota
musi byt k drzdku vzdy pfipevnéna vytiraci podlozka, i kdyz robota pouzivate
bez vytirani. Zabranite tak poskozeni podlahy a drzaku vytiraci podlozky
béhem pouzivani.

- Zpodlahy odstrante vsechny kabely, draty a sndry, do kterych by se robot
mohl zamotat.
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- Otevrete vsechny vnitini dvere.

(]

Spusténi prvniho programu cisténi v aplikaci (viz H)

Spusténi
1 Oteviete aplikaci.

2 Vyberte Cistici program: Automatické cisténi nebo vlastni ¢isténi.
3 Stisknéte ikonu Spustit.

B Poznamka: Pokud je uroven nabiti baterie prilis nizka, ¢isténi nelze spustit.
Pred zahdjenim cisténi pockejte, az bude robot dostatecné nabity.

Zastaveni

1 Stisknéte v aplikaci ikonu Pozastavit. Robot se zastavi.

2 Stisknéte znovu ikonu Spustit. Robot pokracuje.

3 Stisknéte ikonu DomU a nabijeni. Robot se vrati ke stanici.

Pouziti robota bez aplikace

H Poznamka: Pro optimalni uzivatelsky zazitek doporu¢ujeme pouzivat
aplikaci.

Bez aplikace mUzete robota ovlddat pomoci dvou tlacitek:
- Vypinac
- Dlouhym stisknutim (3 s) robota zapnete a vypnete.
- Kratkym stisknutim zahdjite ¢isténi nebo cisténi pozastavite. Dalsim
stisknutim pokracujte v ¢istént.
- Domovské tlacitko
- Kratké stisknuti (kdyz robot necisti): robot najde stanici a nabije se.
- Kratké stisknuti pfi ¢isténi: robot prestane cistit. Opétovné kratké stisknuti:
robot se vrati ke stanici a nabije se.
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- Kratké stisknuti, kdyz robot jede zpét ke stanici: robot pozastavi navrat ke
stanici. Dalsim stisknutim jej nechate dojet zpét ke stanici.
PYi ruénim ovladani bude robot vysavat a vytirat. Pokud je vSak nadrzka na vodu
prazdna, vytirat nebude.

Cistici schéma vaseho robota
Robot ¢isti domacnost strukturovanym zpUtsobem. Robot Cisti mistnost po
mistnosti a vzdy zacina cisténim okrajd mistnosti, nez prejde na zbyvajici ¢ast
b podlahy.

P

Bl Poznamka: Pokud je Cisténi dokonéeno do 10 minut, bude plocha vycisténa
dvakrat. Jedna se o dalsi vylepseni pro zlepsenf vysledkd cistént.

Navrat ke stanici

KdyZ robot dokondi ¢isténi, automaticky se vrati ke stanici, aby se nabil.

0|90 Bl Poznamka: Kdy? je robot v dokovaci stanici, odebere dostatek energie pro
optimalni vykon baterie. Spotieba energie je vSak omezena.

B Poznamka: Pouze u modelu XU7100 stanice také vysaje prach z nddoby
v robotovi. Prach se pak shromazduje v sécku na prach ve stanici.

Automatické dobijeni a pokracovani

Kdyz se b&€hem cisténi vybije baterie (< 20 %), robot se automaticky vrati do
stanice, aby se dobil. Po nabiti baterie robot pokracuje tam, kde skoncil.




v

Cisténi a udrzba

Kdy provadét udrzbu

Polozka

Cisténi

Cestina

Vyména
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vytiraci podlozka

Po kazdém pouziti

3-6 mésicl

hlavni kartac

Kazdy mésic

6-12 mésicl

omyvatelny filtr

Kazdy mésic

3-6 mésicl

bocni kartac

Kazdy mésic

6-12 mésicl

hlavni kolecka a univerzaini
kolecko

Kazdy mésic

senzor 360° laserové
navigace (LiDAR)

Kazdy mésic

Senzory:

- senzor kolize (2x)

- pfijimacinfracerveného
signalu k nalezenf
stanice

- vysilacinfracerveného
signélu pro komunikaci
se stanicf

- senzor 3D ToF pro
detekci a vyhybani se
malym prekazkam pred
robotem (120°)

- senzor ToF pro detekci
a vyhybani se malym
prekazkam kolem
robota (8x)

- senzor proti
odkapavani (6x)

Kazdy mésic

Nabijeci kontakty robota a
stanice

Kazdy mésic

Senzory pro detekci
umisténi nddoby na prach
a nadrzky na vodu

6 mésice

Nédoba na prach (XU7000)

Nadobu na prach
vysypavejte po kazdém
pouziti.
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Sacek na prach ve stanici - Kdyz oranzova LED kontrolka na stanici
automatického automatického vyprazdnovani blika, znamena to,
vyprazdnovani (XU7100) Ze je sacek na prach piny.

Cisténi vytiraci podlozky
1 Stisknéte tlacitko uvolnéni nadrzky na vodu.
@ 2 Vytdhnéte nadrzku na vodu z robota.

3 Odtrhnéte vytiraci podlozku od paskl se suchym zipem.
4 Vysurite vytiracl podlozku rovnou stranou z drazky.
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5 Omyjte a vycistéte vytiraci podlozku vodou nebo ji vyperte v pracce.

6 Vysuste vytiraci podlozku na vzduchu.

H Poznamka: NepouZivejte jiné zplisoby suseni vytiraci podlozky.

7 Zasunte vytiraci podlozku rovnou stranou do spravné drazky drzdku vytiraci
podlozky.

8 Pfipevnéte vytiraci podlozku k paskiim se suchym zipem na drzaku vytiraci

podlozky.

9 Naplnte nddrzku na vodu. Pouzijte otvor na vodu.

B Poznamka: Zkontrolujte, zda je vn&j3i povrch nadrzky na vodu suchy.

B Poznamka: NepouZivejte &istici prostredky.
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10 VloZte nddrzku na vodu na spravné misto.

Vyprazdnéni nadoby na prach
1 Oteviete horni kryt.

— 2 Soucasné stisknéte tlacitka uvolnéni nddoby na prach.
h 3 Vytdhnéte nddobu na prach.

4 Oteviete vyprazdnovaci dvitka nadoby na prach.

Bl Poznamka: Nesplette si vyprazdriovaci dvitka nddoby na prach s vikem
filtru. Vyprazdnovaci dvitka nadoby na prach jsou modra.

5 Vypustte nedistoty z nddoby na prach.
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C|sten| a suseni nadoby na prach

1 Oplachnéte nadobu na prach vodou.

B Nepouzivejte &isticl prostredky.

B DULEZITE: Nadobu na prach neumyvejte v myéce na nadobi.

2 N&dobu na prach nechte oschnout na vzduchu.

H roznémka: Nepouzivejte jiné zplsoby suseni nadoby na prach.

Cisténi omyvatelného filtru

1 Otevrete viko filtru.

2 Vytdhnéte vzduchovy filtr ven.

- 3 Oplachnéte filtr vodou.
A : - 4 Nechte filtr 24 hodin schnout na vzduchu.

B Poznamka: NepouZivejte jiné zplisoby sugeni filtru.
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5 Umistéte filtr k zamku filtru na nddobé na prach a zatlacte ho dovnitt.
6 Zatlacte filtr smérem dold.

7 Zavrete viko filtru.

8 Otevrete horni kryt robota.

. 9 Vlozte nddobu na prach na spravné misto.

Cisténi hlavniho kartace

1 PoloZte robota dnem vzh(ru na rovny a stabilni povrch.
2 Soucasné stisknéte tlacitka uvolnéni krytu kartace.

3 Zvednéte a sejméte kryt kartace.
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4 Vytdhnéte hlavni kartac.

5 Pomoci nastroje na cisténi kartacl prestiihejte vlasy.

6 Vlasy a necistoty z hlavniho kartace odstrante.

K3 Tip: K odstranéni neistot z hlavniho kartace pouzijte kartacovy konec
cistictho nastroje.

7 V pfipadé potreby nasadte na oba konce hlavniho kartace krytky. Oto¢enim
krytek ve sméru hodinovych rucicek je zajistite na misté.

8 Nasadte hlavni kartac na spravné misto.

63
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9 Umistéte okraje krytu kartace do spravnych vyrezd.
10 Zatlacte kryt kartace dovnitf.

Cisténi bocniho kartace

1 PoloZte robota dnem vzh(ru na rovny a stabilni povrch.
2 Pomoci Sroubovaku odstrarite Sroub.

3 Vyjméte bocni kartac.

4 Pomoci kartdcku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrarite
prach a necistoty z bo¢niho kartace a robota.

K3 Tip: K odstranéni prachu a netistot z bo¢niho kartace a robota méizete
pouzit kartacovy konec disticiho nastroje.

5 Nasadte vycistény bocni kartac na své misto.
6 Pripevnéte bocni karta¢ pomoci Sroubu a sSroubovaku.

Cisténi hlavnich koleéek a predniho kole¢ka

1 PoloZte robota dnem vzhlru na rovny a stabilni povrch.
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2 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrante

prach a necistoty z pfedniho kolecka a hlavnich kolecek.

K3 K odstranéni prachu a nedistot z kole¢ek miizete pouZit kartacovy konec
Cistictho nastroje.

Pro zachovani dobrého cisticiho vykonu musite ¢as od casu vycistit senzor,
kontaktni body a okénko infracerveného signalu.

1 Odpojte stanici ze zasuvky.

2 Pouzijte mekky neabrazivni suchy hadfik. V pfipadé potteby hadfik lehce
navlhcete.

3 Vydistéte soudasti.
B Poznamka: NepouZivejte &istici prostredky.

4 Soucasti a povrchy osuste suchym hadfikem.

B Poznamka: NepouZivejte jiné zplisoby suieni soucasti.
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Vyména prachového sacku (XU7100)

KdyZ oranzova LED kontrolka na stanici automatického vyprazdnovani blika,
znamena to, Ze je sacek na prach plny.

1 Otevrete viko stanice automatického vyprazdrovani.

2 Vytahnéte prachovy sacek ze stanice automatického vyprazdriovani.
3 Vyjméte prachovy sacek a zlikviduijte jej.

4 Zasunte kartonovou ¢ast sacku na prach do drazky, kterd je vyznacena na
stanici automatického vyprazdrovani.

5 Zavfete viko stanice automatického vyprazdriovani.

B informace o tom, kde a jak objednat nové sacky na prach, naleznete v piirucce
v ¢asti ,Vymena“.

Odstranéni prekazek ze vstupu automatického vyprazdnovani
(XU7100)

Vstup automatického vyprazdnovani stanice automatického vyprazdrovani

(XU7100) se mGze ucpat. Mlzete zaznamenat, ze stanice automatického

vyprazdnovani jiz nevyprazdruje nddobu na prach v robotovi spravné. Nize

naleznete pokyny k odstranéni prekazek ve vstupu automatického

vyprazdnovani stanice automatického vyprazdnovani (XU7100).

1 Odpojte stanici automatického vyprazdfiovani ze zasuvky a polozte ji dnem
vzhUru na rovny a stabilni povrch.

2 Odstrante srouby ze spodniho krytu pomoci Sroubovaku.
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o 3 Odstrante vlasy a necistoty zachycené ve vstupu automatického
vyprazdnovani.

Cisténi nadrzky na vodu
1 Stisknéte tlacitko uvolnéni nadrzky na vodu.
2 Vytdhnéte nadrzku na vodu z robota.

3 Vyplachnéte nddrzku na vodu vodou z kohoutku.
4 Osuste vnéjsi stranu nadrzky na vodu hadfikem.

Bl Poznamka: Nepouziveijte Eistici prostredky.
B DULEZITE: Nadrzku na vodu neumyvejte v myéce na nadobi.

5 Tésnici uzavér nadrzky na vodu nechte otevieny, aby mohl vnitfek nadrzky
vyschnout.

H Poznamka: NepouZivejte jiné zptisoby suseni nadrzky na vodu.

6 Naplnte naddrzku na vodu. Pouzijte otvor na vodu.

B Poznamka: Zkontrolujte, zda je vnéj3i povrch nadrzky na vodu suchy.

H roznamka: Nepouzivejte Cistici prostiedky.

7 Vlozte nadrzku na vodu na spravné misto.
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Dlouhodobé skladovani

1 Nabijejte baterii, az bude pIné nabita.
2 Robot skladujte pfi teplotach nizsich nez 35 °C a vyssich nez 8 °C.

Signaly v uzivatelském rozhrani a jejich vyznam

Cislo modelu Signalizace Popis signalu Vyznam signalizace
robota

XU7100 Kontrolky ve dvou tlacitkdch  Robot se nabiji.

XU7000 na robotovi pomalu blikaji.

XU7100 (:ﬁ\\:\ Kontrolky na dvou tlacitkdch Robot je plné nabit.

XU7000 \‘ s D_,| na robotovi nepretrzité sviti.

XU7100 Kontrolky ve dvou tlacitkdch  Robot je v rezimu nastaveni sité

XU7000 -~ narobotovi oranzové blikaji. ~ Wi-Fi.
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Cislo modelu Signalizace Popis signalu Vyznam signalizace

robota

XU7100 Kontrolky robota zhasnou. Robot presel do rezimu spanku.

XU7000

XU7100 Kdyz se robot nabiji, bild LED  Kdyz bild kontrolka LED blika,
kontrolka na stanici robot se nabiji, a kdyz
automatického nepfretrzité sviti, je robot plné
vyprazdnovani blika. nabity.

-1
H rPozndmka: Az se robot
gﬁ pIné& nabije, bude bil4
kontrolka LED nepretrzité
svitit. Po 10 minutach
ztmavne a bude svitit pouze
na 30 %.

XU7100 Zelend kontrolka LED na Stanice automatického
stanici automatického vyprazdnovani vysaje vsechen
vyprazdnovani blika. prach z nadoby v robotovi.

Prach a necistoty se pak
shromazduji v sacku na prach
ve stanici.

XU7100 Oranzova kontrolka LED na  Vicko nadrze je oteviené.
stanici automatického
vyprazdnovani blika.

XU7100 Oranzovéa kontrolka LED na Neni vlozen sacek na prach.

stanici automatického
vyprazdnovani blika.
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Cislo modelu Signalizace Popis signalu Vyznam signalizace
robota
XU7100 Oranzova kontrolka LED na  Sacek na prach je piny.
stanici automatického
= vyprazdnovani blika.

Resetovanllobnovenl robota

— Robota mUZete resetovat/obnovit stisknutim tlacitka reset pomoci jehly.
- Dlouhym stisknutim tlacitka reset po dobu 3 sekund obnovite tovarnf
nastavenfi a také resetujete firmware na posledni verzi.
- Dlouhym stisknutim tlacitka reset po dobu 10 sekund vymazete v robotovi
~ vsechny informace o sitovém pfipojeni, mapové informace, naplanovanou
@ Ulohu, informace o nerusenfi a informace o individuaInim nastavenf
a resetujete saci vykon na vychozi Uroven.

Bl Poznamka: Po resetovéni/obnoveni se musi robot znovu pripojit k aplikaci
a prislusna nastaveni v aplikaci budou odstranéna.

Vymeéna

Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu
www.philips.com/myrobot7000 nebo se obratte na prodejce vyrobk Philips.
MUZete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky spole¢nosti Philips ve své
zemi (kontaktni Gdaje naleznete na mezinarodnim zarucnim listu).

Nahradni dily:

XV1470 Nahradnf vytiraci podlozky
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XV1472 Sacky na prach

XV1473 Sada pro udrzbu se 2 filtry,
1 hlavnim kartd¢em a 1 boc¢nim
kartacem.

Vyjmuti dobijeciho akumulatoru

PYi vyjmuti baterie postupujte podle krokd uvedenych nize. Mdzete také robota
odnést do servisniho strediska Philips, kde bude baterie vyjmuta. Chcete-li ziskat
adresu svého nejblizsiho servisniho stfediska, obratte se na Stredisko péce o
zakazniky Philips ve vasi zemi.

Pii manipulaci s nastroji potirebnymi k otevieni vyrobku a pfi
likvidaci baterie dbejte vSech nezbytnych bezpeénostnich zasad.

Varovani: Pfred vyjmutim baterie se ujistéte, zda je produkt
odpojeny od stanice a zda je baterie zcela prazdna.

1 Spustte robota z libovolného mista v pokoji (a nikoliv ze stanice).
2 Nechte robota zapnutého, dokud se baterie nevybije, abyste se ujistili, ze
bude baterie zcela vybitd, nez ji vyjmete z pfistroje a zlikvidujete.
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3 Odmontujte srouby vika pfihradky na baterii a sejméte viko.

4 Vyjméte dobijeci baterii a odpojte ji stisknutim malé spony na konektoru
baterie, abyste uvolnili konektor.

5 Odevzdejte robota a baterii na sbérné misto pro likvidaci elektroodpadu.

Zaruka a podpora

Potiebujete-li dalsi informace ¢i podporu, navstivte web
www.philips.com/support nebo si prostudujte zaruéni list s mezinarodni
platnosti.

Tento roboticky vysavac byl navrzen a vyvinut s maximalni moznou péci. Pokud
vsak vas robot i presto vyzaduje opravu, obratte se na stfedisko péce o zdkazniky
ve své zemi, kde vdam pomohou s vyfizenim nutnych oprav v nejkratsi mozné
dobé a s maximalnim pohodlim. Pokud se ve vasi zemi nenachazi stiedisko péce
o zakazniky, obratte se na mistniho prodejce vyrobk Philips.
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Likvidace a recyklace

N Nevyhazujte robota do bézného odpadu. Ujistéte se, Ze jej odevzdate do
L,) sbérného mista pro recyklaci elektrickych zafizeni.
=}

ReSeni problému

Tato kapitola uvadi prehled nejbéznéjsich problémd, se kterymi se mizete

u tohoto pfistroje setkat. Pokud se vdm nepodafi vyresit problém pomoci nize
uvedenych informaci, pfejdéte do aplikace k robotovi Philips HomeRun nebo
navstivte stranky www.philips.com/myrobot7000, kde také najdete video
navody a odpoveédi na casto kladené otdzky. Také se mdzete obratit na stfedisko
péce o zakazniky ve své zemi.

Problém

Mozna pricina

Reseni

Robot se nezapne.

Baterie je témér vybita.

Pfed pouzitim robota nabijte ve stanici.

Okolni teplota je prilis nizka
nebo pfilis vysoka.

Pouzivejte robota pfi teploté od 8 °C do
35°C.

Robot se nemdze sparovat
s aplikaci.

Robot jiz neni v rezimu
parovani.

Uvedte robota zpét do rezimu parovani
soucasnym podrzenim domovského
tlacditka a tlacitka vypinace (kontrolky
budou blikat oranzové).

Pfipojeni Wi-Fi (signal) neni
dobré.

Umistéte robota do oblasti s dobrym
signalem Wi-Fi.

Zvolena nespravna sit Wi-Fi
nebo

Ujistéte se, ze jste vybrali spravnou sit Wi-Fi.

Bylo zadano nespravné heslo.

Ujistéte se, ze jste zadali spravné heslo
k Wi-Fi.

V aplikaci byl vybran spatny
model robota.

Ujistéte se, ze jste vybrali spravny model
robota.

Byla stazena Spatna aplikace.

Vzdy pouzivejte aplikaci, kterou jste si stahli
pomoci QR kodu ze stru¢ného navodu
k rychlému pouziti.

Aplikace a robot ztrati
spojent.

Robot se dostal mimo dosah
signalu Wi-Fi.

Pockejte, az robot zajede zpét do oblasti
s dobrym signalem Wi-Fi.

Robot presel do rezimu spanku.

Pokud se robot nevrati na stanici, prejde do
rezimu spanku. Pro probuzeni robota
stisknéte tlacitko vypinace na 3 sekundy
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Problém

ina
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Mozna p

Reseni

nebo déle. Poté jej pres aplikaci odeslete na
stanici.

Heslo Wi-Fi bylo zménéno.

Kdyz se zméni podrobnosti sité Wi-Fi:
znovu pridejte robota do aplikace.

Ndazev sité Wi-Fi byl zménén.

Kdyz se zméni podrobnosti sité Wi-Fi:
znovu pridejte robota do aplikace.

Ucet aplikace byl zmé&nén.

Kdyz byly zménény podrobnosti tctu,
pridejte robota do aplikace znovu.

E-mail s ovérovacim kodem
neprisel.

Doruceni e-mailu s ovérovacim
kédem muize trvat az minutu.

Pockejte na e-mail déle nez minutu.

E-mail nebyl odeslan.

Kliknéte na tlac¢itko ,odeslat znovu”.

E-mail mohl spadnout do slozky
,Spam” nebo ,nevyzadana
posta”.

Zkontrolujte slozky ,spam” nebo
,nevyzadana posta”. (Odesilatelem e-mailu
je: HomeRun_noreply@).

Byla pouZita nespravna e-
mailova adresa.

Zkontrolujte, zda jste pouzili spravnou e-
mailovou adresu.

Telefon nebo poditac nema
dobré pfipojeni k internetu pro

ptijem e-mailu.

Zkontrolujte, zda ma telefon nebo pocitac
dobré pfipojeni k internetu.

Robot nemUize najit stanici.

Stanice byla béhem uklidu
presunuta.

Umistéte stanici zpét na stejné misto, kde
byla pfed zahajenim cisténi.

Stanice neni pfipojena
k napdjent.

Pfipojte stanici k napajent.

Senzory na robotovi nebo na
stanici jsou znecisténé.

Vycistéte vSechny senzory na robotovi a na
stanici.

Oblast bez pristupu byla
umisténa pfilis blizko stanice.

Neukladejte oblasti bez pristupu prilis
blizko stanice.

Stanice byla umisténa na velmi
jasné osvétleném misté.

Neumistujte stanici na velmijasné
osvétlené misto (napriklad na ptimé
slunecni svétlo), mohlo by to rusit
infracerveny signal.

Robot stanici odtlacuje.

Stanice nestoji tésné u zdi.

Umistéte stanici zadni stranou ke sténé.

Senzory na robotovi nebo na
stanici jsou znecisténé.

Vycistéte vsechny senzory na robotovi a na
stanici.

Stanice kolem sebe nema
dostatek prostoru (0,5 metru
na kazdou stranua 1,5m
dopredu).

Ujistéte se, ze je kolem stanice dostatek
mista.

Robot neuklizi fadné.

N&doba na prach v robotovi je
plnd (XU7000).

Vyprazdnéte v robotovi nddobu na prach
(XU7000).
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v

Mozna pfi¢ina
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Reseni

Nadrzka na vodu je prazdna.

Doplnujte véas nadrzku na vodu.

V kartadich jsou zaseknuté
necistoty.

Odstrante z kartacd vsechny necistoty.

Filtr nebyl vycistén.

Filtr pravidelné cistéte.

Filtr nebyl umistén zpét nebo
nebyl umistén spravné.

Umistéte filtr zpét spravné.

Je tfeba vyménit vytiraci
podlozku.

Vymeénte vytiraci podlozku XV1470. Novou
vytiraci podlozku XV1470 koupite pres
aplikaci nebo na adrese
www.philips.com/myrobot7000

Robot béhem vytirdn{
nespotrebovava zadnou
vodu nebo jen malo.

Mnozstvi vody je nastaveno
prilis nizko.

Nastavte v aplikaci vy3si mnoZzstvi vody.

Z mopu vytéka pfilis mnoho
vody / robot pfilis namaci
podlahu.

Mnozstvi vody je nastaveno
ptilis vysoko.

Nastavte v aplikaci nizsi mnozstvi vody.

B DULEZITE: Pro vytirdn{ choulostivych
tvrdych podlah, jako jsou parkety, nastavte
hladinu vody v aplikaci na nejnizsi Urovern.

Robot vynechava oblasti pro
Cisténi / robot neuklidi celou
oblast / robot zacal
vynechdvat urcitd mista.

Senzory na robotovi jiz nejsou
Cisté.

Vycistéte senzory na robotovi suchym
hadfikem.

Robot pracuje na kluzké
nalesténé podlaze.

Nez robot za¢ne uklizet, ujistéte se, ze je
podlaha sucha.

Robot se nedokéze dostat do
urcitych oblasti blokovanych
nabytkem nebo prekdzkami.

Uklidte prostor, ktery ma byt vycistén —
dejte nabytek a malé pfedméty na spravné
misto.

Oblast ¢isténi neni uklizena.

Nez robot za¢ne uklizet, odstrante
z podlahy malé pfedméty a uklidte oblast
cistént.

Robot udrzuje bezpecnostni
odstup v blizkosti oblasti bez
pristupu a bez vytirdni, coz
mUze zpUsobit, Ze robot
urlitou oblasti neprojede.

Nastavte oblast bez pfistupu a oblast bez
vytirani v aplikaci o néco mensi.

Robot se zablokoval tim, Ze
nasal kabel.

Na podlaze jsou kabely, které
robot nedokaze odhalit.

Zastavte robota a sejméte kryt kartace.
Vyjméte hlavni kartac a zkontrolujte, zda
néco neuvizlo v bocnim kartadi: vyjméte
bocni kartac, vytahnéte kabel a znovu
nasadte bocni kartac. Pred zahajenim
cisténi odstrante z podlahy vsechny kabely.
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Problém

v

Mozna pfi¢ina

Reseni

Robot spadne ze schodd.

Senzory proti padu na spodni
strané robota jsou znecisténé.

Vycistéte senzory proti padu na spodni
strané robota.

Na nejvyssi stupen schodisté
byly umistény predméty, které
robot detekuje a mysli si tedy,
ze mUze bezpedlné jet dal.

Odstrante vsechny predméty z horniho
stupné schodisté.

Robot se nenabiji nebo se
velmi rychle vybiji.

Robot je ulozen v prostoru, kde
je prilis horko nebo pfilis
chladno.

Robota nabijejte a uchovavejte pfi teploté
od 8°Cdo 35°C.

Stanice automatického
vyprazdnovani nesbird prach
z robota (XU7100).

Sacek na prach nebyl umistén
zpét nebo nebyl umistén
spravné.

Umistéte sacek na prach do stanice
automatického vyprazdnovani spravné.

Sacek na prach je plny.

Umistéte do stanice automatického
vyprazdnovani prazdny sacek na prach.

V aplikaci byl aktivovan tichy
rezim nebo nastaveni ,nerusit”.

V aplikaci zruste vybér tichého rezimu nebo
nastaven{ ,nerusit”.

Vstup stanice automatického
vyprazdrovani je zablokovan.

Vycistéte vstup stanice automatického
vyprazdnovani.

V nédrzce na vodu se tvori
péna a robot se podivné
pohybuje.

Do nadrzky na vodu byl pridan
Cistici prostredek, takze robot
klouze.

Nikdy jiz nepfidavejte do nadrzky na vodu
Cistici prostredek. Vycistéte robota a jeho
kolecka, vcetné dikladného proplachnutf
nadrzky na vodu.

Robot vydava divny zvuk.

Filtr nebyl umistén zpét nebo
nebyl umistén spravné.

Zkontrolujte, zda byl filtr spravné umistén
zpét.

Kartace se jiz neotaceji.

V hlavnim kartadi jsou
zaseknuté vlasy.

Odstrante vlasy pomoci nastroje na cisténi
karta¢t dodaného s robotem.

V kartdcich jsou zaseknuté jiné
nedistoty.

Odstrante z kartacl jiné necistoty.

Hlavn{ karta¢ nebyl umistén
zpét spravneé.

Vyjméte hlavni kartd¢ a znovu jej sestavte.

Kdyz nenfi hlavni karta¢ umistén zpét
spravné: znovu spravné nasadte Ctvercovy
htidel do ¢tvercového otvoru.

Bodni kartac se zdeformuije.

V bocnim kartaci se mohlo
néco zaseknout.

Vlozte kartac na chvili do horké vody
a nechte oschnout.

Novy bocni kartac koupite pres aplikaci
nebo na adrese
www.philips.com/myrobot7000
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Mozna pfi¢ina
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Reseni

Robot nenajede na cernou
podlahu.

Robot si mysli, ze velmi cerna
podlaha predstavuje nebezpeci
padu — aktivovala se detekce
vyskového predélu.

Ujistéte se, ze v mistnosti s cernou
podlahou sviti svétla.

Vycistéte senzor proti padu na spodni
strané robota.

Je nastaven plan, ale robot
podle néj nezacne uklizet.

Mdze byt aktivovéna funkce
Jnerusit”.

Zkontrolujte v aplikaci, zda neni funkce
Lnerusit” nastavend na stejnou dobu jako
plan cisténi.

Robot je v rezimu spanku.

Ujistéte se, Ze se robot nabiji ve stanici.

V aplikaci bylo vybrano
nespravné ¢asové pasmo.

Casové pdsmo mizete zménit v aplikaci
pod zélozkou ,MUj ucet” a ,Profil”.

Robot ztratil spojenf se siti Wi-
Fi.

Ujistéte se, Ze sit Wi-Fi funguje.

Baterie robota je vybitd.

Ujistéte se, ze je stanice pfipojena ke zdroji
napajeni.

Nelze se prihlasit k Uctu
aplikace k robotovi.

E-mailové adresa byla
zmeéneéna.

Pokud byla zménéna e-mailové adresa,
vytvorte novy Ucet aplikace.

Heslo nenf spravné.

Zadejte spravné heslo.

Pokud heslo zapomenete, kliknéte na
tlacitko ,zapomenuté heslo” a postupujte
podle pokynd.

Je vybréna nespravna oblast
zemé.

Vyberte v aplikaci spravnou oblast zemé.

Stéle se zobrazujf
vyskakovaci zpravy

o aktualizacich aplikace
nebo firmwaru.

Aktualizace aplikaci nebo
firmwaru nejsou nainstalovany.

Pro neustalé zlep3ovani robota
doporucujeme nainstalovat viechny
aktualizace.
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Tillykke med dit keb af en robotstevsuger og -moppe i Philips HomeRun Aqua

7000-serien! For at fa mest muligt ud af din robot og fa adgang til alle de
avancerede funktioner kan du downloade og installere Philips HomeRun-
robotappen. Du kan ogsa finde supportvideoer og ofte stillede spargsmal i
appen.

Laes den separate garantifolder grundigt, fer du bruger maskinen for forste
gang, og gem den til senere brug.

Produktoversigt

Stevbeholder

Vaskbart filter

Lag pa det vaskbare filter
Filterlas

Filterlaglas

Lag til teamning af stevbeholder
Udlgs knapperne pa stevbeholderen
Afbryderknap

Home-knap

10 Reset-knap (nulstilling)

11 Topdaeksel

12 Stedfanger

13 Vakuum indlgb

14 Luftudtag

15 Vandtank

16 Friger knap pa vandtanken

17 Vandindlgb

18 Hovedberste

19 Barstecover

20 Slip knapperne pa berstecoveret

OO NOUTS WN —
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21 Hovedhijul

22 Forhjul

23 Kontaktpunkter til opladning (robot)
24 Sidebeorste

25 Moppepudeholder

26 Vaskbar moppepude (2x)

27 Netledning (XU7000)

28 (Oplade)station (XU7000)

29 IR-signalvindue (XU7000)

30 Kontaktpunkter til opladning (station)
31 Netledningsstik

32 Daekkeserviet (XU7000)

33 Stevpose (2x) (XU7100)

34 Lag til beholder

35 Rum til stevpose

36 Automatisk temningsstation (XU7100)
37 Indikatorlys

38 IR-signalvindue

39 Rampe

40 Indleb til automatisk teamning

41 Automatisk temning af luftudtag

42 Kontaktpunkter til opladning (station)
43 Udluftningsabning

44 Rengeringsvaerktej til borste

45 Netledningsstik

46 Netledning (XU7100)

Sensor oversigt

360-graders lasernavigation (LiDAR)

Kollisionssensor (2x)

Infrared signalmodtager for at finde stationen

Infrared signalgiver til at kommunikere med stationen

3D ToF-sensor til at registrere og undga sma forhindringer foran robotten
(120°)

ToF-sensor til at registrere og undga sma forhindringer omkring robotten (8x)
Anti-drop-sensor (6x)

u b wN —
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For apparatet tages i brug

2
3

Tag apparatet ud af aesken, og fjern al emballage.
Fjern beskyttelsesdaekslerne.

Hvis du ser tegn pa synlig skade, skal du ga til www.philips.com/support
eller kontakte kundeplejecentret i dit land.

Installer og fyld vandtanken

1

2

Klargering

Fyld vandtanken. Brug vandindlgbet.

B Bemaerk: Kontrollér, at vandtankens yderside er tor.

B Bemeerk: Brug ikke rengeringsmidler.

Placer vandtanken pa det korrekte sted.

Installering af robotten og stationen

K3 Tips til at veelge den bedste placering til installation af stationen:

Placer ikke stationen i staerkt sollys eller under megbler. Dette vil blokere det
infrarede signal, der hjeelper robotten med at finde tilbage til stationen.
Installer stationen pa en plan overflade mod en vaeg.

Installer stationen pa et hardt gulv.

Placer ikke stationen i naerheden af trapper eller en varmekilde (radiator).
Installer pa et sted med god Wi-Fi-daekning.

Installer stationen:

1
- Model XU7100

Installer stationen inden for de korrekte dimensioner til placering.
- Model XU7000
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Bl Bemaerk: Hold 0,5 meter plads pa stationens sider og 1,5 meter foran
stationen.

2 Tilslut stationen til stramforsyningen.

3 Sorg for, at den resterende del af stremkablet er godt skjult bag stationen, sa
robotten ikke kan kore over den.

Hl Bemeerk: Kun for model XU7100 placeres stavposen i stovposerummet pa
stationen.

Opladning af robotten

1 Drej robotten til dens korrekte position, og seet robotten pa gulvet foran
stationen. Vandtanken skal vende veaek fra stationen.

- Model XU7100 - Model XU7000
%)

R

P

2 Sorg for, at stationen er tilsluttet stikkontakten i veeggen.

3 Tryk pa og hold afbryderknappen nede i 3 sekunder for at taende robotten.

4 Tryk pa home-knappen. Robotten karer til den korrekte position i stationen.
- Model XU7100 - Model XU7000

5 Vent, indtil robotten er fuldt opladet.

Hvis batteriet er tomt, vil robotten ikke kare sig selv til den korrekte position. |
dette tilfeelde skal du felge de naeste trin:
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Model XU7100

Drej robotten til dens korrekte position, og saet robotten pa gulvet foran
stationen.

Juster hjulene med sporene pa stationen (for model XU7100), eller juster
robottens opladningskontakter med stationens opladningsstik (for model
XU7000).

Skub robotten ind og lad hjulene ga i sporene (for model XU7100) eller seet
robotten med opladningskontakterne pa stationens opladningsstik (for
model XU7000).

Model XU7000

® b 2
THeH

Ind

Bl Bemaerk: Sorg for, at robotten er i sin korrekte position og begynder at
lade. Lysene i de to knapper pa robotten blinker langsomt. Hvis batteriet er
tomt, kan det tage et stykke tid, for robotten indikerer, at den oplader.

Vent, indtil robotten er fuldt opladet.

B Bemaerk: Serg for, at robotten er fuldt opladet, for du bruger den forste
gang.

Bl Bemaerk: Nar robotten oplader, blinker lysene i de to knapper pa robotten
langsomt.

Bl Bemaerk: Kun for model XU7100 lyser den hvide LED pé& stationen ogsa for at
angive, at robotten oplades.

Bl Bemark: Kun for model XU71 00, efter at batteriet er fuldt opladet, vil den
hvide LED pa stationen lyse konstant, hvilket betyder, at robotten nu er i
standbytilstand.

Download appen, registrer og opret forbindelse til Wi-Fi.

App-indhold

Du kan betjene robotten med Philips HomeRun-robotappen. Appen giver dig
mulighed for at styre din robot og tilbyder hjeelp og support:

0O NGOV WN=

Instruktionsvideoer.

Fuld brugervejledning.

Ofte stillede speargsmal.

Kontakt kundepleje.

Lav et kort over dit hjem.

Veelg, hvilke rum der skal rengares.

Vaelg mellem forskellige rengeringstilstande og indstillinger for hvert rum.
Se status for rengeringen i realtid, og se batteriniveauet.
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9 Modtag meddelelser og advarsler.

10 Planlzeg en ny rengering.

11 Se vedligeholdelsesstatus og find reservedele.

12 Forbind din robot med en digital stemmeassistent for at betjene den via

stemmekommandoer.
Download appen
2 1 Scan QR-koden pa denne brugervejlednings omslag eller pa robottens
emballage.
PHILIPS Eller:
Seg efter "Philips HomeRun robot app" i Apple App Store eller i en Android
o App Store.
& Download og installér appen.
S 3 Folg vejledningeniappen.

Registrering af en personlig konto

Du kan registrere en personlig konto og opna felgende fordele:

- Styrrobotten fra mere end én enhed, f.eks. en smartphone og tablet, eller
tilfoje flere brugere i husstanden.

- Gem sikkerhedskopiering af vigtige data som skreeddersyede
renggringsplaner til dit hjem.

- Forbind din robot med en smart hjemmehgijttaler.

Bl Bemaerk: Hvis du skifter din telefon, og du ikke har en konto, mister du alle
skreeddersyede rengaringsplaner.

A Vigtigt: Philips veerdsaetter og respekterer dit privatliv. Et link til vores politik
om beskyttelse af personlige oplysninger kan findes i appen fer registrering.

Opsaetning af Wi-Fi-forbindelse

B inden du géri gang: serg for, at robotten og din mobile enhed har god Wi-Fi-
daekning.

1 Tryk pa knappen "Tilfgj robot" i appen, og falg instruktionerne.

- 2 Veelg robotmodellen.

- Model XU7100 - Model XU7000




84 Dansk
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Philips robot )@ §
N

B bu kan veelge robotmodellen ved at scanne QR-koden oven pa robotten,
eller ved at sla modelnummeret op som angivet pa typeskiltet pa stationens
bagside.

3 Installer stationen inden for de korrekte dimensioner til placering.

4 Tryk pa og hold afbryderknappen og home-knappen nede pa samme tid i tre
sekunder. Lysene i knapperne vil blinke orange for at angive, at robotten eri
Wi-Fi-opsaetningstilstand.

5 Parrobotten med Wi-Fii appen.

6 Klik pd knappen Deltag, hvis den er synlig i appen for at oprette forbindelse til
"Philips robot"-netveerket.

Bl Bemaerk: Huis tilslutningsknappen ikke er synlig i appen, skal du forlade
appen og ga til Wi-Fi under "Indstillinger" pa din mobilenhed. Der kan du
veelge "Philips robot"-netvaerket og oprette forbindelse til det.

Hvis Wi-Fi-parringen mislykkes:

- Tjek, om du har valgt den korrekte robotmodel.

- Tjek din Wi-Fi-forbindelse

- Tjek, om du har indtastet den korrekte Wi-Fi-adgangskode
- Tjek, om robotten stadig er i Wi-Fi-opsaetningstilstand.

B Bemaerk: Du kan se, at dette er tilfaeldet, hvis lamperne i de to knapper p&
robotten stadig blinker orange.

Bl Bemaerk: Hvis du ikke er i stand til at lose problemet, kan du besege
www.philips.com/myrobot7000 for at fa supportoplysninger og
kontaktoplysninger til kundepleje.
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Horbare signaler

- Robottens stemmealarmsprog kan aendres fra engelsk til dit lokale sprog. For
at eendre sproget skal du downloade appen og forbinde robotten med Wi-Fi,
sa den kan downloade det nye sprog.

- Appen giver advarsler og pamindelser, hvis robotten har brug for
opmaerksomhed. Pa denne made vil du veere fuldt informeret om status i
realtid, selvom robotten ger rent, mens du er vaek.

Indstil sproget for stemmealarmen

Py

B Du kan indstille stemmealarmens sprog umiddelbart efter, at du har tilsluttet
robotten til Wi-Fi

1 Serg for, at robotten er tilsluttet appen.

2 Indstillingen for at eendre stemmealarmens sprog findes pa to steder i appen.

- Pasamme appskaermbillede, som beder om at navngive robotten

- Eller ved at trykke pa de tre linjer overst til venstre og derefter vaelge fanen
Robotindstillinger.

3 Veelg derefter stemmealarmens sprog der.

i

?

Sadan fungerer din robot

Opret et kort

Hvordan kortlaegning fungerer

Robotten karer gennem rummene, og lasernavigationen scanner hurtigt
rummene for at opbygge et kort @ over gulvet.
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Kort Rediger

I appen kan du bruge kortredigering til at:

- Rediger vaerelser (flet/opdel rum, navngiv veerelse), sa du kan tilpasse
renggringsrutinen for robotten pr. vaerelse.

- Opsat begraensede omrader for at angive, hvor robotten ma rense, og hvor
den ikke ma.

- Opret et kort for hvert gulv i dit hjem og gem op til 5 kort. Nar du bruger
apparatet, opretter det et nyt kort i et nyt milje. Hvis du har kort, som du
bruger ofte og ikke ved et uheld vil overskrive, kan du lase op til 3 kort.

Forberedelse af lokalet til kortlaegning
For du begynder at kortlaegge, skal du serge for at:
- Ryd opiomradet.

- Seet mabler pa det rigtige sted.

- Fjernlese og sma forhindringer.

Bl Bemaerk: Dette er vigtigt for at undga permanent at gemme
forhindringerne pa kortet.

- Abn alle interne dore.

B vigtigt: Serg for, at robotten ikke kan blive blokeret under brug.

Oprettelse af kort

B Vigtigt: Under kortlaegningen vil din robot ikke rense.

Bl Vigtigt: For at oprette et kort over et gulv er det vigtigt at placere stationen pa
det gulv, som du gnsker at kortleegge fordi robotten skal veere i stationen, nar
kortlaegningen startes og afsluttes. @nsker man at lave et kort over 2. sal, skal
stationen placeres der under kortlaegningsprocessen. Herefter kan kortet over
dette gulv bruges, selvom stationen ligger pa et andet gulv.

Bl Bemaerk: Kun for model XU7100, efter at robotten har afsluttet sin
kortleegningskersel, begynder den automatiske temningsstation at temme
robotten. Dette er ikke en fejl, det er normal funktion.
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Fortzel robotten, hvor der ikke skal rengeres, ved hjeelp af

begraensede rengeringszoner

I appen kan du opsaette begraensede omrader for at angive, hvor robotten ma

gere rent, og hvor den ikke ma.

Virtuel veeg og Forbudt zone

Opret virtuelle veegge & og forbudte zoner & for omréder, du ikke onsker, at

robotten skal rengere. Du kan for eksempel oprette virtuelle vaegge eller

forbudte zoner for at:

- Beskytte skrebelige genstande. Robotten kan ikke registrere skinnende,
gennemsigtige (f.eks. glas) eller marke forhindringer eller overflader.

- Undga, at robotten saetter sig fast under rengering.

Bl Bemaerk: Robotten kan sidde fast pa teepper med lang luv, teepper med
frynser eller meget lette taepper som pa badevaerelset. Robotten kan heller
ikke registrere kabler pa gulvet.

- Beskyt robotten.

Bl Bemaerk: Robotten skal holdes vaek fra vaesker og vade omrader ssom
kaeledyrsskale og plantebakker.

B vigtigt: virtuelle vaegge og forbudte zoner bar ikke bruges til at beskytte mod
farer.

H vigtigt: virtuelle veegge og forbudte zoner ber ikke forhindre robotten i at
vende tilbage til stationen.

B vigtigt: Brug ikke din robot udenders. Den er ikke designet til udenders brug.

Zone uden mopning

Opret zoner uden mopning @ for at forhindre robotten i at vaske teepper.
Du kan justere folgende indstillinger i appen under "Robotindstillinger":

- Undga ingen Zone uden mopning nar resten af rummet er vasket.

- Stevsug kun Zone uden mopning. Bemaerk, at moppen stadig kan veere
fugtig.

Skansom zone

Robotten kan navigere hen over nogle mebler, hvis det er nedvendigt. Vil du
ikke have den til at klatre over visse ting? Tegn en skdansom zone pa dit kort.
Robotten vil rulle op til dine mabler og kun klatre lidt, for den vender sig veek.

B VIGTIGT: Hvis du ensker, at din robot stadig skal ga ind i andre rum, skal du
sorge for, at din skansom zone ikke er for teet pa en der med et dertrin. Indstil en
skansom zone mindst 1 meter fra en der med et dertrin.
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Sadan udferer din robot rengering

Rutine

I appen kan felgende rengeringsrutiner vaelges:

Beskrivelse

Regelmaessig

Regelmaessig rengering er beregnet til dine normale daglige rengeringsrutiner. Robotten

rengering renger hvert rum i henhold til de indstillinger, du har angivet og gemt i rengeringsplanen.
{m Hvis miljoet ikke genkendes, kortlaegger robotten miljget og stevsuger det samtidig
- (robotten vasker ikke gulv ikke i dette tilfaelde). Efter faerdiggerelsen vender den tilbage til
T stationen.
0
Tilpasset Tilpasset rengering kan bruges til at fa robotten til at udfere rengeringshandlinger ved
rengering unikke lejligheder. Du kan tilpasse rengeringsrutinen pa din robot til dine gnsker. Du kan

indstille foelgende tre muligheder.

- Rum: robotten renger et eller flere rum i en reekkefalge, du angiver.

- Zone: robotten renger en zone i et rum, du angiver

- Plet: robotten ger rentien firkant pa 1,5 gange 1,5 meter pa et bestemt sted i dit hus,
som du gnsker at fa gjort rent.

B Bemaerk: med pletrengering skal du placere robotten midt pa den firkant, du vil have
robotten til at rense.

Nar du har valgt en af ovenstaende muligheder, kan du vaelge en rengeringstilstand og
finjustere dine rengeringspraeferencer og avancerede indstillinger.

Angiv renggringspraeferencer, avancerede indstillinger og
renggringsraekkefalge

I appen kan du veelge fem forskellige rengeringstilstande til hvert vaerelse. Disse
er standardtilstande, der kan bruges i de fleste situationer. Du kan tilpasse din
rengeringstilstand ved at finjustere rengeringspraeferencer og avancerede

indstillinger.

Renggringstil-

stande

Tilstand Beskrivelse

Wet & dry Robotten stavsuger og vasker gulvet pa samme tid. Denne tilstand er beregnet til
regelmaessig rengering af harde gulve.
B VIGTIGT: Til gulvvask af falsomme harde gulve, sdsom parketgulve,
skal du indstille fugtighedsniveauet i appen til det laveste niveau.

Ter Robotten stevsuger kun gulvet. Denne tilstand kan bruges til omrader, der ikke bor
torres.

Stojsvag Robotten gor rent med minimal stgj. Sugestyrken saenkes, og stemmealarmerne er

slaet fra.
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Intensiv

Robotten stovsuger og vasker gulvet pa samme tid og med fuld kraft. Denne tilstand
er beregnet til grundig rengering af sma omrader.

Il Bemaerk, at det ikke anbefales at rense store omrader i denne tilstand. Robotten
passerer omradet 5 gange, sa rengeringstiden og batteriforbruget vil stige markant.

Individuel

Til denne tilstand kan du veelge alle ekspertindstillinger fra bunden.

Indstilling

Renggringspraeferencer
For hver rengeringstilstand kan du finjustere felgende rengeringspraeferencer:

Beskrivelse

Sugestyrke @

Skift sugestyrken:

- Eco: til effektiv rengering med lavt energiforbrug og lavt stgjniveau.

- Normal: til regelmaessig rengering og effektiv fjernelse af fint stev pa harde gulve
med optimal balance mellem kraft og effektivitet.

- Hoj: til en grundig rengering af store gulve. Kan rense mere pa en enkelt
opladning end maks-tilstand.

- Maks.: ideel til at fjerne stort snavs som dyrehar eller krummer. Den stzerke
sugestyrke fjerner fine stgvpartikler gemt dybt inde i teepper og spraekker.

Vandstand ©

Bestem stremningshastigheden, der pumpes fra den elektronisk vandtank til

moppen:

- Off (slukket): Sluk for fugtighedsniveauet for ubehandlede gulve og teepper.

- Lav: at vaske et folsomt gulv f.eks. parket. Kombinationen af stevsugning og
gulvvask fjerner mere fint stev end stevsugning alene.

- Midterst: optimal til en almindelig vad og ter rengering. Moppen fjerner
overfladisk snavs og bakterier for at holde dit hjem renset og sundt.

- Hgj: for en effektiv fjernelse af fodspor for et pletfrit rent hjem. Det anbefales at
kombinere denne indstilling med moppevibrationer aktiveret og 5 gentagelser af
rengeringsvejen for at fa en intensiv rengering.

Renggringsrutese-
kvens

Angiv antallet af rengeringspassager. En gang er tilstraekkelig til normal rengering.
Det er muligt at programmere robotten til at lave to eller endda fem omgange til
intensiv rengering af genstridigt snavs. Det anbefales kun at veelge denne mulighed
for specifikke rengeringsomrader, da det pavirker rengeringens varighed.

Indstilling

Avancerede indstillinger
For hver rengeringstilstand kan du finjustere felgende avancerede indstillinger:

Beskrivelse

Moppevibrationer@

Sla moppevibrationer til eller fra. Vibrationerne skurer blidt og effektivt gulvet for at
l@sne snavs og fodspor.

Mopning i Y-
monster @

Skift moppemeansteret til Y-manster. Ved at vaske i et Y-manster vil robotten
efterlade faerre vandmaerker og spor. Bemaerk, at rengeringstiden vil veere lidt
leengere end normal gulvvask.
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Indstilling Beskrivelse

Teeppeboost @ Sla teeppeforstaerkningen til eller fra. Robotten @ger automatisk sugestyrken, nar den
er kort ind pa et teeppe eller teeppe. Det anbefales at aktivere denne indstilling. Du
kan dog deaktivere den for rum, hvor der ikke @nskes forstyrrelser.

Sadan bruges din robot

Forberedelse til rengering

For du starter robotten pa dens rengeringskersel:
- Gor moppen vad pa forhand for at opna optimale resultater.

- Fastger den vaskbare moppepude til moppepudeholder.
Y VIGTIGT: Moppepudeholderen kan ikke fiernes, og ved brug af robotten
skal den vaskbare moppepude altid fastgeres til moppepudeholderen, ogsa
selvom du bruger robotten uden moppe. Dette er for at undga skader pa
gulvet og moppeholderen under brug.

- Fjern alle kabler og snore fra gulvet, sa robotten ikke bliver viklet ind i dem.
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- Abnalleinterne dere.

(]

Start dit forste renggringsprogram via appen (se H).

Start
1 Abn appen.

2 Veelg rengeringsprogram: Regelmaessig rengering eller tilpasset rengering.
3 Tryk pa knappen Start.

Bl Bemazerk: Hvis batteriniveauet er for lavt, kan rengeringen ikke starte. Vent,
indtil robotten er tilstraekkeligt opladet, for du starter en rengering.

Stop

1 Tryk pa Pause-ikonet i appen. Robotten stopper.

2 Tryk pa knappen Start igen. Robotten fortsaetter.

3 Tryk pa home- og oplad ikonet. Robotten gar tilbage til stationen.

Brug af robotten uden app

H Bemzerk: For en optimal oplevelse anbefaler vi at bruge appen.

Uden appen kan du bruge de to knapper pa robotten til at betjene den:
- Afbryderknap
- Langttryk (3 s) for at teende og slukke robotten.
- Tryk kort for at starte rengeringen eller for at saette rengeringen pa pause.
Tryk igen for at genoptage rengeringen.
- Home-knap
- Kort tryk (nar robotten ikke gor rent): robotten finder stationen og
oplader.
- Kort tryk under rengering: robotten stopper med at rengere. Kort tryk
igen: robotten vender tilbage til stationen for at lade op.
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- Kort tryk, nar robotten kerer tilbage til stationen: robotten holder pause
med at vende tilbage til stationen. Tryk igen for at lade den kere tilbage til
stationen.

Nar robotten betjenes manuelt, vil den stevsuge og vaske gulv. Men hvis
vandtanken er tom, vil den ikke torre.

Din robots renggringsmanster

Robotten rengaer hjemmet pa en struktureret made. Robotten renger rum for
rum og starter altid med at rengere rummets periferi, inden den daekker den
4 resterende overflade.

e

Bl Bemaerk: Hvis rengeringen er faerdig inden for 10 minutter, vil omradet blive
rengjort to gange. Dette er en ekstra touch up for at forbedre
rengeringsresultaterne.

Vend tilbage til stationen
Efter at robotten har afsluttet sin rengering, kerer den automatisk tilbage til
0|60 stationen for at genoplade.

emaerk: Nar robotten er placeret i dockingstationen, traekker den strgm for
P Hs k: N&r robott laceret i dockingstati treekker den strom f
(C/ at holde batteriets ydeevne optimal. Energiforbruget er dog begraenset.

Bl Bemaerk: Kun for model XU7100 vil stationen ogsa stevsuge robottens
stevbeholder tom. Stevet opsamles derefter i stationens stevpose.

Automatisk genopladning og genoptagelse

Nar batteriet bliver lavt (< 20 %) under rengering, vender robotten automatisk
tilbage til stationen for at genoplade. Efter at batteriet er blevet opladet,
fortseetter robotten, hvor den slap.
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Renggring og vedligeholdelse

Hvor ofte skal den vedligeholdes?

93

Element Rengering Udskiftning
Vaskbar moppepude Efter hver brug 3 -6 maneder
Hovedbarste Hver maned 6 - 12 maneder
Vaskbart filter Hver maned 3 -6 maneder
Sidebarste Hver maned 6 - 12 maneder
Hovedhjul og universelt Hver maned -

hjul

360-graders Hver maned -
lasernavigationssensorer

(LiDAR)

Sensorer: Hver maned -

- Kollisionssensor (2x)

- Infrared

signalmodtager for at
finde stationen

- Infrared signalgiver til
at kommunikere med
stationen

- 3D ToF-sensor til at
registrere og undga
sma forhindringer
foran robotten (120°)

- ToF-sensor til at
registrere og undga
sma forhindringer
omkring robotten (8x)

- Anti-drop-sensor (6x)

Opladningskontakter robot Hver maned
og station

Sensorer til at registrere 6 maneder
placering af stevbeholder
og vandtank

Stevbeholder (XU7000) Tem stevbeholderen efter
hver brug
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Stevpose i automatisk - Den orange LED pa den automatiske
temningsstation (XU7100) temningsstation blinker, for at vise, at stevposen
er fuld.

Sadan renggres den vaskbare moppepude

1 Tryk pa vandtankens udlgserknap.
@ 2 Treek vandtanken ud af robotten.

3 Traek den vaskbare moppepude af velcro-materialet.
4 Skub den vaskbare moppepudes lige side ud af abningen.
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5 Skyl og renger den vaskbare moppepude med vand, eller vask den i
vaskemaskinen.

6 Luftter den vaskbare moppepude.

Bl Bemaerk: Brug ikke andre metoder til at terre den vaskbare moppepude.

7 Skub den vaskbare moppepudes lige side ind i den korrekte dbning i
moppepudeholderen

8 Fastger den vaskbare moppepude til moppepudeholderens velcro-materiale.

9 Fyld vandtanken. Brug vandindlgbet.

'&D B Bemaerk: Kontrollér, at vandtankens yderside er tor.
% e
w

Bl Bemaerk: Brug ikke rengeringsmidler.
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10 Placer vandtanken pa det korrekte sted.

Temning af stevbeholderen
1 Abn topdaekslet.

2 Skub samtidigt udleserknapperne pa stevbeholderen.
3 Traek stevbeholderen ud.

4 Abn stovbeholderens temningslage.

Hl Bemaerk: Undga at forveksle temningslagen pé stevbeholderen med laget
pa det vaskbare filter. Stevbeholderens tamningslage er bla.

5 Tom snavset ud af stevbeholderen.
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Rengemng og terring af stovbeholderen

1 Skyl stevbeholderen med varmt vand.

B Brug ikke rengeringsmidler.

B VIGTIGT: Stevbeholderen mé ikke kommes i opvaskemaskinen.

2 Luftter stevbeholderen.

Bl Bemaerk: Brug ikke andre metoder til at terre stavbeholderen.

Renggring af det vaskbare filter
1 Abn I&get til det vaskbare filter.

2 Traek det vaskbare filter ud.

3 Rens det vaskbare filter med vand.
A ‘O\ 4 Luftter det vaskbare filter i 24 timer.

Bl Bemaerk: Brug ikke andre metoder til at torre det vaskbare filter.

97
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5 Anbring det vaskbare filter op mod filterlasen pa stevbeholderen, og skub det
ind.

6 Skub det vaskbare filter ned.

7 Luklaget til det vaskbare filter.

8 Abn robottens topdaeksel.

9 Placer stevbeholderen pa det korrekte sted.

Renggring af hovedbarsten

1 Anbring robotten med bunden opad pa et fladt og stabilt underlag.
2 Skub samtidigt udleserknapperne pa berstecoveret.
3 Loft og fiern borstecoveret.
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4 Traek hovedbarsten ud.

5 Brug rengeringsveerktej til barste til at skeere gennem harene.

6 Fjern harene og snavs fra hovedbarsten.

K2 Tip: Brug rengeringsvaerktejets borste til at fierne snavset pa
hovedbersten.

7 Installer om nedvendigt heetterne pa begge ender af hovedbersten. Drej
haetterne med uret for at lase dem pa plads.

8 Installer hovedbarsten pa det rigtige sted.
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9 Szt borstecoverets kanter i de rigtige hak.
10 Skub berstecoveret ind.

Renggring af sidebgrsten

1 Anbring robotten med bunden opad pa et fladt og stabilt underlag.
2 Fjern skruen med en skruetraekker.

3 Fjernsidebgrsten.

4 Brug en berste med blgde barstehar (f.eks. en tandberste) til at fjerne stov og
fnuller fra sidebersten og robotten.

K2 Tip: Du kan bruge rengeringsveerktojets berste til at fierne stov eller fnug
fra sidebgrsten og robotten.

5 Placer den rene sidebgrste pa det rigtige sted.
6 Fastgor sideboarsten med skruen og en skruetraekker.

Renggring af hovedhjulene og forhjulene
1 Anbring robotten med bunden opad pa et fladt og stabilt underlag.
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2 Brug en bearste med blgde borstehar (f.eks. en tandberste) til at fjerne stev og
fnuller fra forhjulet og hovedhjulene.

K3 Du kan bruge rengeringsveerktejets borste til at fierne stov eller fnug fra
hjulene.

For at opretholde den gode rengeringsevne skal du fra tid til anden rengere
sensoren, kontaktpunkterne og IR-signalvinduet.

1 Afbryd stationen fra stikkontakten
2 Brug en bled, ter klud. Ger kluden let fugtig om nedvendigt.
3 Renger komponenterne.

H Bemaerk: Brug ikke rengeringsmidler.
4 Tor komponenterne og overfladen med en ter klud.

Bl Bemaerk: Brug ikke andre metoder til at tarre komponenterne.
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Udskiftning af stevposen (XU7100)

Den orange LED pa den automatiske temningsstation blinker, for at vise, at
stevposen er fuld.
1 Abn laget til den automatiske temningsstation.

2 Traek stevposen ud af den automatiske temningsstation.
3 Fjern og udskift stavposen.

4 Skub stevposens papstykke ind i dbningen, der er angivet pa den automatiske
tomningsstation.
5 Luk l&get til den automatiske teamningsstation.

Bl se afsnittet "Udskiftning" i brugervejledningen for at f& oplysninger om, hvor
og hvordan man bestiller nye stevposer.

Fjernelse af blokeringer fra indlgbet til automatisk teamning
(XU7100)

Indlgbet til den automatiske temningsstation (XU7100) kan blive tilstoppet. Du
vil muligvis bemaerke dette, nar robottens stevbeholder ikke laengere bliver
ordentligt tamt af den automatiske temningsstation. Nedenfor kan du finde
instruktioner til at fjerne blokeringer fra indlgbet til den automatiske
temningsstation (XU7100).

Wy 1 Treek den automatiske temningsstations stik ud af stikkontakten, og stil den
automatiske temningsstation pa hovedet pa en overflade, der er flad og
@ ®é stabil.

2 Fjern skruerne fra bunddaekslet med en skruetraekker.
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o 3 Fjern har og snavs, der sidder fast i indlgbet til automatisk temning.

Rengegring af vandtanken

1 Tryk pa vandtankens udleserknap.
2 Treek vandtanken ud af robotten.

3 Rensvandtanken med normalt postevand.
4 Torvandtankens yderside med en klud.

Bl Bemaerk: Brug ikke rengeringsmidler.

B VIGTIGT: Vandtanken ma ikke kommes i opvaskemaskinen.

5 Hold vandtankens taetningsdaeksel dbent, og lad indersiden af vandtanken
lufttarre.

Bl Bemaerk: Brug ikke andre metoder til at terre vandtanken.

6 Fyld vandtanken. Brug vandindlgbet.

A semerk: Kontrollér, at vandtankens yderside er tor.

H Bemaerk: Brug ikke rengeringsmidler.

7 Placer vandtanken pa det korrekte sted.
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Langtidsopbevaring

1 Oplad batteriet, indtil det er fuldt.
2 Opbevar robotten inden for et temperaturomrade under +35 °C og over 8 °C.

Brugergraensefladesignaler og deres betydning

Robotmo- Signal Beskrivelse af signal Signalets betydning
delnummer
XU7100 (H\:} Lysene i de to knapper pa Robotten oplades.
XU7000 \‘ s D_,l robotten blinker langsomt.
XU7100 > Lysene i de to knapper pa Robotten er fuldt opladet.
XU7000 \‘ s D_,| robotten lyser konstant.
XU7100 Lysene i de to knapper pa Robotten er i Wi-Fi-
XU7000 -~ robotten blinker orange. opsaetningstilstand.




Dansk 105

Robotmo- Signal Beskrivelse af signal Signalets betydning
delnummer

XU7100 Robottens lys slukker. Robotten er i dyb dvaletilstand.
XU7000

XU7100 Den hvide LED pa den Robotten oplader, nar den
automatiske hvide LED blinker, og robotten
~— | temningsstation blinker, ndr er fuldt opladet, nér den hvide
D robotten oplader. LED lyser konstant.
-1
Bl Bemaerk: Nar robotten er

;ﬁ fuldt opladet, vil lyser den

hvide LED konstant, efter 10
minutter deempes den hvide
LED og lyser kun med 30 %.

XU7100 Den automatiske Den automatiske
temningsstations grenne temningsstation stgvsuger
LED blinker. robottens stevbeholder tom.
Stevet og snavset opsamles
derefter i stationens stevpose.
XU7100 Den automatiske Beholderens &g er dbent.
temningsstations orange
LED blinker.
XU7100 Den automatiske Der er ikke installeret en
temningsstations orange stovpose.

LED blinker.
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Robotmo- Signal Beskrivelse af signal Signalets betydning
delnummer
XU7100 Den automatiske Stevposen er fuld.
temningsstations orange
= LED blinker.

NuIstlllgendan robotten

Du kan nulstille/gendanne robotten ved at trykke pa nulstillingsknappen med en

nal.

- Ved at trykke pa nulstillingsknappen i 3 sekunder vil du ikke kun gendanne
fabriksindstillingerne, men ogsa nulstille firmwaren til den sidste version.

~_ - Ved at trykke pa nulstillingsknappen i 10 sekunder slettes alle robottens

netvaerksforbindelsesoplysninger, kortoplysninger, planlagte opgaver, forstyr

= ikke-oplysninger og tilpasningsoplysninger og sugestyrken nulstilles til

" 1 standardniveauet.

B Bemaerk: Efter nulstilling/gendannelse af robotten skal robotten tilslutte
appen igen, og de relevante indstillinger i appen bliver fjernet.

Udskiftning

Bestilling af tilbehoar

Du kan kebe tilbehar og reservedele pa www.philips.com/myrobot7000 eller
hos din Philips-forhandler. Du kan ogsa kontakte det lokale Philips-kundecenter
(du kan finde kontaktoplysninger i den internationale garantifolder).

Reservedele:

XV1470 Udskiftnings vaskbare
moppepuder
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XV1472 Stevposer

XV1473 Vedligeholdelsessaet med 2 filtre,
1 hovedberste og 1 sidebarste.

Udtagning af det genopladelige batteri
Folg nedenstdende vejledning for at fjerne det genopladelige batteri. Du kan
0gsa tage robotten med hen pa et Philips-servicecenter for at fa batteriet taget
ud. Kontakt dit lokale Philips kundecenter for at fa adressen pa et servicecenter i
naerheden.

Overhold de nadvendige sikkerhedsforanstaltninger, nar du
anvender veerktgj til at abne produktet, og nar du bortskaffer det
genopladelige batteri.

Advarsel: For du fjerner batteriet, skal du serge for, at produktet er
frakoblet stationen, og at batteriet er helt afladet.

1 Startrobotten et sted i rummet og ikke fra dockingstationen.
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2 Lad robotten kere, indtil det genopladelige batteri er tomt, for at sikre, at det
genopladelige batteri er helt afladet, inden du fjerner det og afleverer det til

bortskaffelse.
g{ 3 Lesn skruerne i batterirummets 1ag, og fjern laget.

—

7

4 Loft det genopladelige batteri ud, og afmonter det ved at trykke pa den lille
klemme pa batteristikket for at frigere batteristikket.

5 Aflever robotten og det genopladelige batteri pa et indsamlingssted for
elektrisk og elektronisk affald.

Reklamationsret og support

Hvis du har brug for hjeelp eller support, bedes du besage
www.philips.com/support eller |zese i folderen om international garanti.
Robotstevsuger er blevet designet og udviklet med starst mulig omhu. Hvis der
alligevel skulle blive brug for at reparere din robot, vil dit lokale Kundecenter
hjeelpe dig med at fa foretaget den ne@dvendige reparation hurtigst muligt og til
mindst mulig gene for dig. Hvis der ikke findes et kundecenter i dit land, bedes
du kontakte din lokale Philips-forhandler.



Bortskaffelse og genbrug

Bortskaf ikke robotten i det almindelige affald. Serg for at bringe den til en

L,:’) genbrugsstation for elektrisk udstyr.

=

Fejlfinding
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Dette afsnit opsummerer de mest almindelige problemer, der kan forekomme
ved brug af apparatet. Hvis du ikke kan lgse problemet med oplysningerne
nedenfor, skal du ga til Philips HomeRun-robotappen eller besage
www.philips.com/myrobot7000, hvor du ogsa kan finde supportvideoer og
ofte stillede spergsmal. Du kan ogsa kontakte den lokale kundepleje.

Problem

Mulig arsag

Lesning

Robotten taendes ikke.

Lavt batteri.

Oplad robotten pa stationen fer brug.

Omgivelsestemperaturen er for
lav eller for hgj.

Brug robotten ved en temperatur mellem 8
°Cog 35°C.

Robotten er ikke i stand til at
parre med appen.

Robotten er ikke leengere i
parringstilstand.

Seet robotten tilbage i parringstilstand ved
at holde hjemme- og afbryderknappen
nede pa samme tid (lysene blinker orange).

Wi-Fi-forbindelsen (signalet) er
ikke god.

Placer robotten i et omrade med et godt
Wi-Fi-signal.

Et forkert Wi-Fi-netveerk valgt
eller

Serg for, at du veelger det korrekte Wi-Fi-
netvaerk.

Forkert adgangskode brugt.

Serg for, at du bruger den korrekte Wi-Fi
adgangskode.

En forkert robotmodel er valgt i
appen.

Serg for, at du veelger den korrekte
robotmodel.

En forkert app er downloadet

Brug altid den app, som du har downloadet
via QR-koden fra lynhandbogen.

Appen og robotten mister
forbindelsen.

Robotten er gdet uden for Wi-
Fi-signalets raekkevidde.

Vent pa, at robotten kerer tilbage til
omradet med godt Wi-Fi-signal.

Robotten er i dyb dvaletilstand.

Robotten gar i dvaletilstand, selv hvis den
ikke er vendt tilbage til stationen. Tryk pa
afbryderknappen, og hold denindei 3
sekunder eller laengere for at vaekke
robotten. Send det derefter via appen til
stationen.
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Problem

Mulig arsag

Lesning

Adgangskoden til Wi-Fi er
blevet eendret.

Nar Wi-Fi-oplysningerne er sendret: tilfgj
robotten i appen igen.

Wi-Fi-netveerkets navn er blevet
2endret.

Nar Wi-Fi-oplysningerne er sendret: tilfgj
robotten i appen igen.

App-kontoen blev eendret.

Nar kontooplysningerne blev sendret,
tilfojes robotten til appen igen.

E-mailen med
bekraeftelseskoden er ikke
modtaget.

Det kan tage op til et minut for
bekraeftelseskodens e-mail at
ankomme.

Vent mere end et minut pa e-mailen.

E-mailen er ikke blevet sendt.

Klik pd knappen "send igen".

E-mailen er muligvis havnet i
mappen 'spam’ eller 'junk'.

Kontrollér mapperne 'spam' eller 'junk’.
(Afsenderen af e-mailen er:
HomeRun_noreply@).

Der er brugt en forkert e-
mailadresse.

Kontrollér, om du har brugt den korrekte e-
mailadresse.

Telefonen eller computeren har
ikke god internetforbindelse til
at modtage e-mailen.

Sorg for, at telefonen eller computeren har
en god internetforbindelse.

Robotten kan ikke finde
stationen.

Stationen er blevet flyttet
under en rengeringskersel.

Placer stationen tilbage pa samme sted,
som den var, for rengeringen startede.

Stationen er ikke tilsluttet
stremforsyningen.

Tilslut stationen til stremforsyningen.

Sensorerne pa robotten
og/eller stationen er snavsede.

Renger alle robottens og stationens
sensorer.

En forbudt zone var placeret
for teet pa stationen

Gem ikke forbudte zoner for teet pa
stationen.

Stationen er placeret pa et sted
med meget staerkt lys.

Anbring ikke stationen pa et sted med
meget steerkt lys (som direkte sollys), da
dette kan forstyrre det infrargde signal.

Robotten skubber stationen
vaek.

Stationen star ikke teet pa en
vaeg.

Placer stationen med ryggen mod en vaeg.

Sensorerne pa robotten
og/eller stationen er snavsede.

Renger alle robottens og stationens
sensorer.

Stationen har ikke nok plads
omkring sig (0,5 m til hver side
og 1,5 m foran).

Sorg for, at stationen har nok plads
omkring sig.

Robotten renger ikke
ordentligt.

Robottens stavbeholder er fuld
(XU7000).

Tem robottens stevbeholder (XU7000).

Vandtanken er tom.

Genopfyld vandtanken i tide.
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Lesning

Der sidder forhindringer fast i
bersterne.

Fjern alle forhindringerne fra bersterne.

Filteret er ikke blevet renset.

Rens filteret regelmaessigt.

Filteret er ikke blevet sat tilbage

eller er ikke blevet sat tilbage
korrekt.

Seet filteret tilbage korrekt.

Den vaskbare moppepude skal
udskiftes.

Udskift XV1470 vaskbar moppepude. Kab
en ny XV1470 vaskbar moppepude via app
eller pd www.philips.com/myrobot7000

Robotten bruger intet eller

kun lidt vand under gulvvask.

Vandstanden er indstillet for
lavt.

Indstil vandstanden hojere i appen.

Der kommer for meget vand
ud af moppen/robotten gor
gulvet for vadt.

Vandstanden er stillet for heijt.

Indstil vandstanden lavere i appen.

B vigtigt: Til vask af felsomme harde gulve,
sasom parketgulve, skal du indstille
vandstanden i appen til det laveste niveau.

Robotten forssmmer
omrader til
rengering/robotten vasker
ikke hele omradet/robotten
er begyndt at forsemme
visse steder

Robottens sensorer er ikke
laengere rene.

Renger robottens sensorer med en tor klud.

Robotten arbejder pa glatte
polerede gulve.

Serg for, at gulvet er torret, for robotten
begynder at rengeore.

Robotten er ikke i stand til at na

visse omrader, der er blokeret
af mabler eller barrierer.

Ryd op i omradet, der skal rengores, ved at
stille mebler og sma genstande pa deres
rette plads.

Rengeringsomradet er ikke
ryddeligt.

Fjern sma genstande fra gulvet og ryd op i
rengeringsomradet, for robotten begynder
at gore rent.

Robotten holder en
sikkerhedsmargin i afstanden

teet pa forbudte zoner og zoner

uden mopning, og dette kan
medfere, at robotten ikke
passerer et bestemt omrade.

Gor forbudt zonen eller zonen uden
mopning i appen en smule mindre.

Robotten har blokeret sig
selv ved at spise et kabel.

Der er kabler pa gulvet, som
robotten ikke er i stand til at
registrere.

Stop robotten og fjern berstecoveret. Tag
hovedbersten vaek og kontrollér om der
sidder noget fast i sidebersten: fjern
sideborsten, fjern kablet, seet sidebersten
pa igen. Fjern alle kabler fra gulvet, for du
starter en rengering.
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Problem

Mulig arsag

Lesning

Robotten falder ned af
trapperne.

Anti-drop-sensorerne i bunden

af robotten er snavsede.

Renger anti-drop-sensorerne i bunden af
robotten.

Der er placeret genstande pa
trappens gverste trin, som

robotten registrerer og derfor

tror, det er sikkert at kare.

Fjern alle objekter, der er placeret pa
trappens gverste trin.

Robotten oplader ikke eller
aflader meget hurtigt.

Robotten opbevares i et rum,

der er for varmt eller for koldt.

Robotten skal oplades og opbevares ved
temperaturer mellem 8 °C og 35 °C.

Den automatiske
temningsstation opsamler
ikke stov fra robotten
(XU7100).

Stevposen er ikke blevet sat

tilbage eller er ikke sat tilbage

korrekt.

Placer en stevpose korrekt i den
automatiske temningsstation.

Stevposen er fuld.

Placer en tom stgvpose i den automatiske
tomningsstation.

Lydsvag tilstand eller forstyr
ikke-indstillingen er blevet
aktiveret i appen.

Fraveelg den lydsvage tilstand eller forstyr
ikke i appen.

Indlebet til automatisk
temning er blokeret.

Rens indlgbet til automatisk tamning.

Der er skumopbygning i
vandtanken, og robotten
bevaeger sig maerkeligt.

Rengeringsmiddel er blevet
tilsat vandtanken, hvilket far
robotten til at veere glat.

Tilszet aldrig rengeringsmiddel til
vandtanken igen. Renger robotten og dens
hjul, inklusive en grundig skylning af
vandtanken.

Robotten laver en unormal
lyd.

Filteret er ikke blevet sat tilbage

eller er ikke blevet sat tilbage
korrekt.

Kontrollér, om filteret er sat korrekt tilbage
pa plads.

Borsterne drejer ikke
leengere.

Der sidder har fast i
hovedbarsten.

Fjern har med det rengeringsveerktej til
berste, der folger med robotten.

Der sidder andre forhindringer

fast i barsterne.

Fjern andre forhindringer fra bersterne.

Hovedbarsten var ikke sat
korrekt tilbage.

Fjern hovedbersten og saml den igen.

Nar hovedbarsten ikke er sat korrekt
tilbage: saml det firkantede skaft korrekt i
det firkantede hul.

Sidebgrsten bliver forandret.

Noget kan have sat sig fast i
sidebarsten.

Leeg barsten i varmt vand i et stykke tid og
lad den torre.

Keb en ny sideberste via appen eller pa
www.philips.com/myrobot7000
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Lesning

Robotten vil ikke kgre ind pa
et sort gulv.

Robotten tror, at et kulsort gulv
udger en fare for at falde -
klipperegistreringen er
aktiveret.

Serg for, at lyset er teendt i rummet med
kulsort gulv.

Renger anti-drop-sensoren i bunden af
robotten.

Der er stillet en tidsplan, men
robotten begynder ikke at
rengere i henhold til
tidsplanen.

Funktionen "forstyr ikke" kan
veere aktiveret.

Kontrollér i appen, om "forstyr ikke"-
funktionen er slaet til samtidig med
tidsplanen.

Robotten eri dvaletilstand.

Serg for, at robotten oplader i stationen.

Den forkerte tidszone er valgt i
appen.

Du kan andre tidszonen i appen i "Min
konto" under "Profil".

Robotten har mistet
forbindelsen til Wi-Fi-
netveerket.

Serg for, at Wi-Fi-netveerket fungerer.

Robottens batteri er tomt.

Serg for, at stationen er tilsluttet
stremforsyningen.

Det er ikke muligt at logge
ind pa robotappens konto.

E-mailadressen er blevet
aendret.

Opret en ny app-konto, hvis e-mailadressen
er blevet eendret.

Adgangskoden er forkert.

Indtast den korrekte adgangskode.

Hvis adgangskoden er glemt, skal du klikke
pa 'glemt adgangskode' og falge trinene.

Den forkerte landeregion er
valgt.

Veaelg den korrekte landeregion i appen.

Pop-up-meddelelser om
app- eller
firmwareopdateringer bliver
fortsat modtaget.

Appopdateringer eller
firmwareopdateringer er ikke
installeret.

For lebende forbedring af robotten
anbefaler vi at installere alle opdateringer.
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Herzlichen Glickwunsch zum Kauf eines Philips HomeRun Saug- und
Wischroboters der Serie 7000 Aqua! Um das Beste aus Ihrem Roboter
herauszuholen und auf alle fortgeschrittenen Funktionen zuzugreifen, konnen
Sie die Philips App HomeRun Robot herunterladen und installieren. In der App
finden Sie auch Support-Videos und haufig gestellte Fragen.

Lesen Sie die separate Sicherheitsbroschuire vor dem ersten Gebrauch des Gerat
aufmerksam durch, und bewahren Sie sie fur eine spatere Verwendung auf.

Produktiibersicht

Staubbehélter

Feinstaubfilter

Deckel des Feinstaubfilters
Filterverriegelung

Verriegelung der Filterklappe

Klappe zum Entleeren des Staubbehélters
Entriegelungstasten fur den Staubbehalter
Ein-/Ausschalter

Home Taste

10 Ruckstelltaste

11 Obere Abdeckung

12 StoBfanger

13 Saugoffnung

14 Luftauslass

15 Wasserbehélter

16 Entriegelungstaste fur den Wasserbehalter
17 Wassereinfulloffnung

18 Kehrwalze

19 Abdeckung der Burstenwalze

20 Entriegelungstasten fur die Abdeckung der Blrstenwalze

OO NOUTS WN —
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21 Rader

22 Vorderrad

23 Ladekontakte (Roboter)
24 Seitenburste

25 Wischplatte

26 Wischtuch (2x)

27 Netzkabel (XU7000)

28 (Lade)station (XU7000)

29 Infrarot-Signalsender (XU7000)
30 Ladekontakte (Station)

31 Steckdose fur Netzkabel
32 Unterlage (XU7000)

33 Staubbeutel (2x) (XU7100)
34 Behalterdeckel

35 Staubbeutelfach

36 Absaugstation (XU7100)
37 LED-Anzeige

38 Infrarot-Signalsender

39 Auffahrrampe

40 Ansaugo6ffnung

41 Absaug-Luftauslass

42 Ladekontakte (Station)

43 Abluftoffnung

44 Bursten-Reinigungswerkzeug
45 Steckdose fir Netzkabel
46 Netzkabel (XU7100)

Ubersicht Sensoren

1 360-Grad-Lasernavigation (LiDAR)

2 BerUhrungssensor (2x)

3 Infrarot Stations-Sucher

4 Infrarot-Sender zur Kommunikation mit der Station

5 3D-Hindernisvermeidung zur Erkennung und Vermeidung kleiner Hindernisse
vor dem Roboter (120°)

6 Hindernisvermeidung zur Erkennung und Vermeidung kleiner Hindernisse im

Umkreis des Roboters (8 Sensoren)
7 Absturzsensor (6x)



116 Deutsch

Vor dem ersten Gebrauch

1 Nehmen Sie das Gerat aus dem Karton und entfernen Sie samtliche
Verpackungen.

2 Entfernen Sie die Schutzabdeckungen.

3 Wenn Sie Anzeichen einer sichtbaren Beschadigung feststellen, gehen Sie zur
Website www.philips.com/support, oder wenden Sie sich an den Philips
Kundenservice in hrem Land.

Einsetzen und Flillen des Wasserbehalters

1 Fullen Sie den Wasserbehalter. Verwenden Sie die Einfulloffnung.

H Hinweis: Prifen Sie, ob der Wasserbehélter auBen trocken ist.

H Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

2 Setzen Sie den Wasserbehélter in der richtigen Position ein.

Flr den Gebrauch vorbereiten

Installieren des Roboters und der Station

Tipps fur die Wahl des besten Standorts fur die Installation der Station:

- Stellen Sie die Station nicht in helles Sonnenlicht oder unter Mébel. Dadurch
wird das Infrarotsignal blockiert, das dem Roboter hilft, seinen Weg zurtick
zur Station zu finden.

- Installieren Sie die Station auf einem ebenen Untergrund an einer Wand.

- Installieren Sie die Station auf einem Hartboden.

- Stellen Sie die Station nicht in der Nahe von Treppen oder einer Heizquelle
(Heizkorper) auf.

- Installieren Sie sie an einem Ort mit guter WLAN-Abdeckung.

Installation der Station:

1 Installieren Sie die Station innerhalb der korrekten MaBe fur die Platzierung.

- Modell XU7100 - Modell XU7000
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H Hinweis: Stellen Sie sicher, dass an den Seiten der Station 0,5 Meter und
vor der Station 1,5 Meter frei bleiben.
2 SchlieBen Sie die Station an die Stromversorgung an.

3 Achten Sie darauf, dass der verbleibende Teil des Stromkabels gut hinter der
Station platziert ist, damit der Roboter nicht dartiber fahren kann.

B Hinweis: Legen Sie den Staubbeutel in das Staubbeutelfach der Station (gilt
nur fur Modell XU7100).

Aufladen des Roboters

1 Drehen Sie den Roboter in die richtige Position und stellen Sie ihn vor der
Station auf den Boden. Der Wasserbehalter sollte von der Station abgewandt
sein.

Modell XU7100 - Modell XU7000

2 Vergewissern Sie sich, dass die Station an die Steckdose angeschlossen ist.

3 Halten Sie den Ein-/Ausschalter 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten.

4 Dricken Sie die Home Taste. Der Roboter fahrt zur richtigen Position in der
Station.

Modell XU7100 - Modell XU7000

5 Warten Sie, bis der Roboter vollstandig aufgeladen ist.
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Wenn der Akku leer ist, fahrt der Roboter nicht in die richtige Position. Fiihren

Sie in diesem Fall die folgenden Schritte aus:

1 Drehen Sie den Roboter in die richtige Position und stellen Sie ihn vor der
Station auf den Boden.

2 Bringen Sie die Rader auf eine Linie mit den Schienen der Station (fir Modell
XU7100) beziehungsweise richten Sie die Ladekontakte des Roboters an den
LadeanschlUssen der Station aus (fir Modell XU7000).

3 Schieben Sie den Roboter hinein und achten Sie darauf, dass die Rader in die
Schienen fahren (fir Modell XU7100) beziehungsweise platzieren Sie den
Roboter so, dass sich die Ladekontakte an den Ladeanschlissen der Station
befinden (fir Modell XU7000).

Modell XU7100 Modell XU7000

[

@ »
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B Hinweis: Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in der richtigen Position
befindet und zu laden beginnt. Die Anzeigen der beiden Tasten am Roboter
blinken langsam. Wenn der Akku leer ist, kann es eine Weile dauern, bis der
Roboter anzeigt, dass er aufgeladen wird.

4 Warten Sie, bis der Roboter vollstandig aufgeladen ist.

B Hinweis: Achten Sie darauf, dass der Roboter vor dem ersten Gebrauch
vollstandig aufgeladen ist.

H Hinweis: Wenn der Roboter aufgeladen wird, blinken die Anzeigen der
beiden Tasten am Roboter langsam.

anzuzeigen, dass der Roboter aufgeladen wird (gilt nur fir Modell XU7100).

D H Hinweis: Die weiBe LED-Anzeige an der Station leuchtet ebenfalls auf, um
-1

g Bl Hinweis: Sobald der Akku vollstandig aufgeladen ist, leuchtet die weiBe LED-
- Anzeige an der Station dauerhaft, um anzuzeigen, dass der Roboter jetzt im
Standby-Modus ist (gilt nur fir Modell XU7100).

Herunterladen der App, Registrierung und Herstellung der
WLAN-Verbindung

App-Inhalt

Sie kénnen den Roboter mit der Philips App HomeRun Robot bedienen. Mit der
App konnen Sie Ihren Roboter verwalten und erhalten Sie Hilfe und Service:

1 Video-Tutorials.

2 \Vollstdndige Bedienungsanleitung.

3 FAQs.
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Mit Philips Kundenservice Kontakt aufnehmen.
Eine Karte lhres Zuhauses erstellen.
Auswahlen, welche Rdume gereinigt werden sollen.

Auswahlen zwischen verschiedenen Reinigungsmodi und Einstellungen fur

jeden Raum.

8 Anzeigen des Status des Reinigungsdurchgangs in Echtzeit und des
Akkustands.

9 Benachrichtigungen und Warnungen erhalten.

10 Einen Reinigungsdurchgang planen.

11 Wartungsstatus anzeigen und Ersatzteile finden.

12 Ihren Roboter mit einem digitalen Sprachassistenten verbinden, um ihn Gber
Sprachbefehle zu steuern.

Herunterladen der App

1 Scannen Sie den QR-Code auf dem Umschlag dieser Bedienungsanleitung
oder auf der Verpackung des Roboters.
Oder:
Suchen Sie im Apple App Store oder in einem Android App Store nach der
Philips App ,HomeRun Robot”.

2 Laden Sie die App herunter und installieren Sie sie.

3 Folgen Sie den Anweisungen in der App.

N o v oh

Registrierung eines personlichen Kontos

Sie kdnnen ein personliches Konto registrieren und so von den folgenden

Vorteilen profitieren:

- Steuern Sie den Roboter von mehr als einem Gerat aus, z. B. von einem
Smartphone und einem Tablet, oder fiigen Sie mehrere Benutzer im Haushalt
hinzu.

- Sichern Sie wichtige Daten wie individuelle Reinigungsplane fur Ihr Zuhause.

- Verbinden Sie Ihren Roboter mit einem Smart Speaker.

B Hinweis: Wenn Sie Ihr Telefon wechseln und kein Konto haben, gehen alle
benutzerdefinierten Reinigungspléne verloren.

Bl Wichtig: Philips schatzt und respektiert Ihre Privatsphére. Vor der
Registrierung finden Sie in der App einen Link zu unserer Datenschutzrichtlinie.

Einrichtung der WLAN-Verbindung
B Bevor Sie beginnen: Vergewissern Sie sich, dass der Roboter und Ihr
Mobilgerat tGber eine gute WLAN-Abdeckung verflgen.

1 Wahlen Sie in der App ,Roboter hinzufligen” aus und folgen Sie den
Anweisungen.




120 Deutsch

2 Wabhlen Sie das Modell Ihres Roboters aus.

- Modell XU7000

H Sic konnen das Modell Ihres Roboters auswahlen, indem Sie den QR-Code
auf der Oberseite des Roboters scannen. Oder Sie suchen die Modellnummer
auf dem Typenschild auf der Riickseite der Station.

3 Installieren Sie die Station innerhalb der korrekten MafRe fir die Platzierung.

4 Halten Sie drei Sekunden lang gleichzeitig den Ein-/Ausschalter und die
Home Taste gedrickt. Die Leuchten der Tasten blinken orange, um
anzuzeigen, dass sich der Roboter in der WLAN-Einrichtung befindet.

5 Verbinden Sie den Roboter in der App mit dem WLAN.

6 Klicken Sie auf die Schaltflache ,Verbinden”, wenn sie in der App angezeigt
wird, um eine Verbindung mit dem Netzwerk ,Philips Roboter” herzustellen.




Deutsch 121

— H Hinweis: Wenn in der App die Schaltflache ,Verbinden” nicht angezeigt

@ s=uns wird, verlassen Sie die App und gehen Sie auf Ihrem Mobilgerat unter
. ,Einstellungen” auf ,WLAN". Hier kdnnen Sie das Netzwerk , Philips
CEEEET™ | Roboter” auswahlen und sich damit verbinden.

\ - Wenn die WLAN-Kopplung fehlschlagt:

Uberpriifen Sie, ob Sie das richtige Robotermodell ausgewahlt haben.

- Uberpriifen Sie lhre WLAN-Verbindung

- Uberpriifen Sie, ob Sie das richtige WLAN-Passwort eingegeben haben.

- Uberpriifen Sie, ob sich der Roboter noch in der WLAN-Einrichtung befindet.
H Hinweis: Dies erkennen Sie daran, dass die Leuchten der beiden Tasten am
Roboter immer noch orange blinken.

H Hinweis: Sollten Sie das Problem nicht beheben kénnen, besuchen Sie die
Website www.philips.com/myrobot7000 und suchen Sie nach Service- sowie
nach Kontaktinformationen Ihres Philips Kundenservice.

Akustische Signale

- Die Sprache der Sprachausgabe des Roboters kann von Englisch auf Ihre

e‘ ' a~= Landessprache umgestellt werden. Um die Sprache zu andern, laden Sie die
z: ‘ ' 0 App herunter und verbinden Sie den Roboter mit dem WLAN, damit er die
- neue Sprache herunterladen kann.
ihithello -|:é - - Die App gibt Warnungen und Erinnerungen aus, wenn der Roboter Ihre

Aufmerksamkeit benotigt. So sind Sie immer Giber den Echtzeit-Status
informiert, selbst wenn der Roboter wahrend Ihrer Abwesenheit reinigt.

Einrichten der Sprache fir die Sprachausgabe

Bl sie kénnen die Sprache fir die Sprachausgabe direkt nach dem Verbinden des
Roboters mit dem WLAN einrichten.

1 Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit der App verbunden ist.

2 Siefinden in der App an zwei Stellen die Option zum Andern der Sprache der
Sprachausgabe.

- Auf dem gleichen App-Bildschirm, auf dem Sie aufgefordert werden, den
Roboter zu benennen

- Oder indem Sie die drei Linien links oben drlicken und dann die Registerkarte
.Robotereinstellungen” wahlen.
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3 Wahlen Sie dann dort die Sprache fur die Sprachausgabe aus.

i

;

TN ETER

So funktioniert lhr Roboter

Erstellen einer Karte
So funktioniert die Kartierung

Der Roboter féhrt durch die Raume und die Lasernavigation fuhrt einen
Schnellscan der Raume durch, um eine Karte @ des Bodens zu erstellen.

Karte bearbeiten

(B ]
D g ] In der App kénnen Sie ,Karte bearbeiten” verwenden, um:
| D - R&ume zu bearbeiten (RGume zusammenlegen/trennen, Raume benennen),
@:ﬁ _ damit Sie das Reinigungsprogramm des Roboters je nach Raum anpassen
— kénnen.
0 - Richten Sie eingeschrénkte Bereiche ein, um festzulegen, wo der Roboter
reinigen darf und wo nicht.

- Erstellen Sie eine Karte fur jede Etage Ihres Hauses und speichern Sie bis zu 5
Karten. Wenn Sie das Gerdt verwenden, erzeugt es eine neue Karte in einer
neuen Umgebung. Um zu vermeiden, dass haufig verwendete Karten
versehentlich Uberschrieben werden, kdnnen Sie bis zu 3 Karten sichern.

Vorbereitung des Raums fiir die Kartierung
Bevor Sie mit der Kartierung beginnen, vergewissern Sie sich:
- dass der Bereich aufgerdumt ist,

- Rlcken Sie alle Mébelstticke an ihren richtigen Platz.

- dass alle losen und kleinen Hindernisse weggeraumt sind.

B Hinweis: Dies ist wichtig, damit die Hindernisse nicht dauerhaft auf der
Karte gespeichert werden.
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- Offnen Sie alle Innenttiren.

B Wichtig: Stellen Sie sicher, dass dem Roboter wéhrend der Verwendung nichts
im Weg steht.

Erstellen einer Karte

ﬂWichtig: Ihr Roboter reinigt wahrend der Kartierung nicht.

H Wichtig: Um die Karte einer Etage zu erstellen, ist es sehr wichtig, dass Sie die
Station auf die Etage stellen, die Sie kartieren mochten, da der Roboter sich beim
Start und dem Ende der Kartierung in der Station befinden muss. Wenn Sie eine
Karte der 2. Etage erstellen wollen, muss die Station wahrend des
Kartierungsvorgangs dort platziert sein. Spater kann die Karte dieser Etage
verwendet werden, auch wenn sich die Station gerade in einer anderen Etage
befindet.

Bl Hinweis: Nachdem der Roboter seinen Kartierungsdurchgang beendet hat,
beginnt die Absaugstation mit dem Entleeren des Roboters (gilt nur fir Modell
XU7100). Dies ist kein Fehler, sondern normales Verhalten.

Mitteilung an den Roboter, wo er nicht reinigen soll
(eingeschrankte Reinigungsbereiche)

Sie kdnnen in der App eingeschrankte Bereiche einrichten, um festzulegen, wo

der Roboter reinigen darf und wo nicht.

Virtuelle Wand und verbotener Bereich

Schaffen Sie virtuelle Wande € und verbotene Bereiche & fir Bereiche, in die

der Roboter nicht fahren soll. Sie kénnen zum Beispiel virtuelle Wande oder

verbotene Bereiche schaffen, um

- zerbrechliche Gegenstande zu schiitzen. Der Roboter kann keine gldnzenden,
durchsichtigen (z. B. Glas) oder dunklen Hindernisse oder Oberflachen
erkennen.

- zuverhindern, dass der Roboter bei der Reinigung stecken bleibt.
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Hl Hinweis: Der Roboter kann auf hochflorigen Teppichen, Teppichen mit
Fransen oder sehr leichten Vorlegern wie im Badezimmer stecken bleiben.
AuBerdem kann der Roboter keine Kabel auf dem FuBboden erkennen.
hw - den Roboter zu schiutzen.

B Hinweis: Der Roboter sollte von Fliissigkeiten und feuchten Bereichen wie
z. B. Futternapfen und Blumenschalen ferngehalten werden.

Ny

H Wichtig: Virtuelle Wande und verbotene Bereiche sollten nicht zum Schutz
vor Gefahren eingesetzt werden.

B Wichtig: Virtuelle Wande und verbotene Bereiche sollten den Roboter nicht
daran hindern, zur Station zurtickzufahren.

H wichtig: Verwenden Sie den Roboter nicht im Freien. Er eignet sich nicht fiir
die Verwendung im Auf3enbereich.

Bereich ohne Wischen

Schaffen Sie Bereiche ohne Wischen, @ um zu verhindern, dass der Roboter auf

Teppichen oder Vorlegern wischt.

Sie konnen in der App unter ,Robotereinstellungen” die folgenden Optionen

anpassen:

- Bereiche ohne Wischen vermeiden, wenn der Rest des Raumes gewischt wird.

- Den Bereich ohne Wischen nur saugen. Bitte beachten Sie, dass der Wischer
noch feucht sein kann.

Sanfter Bereich

Der Roboter kann erforderlichenfalls Gber bestimmte Mébelstlicke fahren. Sie
maochten nicht, dass er Gber bestimmte Gegenstdnde klettert? Zeichnen Sie auf
der Karte einen sanften Bereich. Der Roboter fahrt dann bis zu dem Mobelstiick
und klettert nur ein Stlckchen hinauf, bevor er umkehrt.

Y WICHTIG: Wenn Sie méchten, dass Ihr Roboter auch in andere Raume fahren
kann, achten Sie darauf, dass sich der sanfte Bereich nicht zu nahe an einer Tur
mit einer Turschwelle befinden. Richten Sie sanfte Bereiche mindestens 1 Meter
von einer Tur mit einer Turschwelle ein.

So reinigt Ihr Roboter

In der App kénnen nachstehende Programme ausgewahlt werden:

Programm  Beschreibung

Automatische Automatische Reinigung ist fur Ihre reguldren, téaglichen Reinigungsprogramme geeignet.
Reinigung Der Roboter reinigt jeden Raum gemaB den von Ihnen festgelegten und im Reinigungsplan

oy gespeicherten Einstellungen. Wenn der Roboter die Umgebung nicht erkennt, kartiert er
sie und saugt gleichzeitig (der Roboter wischt in diesem Fall nicht). Sobald er damit fertig
ist, kehrt er zur Station zurlck.

U

)
1\
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Programm  Beschreibung

Benutzerdefi-  Benutzerdefinierte Reinigung kann verwendet werden, um den Roboter bei bestimmten
nierte Gelegenheiten Reinigungsaktionen durchfihren zu lassen. Sie konnen das
Reinigung Reinigungsprogramm lhres Roboters ganz Ihren Wiinschen anpassen. Sie konnen die

folgenden drei Einstellungen wahlen:

Raum: Der Roboter reinigt einen oder mehrere Raume, in der von Ihnen festgelegten
Reihenfolge.

Bereich: Der Roboter reinigt einen Bereich in einem von Ihnen festgelegten Raum.
Punktuell: Der Roboter reinigt in einem Quadrat von 1,5-mal 1,5 Meter eine bestimmte
Stelle, die Sie gereinigt haben mochten.

H Hinweis: Bei der punktuellen Reinigung platzieren Sie den Roboter in der Mitte des

Quadrats, das er reinigen soll.

Nachdem Sie eine der oben genannten Optionen ausgewdhlt haben, kénnen Sie einen
Reinigungsmodus auswahlen und Ihre Reinigungspraferenzen und erweiterten
instellungen Eoptimieren.

Festlegen der Reinigungspraferenzen, erweiterten
Einstellungen und Reinigungsauftrage

Reinigungsmodi

In der App konnen Sie fir jeden Raum finf verschiedene Reinigungsmodi
auswahlen. Dies sind Standardmodi, die in den meisten Situationen verwendet
werden kénnen. Sie konnen einen Reinigungsmodus anpassen, indem Sie die
Reinigungspraferenzen und erweiterten Einstellungen optimieren.

Modus

Beschreibung

Saug-Wischmodus

Der Roboter saugt und wischt den Boden gleichzeitig. Dieser Modus ist fur die
automatische Reinigung von Hartboden gedacht.

Y WICHTIG: Zum Wischen von empfindlichen Hartbéden, wie z. B.
Parkett, stellen Sie in der App die Wassermenge auf die niedrigste
Stufe.

Saug-Modus

Der Roboter saugt den Boden nur. Dieser Modus kann fir Bereiche verwendet
werden, die nicht gewischt werden sollen.

Leise

Der Roboter reinigt mit minimalem Larm. Die Saugkraft wird verringert und die
Sprachausgabe wird stumm geschaltet.

Intensiv

Der Roboter saugt und wischt den Boden gleichzeitig und mit voller Leistung. Dieser
Modus ist fur die grindliche Reinigung kleiner Fldchen gedacht.

B Bitte beachten Sie, dass es nicht ratsam ist, groBe Flachen in diesem Modus zu
reinigen. Der Roboter durchféhrt den Bereich 5 Mal, wodurch sich Reinigungszeit und
Akkuverbrauch deutlich erhéhen.

Individuell

In diesem Modus kdnnen Sie alle Experteneinstellungen von Grund auf neu wahlen.
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Reinigungspraferenzen
Sie kénnen flr jeden Reinigungsmodus die folgenden Reinigungspraferenzen

optimieren:
Einstellung Beschreibung
Saugkraft @ Die Saugkraft dndern:

- Eco: fUr eine effiziente Reinigung mit niedrigem Energieverbrauch und
niedrigem Larmpegel.

- Standard-Stufe: fur automatische Reinigung und effektive Entfernung von
feinem Staub auf Hartbdden, mit einem optimalen Verhaltnis zwischen Leistung
und Effizienz.

- Hoch: fur eine griindliche Reinigung groBer Bodenfldchen. Kann mit einer
einzigen Ladung mehr reinigen als im Maximalleistungsmodus.

- Maximalleistung: ideal zum Entfernen von grobem Schmutz wie Tierhaaren oder
Krimeln. Die starke Saugkraft entfernt feine Staubpartikel, die tief in Teppichen
und Ritzen verborgen sind.

Wassermenge (0]

Bestimmen Sie die Durchflussmenge, die mittels aktiver Wasserzufuhr auf den Mopp

gepumpt wird:

- Aus: Schalten Sie die Wassermenge aus, wenn Sie nicht versiegelte
HolzfuBboden und Teppiche reinigen wollen.

- Niedrig: zum Wischen empfindlicher Boden, z. B. Parkettbdden. Durch die
Kombination von Saugen und Wischen wird mehr feiner Staub entfernt als durch
Saugen allein.

- Mittel: optimal fir normale Saug- und Wischreinigung. Der Mopp entfernt
oberflachlichen Schmutz und Bakterien, um lhr Zuhause hygienisch und gesund
zu halten.

- Hoch: fur eine wirksame Beseitigung von FuBBspuren fur ein makellos sauberes
Zuhause. FUr eine intensive Reinigung empfiehlt es sich, diese Einstellung mit
eingeschalteten Moppvibrationen und 5 Wiederholungen des Reinigungswegs
zu kombinieren.

Reinigungswegse-
quenz

Bestimmen Sie die Anzahl der Reinigungsdurchgange. Fir eine Standardreinigung ist
ein Durchgang ausreichend. Es ist moglich, den Roboter so zu programmieren, dass
er zwei oder sogar finf Durchgange zur intensiven Reinigung von hartnackigem
Schmutz macht. Es wird empfohlen, diese Option nur fir bestimmte
Reinigungsbereiche zu wahlen, da sie sich auf die Reinigungsdauer auswirkt.

Einstellung

Erweiterte Einstellungen

Sie kdnnen fir jeden Reinigungsmodus die folgenden erweiterten Einstellungen
optimieren:

Beschreibung

Moppvibration &

Schaltet die Moppvibration ein oder aus. Durch die Vibrationen wird der Boden sanft,
aber effektiv geschrubbt, um Schmutz und FuBabdricke zu |6sen.

Wischen im Y-
Muster @

Das Wischmuster auf Y-Muster umstellen. Wenn der Roboter in einem Y-Muster
wischt, hinterlasst er weniger Wasserflecken und Spuren. Beachten Sie, dass die
Reinigungszeit etwas langer ist als beim reguldren Wischen.
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Einstellung Beschreibung

Teppich-Boost @ Schaltet den Teppich-Boost ein bzw. aus. Der Roboter erhoht automatisch die
Saugkraft, wenn er auf einen Teppich oder Vorleger gefahren ist. Es wird empfohlen,
diese Einstellung zu aktivieren. Fir Rdume, in denen keine Stérung erwiinscht ist,
kénnen Sie diese Funktion jedoch deaktivieren.

lhren Roboter verwenden

Vorbereitung auf einen Reinigungsdurchgang

Bevor Sie den Roboter zu seinem Reinigungsdurchgang schicken:
- Nassen Sie das Wischtuch vor, um optimale Ergebnisse zu erzielen.

©) - Befestigen Sie das Wischtuch an der Wischplatte.

Y WICHTIG: Die Wischplatte kann nicht abgenommen werden, und bei
Verwendung des Roboters muss das Wischtuch immer an der Wischplatte
befestigt sein, selbst dann, wenn Sie den Roboter ohne Wischen verwenden.
Dies soll verhindern, dass der Boden und die Wischplatte bei der Benutzung
beschadigt werden.

- Entfernen Sie alle Kabel, Dréhte und Schniire vom Boden, um zu verhindern,
dass sich der Roboter in diesen verfangt.
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- Offnen Sie alle Innenttiren.

Starten lhres ersten Reinigungsprogramm mit der App (siehe H)

Start
1 Offnen Sie die App.

2 Wahlen Sie das Reinigungsprogramm aus: Automatische Reinigung oder
benutzerdefinierte Reinigung.
3 Tippen Sie auf das ,Start”-Symbol.

Bl Hinweis: Wenn der Akkustand zu niedrig ist, kann die Reinigung nicht starten.
Warten Sie mit dem Starten eines Reinigungsdurchgangs, bis der Roboter
ausreichend aufgeladen ist.

Stopp
1 Tippen Sie in der App auf das Pause-Symbol. Der Roboter stoppt.

2 Tippen Sie wieder auf das ,Start”-Symbol. Den Roboter setzt die Reinigung
fort.

3 Tippen Sie auf das Home- und Lade-Symbol. Der Roboter fahrt zuriick zur
Station.

Verwendung des Roboters ohne App.

H Hinweis: Fiir eine optimale Erfahrung empfehlen wir die Verwendung
der App.

Ohne die App kénnen Sie den Roboter anhand der beiden Tasten am Roboter
bedienen:
- Ein-/Ausschalter
- Dricken Sie sie lange (3 Sekunden), um den Roboter ein- und
auszuschalten.
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- Drucken Sie die Taste kurz, um die Reinigung zu starten oder sie kurz zu
unterbrechen. Driicken Sie sie noch einmal, um die Reinigung
fortzusetzen.

- Home Taste

- Drlcken Sie die Taste kurz (wenn der Roboter nicht reinigt): Der Roboter
fahrt zur Station und sich ladt sich auf.

- Drlcken Sie die Taste kurz, wahrend der Roboter reinigt: Der Roboter
beendet die Reinigung. Driicken Sie die Taste noch einmal kurz: Der
Roboter kehrt zur Station zuriick, um sich aufzuladen.

- Dricken Sie die Taste kurz, wahrend der Roboter zur Station zurtickfahrt:
Der Roboter unterbricht die Rickfahrt zur Station. Driicken Sie die Taste
noch einmal, damit der Roboter zur Station zurlckfahrt.

Wird der Roboter manuell betrieben, saugt und wischt er. Der Roboter wischt
jedoch nicht, wenn der Wasserbehalter leer ist.

Das Reinigungsmuster lhres Roboters

Der Roboter reinigt Ihr Zuhause auf strukturierte Weise. Der Roboter reinigt
Raum fir Raum und beginnt immer zuerst mit der Reinigung der Ecken, bevor er
b den Rest der Fldche abdeckt.

P2

Bl Hinweis: Wenn die Reinigung innerhalb von 10 Minuten abgeschlossen ist,
wird der Bereich zweimal gereinigt. Dabei handelt es sich um eine zusatzliche
Nachbehandlung zur Verbesserung der Reinigungsergebnisse.

Ruckkehr zur Station

Sobald der Roboter seinen Reinigungsdurchgang beendet hat, fahrt er
(3) automatisch zur Station zurtick, um sich wieder aufzuladen.

Bl Hinweis: Wenn der Roboter angedockt ist, zieht er Strom, um eine optimale
Akkuleistung zu gewahrleisten. Allerdings ist der Energieverbrauch begrenzt.

H Hinweis: Die Station saugt auch den Staubbehalter des Roboters leer (gilt nur
flr Modell XU7100). Der Staub wird dann im Staubbeutel der Station
gesammelt.
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Automatisches Wiederaufladen und Fortsetzen

Reinigung und Wartung

Erforderliche Wartungsintervalle

Artikel Reinigung

Wenn der Akku fast leer ist (<20 %), wahrend der Roboter reinigt, fahrt er
automatisch zur Station zurlick, um sich wieder aufzuladen. Nach dem Aufladen
des Akkus fahrt der Roboter mit der Reinigung fort, wo er aufgehort hat.

Austausch

Wischtuch Nach jedem Gebrauch 3 bis 6 Monate
Kehrwalze Monatlich 6 bis 12 Monate
Feinstaubfilter Monatlich 3 bis 6 Monate
Seitenburste Monatlich 6 bis 12 Monate
Rader und Universalrad Monatlich -

360-Grad- Monatlich -
Lasernavigations-Sensor

(LiIDAR)

Sensoren: Monatlich -

- BerUhrungssensor (2x)

- Infrarot Stations-
Sucher

- Infrarot-Sender zur
Kommunikation mit
der Station

- 3D-
Hindernisvermeidung
zur Erkennung und
Vermeidung kleiner
Hindernisse vor dem
Roboter (120°)

- Hindernisvermeidung
zur Erkennung und
Vermeidung kleiner
Hindernisse im Umkreis
des Roboters (8
Sensoren)

- Absturzsensor (6x)




Ladekontakte Roboter und
Station

Monatlich
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Sensoren zum Erkennen
der Platzierung von
Staubbehalter und
Wasserbehalter

6 Monate

Staubbehalter (XU7000)

Leeren Sie den
Staubbehélter nach jedem
Gebrauch.

Staubbeutel in der
Absaugstation (XU7100)

Wenn die orangefarbene LED-Anzeige an der
Absaugstation blinkt, um anzuzeigen, dass der
Staubbeutel voll ist.

Reinigen des Wischtuchs
1 Dricken Sie die Entriegelungstaste fir den Wasserbehalter.
2 Ziehen Sie den Wasserbehalter aus dem Roboter.

3 Ziehen Sie das Wischtuch von der Klettoberflache.
4 Schieben Sie die gerade Seite des Wischtuchs aus dem Schlitz.
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MAX
~60°C :
-\

5 Waschen Sie das Wischtuch mit Wasser aus oder waschen Sie es in der
Waschmaschine.

6 Lassen Sie das Wischtuch an der Luft trocknen.

B Hinweis: Trocknen Sie das Wischtuch nicht auf andere Art und Weise.

7 Schieben Sie die gerade Seite des Wischtuchs in den entsprechenden Schlitz
der Wischplatte.

8 Bringen Sie das Wischtuch an der Klettoberflache der Wischplatte an.
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9 Fullen Sie den Wasserbehalter. Verwenden Sie die Einfulloffnung.

B Hinweis: Prifen Sie, ob der Wasserbehélter auBen trocken ist.

H Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

10 Setzen Sie den Wasserbehalter in der richtigen Position ein.

Entleeren des Staubbehalters
1 Offnen Sie die obere Abdeckung.

2 Drlcken Sie gleichzeitig die Entriegelungstasten fr den Staubbehélter.
3 Ziehen Sie den Staubbehélter heraus.

4 Offnen Sie die leere Klappe des Staubbehélters.

H Hinweis: Verwechseln Sie die leere Klappe des Staubbehalters nicht mit
dem Deckel des Feinstaubfilters. Die leere Klappe des Staubbehalters ist blau.

5 Leeren Sie den Schmutz aus dem Staubbehélter.
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Relnlgen und Trocknen des Staubbehalters

1 Spdlen Sie den Staubbehélter mit Wasser aus.

H verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

Y WICHTIG: Reinigen Sie den Staubbehélter nicht in der Spiilmaschine.

2 Lassen Sie den Staubbehalter an der Luft trocknen.

H Hinweis: Trocknen Sie den Staubbehalter nicht auf andere Art und Weise.

Reinigen des Feinstaubfilters
1 Offnen Sie den Deckel des Feinstaubfilters.

2 Ziehen Sie den auswaschbaren Luftfilter heraus.

- 3 Spdulen Sie den Feinstaubfilter mit Wasser aus.
A :O’ 4 Lassen Sie den Feinstaubfilter 24 Stunden lang an der Luft trocknen.

B Hinweis: Trocknen Sie den Feinstaubfilter nicht auf andere Art und Weise.
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5 Halten Sie den Feinstaubfilter gegen die Filterverriegelung und driicken Sie
ihn hinein.
6 Drlicken Sie den Feinstaubfilter nach unten.

7 SchlieBen Sie den Deckel des Feinstaubfilters.

8 Offnen Sie die obere Abdeckung des Roboters.

9 Setzen Sie den Staubbehélter in der richtigen Position ein.

Reinigen der Kehrwalze

1 Legen Sie den Roboter umgekehrt auf eine ebene und stabile Oberflache.

2 Drlcken Sie gleichzeitig die Entriegelungstasten fur die Abdeckung der
Burstenwalze.

3 Heben Sie die Abdeckung der Blrstenwalze an und nehmen Sie sie ab.
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4 Ziehen Sie die Kehrwalze heraus.

5 Verwenden Sie das Birsten-Reinigungswerkzeug, um Haare
durchzuschneiden.

6 Entfernen Sie Haare und Schmutz von der Kehrwalze.

K3 Hinweis: Entfernen Sie mit dem Biirstenende des Reinigungswerkzeugs
den Schmutz von der Kehrwalze.

7 Bringen Sie bei Bedarf die Abdeckungen an beiden Enden der Kehrwalze an.
Drehen Sie die Abdeckungen im Uhrzeigersinn und lassen Sie sie einrasten.

8 Setzen Sie die Kehrwalze in der richtigen Position ein.
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9 Setzen Sie die Laschen der Abdeckung der Birstenwalze in die richtigen
Aussparungen.
10 Dricken Sie die Abdeckung der Birstenwalze hinein.

Reinigen der Seitenbrste

1 Legen Sie den Roboter umgekehrt auf eine ebene und stabile Oberflache.
2 Losen Sie die Schraube mit einem Schraubendreher.

3 Ziehen Sie die Seitenbdrste ab.

4 Verwenden Sie eine Blrste mit weichen Borsten (z. B. eine Zahnbdrste), um
Staub und Fussel von der Seitenbtirste und dem Roboter zu entfernen.

K3 Hinweis: Sie kénnen mit dem Biirstenende des Reinigungswerkzeugs
Staub und Fussel von der Seitenburste und dem Roboter entfernen.

5 Setzen Sie die gereinigte Seitenburste in der richtigen Position ein.
6 Bringen Sie die SeitenbUrste mit der Schraube und einem Schraubendreher
an.

Reinigen der Rader und des Vorderrads

1 Legen Sie den Roboter umgekehrt auf eine ebene und stabile Oberflache.
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2 Verwenden Sie eine Blrste mit weichen Borsten (z. B. eine Zahnbdirste), um
Staub und Fussel vom Vorderrad und den Radern zu entfernen.

K3 Sie kénnen mit dem Biirstenende des Reinigungswerkzeugs Staub und
Fussel von den Rader entfernen.

Um weiterhin eine gute Reinigungsleistung zu gewahrleisten, missen Sie den
Sensor, die Kontakte und den Infrarot-Signalsender von Zeit zu Zeit reinigen.

1 Ziehen Sie den Netzstecker der Station aus der Steckdose.

2 Verwenden Sie ein weiches, nichtscheuerndes und trockenes Tuch.
Befeuchten Sie das Tuch erforderlichenfalls leicht.

3 Reinigen Sie die Einzelteile.

H Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
4 Trocknen Sie die Einzelteile und Oberflachen mit einem trockenen Tuch ab.

B Hinweis: Trocknen Sie die Einzelteile nicht auf andere Art und Weise.
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Auswechseln des Staubbeutels (XU7100)

Wenn die orangefarbene LED-Anzeige an der Absaugstation blinkt, um
anzuzeigen, dass der Staubbeutel voll ist.
1 Offnen Sie den Deckel der Absaugstation.

2 Ziehen Sie den Staubbeutel aus der Absaugstation.
3 Nehmen Sie den Staubbeutel heraus, und entsorgen Sie ihn.

4 Schieben Sie die Pappstiick des Staubbeutels in den an der Absaugstation
angezeigten Schlitz.
5 SchlieBen Sie den Deckel der Absaugstation.

B Informationen dazu, wo und wie Sie neue Staubbeutel bestellen kénnen,
finden Sie in der Bedienungsanleitung im Abschnitt ,Ersatz”.

Beseitigen von Verstopfungen in der Ansaug6ffnung (XU7100)

Die Ansaugd6ffnung der Absaugstation (XU7100) kann mitunter verstopft sein.
Sie merken dies daran, dass der Staubbehélter des Roboters nicht mehr richtig
von der Absaugstation geleert wird. Nachfolgend finden Sie die Anweisungen
zur Entfernung von Verstopfungen in der Ansaugoffnung der Absaugstation

(XU7100).
ty 1 Trennen Sie die Absaugstation von der Steckdose und legen Sie sie
umgekehrt auf eine ebene und stabile Oberflache.
®T ®é 2 Losen Sie mit einem Schraubendreher die Schrauben von der unteren

Abdeckung.
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3 Entfernen Sie Haare und Schmutz, die sich in der Ansaugoffnung festgesetzt
haben.

e

Reinigung des Wasserbehalters

1 Drlcken Sie die Entriegelungstaste fir den Wasserbehalter.
2 Ziehen Sie den Wasserbehalter aus dem Roboter.

3 Spulen Sie den Wasserbehalter mit Leitungswasser ab.
4 Trocknen Sie den Wasserbehalter auBen mit einem Tuch ab.

H Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

Y WICHTIG: Reinigen Sie den Wasserbehélter nicht in der Sptilmaschine.

Lassen Sie die Verschlusskappe des Wasserbehalters offen, und lassen Sie den
Wasserbehélter innen trocknen.

(%]

H Hinweis: Trocknen Sie den Wasserbehélter nicht auf andere Art und Weise.

6 Fullen Sie den Wasserbehalter. Verwenden Sie die Einfall6ffnung.

A Hinweis: Prifen Sie, ob der Wasserbehalter auBen trocken ist.

H Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

7 Setzen Sie den Wasserbehélter in der richtigen Position ein.
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Langfristige Aufbewahrung

1 Laden Sie den Akku ist vollstandig auf.
2 Bewahren Sie den Roboter an einem Ort zwischen 8 °C und 35 °C auf.

Die Signale der Benutzeroberflache und deren
Bedeutung

Modellnummer  Signal Beschreibung des Bedeutung des Signals
des Roboters Signals
XU7100 Die Anzeigen der beiden Der Roboter l&dt auf.
XU7000 Tasten am Roboter blinken
langsam.
XU7100 Die Anzeigen der beiden Der Roboter ist vollstandig
XU7000 Tasten am Roboter leuchten  aufgeladen.
kontinuierlich.
XU7100 Die Anzeigen der beiden Der Roboter befindet sich in
XU7000 . Tasten am Roboter blinken  der WLAN-Einrichtung.

orange.
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Modellnummer  Signal
des Roboters

Beschreibung des
Signals

Bedeutung des Signals

XU7100 Die Anzeigen des Roboters  Der Roboter ist in den
XU7000 schalten sich aus. Schlafmodus gewechselt.
XU7100 Die weif3e LED-Anzeige an Der Roboter wird aufgeladen,
der Absaugstation blinkt, wenn die weiBe LED-Anzeige
wenn der Roboter blinkt, und er ist vollstandig
aufgeladen wird. aufgeladen, wenn die weif3e
D_’I LED-Anzeige dauerhaft
B Hinweis: Wenn der leuchtet.
;ﬁ Roboter vollstéandig
aufgeladen ist, leuchtet die
weil3e LED-Anzeige
dauerhaft. Nach 10 Minuten
wird die weiBe LED-Anzeige
gedimmt und leuchtet nur
noch zu 30 %.
XU7100 Die griine LED-Anzeige an Die Absaugstation saugt den
der Absaugstation blinkt. Staubbehélter des Roboters
leer. Der Staub und Schmutz
wird im Staubbeutel der
Station gesammelt.
XU7100 Die orangefarbene LED- Der Behalterdeckel ist offen.
Anzeige an der
Absaugstation blinkt.
XU7100 Die orangefarbene LED- Es wurde kein Staubbeutel

Anzeige an der
Absaugstation blinkt.

eingesetzt.
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Modellnummer  Signal Beschreibung des Bedeutung des Signals
des Roboters Signals
XU7100 Die orangefarbene LED- Der Staubbeutel ist voll.
Anzeige an der
= Absaugstation blinkt.

Zurucksetzen des Roboters/Wiederherstellen der
Werkseinstellungen

Drucken Sie zum Zurlcksetzen des Roboters/Wiederherstellen der

Werkseinstellungen die Reset-Taste mit einer Nadel.

- Wenn Sie die Reset-Taste 3 Sekunden lang gedriickt halten, werden nicht nur
die Werkseinstellungen wiederhergestellt, sondern auch die Firmware auf die
letzte Version zurlickgesetzt.

- Wenn Sie die Reset-Taste 10 Sekunden lang gedriickt halten, 16scht der

) = Roboter alle Informationen tber die Netzwerkverbindung,

N\ Karteninformationen, geplante Aufgaben, Nicht-stéren-Informationen und

‘ ‘ benutzerdefinierte Informationen und setzt die Saugkraft auf die
Standardstufe zurlck.

B Hinweis: Nach dem Zuriicksetzen des Roboters/Wiederherstellen der
Werkseinstellungen muss der Roboter die Verbindung zur App wiederherstellen,
und die entsprechenden Einstellungen in der App sind entfernt.

Austausch

Bestellen von Zubehor

Um Zubehor oder Ersatzteile zu kaufen, besuchen Sie
www.philips.com/myrobot7000, oder suchen Sie Ihren Philips Handler auf. Sie
koénnen sich auch an den Philips Kundenservice in [hrem Land wenden. Die
Kontaktdaten finden Sie in der internationalen Garantieschrift.

Ersatzteile:

XV1470 Ersatz-Wischtlcher
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XV1472 Staubbeutel

XV1473 Wartungskit mit 2 Filtern, 1
Kehrwalze und 1 Seitenburste.

Entfernen des Akkus

Gehen Sie folgendermafen vor, um den Akku zu entfernen: Sie kdnnen den
Roboter auch zu einem Philips Service-Center bringen, um den Akku entfernen
zu lassen. Wenden Sie sich an den Philips Kundenservice in lhrem Land, um die
Adresse eines Service-Centers in lhrer Ndhe zu erfragen.

Treffen Sie angemessene Sicherheitsvorkehrungen, wenn Sie das
Produkt mithilfe von Werkzeugen 6ffnen und den Akku entsorgen.

Warnhinweis: Bevor Sie den Akku entfernen, stellen Sie sicher, dass
das Produkt nicht an der Station angeschlossen ist und dass der
Akku vollstandig entleert ist.

1 Starten Sie den Roboter an einem Ort im Zimmer und nicht in der Station.
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2 Lassen Sie den Roboter so lange laufen, bis der Akku leer ist, um
sicherzustellen, dass der Akku vollstandig entladen ist, bevor Sie ihn
entfernen und entsorgen.

3 Losen Sie die Schrauben an der Akkufachabdeckung, und entfernen Sie die
Abdeckung.

4 Heben Sie den Akku heraus, und trennen Sie ihn vom Gerat, indem Sie auf
den kleinen Clip am Akkuanschluss driicken, um den Akkuanschluss zu |6sen.

5 Bringen Sie den Roboter und den Akku zu einer Sammelstelle fir elektrische
und elektronische Abfélle.

Garantie und Support

Fur Unterstitzung und weitere Informationen besuchen Sie die Philips Website
unter www.philips.com/support, oder lesen Sie die internationale
Garantieschrift.

Ihr Roboter-Staubsauger wurde mit der groBtmaoglichen Sorgfalt entworfen und
entwickelt. Sollte es dennoch einmal vorkommen, dass Ihr Roboter repariert
werden muss, so sorgt ein Service-Center in lhrem Land dafir, dass die
notwendigen Reparaturen so schnell und so bequem wie moglich durchgefihrt
werden. Sollte es in Ihrem Land kein Service-Center geben, wenden Sie sich bitte
an lhren Philips Handler vor Ort.
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Entsorgung und Recycling

n
L
(=)

Entsorgen Sie den Roboter nicht im normalen Hausmull. Bringen Sie ihn zur
Recyclingstelle fur elektrische Gerate.

Fehlerbehebung

Problem

In diesem Kapitel sind die haufigsten Probleme aufgefhrt, die beim Gebrauch
des Gerats auftreten kdnnen. Sollten Sie ein Problem mithilfe der nachstehenden
Informationen nicht beheben kénnen, nutzen Sie die Philips App HomeRun
Robot oder besuchen Sie www.philips.com/myrobot7000, wo Sie auBerdem
Support-Videos und haufig gestellte Fragen finden. Sie konnen sich auch an das
Kundenservice-Center in lhrem Land wenden.

Mogliche Ursache

Losung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist fast leer.

Laden Sie den Roboter vor der
Verwendung an der Station auf.

Die Umgebungstemperatur ist
zu niedrig oder zu hoch.

Verwenden Sie den Roboter bei
Temperaturen zwischen 8 °Cund 35 °C.

Der Roboter kann nicht mit
der App gekoppelt werden.

Der Roboter befindet sich nicht

mehr im Kopplungsmodus.

Setzen Sie den Roboter wieder in den
Kopplungsmodus, indem Sie die Home
Taste und den Ein-/Ausschalter gleichzeitig
gedrickt halten (die Anzeigen blinken
orange).

Die WLAN-Verbindung (Signal)
ist schlecht.

Stellen Sie den Roboter in einen Bereich mit
gutem WLAN-Signal.

Es wurde ein falsches WLAN-
Netzwerk ausgewahlt.

Waéhlen Sie das richtige WLAN-Netzwerk
aus.

Es wird ein falsches Passwort
verwendet.

Verwenden Sie das richtige WLAN-
Passwort.

In der App wurde ein falsches
Robotermodell ausgewahlt.

Waéhlen Sie das richtige Robotermodell aus.

Es wurde eine falsche App
heruntergeladen.

Verwenden Sie stets die App, die Sie Uber
den QR-Code aus der Schnellstartanleitung
heruntergeladen haben.

Die App und der Roboter
verlieren die Verbindung.

Der Roboter befindet sich
auBerhalb der Reichweite des
WLAN-Signals.

Warten Sie, bis der Roboter zurlick in einen
Bereich mit gutem WLAN-Signal fahrt.
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Losung

Der Roboteristin den
Schlafmodus gewechselt.

Der Roboter wechselt in den Schlafmodus,
wenn er nicht zur Station zurlckgekehrt ist.
Halten Sie den Ein-/Ausschalter mindestens
3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
zu aktivieren. Schicken Sie ihn dann Gber
die App zur Station.

Das WLAN-Passwort wurde
gedndert.

Wenn WLAN-Details gedndert wurden:
Flgen Sie den Roboter erneut zur App
hinzu.

Der Name des WLAN-
Netzwerks wurde geandert.

Wenn WLAN-Details gedndert wurden:
Flgen Sie den Roboter erneut zur App
hinzu.

Das App-Konto wurde
gedndert.

Wenn Kontodetails gedndert wurden,
fligen Sie den Roboter erneut zur App
hinzu.

Die E-Mail mit dem
Verifizierungscode wurde
nicht empfangen.

Es kann bis zu eine Minute
dauern, bis die E-Mail mit dem
Verifizierungscode ankommt.

Warten Sie langer als eine Minute auf die E-
Mail.

Die E-Mail wurde nicht
gesendet.

Klicken Sie auf die Schaltflache ,Erneut
senden”.

Die E-Mail befindet sich
maoglicherweise im Ordner flr
Spam- oder Junk-E-Mails.

Uberprifen Sie den Ordner fiir Spam- oder
Junk-E-Mails. (Der Absender der E-Mail
lautet: HomeRun_noreply@).

Es wird eine falsche E-Mail-
Adresse verwendet.

Uberpriifen Sie, ob Sie die richtige E-Mail-
Adresse verwendet haben.

Die Internetverbindung des
Telefons oder Computers ist
nicht gut genug, um die E-Mail
zu empfangen.

Stellen Sie sicher, dass das Telefon
beziehungsweise der Computer eine gute
Internetverbindung hat.

Der Roboter findet die
Station nicht.

Die Station wurde wahrend
eines Reinigungsdurchgangs
bewegt.

Stellen Sie die Station wieder an dieselbe
Stelle, an der sie sich vor dem Start des
Reinigungsdurchgangs befand.

Die Station ist nicht an die
Stromversorgung
angeschlossen.

SchlieBen Sie die Station an die
Stromversorgung an.

Die Sensoren am Roboter
und/oder an der Station sind
verschmutzt.

Reinigen Sie alle Sensoren des Roboters
und der Station.

Ein verbotener Bereich wurde
zu nahe an der Station
eingerichtet.

Speichern Sie verbotene Bereiche nicht zu
nahe an der Station.
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Problem

Mogliche Ursache

Losung

Die Station wurde an einer
Stelle mit sehr hellem Licht
platziert.

Platzieren Sie die Station nicht an einer
Stelle mit sehr hellem Licht (wie direkte
Sonneneinstrahlung), da dies das
Infrarotsignal beeintrachtigen kann.

Der Roboter verschiebt die
Station.

Die Station steht nicht dicht an
der Wand.

Stellen Sie die Station mit der Rickseite an
eine Wand.

Die Sensoren am Roboter
und/oder an der Station sind
verschmutzt.

Reinigen Sie alle Sensoren des Roboters
und der Station.

Vor und neben der Station ist
nicht ausreichend Platz (links
und rechts jeweils 0,5 Meter,
vorne 1,5 Meter).

Stellen Sie sicher, dass der Platz vor und
neben der Station ausreichend ist.

Der Roboter reinigt nicht
richtig.

Der Staubbehalter des
Roboters ist voll (XU7000).

Entleeren Sie den Staubbehalter des
Roboters (XU7000).

Der Wasserbehalter ist leer.

Fullen Sie den Wasserbehélter rechtzeitig
auf.

In den Bursten haben sich
Fremdkérper verfangen.

Entfernen Sie alle Fremdkorper aus den
Bursten.

Der Filter wurde nicht
gereinigt.

Reinigen Sie den Filter regelméaBig.

Der Filter wurde nicht oder
nicht richtig wieder eingesetzt.

Setzen Sie den Filter wieder richtig ein.

Das Wischtuch muss
ausgewechselt werden.

Wechseln Sie das Wischtuch XV1470 aus.
Kaufen Sie ein neues Wischtuch XV1470
Uber die App oder auf
www.philips.com/myrobot7000

Der Roboter verwendet beim
Wischen kein oder nur
wenig Wasser.

Die Wassermenge ist zu niedrig
eingestellt.

Stellen Sie in der App die Wassermenge
hoher ein.

Aus dem Wischtuch kommt
zu viel Wasser/der Roboter
macht den Boden zu nass.

Die Wassermenge ist zu hoch
eingestellt.

Stellen Sie in der App die Wassermenge
niedriger ein.

Y WICHTIG: Zum Wischen von
empfindlichen Hartbéden, wie z. B. Parkett,
stellen Sie in der App den Wasserstand auf
die niedrigste Stufe.
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Losung

Der Roboter lasst einige
Bereiche bei der Reinigung
aus/der Roboter reinigt nicht
den gesamten Bereich/der
Roboter hat begonnen,
bestimmte Stellen
auszulassen

Die Sensoren des Roboters sind
nicht mehr sauber.

Reinigen Sie die Sensoren des Roboters mit
einem trockenen Tuch.

Der Roboter arbeitet auf
rutschigen, polierten Boden.

Achten Sie darauf, dass der Boden
getrocknet ist, bevor der Roboter mit der
Reinigung beginnt.

Der Roboter kann bestimmte,
durch Mobelstlicke oder
Barrieren blockierte Bereiche
nicht erreichen.

Raumen Sie den zu reinigenden Bereich auf
und rticken Sie Mobelstlicke und kleine
Gegenstande an ihren richtigen Platz.

Der Reinigungsbereich ist nicht
aufgerdumt.

Entfernen Sie kleine Gegenstande vom
Boden und rdumen Sie den
Reinigungsbereich auf, bevor der Roboter
mit der Reinigung beginnt.

Der Roboter halt einen
Sicherheitsabstand zu
verbotenen Bereichen und
Bereichen ohne Wischen ein.
Dies kann dazu fUhren, dass der
Roboter einen bestimmten
Bereich nicht durchfahrt.

Verkleinern Sie den verbotenen Bereich
oder den Bereich ohne Wischen in der App.

Der Roboter hat sich selbst
durch Aufnehmen eines
Kabels blockiert.

Es sind Kabel auf dem
FuBboden vorhanden, die der
Roboter nicht erkennen kann.

Stoppen Sie den Roboter und nehmen Sie
die Abdeckung der Blrstenwalze ab.
Nehmen Sie die Kehrwalze ab und
Uberprufen Sie, ob etwas in der
Seitenburste stecken geblieben ist:
Nehmen Sie die Seitenblrste ab, entfernen
Sie das Kabel und setzen Sie die
Seitenblrste wieder ein. Entfernen Sie vor
dem Starten eines Reinigungsdurchgangs
alle Kabel vom Boden.

Der Roboter féllt die Treppe
hinunter.

Die Absturzsensoren an der
Unterseite des Roboters sind
verschmutzt.

Reinigen Sie die Absturzsensoren an der
Unterseite des Roboters.

Es wurden Gegenstande auf
die oberste Stufe der Treppe
gelegt, die der Roboter erkennt
und daher annimmt, dass er
sicher fahren kann.

Entfernen Sie alle Gegenstdnde, die sich auf
der obersten Stufe der Treppe befinden.

Der Roboter wird nicht
aufgeladen oder entladt sich
sehr schnell.

Der Roboter wird an einem zu
warmen oder zu kalten Ort
aufbewahrt.

Laden und verwahren Sie den Roboter bei
Temperaturen zwischen 8 °C und 35 °C.
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Problem

Mogliche Ursache

Losung

Die Absaugstation sammelt
keinen Staub aus dem
Roboter (XU7100).

Der Staubbeutel wurde nicht
oder nicht richtig wieder
eingelegt.

Legen Sie den Staubbeutel richtig in die
Absaugstation ein.

Der Staubbeutel ist voll.

Legen Sie einen leeren Staubbeutel in die
Absaugstation.

Der Leise-Modus oder die

Nicht-stéren-Einstellung wurde

in der App aktiviert.

Deaktivieren Sie den Leise-Modus oder die
Nicht-stéren-Einstellung in der App.

Die Offnung der Absaugstation

ist verstopft.

Reinigen Sie die Offnung der
Absaugstation.

Im Wasserbehalter hat sich
Schaum gebildet und der
Roboter bewegt sich
merkwurdig.

In den Wasserbehalter wurde
Reinigungsmittel gegeben,
wodurch der Roboter rutscht.

Geben Sie nicht noch einmal
Reinigungsmittel in den Wasserbehalter.
Reinigen Sie den Roboter und die Rader,
spulen Sie dabei den Wasserbehalter
grindlich aus.

Der Roboter macht ein
ungewohnliches Gerausch.

Der Filter wurde nicht oder

nicht richtig wieder eingesetzt.

Prifen Sie, ob der Filter richtig eingesetzt
wurde.

Die Birsten drehen sich nicht
mehr.

In der Kehrwalze haben sich
Haare verfangen.

Entfernen Sie Haare mit dem Bursten-
Reinigungswerkzeug, das im Lieferumfang
des Roboters enthalten ist.

Andere Fremdkorper haben

sich in den Bursten verfangen.

Entfernen Sie die anderen Fremdkorper aus
den Bursten.

Die Kehrwalze wurde nicht
richtig eingesetzt.

Nehmen Sie die Kehrwalze heraus und
setzen Sie sie wieder ein.

Wenn die Kehrwalze nicht richtig
eingesetzt wird: Setzen Sie den
quadratischen Schaft wieder richtig in das
quadratische Loch ein.

Die Seitenburste hat sich
verformt.

Maoglicherweise ist etwas in der

Seitenburste stecken
geblieben.

Legen Sie die Burste einige Zeit in warmes
Wasser und lassen Sie sie dann trocknen.

Kaufen Sie eine neue Seitenblrste tGber die
App oder auf
www.philips.com/myrobot7000

Der Roboter fahrt nicht auf
einen schwarzen Boden.

Der Roboter nimmt an, dass ein

schwarzer