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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid
Dust container lid
Filter

Dust container

Top cover

Error codes table

Fan

Bumper

Docking station sensor
10 On/off button

1 Front wheel

12 Side brush shafts

13 Drop-off sensors

14 Wheels

15 Suction opening

16 TriActive XL nozzle

17 Side brushes

18 Fixation blocks for dry wipes
19 Dry wipe holder

20 Dry wipes

21 Battery holder

22 Remote control

23 Invisible wall (FC8822)
24 Docking station

25 Adapter

26 Small plug

Oo~NOOUTh~WwWN—

Display and remote control

Display of robot

Spiral mode indicator
Wall-following mode indicator
Zigzag pattern mode indicator
Random mode indicator
Charging indicator and cleaning time indicator (see 'Using the cleaning time buttons')
Dockingicon

Fan speed indicator

Dustbin full indicator

Sound sensor

10 Mode selection button

1 Start/stop button

12 Fan speed button

OoNOU~WN—

Remote control
1 Navigation buttons and start/stop (Fig. 3)

English
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Cleaning time buttons
Cleaning mode buttons
Fan speed buttons
Docking button

O~ WwN

Control panel of docking station
1 Display with time, day and programming indications (Fig. 4)
2 Adjusting and setting buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is espedcially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

1 The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 5).

2 The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container.

3 The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your hard floor even more
thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses a fixed and automatic sequence of cleaning patterns to
clean each area of the room optimally. It uses a Z-pattern (zigzag pattern), random pattern, wall-
following pattern and spiral pattern successively (Fig. 6). It continues to move in this sequence of
patterns to clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched off manually.

If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run, it switches to spiral mode and
switches to turbo fan speed to ensure thorough dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate button on the remote
control (see 'Cleaning mode selection') or on the robot. The manually selected modes are only active
for a couple of minutes. After that, the robot switches back to auto-cleaning mode.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases (Fig. 7).

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.
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Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see ‘Cleaning and
maintenance’) .

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 8).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Removing the tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a

protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control. Now the
remote control is ready for use (Fig. 9).

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 10).
- The display of the docking station comes on.

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 11).

Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, fasten it to the wall with screws
or with two strips of double-sided tape.

Important note: deep sleep mode

In deep sleep mode, the robot does not respond at all when you press a button. To reactivate the

robot when it is in deep sleep mode:

1 Press the start/stop button on the robot for one second to switch the robot from deep sleep mode
to standby mode.

2 Press the start/stop button on the robot (Fig. 17) briefly or press the start/stop button on the
remote control to start cleaning.

3 If the robot does not start cleaning, place it on the plugged-in docking station to recharge its
rechargeable battery.
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The robot enters deep sleep mode when you press the start/stop button for 5 seconds. It may also
enter the deep sleep mode when its battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the
robot is unable to find its docking station.

Charging

When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the charging
time is four hours.

Your robot can be charged on the docking station, either manually or automatically during use.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean for up to 120 minutes

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the light in the start/stop button turns orange (Fig. 15).

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up green continuously.

Charging on the docking station

1 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 12).

2 The start/stop button starts flashing green. Because this is the first time you charge the robot, the
display of the robot shows the charging indicator (Fig. 13).

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up green continuously
(Fig.14).

Using your robot

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor. Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Functions of the start/stop button

The start/stop button has the following functions (Fig. 16):
How you press start/stop button How robot responds

Press start/stop button for 1second Robot switches from sleep mode to standby
Press start/stop button briefly Robot starts or stops cleaning
Press start/stop button for 5 seconds Switches robot on or off.

User interface signals and their meaning

The robot has a display and a start/stop button gives light signals. The table below explains the
meaning of the signals.

Signal Description of signal Meaning of signal

O

The start/stop button is continuously green. The robot is ready to clean.
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Signal Description of signal

Meaning of signal

| The start/stop button flashes slowly green and the The robot is charging.
O display on the robot shows a moving blue light
(the charging indicator).

The start/stop button is continuously orange. The rechargeable battery is low and

the robot is searching for the docking
station.

The start/stop button is continuously red.

The rechargeable battery of the robot
is almost empty.

| The start/stop button is continuously red and the  Please consult the error code table
O display shows an error code.

below to understand the meaning of
the error code.

Error codes

Error code Possible cause Solution
E1 Wheels stuck Remove robot from the obstacle and press
the starts/stop button to resume cleaning.
E2 Top cover or dust Place the dust container in and the top cover
container not placed on the robot properly. The error code
properly disappears from the display automatically.
E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The
error code disappears from the display
automatically.
E4 Robot lifted from floor Put the robot back on the floor to make the
error code disappear.
E5 Color of floor too dark Place robot on a lighter area of the floor.
Clean the drop-off sensors.
E6 Problem with the Please contact the Consumer Care Center to
battery have the problem examined.

Clap response

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by
beeping and by lighting up all icons on its display.

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:
- when it stops cleaning due to an error
- whenitis unable to find its docking station within 20 minutes

Starting and stopping

1 Press the start/stop button on the robot (Fig. 177) or on the remote control (Fig. 18). The start/stop
button is continuously green and the robot starts cleaning.
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2 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spiral patterns (Fig. 6).

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control or on the
robot (see 'Cleaning mode selection’).

3 When the battery runs low, the start/stop button turns red and the robot searches for the docking
station to recharge (Fig. 15).

4 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

5 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press
the docking button on the remote control. All icons on the display of the robot disappear except
for the docking icon, which lights up bright blue while the robot returns to the docking station (Fig.
19).

Cleaning mode selection
Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be

activated by pressing the appropriate button on the remote control or on the robot.

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches back to auto-cleaning mode.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large areas
(Fig. 20).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
27).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 22).

Spiral mode

In this mode, the robot moves in a spiral pattern to clean a small area. If the dust detection sensor
detects dirt, the robot automatically switches the fan to turbo speed (Fig. 23).

Manual driving

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room (Fig. 24).

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.
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Usmg the cleaning time buttons

By default, the robot cleans in auto cleaning mode until its rechargeable battery runs low. The
robot will then automatically return to its docking station. If you selected one of the other cleaning
times (see below), you can switch back to the default mode by pressing the maximum cleaning
time button on the remote control (Fig. 25).

The other cleaning time buttons on the remote control allow you to let the robot operate for 60, 45
and 30 minutes respectively (Fig. 26). The cleaning time indicator on the display shows the cleaning
time set. When the cleaning time is finished, the robot returns to its docking station. The docking
icon will turn bright blue on the display.

If you do not want the robot to return to the docking station at the end of the cleaning time, press
the cleaning time button twice. The docking icon disappears from the display. When the cleaning
time is finished, the robot stops.

Operating the docking station

Setting clock time and day

If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and the day of the week on the
display of the docking station first.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the back of this manual.

ua b wnwN=

© 00N O

Press the set button. The set mode indicator and the clock time indicator start flashing.

Press the select button once. The hour indication starts flashing.

Use the + and - buttons on the docking station to set the hour.The set hour appears on the display.
Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication starts flashing.

Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set minutes appear on the
display.

Press the select button to confirm the minutes set. The indication 'Su’ for Sunday starts flashing.
Use the + and - buttons on the docking station to set the current day of the week.

Press the select button to confirm the day of the week.

Press the set button to confirm the clock time and day of the week setting. Both the set mode
indicator and the clock time indicator stop flashing and turn solid.

Programming cleaning times

If you have set the time and the day of the week on the display of the docking station, you can
program cleaning times for your robot.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the back of this manual.

The programming options available are:

Program Indications on display

Cleaning every day All day indications are on

Cleaning on weekdays Mo to Friindications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Friand Sa

Cleaning 1day a week Indication of selected day is on
1 Press the set button. The set mode indicator and the cleaning program indicator start flashing.
2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.
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3 Usethe + and - buttons on the docking station to set the hour. The set hour appears on the
display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set minutes appear on the
display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication ‘Su’ for Sunday starts flashing.

7 Usethe + and - buttons on the docking station to toggle between cleaning programs (see the table
above for the programming options available).

8 Press the select button to confirm the program selected.

9 Press the set button to confirm the programming. Both the set mode indicator and the cleaning
program indicator stop flashing and turn solid.

10 When you have set a cleaning program, the display shows the cleaning program indicator and the
day or days selected. If you leave the robot on standby and its rechargeable battery is fully
charged, it will start cleaning at the programmed time on the programmed day or days.

Fan speed buttons

You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to switch off the fan. The
default setting is normal fan speed (Fig. 27).

1 Press this button to switch off the fan

2 Press this button to switch on the fan at normal speed.

3 The turbo fan button increases the fan speed.

Using the dry wipe attachment

The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors with dry wipes.

Note: If you use the dry wipe attachment, the robot may have trouble crossing thresholds or climbing
onto rugs.

Preparing the dry wipe attachment for use

Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

1 Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on the wipe with its fixation lugs
pointing towards you (Fig. 28).

2 Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment and fasten the dry wipe onto the
attachment by pushing the fixation blocks into the recesses (Fig. 29).

3 Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening just behind the wheel on one
side of the robot and push until you hear it lock into place with a click. Then repeat these actions
on the other side (Fig. 30).

4 Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry wipe attachment touching the
floor.

Using the robot with the dry wipe attachment

When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any mode and on all hard floors.
Do not use the dry wipe attachment on carpet or rugs.

Removing the dry wipe attachment

1 Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping the floor. To do so, turn the
robot upside down and place it on the floor or on a table.

2 Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the other side of the robot to
release it. Then pull the attachment off the robot (Fig. 31).
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3 If the dry wipe is to dirty to use again, pull the fixation blocks out of the dry wipe attachment and
dispose of the dry wipe.

Note: You cannot rinse or wash the dry wipes.

Using the invisible wall (FC8822 only)

You can use the invisible wall to prevent the robot from entering a room or area that you want to keep
it out of.

Placing the batteries in the invisible wall

The invisible wall operates on four AA batteries.

1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide the back cover upwards
and off the invisible wall (2) (Fig. 32).

2 Take four new AA batteries from the pack and insert them into the battery compartment of the
invisible wall (Fig. 33).
Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right direction.

3 Slide the back cover onto the invisible wall again (Fig. 34).

Positioning the invisible wall to stop the robot

1 Place the unit at a point you do not want the robot to cross, e.g at an open door to a room that is
off-limits to the robot (Fig. 35).

2 Switch on the invisible wall with the on/off slide on top of the unit (Fig. 36).

Start the robot.

4 When the robot comes too close to the invisible wall, the light on the invisible wall starts flashing
and the invisible wall emits a beam of infrared light. This beam of infrared light makes the robot
change its course and move away from the invisible wall (Fig. 37).

w

Note: If you use the invisible wall, regularly check if the batteries still contain sufficient power. You can
check this by switching the virtual wall off and on again. If there is enough energy in the batteries, the
LED on the invisible wall will light up briefly.

Cleaning and maintenance

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors
(Fig. 38).
Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 39).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 40).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 41).
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6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

7 Toremove the TriActive XL nozzle, insert your fingers into the slots in the bottom of the robot.
There are arrows pointing to these slots. Press the catches holding the TriActive nozzle in place
inwards to release them from the slots (1). Then pull the TriActive nozzle upward and off the robot
(2) (Fig. 42).

8 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 43).

9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle before you place it back.

10 To place the TriActive nozzle, first insert the small lugs on the front into the tiny slots on either side
of the front wheel (1). Then press the catches of the TriActive nozzle inwards to lock them into the
slots in the bottom of the robot (2). Finally, check if the nozzle can still move a few millimeters up
and down freely (Fig. 44).

11 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot again (Fig. 8).

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up continuously.

1 Remove the cover.

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment.

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the
motor fan.

3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 45).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust

container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.

5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 47).

6 Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 48).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter kit under type number
FC8066. See 'Emptying and cleaning the dust container' in chapter 'Cleaning and maintenance' for
instructions on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust
container.
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Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend that

you replace both side brushes at the same time. You can order spare side brushes as part of

replacement kit FC8068. This kit also contains two filters and three dry wipes.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts
(Fig. 40).

2 Push the new side brushes onto the shafts (Fig. 8).

Replacing dry wipes
You can order new dry wipes. They are part of replacement kit FC8068. This replacement kit also
contains two side brushes and two filters.

Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 49).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 50).

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or go to
www.philips.com/support.

Recycling

- Do not throw away the product with the normal household waste at the end of its life, but hand it
in at an official collection point for recycling. By doing this, you help to preserve the environment.

- This product contains a built-in rechargeable battery which shall not be disposed of with normal
household waste. Please take your product to an official collection point or a Philips service center
to have a professional remove the rechargeable battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and electronic products and
rechargeable batteries. Correct disposal helps prevent negative consequences for the environment
and human health.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a
Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care
Center in your country for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.
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2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.
3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 51).

N

Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 52).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic

waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Troubleshooting

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery
is empty.

Charge the rechargeable battery.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked
or bent.

Soak the brush or brushes in warm water for
a while and let them dry on a flat surface
before you mount them on the robot again.
If this does not restore the bristles to their
proper shape, replace the side brushes (see
'Replacing the side brushes').

The filter in the dust
container is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles.You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a new
one. We advise you to replace the filter at
least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust
container is clogged.

Clean the suction opening (see 'Cleaning
and maintenance').

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning and
maintenance’).

The robot is cleaning a
very dark or shiny surface,
which triggers the drop-off
sensors.This causes the
robot to move in an
unusual pattern.

Press the start/stop button and then move
the robot to a lighter colored piece of the
floor. If the problem continues to occur on
lighter colored floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.
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Problem

Possible cause

Solution

The robot is cleaning a
floor that reflects sunlight
quite strongly. This triggers
the drop-off sensors and
causes the robot to move
in an unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The on/off button lights
up red continuously and
there is an error code on
the display.

Your robot is giving an
error signal.

Check the error codes table for the meaning
of the code (see 'Error codes').

The robot is moving in
circles.

The robot is in spiral mode.

This is normal behavior. The spiral mode can
be activated when a lot of dirt is detected on
the floor for a thorough clean. It is also part
of the auto cleaning mode. After
approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spiral mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

The robot cannot find its
docking station.

There is not enough room
for the robot to navigate
towards the docking
station.

Try to find another place for the docking
station (see 'Installing the docking station’).

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to return
to the docking station.

You may have deactivated
the automatic docking
function of the robot by
pressing the cleaning time
button twice. In that case,
the docking iconis no
longer visible on the
display and the robot
stops when the cleaning
time is finished.

Press the start/stop button for 5 seconds to
restart the robot. The docking function is
automatically activated again. You can also
press the cleaning time button twice to
reactivate the docking function. The docking
icon will reappear on the display. To make
the robot return to the docking station, press
the docking button.
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Pengenalan

Tahniah atas pembelian anda dan selamat menggunakan Philips! Untuk memanfaatkan sepenuhnya
sokongan yang ditawarkan oleh Philips, daftar produk anda di www.philips.com/welcome.

Huraian umum

1T Pemegang penutup bekas habuk
Penutup bekas habuk

3 Penuras

4 Bekas habuk

5 Penutup atas

6 Jadual kod ralat

7 Kipas

8 Bampar

9 Sensor stesen dok

10 Butang hidup/mati

1 Roda depan

12 Adi berus tepi

13 Sensorjatuh

14 Roda

15 Bukaan sedutan

16 Muncung TriActive XL

17 Berus tepi

18 Bongkah lekapan untuk sapuan kering

19 Pemegang sapuan kering

20 Sapuan kering

21 Pemegang bateri

22 Unit kawalan jauh

23 Dinding tidak kelihatan (FC8822)

24 Stesen dok

25 Penyesuai

26 Palam kecil

Paparan dan unit kawalan jauh

Paparan robot

Penunjuk mod pilin

Penunjuk mod mengikut dinding
Penunjuk mod corak zigzag
Penunjuk mod rawak

Penunjuk mengecas dan membersihkan penunjuk masa (lihat 'Menggunakan butang masa
pembersihan')

Ikon dok

Penunjuk kelajuan kipas
Penunjuk tong sampah penuh
Sensor bunyi

10 Butang pemilihan mod

1 Butang mula/henti

12 Butang kelajuan kipas

g~ wN =

O 00~

Bahasa Melayu
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Unit kawalan jauh

Butang navigasi dan mula/henti (Raj. 3)
Butang masa pembersihan

Butang mod pembersihan

Butang kelajuan kipas

Butang dok

g~ wN =

Panel kawalan stesen dok

1 Paparan dengan indikasi masa, hari dan pemprograman (Raj. 4)
2 Butang melaraskan dan menetapkan

Bagaimana robot anda berfungsi

Apa yang dibersihkan oleh robot anda

Robot ini dilengkapi dengan ciri-ciri yang membuatnya pembersih yang sesuai untuk membantu anda
membersihkan lantai di rumah anda.

Robot ini paling sesuai untuk membersihkan lantai keras, seperti lantai kayu, berjubin atau linoleum.
Robot mungkin mengalami masalah membersinkan lantai lembut, seperti karpet atau ambal. Jika
anda menggunakan robot di atas karpet atau ambal, harap berada dekat dengannya pada kali
pertama untuk melihat sama ada robot itu boleh menangani lantai jenis ini. Robot juga memerlukan
penyeliaan apabila anda menggunakannya di atas lantai keras yang sangat gelap atau berkilat.

Bagaimana robot anda membersihkan kawasan

Sistem pembersihan

Robot mempunyai sistem pembersihan 3 tahap untuk membersihkan lantai anda dengan cekap.

1 Dua berus tepi membantu robot membersihkan sudut dan sepanjang dinding. Berus itu juga
membantu untuk mengeluarkan habuk daripada lantai dan menggerakkannya ke arah bukaan
sedutan (Raj. 5).

2 Kuasa sedutan robot mengutip habuk yang bertebaran dan mengangkutnya melalui bukaan
sedutan ke dalam bekas habuk.

3 Robot disertakan dengan pemegang sapuan kering yang membolehkan anda membersihkan lantai
keras anda dengan lebih bersih menggunakan sapuan kering.

Corak pembersihan

Dalam mod auto pembersihan, robot menggunakan urutan yang ditetapkan dan automatik bagi corak
pembersihan untuk membersihkan setiap kawasan bilik secara optimum. Corak Z (corak zigzag), corak
rawak, corak mengikut dinding dan corak pilin digunakan dengan jayanya (Raj. 6). Robot terus
bergerak mengikut urutan corak ini untuk membersihkan bilik sehingga bateri boleh cas semula
menjadi lemah atau sehingga dimatikan secara manual.

Jika robot mengesan kawasan kotor tertentu semasa pembersihan, robot akan bertukar kepada mod
pilin dan bertukar kepada kelajuan kipas turbo untuk memastikan pembersihan kekotoran dengan
sepenuhnya.

Nota: Anda juga boleh memilih setiap mod secara individu dengan menekan butang yang sesuai pada
unit kawalan jauh (lihat 'Pemilihan mod pembersihan') atau pada robot itu. Mod yang dipilih secara
manual hanya aktif untuk beberapa minit. Selepas itu, robot bertukar kembali kepada mod auto
pembersihan.
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Bagaimana robot anda mengelak perbezaan ketinggian

Robot mempunyai tiga sensor jatuh di bawahnya. Robot menggunakan sensor jatuh ini untuk
mengesan dan mengelakkan perbezaan ketinggian seperti anak tangga (Raj. 7).

Nota: Memang lumrah untuk robot bergerak lebih sedikit dari hujung perbezaan ketinggian kerana
sensor jatuh depannya terletak di belakang bampar.

Awas: Dalam sesetengah kes, sensor jatuh mungkin tidak dapat mengesan tangga atau perbezaan
ketinggian lain tepat pada masanya. Oleh itu awasi robot dengan teliti pada beberapa kali pertama
anda menggunakannya dan apabila anda menggunakannya berhampiran anak tangga atau
perbezaan ketinggian lain. Penting untuk anda membersihkan sensor jatuhnya secara tetap bagi
memastikan robot terus dapat mengesan perbezaan ketinggian dengan betul (lihat ‘Pembersihan
dan penyelenggaraan’).

Sebelum penggunaan pertama

Memasang berus tepi
1 Keluarkan berus tepi daripada bungkusannya dan terbalikkan robot di atas meja atau lantai.
2 Tolak berus tepi ke aci di bawah robot (Raj. 8).

Nota: Pastikan anda menyambungkan berus tepi dengan sempurna. Tekannya ke ad sehingga
anda mendengarnya terkancing di kedudukannya dengan bunyi klik.

Keluarkan tag daripada unit kawalan jauh

Unit kawalan jauh berfungsi menggunakan bateri CR2025 berbentuk syiling. Bateri ini dilindungi

dengan tag perlindungan yang perlu dikeluarkan sebelum digunakan.

1 Tarik keluar tag perlindungan bateri daripada petak bateri unit kawalan jauh. Kini unit kawalan jauh
sudah bersedia untuk digunakan (Raj. 9).

Membuat persediaan untuk guna

Memasang stesen dok

1 Masukkan palam kecil penyesuai ke dalam soket pada stesen dok (1) dan masukkan penyesuai ke
dalam soket dinding (2) (Raj. 10).
- Paparan stesen dok dihidupkan.

2 Letakkan stesen dok di atas lantai rata dan mendatar ke dinding.

Nota: Pastikan tiada halangan atau perbezaan ketinggian 80 cm di depan, 30 cm ke kanan dan 100
cm ke kiri stesen dok (Raj. 11).

Petua: Untuk memastikan stesen dok berada dalam kedudukan yang dipilih dengan ketat, lekatkan
stesen pada dinding menggunakan skru atau dengan dua jaluran pita dwimuka.

Nota penting: mod tidur lena

Dalam mod tidurlena, robot tidak memberi respons langsung apabila anda menekan butang. Untuk
mengaktifkan semula robot apabila robot berada dalam mod tidur lena:
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1 Tekan butang mula/henti pada robot selama sesaat untuk menukar robot daripada mod tidur lena
kepada mod bersedia.

2 Tekan butang mula/henti pada robot (Raj. 17) sekejap atau tekan butang mula/henti pada unit
kawalan jauh untuk memulakan pembersihan.

3 Jika robot tidak memulakan pembersihan, tempatkannya di stesen dok yang dipalam untuk
mengecas semula bateri boleh dicas.

Robot memasuki mod tidur lena apabila anda menekan butang mula/henti selama 5 saat. Robot juga

mungkin memasuki mod tidur lena apabila bateri kosong. Sebagai contoh, bateri boleh kosong jika

robot tidak dapat mencari stesen doknya.

Pengecasan

Apabila mengecas untuk kali pertama dan apabila bateri boleh cas semula robot sudah kosong, masa
pengecasan adalah selama empat jam.

Robot anda boleh dicas di stesen dok, secara manual atau automatik semasa digunakan.

Nota: Apabila bateri boleh cas semula telah dicas sepenuhnya, robot anda boleh membersihkan
kawasan selama 120 minit

Mengecas secara automatik semasa guna

1 Apabila robot telah selesai membersihkan kawasan atau apabila hanya ada baki 15% kuasa bateri,
robot itu akan secara automatik mencari stesen dok untuk mengecas semula. Apabila robot
mencari stesen dok, lampu pada butang mula/henti bertukar menjadi warna jingga (Raj. 15).

2 Apabila bateri boleh cas semula telah dicas sepenuhnya, butang mula/henti menyalakan warna
hijau secara berterusan.

Pengecasan di stesen dok

1 Tempatkan robot di stesen dok yang dipasangkan palam (Raj. 12).

2 Butang mula/henti mula berkelip warna hijau. Disebabkan ini kali pertama anda mengecas robot,
paparan robot menunjukkan penunjuk mengecas (Raj. 13).

3 Apabila bateri boleh cas semula telah dicas sepenuhnya, butang mula/henti menyalakan warna
hijau secara berterusan (Raj. 14).

Menggunakan robot anda

Menyediakan bilik untuk aktiviti pembersihan

Sebelum anda memulakan robot bagi aktiviti pembersihan, pastikan anda mengetepikan semua objek
yang bebas dan mudah pecah daripada lantai. Ketepikan juga semua kabel, wayar dan kord daripada
lantai.

Fungsi butang mula/henti
Butang mula/henti mempunyai fungsi berikut (Raj. 16):

Cara anda menekan butang Cara robot memberi respons
mula/henti

Tekan butang mula/henti selama1saat  Robot bertukar daripada mod tidur kepada siap sedia

Tekan butang mula/henti seketika Robot memulakan atau menghentikan pembersihan




Tekan butang mula/henti selama 5 saat
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Menghidupkan atau mematikan robot.

Isyarat antara muka pengguna dan maknanya

Robot mempunyai paparan dan butang mula/henti mengeluarkan isyarat cahaya. Jadual di bawah
menerangkan makna isyarat tersebut.

Isyarat Huraian isyarat

Makna isyarat

Butang mula/henti terus menyalakan warna

hijau. Robot bersedia untuk membersihkan.

Butang mula/henti mula berkelip warna hija
dengan perlahan dan paparan pada robot

u Robot sedang mengecas.

menunjukkan cahaya biru bergerak (penunjuk

mengecas).

Butang mula/henti terus menyalakan warna
jingga.

Bateri boleh cas semula lemah dan
robot sedang mencari stesen dok.

Butang mula/henti terus menyalakan warna
merah.

Bateri boleh cas semula robot hampir
kosong.

Butang mula/henti terus menyalakan warna
merah dan paparan menunjukkan kod ralat.

Sila rujuk jadual kod ralat di bawah
untuk memahami makna kod ralat itu.

Kod ralat

Kod ralat Punca yang Penyelesaian
berkemungkinan

= Roda tersangkut Alihkan robot daripada halangan dan tekan

butang mula/henti untuk meneruskan
pembersihan.

E2 Penutup atas atau Letakkan bekas habuk dalam dan di atas
bekas habuk tidak robot dengan betul. Kod ralat hilang daripada
dipasang dengan betul paparan secara automatik.

E3 Bampar tersangkut Alihkan robot dari halangan. Kod ralat hilang

daripada paparan secara automatik.

E4 Robot diangkat dari Letakkan balik robot ke lantai untuk
lantai menghilangkan kod ralat.

E5 Warna lantai terlalu Letakkan robot di kawasan lantai yang lebih
gelap cerah. Bersihkan sensor jatuh.

E6 Masalah dengan bateri  Sila hubungi Pusat Khidmat Pelanggan agar

masalah itu dapat diperiksa.
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Respons tepuk tangan

Jika anda tidak melihat robot, anda boleh mencarinya dengan menepuk tangan anda sebanyak sekali.
Robot akan respons dengan mengeluarkan bunyi bip dan menyalakan semua ikon pada paparannya.
Respons tepuk tangan didayakan apabila robot memasuki mod tidur dalam situasi-situasi yang
berikut:

- apabilaia berhenti membersinkan kawasan kerana terdapat ralat

- apabila robot itu tidak dapat mencari stesen dok dalam masa 20 minit

Bermula dan berhenti

1 Tekan butang mula/henti pada robot (Raj. 17) atau pada unit kawalan jauh (Raj. 18). Butang
mula/henti terus menyalakan warna hijau dan robot mula membersihkan kawasan.

2 Robot membersihkan kawasan dalam mod auto pembersihan sehingga kuasa bateri robot
berkurangan. Dalam mod auto pembersihan, robot mengikuti urutan berulang corak Z, rawak,
mengikuti dinding dan corak pilin (Raj. 6).

Nota: Untuk memilih mod individu, tekan salah satu daripada butang mod pada unit kawalan jauh
atau pada robot (lihat ‘Pemilihan mod pembersihan').

3 Apabila kuasa bateri berkurangan, butang mula/henti bertukar menjadi merah dan robot mencari
stesen dok untuk mengecas semula (Raj. 15).

4 Anda juga boleh menekan butang mula/henti untuk mengganggu atau menghentikan aktiviti
pembersihan. Jika anda menekan butang mula/henti sekali lagi dan masih mempunyai tenaga
yang mencukupi dalam bateri boleh cas semula, robot akan terus membersihkan dalam mod auto
pembersihan.

5 Untuk membuat robot kembali ke stesen dok sebelum bateri boleh cas semula kurang kuasa,
tekan butang dok pada alat kawalan jauh. Semua ikon pada paparan robot hilang kecuali ikon dok,
yang menyalakan warna biru terang sementara robot kembali ke stesen dok (Raj. 19).

Pemilihan mod pembersihan

Di sebelah mod auto pembersihan, robot ini mempunyai empat mod pembersihan individu yang
setiap daripadanya boleh diaktifkan dengan menekan butang yang sesuai pada unit kawalan jauh
atau pada robot.

Nota: Mod yang dipilih secara manual hanya aktif untuk beberapa minit. Selepas itu, robot bertukar
kembali kepada mod auto pembersihan.

Mod corak Z

Dalam mod corak Z, robot membersinkan dengan membuat gelung berbentuk Z dalam bilik untuk
membersihkan kawasan yang luas (Raj. 20).

Mod rawak

Dalam mod ini, robot membersihkan bilik dalam corak campuran pergerakan lurus dan silang-
menyilang (Raj. 21).

Mod mengikut dinding

Dalam mod ini, robot mengikuti dinding bilik untuk memberi kawasan sepanjang dinding pembersihan
tambahan (Raj. 22).
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Mod pilin
Dalam mod ini, robot bergerak dalam corak pilin untuk membersinkan kawasan yang kecil. Jika sensor

pengesanan habuk mengesan kotoran, robot menukar kipas kepada kelajuan turbo secara automatik
(Raj. 23).

Pemanduan manual

1 Gunakan butang anak panah atas dan bawah serta kiri dan kanan butang mula/henti pada unit
kawalan jauh untuk mengemudi robot dalam bilik (Raj. 24).

Nota: Berhati-hati apabila anda memandu robot rapat dengan perbezaan ketinggian dan anak
tangga.

Nota: Fungsi vakum dan berus tepi hanya berfungsi apabila robot dipandu ke hadapan. Butang kiri,
kanan atau belakang hanya untuk mengemudi robot tersebut.

Menggunakan butang masa pembersihan

- Secara lalai, robot membersihkan kawasan dalam mod auto pembersihan sehingga bateri cas
semula kurang kuasa. Robot kemudian akan kembali ke stesen dok secara automatik. Jika anda
memilih salah satu masa pembersihan lain (lihat di bawah), anda boleh bertukar kembali kepada
mod lalai dengan menekan butang pembersihan maksimum pada unit kawalan jauh (Raj. 25).

- Butang masa pembersihan lain pada unit kawalan jauh membolehkan anda membiarkan robot
beroperasi selama 60, 45 dan 30 minit (Raj. 26). Penunjuk masa pembersihan pada paparan
menunjukkan masa pembersihan yang ditetapkan. Apabila masa pembersihan tamat, robot
kembali ke stesen doknya untuk mengecas semula. Ikon dok akan menyalakan warna biru terang
pada paparan.

- Jika anda tidak mahu robot kembali ke stesen dok pada penghujung masa pembersihan, tekan
butang masa pembersihan dua kali. lkon dok hilang daripada paparan. Apabila masa pembersihan
tamat, robot berhenti.

Mengendalikan stesen dok

Menetapkan masa dan hari jam

Jika anda mahu menggunakan program pembersihan, anda perlu menetapkan masa jam dan hari
dalam minggu pada paparan stesen dok terlebih dahulu.

Catatan: Untuk gambar yang tergolong dalam langkah di bawah, lihat halaman di belakang manual ini.

1 Tekan butang tetapkan. Penunjuk mod set dan penunjuk mod masa jam mula berkelip.

2 Tekan butang pilih sekali. Penunjuk jam mula berkelip.

3 Gunakan butang + dan - pada stesen dok untuk menetapkan jam. Jam yang ditetapkan kelihatan
pada paparan.

4 Tekan butang pilih untuk mengesahkan jam yang ditetapkan. Penunjuk minit mula berkelip.

5 Gunakan butang + dan - pada stesen dok untuk menetapkan minit. Minit yang ditetapkan
kelihatan pada paparan.

6 Tekan butang pilih untuk mengesahkan minit yang ditetapkan. Penunjuk 'Su’ untuk Ahad mula
berkelip.

7 Gunakan butang + dan - pada stesen dok untuk menetapkan hari dalam minggu semasa.

Tekan butang pilih untuk mengesahkan hari dalam minggu.

9 Tekan butang tetapkan untuk mengesahkan tetapan masa jam dan hari dalam minggu. Kedua-dua
penunjuk mod set dan penunjuk mod masa jam berhenti berkelip dan menjadi padu.

(o]
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Memprogramkan masa pembersihan

Jika anda telah menetapkan masa dan hari dalam minggu pada paparan stesen dok, anda boleh
memprogramkan masa pembersihan untuk robot anda.

Catatan: Untuk gambar yang tergolong dalam langkah di bawah, lihat halaman di belakang manual ini.

Pilihan pemprograman yang tersedia adalah:

Program Penunjuk pada paparan

Membersihkan setiap hari Penunjuk seharian hidup

Membersihkan pada hari minggu Penunjuk Isnin ke Jumaat hidup

Membersihkan pada 2 hari Penunjuk 2 hariialah pada, e.g. Jumaat dan Sabtu
berturutan

Membersihkan pada 1 hari dalam Penunjuk untuk hari yang dipilih hidup

seminggu

1 Tekan butang tetapkan. Penunjuk mod set dan penunjuk program pembersihan mula berkelip.

2 Tekan butang pilih sekali. Penunjuk jam mula berkelip.

3 Gunakan butang + dan - pada stesen dok untuk menetapkan jam. Jam yang ditetapkan kelihatan
pada paparan.

4 Tekan butang pilih untuk mengesahkan jam yang ditetapkan. Penunjuk minit mula berkelip.

5 Gunakan butang + dan - pada stesen dok untuk menetapkan minit. Minit yang ditetapkan
kelihatan pada paparan.

6 Tekan butang pilih untuk mengesahkan minit yang ditetapkan. Penunjuk ‘Su’ untuk Ahad mula
berkelip.

7 Gunakan butang + dan - pada stesen dok untuk berubah antara program pembersihan (lihat
jadual di atas untuk pilihan pemprograman yang tersedia).

8 Tekan butang pilih untuk mengesahkan program yang dipilih.

9 Tekan butang tetapkan untuk mengesahkan pemprograman. Kedua-dua penunjuk mod set dan
penunjuk program pembersihan berhenti berkelip dan menjadi padu.

10 Apabila anda telah menetapkan program pembersihan, paparan menunjukkan penunjuk program
pembersihan dan hari yang dipilih. Jika anda membiarkan robot pada siap sedia dan bateri cas
semulanya dicas penuh, ia akan memulakan pembersihan pada masa yang diprogramkan pada
hari yang diprogramkan.

Butang kelajuan kipas

Anda boleh menggunakan butang kelajuan kipas untuk meningkatkan kelajuan kipas kepada turbo
untuk mematikan kipas. Tetapan lalai ialah kelajuan kipas biasa (Raj. 27).

1 Tekan butang ini untuk mematikan kipas

2 Tekan butang ini untuk menghidupkan kipas pada kelajuan biasa.

3 Butang kipas turbo meningkatkan kelajuan kipas.

Menggunakan alat tambahan lap kering
Alat tambah lap kering ialah ciri yang membolehkan anda membersihkan lantai keras menggunakan
lap kering.

Catatan: Jika anda menggunakan alat ambah lap kering, robot mungkin menghadapi masalah
melepasi pengadang atau menaiki tikar.
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Menyediakan alat tambahan sapuan kering untuk digunakan

Terbalikkan robot dan letakkan pada lantai atau meja.

1 Letakkan sapuan kering di atas meja dan letakkan alat tambahan sapuan kering pada sapuan itu
dengan pendakap lekapan menuding ke arah anda (Raj. 28).

2 Lipat kedua-dua hujung sapuan kering sekeliling alat tambahan sapuan kering dan ketatkan
sapuan kering pada alat tambahan dengan menolak blok pemasangan ke dalam bukaan (Raj. 29).

3 Masukkan pendakap pemasangan pada alat tambahan sapuan kering ke dalam bukaan di
belakang roda di satu sisi robot dan tekan sehingga ketat dengan bunyi klik. Kemudian ulang
tindakan ini di sisi yang lain (Raj. 30).

4 Pusingkan robot dan letakkan pada lantai atas rodanya dengan alat tambahan sapuan kering
menyentuh lantai.

Menggunakan alat tambahan lap kering

Apabila alat tambah lap kering dipasang, anda boleh menggunakan robot dalam sebarang mod dan
pada semua lantai keras. Jangan gunakan alat tambahan lap kering pada karpet atau tikar.

Menanggalkan alat tambahan sapuan kering

1 Tanggalkan alat tambahan sapuan kering secepat mungkin apabila anda selesai mengelap lantai.
Untuk berbuat demikian, terbalikkan robot dan letakkan di atas lantai atau meja.

2 Tolak satu hujung alat tambahan sapuan kering ke arah roda di sisi satu lagi pada robot untuk
menanggalkannya. Kemudian tarik alat tambahan daripada robot (Raj. 31).

3 Jika sapuan kering terlalu kotor untuk digunakan semula, tarik bongkah lekapan keluar daripada
alat tambahan sapuan kering dan buangkan sapuan kering itu.

Nota: Anda tidak boleh membilas atau membersihkan sapuan kering itu.

Menggunakan dinding tidak kelihatan (FC8822 sahaja)

Anda boleh menggunakan dinding tidak kelihatan untuk mengelakkan robot memasuki bilik atau
kawasan yang anda mahu elakkan.

Meletakkan bateri dalam dinding tidak kelihatan

Dinding tidak kelihatan beroperasi menggunakan empat bateri AA.

1 Tolak dua tab pelepasan di bahagian bawah penutup belakang (1) dan pasang penutup belakang
ke arah atas dan keluar daripada dinding tidak kelihatan (2) (Raj. 32).

2 Ambil empat bateri AA daripada pek dan masukkan ke dalam petak bateri dinding tidak kelihatan
(Raj. 33).
Nota: Pastikan pola + dan - bateri menghala ke arah yang betul.

3 Luncurkan penutup belakang ke dalam dinding tidak kelihatan semula (Raj. 34).

Menempatkan dinding tidak kelihatan untuk menghentikan robot

1 Letakkan unit di tempat yang anda tidak mahu robot melintas, cth. di pintu terbuka ke bilik yang
tidak boleh dimasuki oleh robot (Raj. 35).

2 Hidupkan dinding tidak kelihatan dengan buka/tutup di atas unit tersebut (Raj. 36).

Mulakan robot.

4 Apabila robot menuju terlalu dekat dengan dinding tidak kelihatan, lampu pada dinding tidak
kelihatan mula berkelip dan dinding tidak kelihatan memancarkan lampu inframerah. Pancaran
lampu inframerah ini menjadikan robot menukar haluan dan bergerak menjauhi dinding tidak
kelihatan (Raj. 37).

w
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Nota: Jika anda menggunakan dinding tidak kelihatan, periksa dengan kerap sama ada bateri masih
mempunyai kuasa yang mencukupi. Anda boleh menandakan ini dengan mematikan dan
menghidupkan dinding maya sekali lagi. Jika terdapat tenaga yang mencukupi dalam bateri, LED pada
dinding tidak kelihatan akan bernyala buat seketika.

Pembersihan dan penyelenggaraan

Membersihkan robot

Untuk mengekalkan prestasi pembersinan yang baik, anda perlu membersihkan sensor jatuh, roda,

berus tepi dan bukaan sedutan dar semasa ke semasa.

1 Letakkan robot terbalik di atas permukaan yang rata

2 Gunakan berus yang mempunyai bulu kejur yang lembut (cth. berus gigi) untuk membuang habuk
atau bulu halus daripada sensor jatuh (Raj. 38).

Nota: Penting untuk anda bersihkan sensor jatuh secara tetap. Jika sensor jatuh kotor, robot
mungkin tidak dapat mengesan perbezaan ketinggian atau anak tangga.

3 Gunakan berus yang mempunyai bulu kejur lembut (cth. berus gigi) untuk membuang habuk atau
bulu-bulu halus daripada roda depan dan roda tepi. (Raj. 39)

4 Untuk membersihkan berus tepi, genggam bulu kejurnya dan keluarkannya daripada acinya (Raj.
40).

5 Buangkan bulu-bulu halus, rambut dan benang daripada aci dan daripada berus tepi
menggunakan berus lembut (cth. berus gigi) atau kain (Raj. 41).

6 Periksa berus tepi dan bawah robot untuk sebarang objek tajam yang boleh merosakkan lantai
anda.

7 Untuk mengeluarkan muncung TriActive XL, masukkan jari anda ke dalam lubang di bawah robot.

Ada anak panah yang menunjukkan lubang ini. Tekan selak yang menahan muncung TriActive ke

dalam untuk melepaskan muncung daripada lubang tersebut (1). Kemudian tarik muncung TriActive

ke atas dan daripada robot (2) (Raj. 42).

Bersihkan bukaan sedutan dengan berus lembut (cth. berus gigi) (Raj. 43).

9 Keluarkan semua habuk yang dapat dilihat daripada muncung TriActive sebelum meletakkan
muncung semula.

10 Untuk meletakkan muncung TriActive, mula-mula masukkan pendakap kecil di depan ke dalam
lubang kecil di salah satu bahagian depan roda (1). Kemudian tekan selak muncung TriActive ke
dalam untuk menguncinya ke dalam lubang di bahagian bawah robot (2). Akhir sekali, periksa sama
ada muncung tersebut masih boleh bergerak beberapa milimeter ke atas dan bawah dengan
bebas (Raj. 44).

11 Tolak berus tepi ke adi di bawah robot sekali lagi (Raj. 8).

(o]

Mengosongkan dan membersihkan bekas habuk

Kosongkan dan bersihkan bekas habuk apabila penunjuk bekas habuk penuh bernyala secara

berterusan.

1 Tanggalkan penutup.

2 Tarik pemegang penutup bekas habuk dan angkat keluar bekas habuk itu daripada petak bekas
habuk.

Nota: Apabila anda mengeluarkan atau memasukkan semula bekas habuk, berhati-hati supaya
tidak merosakkan bilah kipas motor.

3 Dengan berhati-hati, angkat penutup bekas habuk (1) dan keluarkan penuras (2) (Raj. 45).
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4 Goncang bekas habuk di atas tong sampah untuk mengosongkannya. Bersihkan penuras dan
bahagian dalam bekas habuk dengan kain atau berus gigi yang mempunyai berus kejur yang
lembut. Bersihkan juga bukaan sedutan di bawah bekas habuk.

Awas: Jangan bersihkan bekas habuk dan penuras dengan air atau dalam mesin basuh pinggan
mangkuk.

5 Letak semula penuras ke dalam bekas habuk (1). Kemudian letakkan penutup di atas bekas
habuk(2) (Raj. 47).

6 Letakkan bekas habuk semula ke dalam petak bekas habuk dan letakkan penutup atas semula ke
atas robot (Raj. 48).

Awas: Sentiasa pastikan ada penuras di dalam bekas habuk. Jika anda menggunakan robot
tanpa penuras di dalam bekas habuk, motor akan rosak.

Memesan aksesori

Untuk membeli aksesori atau alat ganti, lawati www.shop.philips.com/service atau pergi ke penjual
Philips anda. Anda juga boleh menghubungi Pusat Penjagaan Pengguna Philips di negara anda (lihat
risalah jaminan seluruh dunia untuk maklumat perhubungan).

Penggantian

Menggantikan penuras

Gantikan penuras jika terlalu kotor atau rosak. Anda boleh memesan kit penuras baharu dengan
nombor jenis FC8066. Lihat 'Mengosongkan dan membersihkan bekas habuk' dalam bab
'Pembersihan dan penyelenggaraan' untuk arahan tentang cara mengeluarkan penuras daripada
bekas habuk dan cara meletakkannya dalam bekas habuk.

Menggantikan berus tepi

Gantikan berus tepi selepas sedikit masa untuk memastikan hasil pembersihan yang baik.

Sentiasa gantikan berus tepi apabila anda melihat tanda-tanda kelusuhan atau kerosakan. Kamijuga

mengesyorkan anda untuk menggantikan kedua-dua berus tepi pada masa yang sama. Anda boleh

memesan berus tepi simpanan sebagai sebahagian daripada kit penggantian FC8068. Kit ini juga

mengandungi dua penapis dan tiga sapuan kering.

1 Untuk menggantikan berus tepi, genggam bulu kejur berus tepi yang lama dan tariknya keluar
daripada acinya (Raj. 40).

2 Tolak berus tepi yang baharu ke dalam acinya (Raj. 8).

Menggantikan lap kering

Anda boleh memesan lap kering baru. la sebahagian daripada kit penggantian FC8068. Kit
penggantian ini juga mengandungi dua berus sisi dan dua penapis.

Menggantikan bateri unit kawalan jauh

Unit kawalan jauh berfungsi menggunakan bateri CR2025 berbentuk syiling. Ganti bateri apabila robot

tidak lagi memberikan respons apabila anda menekan butang pada unit kawalan jauh.

1 Pegang unit kawalan jauh secara terbalik. Tolak butang pelepas pada pemegang bateri dan pada
masa yang sama, luncurkan pemegang bateri keluar daripada unit kawalan jauh (Raj. 49).
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2 Keluarkan bateri yang sudah kosong itu daripada pemegang bateri dan letakkan bateri baharu
dalam pemegang bateri. Kemudian luncurkan pemegang bateri semula ke dalam unit kawalan jauh
(Raj. 50).

Menggantikan bateri boleh cas semula

Jurutera servis yang bertauliah sahaja boleh menggantikan bateri robot yang boleh cas semula. Bawa
robot ke pusat servis Philips yang sah untuk menggantikan bateri tersebut apabila anda tidak boleh
mengecas semula bateri atau apabila kuasa bateri itu habis dengan cepat. Anda boleh menemui
butiran hubungan Pusat Khidmat Pengguna Philips di negara anda dalam risalah jaminan
antarabangsa atau pergi ke www.philips.com/support.

Meng1tar semula

Jangan buang produk bersama sampah rumah biasa di akhir hayatnya, sebaliknya bawanya ke
pusat pungutan rasmi untuk dikitar semula. Dengan berbuat demikian, anda membantu untuk
memelihara persekitaran.

- Produk ini mengandungi bateri boleh cas semula bina dalam yang tidak harus dibuang bersama
sampah rumah biasa. Kami menasihatkan anda untuk membawa produk anda ke pusat pungutan
rasmi atau pusat khidmat Philips supaya bateri boleh cas semula itu dikeluarkan oleh seorang
profesional.

- |kuti peraturan negara anda bagi pemungutan produk elektrik dan elektronik serta bateri kitar
semula secara berasingan. Pembuangan secara betul membantu mengelakkan akibat negatif bagi
kesihatan manusia dan persekitaran.

Mengeluarkan bateri boleh cas semula

Amaran: Hanya keluarkan bateri boleh cas semula apabila anda membuang perkakas
tersebut. Pastikan bateri kosong sepenuhnya apabila anda mengeluarkannya.

Untuk mengeluarkan bateri boleh cas semula, ikut arahan di bawah. Anda juga boleh membawa robot

ke pusat khidmat Philips untuk mengeluarkan bateri boleh cas semula. Hubungi Pusat Khidmat

Pelanggan Philips di negara anda untuk alamat pusat khidmat berdekatan dengan anda.

1 Mulakan robot dari suatu tempat di dalam bilik dan bukan dari stesen dok.

2 Biarkan robot itu berjalan sehingga bateri boleh cas semula kosong untuk memastikan bateri boleh
cas semula dinyah cas sepenuhnya sebelum anda mengeluarkan dan membuangnya.

3 Buka skru dan penutup petak bateri dan tanggalkan penutupnya (Raj. 51).

4 Angkat keluar bateri boleh cas semula dan putuskan sambungannya (Raj. 52).

5 Bawa robot dan bateri boleh cas semula ke pusat kutipan bagi sisa elektrik dan elektronik.

Penyelesai Masalah

Bab ini meringkaskan masalah paling lazim yang anda mungkin hadapi dengan perkakas ini. Jika anda
tidak dapat menyelesaikan masalah dengan maklumat di bawah, lawati www.philips.com/support
untuk mendapatkan senarai soalan lazim atau hubungi Pusat Penjagaan Pengguna di negara anda.
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Masalah

Punca yang
berkemungkinan
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Penyelesaian

Robot tidak mula
membersinkan kawasan
apabila saya menekan
butang mula/henti.

Bateri boleh cas semula
telah habis.

Cas bateri boleh cas semula.

Robot tidak
membersinkan kawasan
dengan baik.

Bulu kejur pada salah satu
atau kedua-dua berus tepi
bengkok atau melengkung.

Rendamkan berus dalam air hangat buat
seketika dan biarkan berus itu kering di atas
permukaan rata sebelum anda memasang
semula berus itu pada robot. Jika ini tidak
memulihkan bulu kejur itu kepada bentuk
yang sepatutnya, gantikan berus sisi (lihat
'Menggantikan berus tepi').

Penuras dalam bekas
habuk sudah kotor.

Bersihkan penapis dalam bekas habuk
dengan kain atau berus gigi dengan bulu
lembut. Anda juga boleh membersinkan
penapis dan bekas habuk dengan
pembersih vakum biasa pada tetapan kuasa
sedutan yang rendah.

Jika memberus atau memvakum tidak
membantu membersihkan penuras,
gantikan penuras dengan yang baharu. Kami
menasihatkan anda untuk menggantikan
penuras sekurang-kurangnya sekali setahun.

Bukaan sedutan di bawah
bekas habuk tersumbat.

Bersihkan bukaan sedutan (lihat
'‘Pembersihan dan penyelenggaraan’).

Roda depan tidak
bergerak kerana
mempunyai rambut atau
kotoran lain.

Bersihkan roda hadapan (lihat 'Pembersihan
dan penyelenggaraan’).

Robot membersihkan
permukaan yang sangat
gelap atau kilat, yang
mencetuskan sensor jatuh.
Ini menyebabkan robot
bergerak dalam corak yang
tidak biasa.

Tekan butang mula/henti dan kemudian
gerakkan robot ke bahagian lantai yang
berwarna terang. Jika masalah tersebut
terus berlaku pada lantai berwarna terang,
sila pergi ke www.philips.com/support atau
hubungi Pusat Khidmat Pelanggan di negara
anda.

Robot membersihkan
lantai yang memantulkan
cara matahari dengan
agak kuat. Ini mencetuskan
sensor jatuh dan
menyebabkan robot untuk
bergerak dalam corak yang
luar biasa.

Tutupkan langsir untuk menghalang cahaya
matahari daripada memasuki bilik itu. Anda
juga boleh memulakan pembersihan apabila
cahaya matahari kurang terang.
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Masalah

Punca yang
berkemungkinan

Penyelesaian

Butang mula/henti terus
menvyalakan warna
merah dan ada kod ralat
pada paparan.

Robot anda memberikan
isyarat ralat.

Semak jadual kod ralat bagi makna kod
tersebut (lihat 'Kod ralat’).

Robot bergerak dalam
bulatan.

Robot berada dalam mod
pilin.

Ini kelakuan biasa. Mod pilin boleh
diaktifkan apabila banyak kotoran dikesan di
lantai bagi pembersihan yang rapi. Ini juga
adalah sebahagian daripada mod auto
pembersihan. Selepas lebih kurang satu
minit, robot memulakan semula corak
pembersihan biasanya. Anda juga boleh
menghentikan mod pilin dengan memilih
mod pembersihan yang berbeza pada unit
kawalan jauh.

Robot tidak dapat
mencari stesen doknya.

Terdapat ruang yang
mencukupi untuk robot
mengemudi ke atas stesen
dok.

Cuba cari tempat lain untuk stesen dok (lihat
'Memasang stesen dok').

Robot masih aktif mencari.

Berikan robot lebih kurang 20 minit untuk
kembali ke stesen dok.

Anda boleh
menyahaktifkan fungsi dok
automatik robot dengan
menekan butang masa
pembersihan sebanyak
dua kali. Dalam hal yang
demikian, ikon dok tidak
lagi dapat dilihat pada
paparan dan robot
berhenti apabila masa
pembersihan telah tamat.

Tekan butang mula/henti selama 5 saat
untuk memulakan semula robot. Fungsi dok
diaktifkan semula secara automatik. Anda
juga boleh menekan butang masa
pembersihan sebanyak dua kali untuk
mengaktifkan semula fungsi dok. Ikon dok
akan muncul semula pada paparan. Untuk
membuat robot kembali ke stesen dok,
tekan butang dok.




mMelng 33

24 g 24
IRHEISTRR
mauammm@uﬁﬁuNﬁ@ﬁmﬂmLLazaau%ﬁ_lL%wéTaﬂmaqﬂﬁﬂél Lﬁaél‘l;ﬂmvl(;%uﬂi:Iﬂ“ﬁﬁ@é?m&mﬁmﬂu%miﬁ Philips waul#
Tﬂ‘a‘@awuﬁﬂuma@ﬁmsﬁmmﬂmﬁ www.philips.com/welcome

eIy
awFurham oy
rdamuuziiueu
WHUNTDY |

MU ALY

sdaanuyu
MINIAAVBAANAR

WoaN

fuu

LRI NUIN

10 Yadovda

1M gavn

12 aNauUTINUD .
13 LUBINTNIUMITHUAN
1480

15 2BIgaKU

16 #ga TriActive XL

17 LLiJiamuw .

18 WiyfeimeamsUidarnaugEoPULLLAY
19 “uaﬂawuﬂwwmwmvmmmmm
20 fdpyneuazeeLULL
21 apalaurgiaas

22 Flamagulnzg

23 riumoitues i (FC8822)
24 wnuy

25 ayiathaas

26 Uanuuenan

O NOoNUT MW

el

WUNDURAIHNALAZS LANAaU NI

v ¢
NURIDVDNAULUA

Feyaod Iuaaslrsanien

Heyauen WuAR LR BN

Heuauen WLLﬁmTWN@iULLUU@ﬂLLﬁJﬂ

Feyeon Lliaaslvinaga

Soynnon Insnssn iz MuasFynno Isaanm @ 'mslilinamemeriszane) lumsiamaazen
DABULYIHIN

Fryaod Iluaasanu s iaay

A o

BRI TGN RN AT

¢

¢

¢

N0 O N oUW N

12 uamsaiinay

Slanaaulnia

1 ﬂwmmwmiwNﬁul,l,a%m/ml@ (iﬂ'ﬂ 3)

A Ing



34 e 'lng

2 ﬂ“mamw"wmmaxm@
3 dulverhanuazan
4 uenuiiaay

5 anung

LANAILR EJ‘IJHLL‘VIWJ’]{I

1 FDUEA (sﬂw 4)9a0 T uaz smagaluliunga
2 ﬂmﬂima”mm

¢

MUV DI ULUA

9
1 11 ¢
a A o o
SINAUBUANIANNTS DA
wusatle s ofnsfunsyaaszanaiu e o
! ‘X '.:‘cuél"u X o y XVL”,X X o X a_ Yoo
vusuatvsnzeseBismiulmmanuazaiaiuuds i W by Aunsades visdiuafonniil

y ¥ 41 . v . N v e

ynlavienuazeaiuiaou 1 wen ey 9 vnaadlivusuatimey eoshgluafausnitlon
wusuatusansniamaiuiudszani levialy
R v v ‘
wusuafwaimImImueguasnmaiianm] tusuauuAuLRASav ofleaiuann

3
f‘s%nwmmmmmﬂmamuﬂuﬂ

STULMANNELDN

ﬁuauéﬁs:ww"wmmazw 3 %umau Lﬁaslﬁzvﬁmmazm@vﬁumaqﬂm‘%aéwaﬁﬂivﬁ'ﬂ%mw

1 USRI T UELAY P W m@mmmuaymua‘l@ uananil
Hanuviaaanlsnapiuiazgaun limegnru (3U7,5)80me

2 mmmslumi@ﬂmamuﬂumWmmaﬂﬂiﬂvﬂ,wEiaLLuu wang fsnsgarmng s fiuny

3 wumummwa‘amwaa sfifaviemazenauuusimlgoisansaauaT o e lavaeaaeedidareaes-
R TIN!

sduuumMImMeNaazaln

Ry L .

Tulnevieuazeadaluiia yusunazloguuunmsyeraszanaiiofousni o lassaluss lusnFuiiaeh

iarheazanauanzNufivamed laasmunan ToolagUhun Z, JUuimas, JUMUumanntis wazgUhungen eusniy
L U SR Uy il , v ) 44 Nl son

(U1 6) nupumzafeufiauadusduuuiilunsienuszoeveunseiaunnes iaaniaznsa i lasaeen

viarunsziiayladaedaseamues

D % an ~ . )
ynvusuesanURuiifandsmnnduwRiesluszrsmeheriszan
wusumzdanudulmendmuaauiow i dueruimeaunesluiosiadmnysnlrmaan

TANELAG. ﬂmmmsmmaaﬂLmajﬂm‘léﬁmﬂmiﬂ@rﬂmmmuauuuﬂwﬂaﬂma
ﬂ’]‘iLaaﬂTﬂ&J@ﬂ’]ﬂ’)’]&lﬁ“a’]ﬂ )mauuﬂuauﬂ m@maaﬂmymuLaaavmmul,wml,maaamw ‘waamﬂuu
%uﬂum%ﬂaﬂuﬂauaTmmwwmmﬂym@aﬂum

11 II
adAa

aﬁwuﬂummma F_IGWH‘YI‘YI Mﬂ’)’]&lﬁx‘]@ﬂ\‘i‘i"’ﬂu

s

wuﬁummmumlaim’mammﬁ';waummmmmammuma
6“L “l a A X Ada ! (% ' Vl A
‘vjuyum: “ULsuuLfﬂaimnauminmaummu uﬂ?i@]i?ﬂTﬂULLﬂ$‘ViaﬂLaEIGWHYI‘HN@T]N%GG]'NS%QU LU DU LG (Eﬂ“/l 7)



Melng 35

A a o o ! ) A Aw ¥ ‘fL Y AX A A~ o
wanewvie: wassnfsviumueueiiaziedauflanueasoan Wnneuddinuiaritianugsansiu
DN TR UM I TN URUDL TR AL AN

VapIIIZ I Tuwnensgt wjuyﬂasmzﬁum's‘s'amaua’mﬂg’aa"[uwuﬁ’u‘lw?aﬁuﬁﬁﬁmmgamaizé\’u"lﬂﬁunm
fari mmmﬂaaa;.muﬂumamqsauﬂguslmmammum@LLsnﬂﬂm'lmmu
wazlunmiivusuannoluusoalaaiuilavsanudiviianageeeseiu
msmmwmmwmiuwawnawmssamauvﬂg‘ﬂ'swmLwaiwwuﬂummmmmmwwuﬂm\mﬂu"lﬂamammv-
§3 (9 'MINMANNAZNALAZLNFFNE)uazaaLias

nau lauasILIn

ANTAAAILLTIANIUNY

1 UAZNABILSIALTN Lmemuﬂu@uﬂ@wmauuwmmuwmmwu
2 fmLLﬂiamumNaa‘lﬂ‘uul,Lﬂuwmumwamuﬂu@ (iﬂw 8)

o

& ¥ A o a
VINELAE): @maaammmm@muﬂiamumaamagﬂmamm ﬂﬂLL’JJNENVLUUuLLﬂuﬁ]uﬂiZﬂdL“U’]ﬁLLﬂzflL’aild(ﬂ\flﬂﬁﬂ

mMIunavlesfiusanainslanaaulnia

iTNﬂﬂauiﬂiaiﬂﬂﬁuLLU@maii‘lJL‘Vi‘s“HE]J CR2025 wuaaaatl Wlm%fumsﬂﬂﬂaammLLm_lﬂaqﬁuﬁmquﬁaaﬂﬂaﬂmm
1 mu,auﬂaanuLmemaaﬂmmjaﬂamemmmmﬂmﬂaﬂma Slameeulnsansanl o (‘iﬂ“n 9)LLR’JEL‘LL‘IJO«IWLL

AILASENEINaU LU

ANTAAAILNIIING

1 LNEJ‘UURﬂ’Uu’]@]Laﬂ“Uadﬂ”LL@‘]JL@’PJ?L“IﬂﬂU“ﬁadLﬁUU‘U%LW}uﬁd (1) waztRsUazALh AT AT ULUNTR (2) (gﬂﬁ 10)
- wrssuuwmunandedu
2 numrslusueuuuiisznul o
Tolanlesidea PR A oA g i —4 i
NELYI): 03336 LYWL LINFINATINNI BUNHANIT SALNIANUEIANINY 80 U8, NeNUHL, 30 Tal. Nanuauas 100
iy, finmaneusNUIg (U 1)

Sorf: il e e e TS i IR e A 25l oo
LARAAL: LB LU IARBE MWW s uvLeTRen Beunuang bifuwikaeansvidelndaisssmindaduasuo

WNBLAREAEY: THNARNLAT DY

SLuT‘wmwmmm wuyumwvlmauauaﬂm Lmaﬂmﬂ@ﬂm Lma@aaﬂWiLﬂﬂwuau@waﬂﬂwmwmmaaaﬂma

1 ﬂﬂﬂNLSN/Wﬂﬂuuﬂuﬂu@ 1 auwmwaﬂawumﬂmﬂhmwﬂLmaaLﬂqummmu@mﬂ

2 ﬂ@ﬂmmmmuwuﬂu@ (‘iﬂﬂ 17)Lﬂunmauq maﬂ@ﬂmiwwmuuﬂmﬂaﬂmamammummmaym@
3 mﬂwuﬂum“lwﬂamimummmmm@ slwuwuau@ﬂﬂ6{HUﬂaﬂL“U’WﬂULLVImNLWFJ“UTEaLL‘U@]L@ai

muaum:m@ﬂmwmmaa LQ\Iaﬂmﬂ@ﬂwi&l/ﬂﬂ@ﬂﬁq%ﬂm3@1 5 3 ﬂuﬂu@mmmaﬂwmwmmamﬁawwma?wm

LLU@]L@@?mwma@mﬂwuﬂusﬂmmmmmwmw‘l@ e

AV ITAILUALADT

FLuﬂ’]‘i‘U']iﬁ]ﬂ%ﬁLL‘iﬂ LLafolBLLU@LWﬂ%‘ﬁﬁTN’]‘SOﬂﬁiﬂqw‘lﬁmﬂdﬂuﬂuﬂﬂﬂﬂ ﬂmaﬂmnaﬂumﬁn‘m 4 "?J/'JTNG



36 A ng

P v ! 2 e v ! 9
@mfmmmmamunu&ﬂmuul,mmw VNLLUllﬁ‘U'ﬁﬁ]@nUﬂumdﬂ%ﬂi@]ﬂﬂ(ﬂuwﬂ)ui31&’37&1‘1]&’1%

” < B ¢ 51 nvLy . ¢ 5 \,Lw “ “
VNNBLAG): LAIBDTITALLALADILUUTITILAN LA UAUAISTINNTANINNNFZDIR LAUIUEN 120 ¥

s 1 v
mavalasdaludfszmnmalonu
1 meuﬁummmmawamamum VﬁBLNaLWﬂBW@N’quLLU@LCﬂa‘JmaaL‘WfN 15%
Mumu@amwm‘s@ummumﬂ@ﬂamiummamsﬂwﬁlm mawuﬂumummmw VLWWJNL’;‘;J/%M slasu s (iﬂ“ﬂ
15)
2 maummaimemsﬂm‘lmwaﬂﬂmmm ﬂmm/mm anaiufidmeimeilas

ﬂ’]i"U’]iﬁJUHLLYIu'J'N

1 mmuaumummmw (‘sﬂw 12)mawﬂaﬂVMaﬂ

2 ﬂmmmmﬁmumwsmﬂuamm Lummnmﬂummmwﬂmmsaﬁuﬂum wmﬂamamummaWLLamammmvlw (iﬂﬂ
1 3)LLamamuvmsmmVLW

3 idleuummesuuumnialun laange e ﬂmm/mm snadufidvemmaiias (ﬁJw 14)

[ 7] -3
M3l T¥UELA

MSLATUNTBIFTUYNIANNT LA

PR Yoo A o ! "oy PR
ﬂau‘ﬂﬂmaWLsaﬂwuﬂummmmmm@ G]S’J?JE'IHUFL‘WLLuELﬁ]’nﬂﬂ«L‘l@LﬂU’J@]Q“ﬁLLG]ﬂ‘ViﬂQ’WﬂLLavaNﬁﬂLLuuﬁuﬁﬂﬂWuLLa’l
wazieafuaaeanda E"I’WVLW memm@q DININIU

-2 1 1
Waindumsmanuvesyuiiamee

asn/vgeililandfunsyau Ui 16)dil

ABMINAUNTNMALAVDIQ N %‘miﬂauauawmﬁuwg]
netusamgeens 1 i vusiadaunnleinies sadulvanauauaing
ﬂ@ﬂm‘%m/ﬁﬂq@l,ﬂunmguﬂ MUHLAE IS BV RIEZ A
neLIN/MEAR 5 BTl \aviatlanusun

Fyanawssduwmanivoylunazauning

MuLATIaIERINAL A LT/ RT s W s euR LN svNE TR 0L

oy AeTunwdyLIM ANANNLVDIF YY1

UnIumveaanaduidiesmeiilos AULUANTBNYIANEZENA

O

| ﬂms\l/‘wa@ﬂ”waimﬁummmamamq AULUANIEITNTD
O WAZABURHALLTLELALERS WA TNz nE L
(aqmunmvl,WLLamamu“m?miavlvl)

v
A Al

| U Iuvgafaanadudanesiilos LLU@L@@Waywm3mmavlwvl,@ﬁw§amum"m,l,amj-
Q) UHUANRIAUA LU




Melng 37

SUQI MBS ANNRNBVBIF YUY

U Iumgaa s duiuesosmatiied mema’i’ﬁmmimmavlwvl,@mamumucﬂﬂawm

ﬂ?JL‘A‘SJ/HEI@ﬁ’J’NLﬂHﬁLL@G@Uﬁd@]@Lua\‘iLLa“’%'ﬂLLﬁ@dNE‘!LL'&@G?WG— Iﬂi@]@]@l’ﬁ’wi*ﬂﬁmﬂN@]WR’WI@TH@NLWQW’]WJ’W—

( I ) ediewam \nlaenavaneuessHaTaRaNae
¥
THEVBHANAA
o > Aa & i ¥
FHFVDHANANA sunaidulyle MIwnifeym
v — ; - .
E1 afia uBuAeNNARATIIAZNALN T/ MEaLNeYIAN-
\GELR LI
B2 sheuuus e iUy uinae- SorgFafuduuasdarhauuumuauglgnans
Tl saveRawaAmE anvuae sl
E3 Mivudio UM RBLABONINAIReNg
saveRawanas anvnee lasdaluia
A I ] el E N A 0
E4 AHIUABNNTUNIL WmuBUanaU lhwasuuiuie lnsiavaiananare Ly
Hogaar o a ] A X doan
ES Wulfiasnni Ly Wvusua T WOURLfiiReeunn,

VAR DIALTUTINTINILNTTNVAY

o . ——— T
E6 Jamifeniuumnee3 Tusefiemaguaninsgneiiaaaaiiym

MInauaUasnanTUsUNe

vnued [ FLvueud aoianansnaunE L usus lalaesuflanieSs
D N Do g Y v ‘
AUBLAIZABLIRUEIMEN I AENTLaz MBIy Y loneuiisvuauuvtnaeie e

mimauauaamamiﬂﬁwm mﬂLﬂ@ﬂ,mmmaﬂuaummﬂﬂmwﬂmiaﬂuamumsmmma‘lﬂu
- L;Jawuyu@mm‘wWmma“mmuadmﬂmaN@wm@
- L;JawuﬁummwmsmﬂummeN‘lﬂmﬂu 20 Wil

ﬂ’]iL‘SNLLa IR

1 n@ﬂmm/ﬂmuwuﬂu@ (‘iﬂﬂﬁ)mauuﬂmmaﬂma 31J°n18)
Umu/ﬁmmvmmﬂuawmammamama”wuﬂum BNAUMIVIANNEZD0

2 maummwmmawm@iﬂwmwwmmmmaaﬂummuﬂsmawammmmmasa@m1sluiwmmmmawm@amium
Lmaaawﬂwmmavm@lum@mmmu (ﬁﬂw 6)Z, 51JLL~mJa;J FUUUONINT Az LG

VNBLHAC. ‘H’]ﬂ@]‘ﬂdﬂ’]iLaaﬂTﬁﬁ&lﬂiﬂ‘[ﬁNﬂ%uG SIMﬂﬂﬂZJIW,JGM@aﬂﬂﬁiuui‘[mﬂﬂauiﬂiﬂ‘ﬁim_luﬂuﬂu(ﬂ (C']
ﬂ’]iLaaﬂTﬂNﬂﬂ’]ﬂ’!’]&lﬁvﬂ'}ﬂ D)
3 LNELLU@]L@@?L‘WREHBU ﬂNLiN/ﬁﬁ@iJ”LﬂaU‘L&LﬂuﬁLL@\‘iLLa”ﬁuﬂu@W”ﬂuW]LLWu’JNLWE“U’]SQIVLWSLWN (iﬂ’ﬂ 15)

ﬂmmﬁ'm’ﬁﬂﬂﬂﬂ&llﬁ&l/ﬂ EJS(E]VIG]LW )4l nmmawqmmwwmmawmﬂmmn
‘W]ﬂﬂmﬂ@l‘ﬂNLSSJ/‘Hﬂ@]ﬂﬂﬂ‘j@ﬁiﬂ‘ﬂ’]mm(ﬂmﬂiEJJNWE‘]N’]NL‘VTE@BEIUN
wuaumvmmmavm@ma ﬂsluiwmmmwmvmﬂamium



38 A ng

o
A Al

5 iternlmausuenTUgUIU U IR T Talna lmasdenias Tranatlnumaiislmeenlnaa ‘
v[a@aumwmuuﬂauamNamamunma”mﬂ\lﬂyﬂnu‘laﬂammu’mwmmﬂuaWﬂm“mwwuﬂumﬂaummLmu’m
(gﬂw 19)

mmﬁan‘fwmwﬁmmazmﬂ

wenwitle [ annlserarazenasaluiia
! 1% .sI o .:"I A A VL‘”’ YA /:iI I A ! s
uguaililllamanuazened e fianansaien laasmsnadufianzauuns lmesulnsarisuurusue

vanowvg: Inuefidenmamuaszrinouisuesennd wimniu nusunasyiuniug Insermerszaaialuis

Twuagiiuy Z

ELuTwmgﬂmu z ﬁuﬂué{fﬂmﬁmma;zmﬂslugﬂl,muﬁaé’ﬂm Z wlihnidorhamuazaneiui uwsaduifioun (‘gﬂﬁ 20)
Truaga

ELuTwmﬁﬁuauc;azw"ﬁmmazmﬂ%aﬂugmwNammummm‘imé"au\lm (igﬂﬁ 21)LLUULE§H@]‘NLLQ$H§U‘1UN’]
TranmauuINT

Tulvsed yusueasiaiouil S Tt o . Aoy H A o
1 LYNRL YUBUAITLARDUN LUMULUIHITIVIDI LABIUUMNIYINATINEZENA (U7 22)Auiin st
I a

ARUALNRED

LuTvaed wsneasedouil a A P o A ‘
ulvnail vusumaziedeui gL uLInRg ey e wareunanlsn AN MU eInsIRTuRUATIANLHY
nuﬁumz‘vﬁmimé‘ﬂumwmawaamﬂummmmaﬂu (g1t 23)lasdnluii

msmumaauuuummmm

1 GLmeﬂmwmuuuLLaWmumaua”mamma”mwmﬂmmmﬂ@uuﬂmmﬂmmwauwmwunué‘lﬂmwm (‘iﬂ“ﬂ 24)

VNELVAEY: ﬂ’J’;l‘I]ﬂ’J’m‘i :mi:aﬂumm:wmuqmuausﬂm EJG]LLLaﬂuﬂ’a’nﬂﬂﬂaﬂUWu‘ﬂ'ﬂQJﬂ’J’mﬁd@N‘iWGIULL@WULLVLG]

VNG W@ﬂﬁuﬂﬁi@@pJuLLa:Lﬂlzﬂsamujumz‘w"mumwwnﬁaﬁuaumgﬂ%’umaau‘lﬂmw\mm Uaine am
uazeEMRTWArEE MI L ImUANWELR

ﬂ’]isl"li‘ﬂ&lL']ﬂ’]ﬂ’]i“(l"lﬂ’)’mﬁwa']ﬂ
T@Iﬂﬂﬂmm’l ‘Huﬂu@m“’“ﬂ’]@n’]&l’ﬁ“’ﬂ’?@i‘lﬂ‘ﬂ&lﬂﬂ’]ﬂ'J’]SJﬁ“’ﬂWGm@TuSJGH]uﬂ‘S°"YI\‘ILLU@L@B‘SLLUU“]J’WE]I%N‘[L@ILVWS@ua?,l
‘ﬁumum”ﬂauﬂlﬂmmmwﬂ@ﬂaﬂum ‘mﬂﬂmaammwwmma"mﬂau (ﬂﬂ?uﬂ%ﬁ)
ﬂmmmimﬂamuﬂau‘lﬂLﬂﬂmemmu‘lé&[@nmsﬂmﬂmnmmiwwmmmm@mmuuﬂmﬂaiﬂma (il]“ﬂ 25)

- UNL’JR’]ﬂW?W’]WA’]Mﬁ“’@W@]@uﬂ Uu‘a‘TmmauTmamast@1mmmsammwuaué‘lmﬁunm 60, 45 R 30 U O EIAL
(i‘ﬂ'ﬂ 262 ammm‘lﬂmmmaﬂumwW@mmymﬂuuaaua@awaawuamnm uﬂ'ﬁ“ﬂ']ﬂ’\l'mﬁya’lﬂ“ﬂ@ﬂ ’J
WalasaFummarenuas mmu,m %uaumwﬂa*ummgmmmwammmmmaﬂm
VLB@BHLL‘V]NTIG'%]"L’]J@UuLﬁuﬁW’mu'ﬁu’m@

- mﬂvlmaam{lwuﬂu@ﬂaual,mumamaauaﬂnmmﬁwwmmawm@ EIMﬂﬂﬂNL’Ja']ﬂ’lﬁVlWﬂ?WNﬁwaﬁﬁﬁadﬂid

DADULNUINISUE ﬂﬁ]’\ﬂ‘lﬁuﬂ'ﬁ]a LN@Lai?ﬂﬁuL’Ja’]ﬂ’]i‘ﬂ’Wﬂ’J’TNa”@’]@LLa’J vguﬂumvma

NIAIVANLNUIN

MINSIUNLAZLIAN

P v g % P !
mﬂQmwmmﬂiﬁﬂimemwﬁmma:m@ Qmammmana'u,La:'quaaaﬂm'ﬁ/ﬂ,uﬂmmanmmmmﬂuau@umﬂ



VBT 'mﬂ(ﬂmmsmsﬂmwﬁua@ﬁuﬂau@mmaﬁ Tﬂm@mﬂﬂmﬁmuwﬁaﬂﬁau

O 0 N oy U AW N

M Ing

2
X

ﬂ(ﬂﬂ&l(ﬂdﬂ’\ ammmﬂﬂmaﬂm@mmuaWammwmvlmmnma”meuﬂ”wm

ﬂ@]ﬂNLﬂaﬂ‘ﬂu\‘iﬂid @'JLR“ULLEI@QWJINO%”L‘SNﬂ”W‘J‘LI

SLﬁﬁJE\I + e - Uuﬂmmaﬂmamamamamimrﬂm mﬂuu ﬁlﬂmﬁév'amuz:’;a)nm@ﬁuuuwﬂma
ﬂ@]ﬂmaamwamuﬂumi@mmmﬂm @]’JLEQ“]JLLE"(@IGH'WHI"L?NH“’W?U

1‘1] + e - uuL@stm@auImaLwammum mwma ’;ﬁ]”LLamﬂJuuuwmaa
ﬂ@]ﬂmaamwamuaumi@mmum ﬁﬂJﬂﬂ‘]ﬂm 'Su’ awsmumwmm%imuﬂ”wsu

SLﬁﬁJE\I + LLG“’ Uuﬂmmmﬂwmwammawnmaﬂmﬂ

ﬂ@ﬂmaamwamuﬂumi@mmawamﬂmﬁ

39

neLsmifefuiumIfinauas fusesitanmg ﬁ’a”t:ygywmvlwmaaTwméTamLLazﬁ@@meleamaw:m@ﬂ:w’%ma:ﬁa

ﬂ’li@l\‘lI‘lJ‘JLLﬂ‘J&lL'Ja’]ﬂ’]‘iﬂ’]ﬂ')’mﬁza’]ﬂ

2 o P !
mﬂﬂmmmnmuamwuaaaﬂmmummamammmw

2 ! < v
Qma:mmm@ﬂﬂiLLrmJLammivﬁmwm:m@a"wmunumuwﬂad@m‘l@

vanuvg: naasmagIlmwiliaasduseusuantl Wsegnnminfieumiigdadl

Y

Fudonmamalusunsadione L

Tﬂitlﬂi&l LATBIMANILUIDUFAIHA

YNAWETENANNTU oyoon vl domn'u

qn"m’;maxmms[u"iuﬁimm

o

awaen Ia sy Mo @ Fri asfia

N

yharwazena 2 Juaaiia awaon IWa YD 2 5 asfin Lou Sanoe ey Fri uaz Sa

o v o < o VL o A a
yMaNaEzaNn 1 Tusedam CURUNEW AWypsIunaonazin

O 0 N oy U AW N

N
o

ﬂ@ﬂuﬁ@éw ﬁmmwm"lﬂmaﬂ%m@w’aémaVIﬂiLLﬂstswﬁmmazmmu‘%muﬂx‘w‘%u
nmﬂmaaﬂwuama Fuauuaasinluazsung sy

Mﬂm + wa - 11 lameaulnsaitedeenin e mewmmmmmmuuuﬁmaa
nmﬂmaamwaaunumammﬂﬂm FuaaaNazs I sy

Tas + uae - uuwnﬂwwaﬂmmwammuww mwmﬂuamawmuuwuwa
n@ﬂmaamwaaunummammw amam:«;m 'Sy FMEUTUENREzL S AN Y

Mﬂm + URE - uuﬂwmaﬂmamaaamwmwﬂﬂmﬂwmiwwmmawm@] (@mLaaﬂmwﬂﬂ‘sLmenﬂmmdmuuu)
nﬂﬂmaamwaaunﬂﬂnmmmaaﬂ

ﬂ@ﬂmdml,waﬂumumwﬂﬂmmm

mammm‘lﬂmaﬂwmmmm ammm"lmaﬂﬂmnmmiwwmwmwmmmmmwwuawua
L;Jaﬂmmﬂﬂﬂiuﬂmmswwmmavmmm wmaaavmeammm‘lﬂmaﬂﬂmﬂmmiwwmmavm@
sl avaneTuiiden
mﬂﬂmﬂaaﬂwuaumaﬂﬂwmmmu@mmLmmemmLmumsﬂwﬂmamumuwﬂﬂamm
uuﬂu@aWnwmmmmﬁm@1mammﬂﬂmﬂm‘%mmu (ﬂumumaummu) figalusunsa

Juanuiiiaan

ﬂ@ﬂzJmmL%aﬁﬂamﬁaLﬁNmmﬁaﬁaaﬂmﬂumaiTw‘%‘aﬂ@W@aN e INauLad zduananiwiaan (U7 27)Und

1
2
3

ﬂ@ﬂuul,waﬂ@mmwwaw
naunihieudasinaiaa s siumwemEUng
U?JW@RNLWG?I‘UEJ“’LﬂumiLWNﬂﬁNLiTﬂmW@aN



40 AN by

m3lsaUnssssufidarmanuazenanuunmg

A e . v o o P . PR v
aﬂnsmamﬁme1mmazmmLmULmaLﬂuﬂmaﬂw:ﬁmzﬂ,mmmmmwwmmaxm@wuum‘l@wmaﬂmsﬁﬁmmmmmaxaf
ALLDTLLYN

i ENRHIN O W]ﬂﬂﬂﬂ‘l]aﬂﬂ’jmtﬁimﬂmﬂﬂ Wﬂ’)’]&lﬁ"a’]ﬂLL‘U‘ULmd
%uﬂummaummﬂmcﬂumimmimﬂ‘s mmasl,umiﬂumuvl,ﬂuuwm

L3 ] v v
ﬂ’]‘iLGl?ﬂ&lﬂ‘L]ﬂim @SN famMeanaaznauLUL LL‘IﬁGﬁ']ﬂ%IUEL“]N']u

vmwuﬂummuuavmaamuwuwsamﬂmv

1 m‘wL“nsmwmmawmmmuumamﬂ@WLLaWmaﬂﬂmmismm@wwmmmammmmamuuwLm@mmmawm@uﬂ@ﬂw
muaummmmmﬁmmmmm (‘iﬂ“n 28)

2 wumuﬂmamaamaammwwmmﬁ”mmmmmﬂuiam aﬂﬂmmmm@wwmmawawmmmd
LmemmmwwmwmwammmmﬂamaﬂﬂsmmmuﬂmmmmummWm‘lﬂsluﬁm (sﬂw 29)

3 Iamuﬂuaww@mmmmaﬂmmLaiwm@wwmmaWm@waﬂumadLﬂ@waamuwmaawmumwaaﬁuau@
umsaunsETaneumlaefl Saeendn vntu viuudnaiuiEneSsiuisnine (iﬂ‘/l 30)wiks

4 waﬂwuﬂummvmmumuaamuuwﬂ@awaﬂﬂmmwm@wwmmavmmmmmqamaaﬂﬂuwu

ms‘lﬂmuﬂu@mﬁﬂé’agﬂnsml,a?mnjﬂﬂ"’lmmazamuumma

\WofinfsgUnsonasaflfaramuazonuunuiiua auazsansalsruusua ilwialaf lewaz |1 lafuiudmnia
Vg c v
Tueslogunsonasuiidemeaszenauuumsione

msnaﬂaﬂn‘sﬁumﬁmLmﬂmmmaummwmma

1 aa@aﬂﬂimmimmwWmma“ammmmaaaﬂwwmm@wummmmamm
@1m/mwuﬂumuuawawmuuwumauu Gk

2 @uﬂmﬂmwuammaﬂmmamwmwW@muavmmmmma‘rlﬂmaauuaﬂmwuwamuﬂu@l,waﬂmaaaﬂ
mﬂuu@aaﬂﬂsmmmaaﬂmﬂwumu@ (sﬂw 31)

3 ﬂﬁﬂ“ﬂL‘Dﬂ“ﬂ’1@’J’]SJE\Tuﬂ']@l,LUULLMGﬁﬂﬂ‘iﬂLﬂuﬂ’J’m%“’i‘Hﬂﬂﬂ‘NVLGW
ELW;NLLmuﬂ@nm“aaﬂmmﬂﬂimmwL“U@Wlwmma”mmwumuawﬁaﬁ'L%@vﬁmmazmmumﬁaﬁu

VINELAE): ﬂm‘lmmmiﬂawmamﬂmmﬂwmmazmmmmma‘lﬂ

M LYAIULNITNINDS baLFi (FC8822 1yilu)

P %
A

ﬂmﬂ’mﬁiiﬂ“ﬁﬂ WLLWGVIZJENVLNLWHLW aﬂaaﬂu‘lﬂwuwmm‘lﬂm USLHWBGWE awuﬁﬁ@m AABNNTT

m3lauuaaeslununsived luiu

ﬂwuwamad‘lwmuwwmuT@Usme@L@aimm@ AA finau

1 muLmuﬂammumaaaummaamﬂiaumuwm (1) uazdeurhasaua MRt uLAznaRRaNI NN i (2)
(a?ﬂw 32)

2 TPLUAER IR AA 1%;Jaﬂauaaﬂmﬂu3‘5ammwLawmmslaaﬂumaﬂal,l,ml,@awaaﬂWLLwamvaaJmu ‘iﬂw 33)

vanuvie: 3t + uaz - vaauaens Wlufemaiignass
3 deurhaauemuwEIaIUuT TS [ fiuEnass (U7 34)

msmﬂu@@mmuwmmLtwwuaa"l,umumamn@mammwuﬂum
Mmaaﬂﬂimqlamawwuwﬂmmmﬂwwuﬂummm LU *mJ*i‘"mﬂ@nﬂmwmwaﬂuaﬂmammmmwuaum (‘iﬂ“ﬂ 35)

2 Lﬂ@ﬂ,"ﬂﬁuﬂ’ILLWGVIZJBGVLNLﬂuTﬂiﬂ,"ﬂﬂNLﬂ@/ﬂﬂWﬂﬁuuuﬁJadaﬂﬂ‘im (‘sﬂw 36)

3 L‘iNﬂ’]‘SWN']u‘UE]O‘VjuEJuG]



Melng 41

LNBWuﬂu(ﬂL“U'ﬂ:ﬂaﬂ']LLWGVI?J’?NVLNLWHN'lﬂLﬂuVl‘]J
vLW‘LJ‘LLﬂTLLWGV]BJENVLSJmuﬂ“’L‘i&l@uﬂ“’W‘iULLﬂ ﬂWLLWGWNEN\IE\ILWMQ“"UE\IBEJG']LLEN@‘LLWT]L?@HB?]NT
AWFIBUNTUIAIZIT W@uﬂu@nﬂaﬂu“ﬂﬂmmm Lﬂaﬂuﬂﬂﬂ‘ﬂ’]dﬂ’\ﬂﬂ’WLLW@V]NB\TVLSJMM (S‘ﬂ“ﬂ 37)

VLY WWﬂﬂmi‘Uﬂ']LLWGY]SJﬂGVLNW]u mimaaaa‘uaﬂLﬁmm’mummmmmmwmmmwmwa
ﬂmﬁ’m’ﬁﬂﬂilﬂﬁﬂﬁlm@ﬂﬂ(ﬂa’m‘ﬂaﬂﬂimNudLﬁNﬂuLLﬂ"Lﬂ(ﬂﬂNﬂﬂﬂN W\ﬂLLUG]L@]@%ﬁWﬁN’]uLWEHWH VLW LED
Uuﬂ’]LLWGYIN'PJ\i‘IlNLﬁuﬁ] mwwmﬂunmauq

MINANVFLALATUITITNHN

1 ¢
NINANNTSDIARUEURA

waas st amsamwnerieramzanaiia AUADIYIIANINE LMD TBTATIRTUMITHVAU 78 LUTIANUIY

S’JBJVN“IJE]GG]G]LﬂuﬂNﬂTYJ

1
2

~N oy AN W

8
9

mwuauwmwuuuwumm‘uuim
GL"ULLIJS\W]?J“LIHLLUN‘LLN (mu LLﬂNﬁW‘L&) Lwam@amﬂﬂsnmamwuaaﬂmmmumai (‘Sﬂﬂ 38)@5’Jﬁl'ﬂﬂﬂ’1ﬁ’édﬁﬂu

VINETG): ﬂm’-ﬂ'nﬂumamwmmawmﬂmumaﬂﬂuﬂiwﬁn PR IATRTUMITImaUEnLIN
ﬂuﬂummﬁmmﬂuwuwumasu@umauuvl@

ELmiJsawmuszau;J (mumhaaﬁu) Lwam@maﬂﬂinmammuaaﬂmﬂaawuma a0 (iﬂw 39)muma
1umimmwmvmmﬂiamumﬂ almwuuﬂml,aymaaﬂmﬂmm (iﬂw 40)

YUV LAUHN LT LaumﬂaaﬂmnmmmWLLﬂsamumamml,ﬂiwuaauum (mu wil39EwL) ERT (iﬂw 41)
@maaamﬂsamummav@numq°uaa‘wuﬂu@nmmmmammmwﬂwm@mmﬂwmmawumammma 3
mﬂ@aam’ma@m@@ TriActive XL a8n FL‘Waa@mmvlﬂslumaamummamuaum mwaﬂm%v[ﬂmmmmmu
ﬂ@mum@m@@ TriActive 197 [ uLwaﬂa@m@@aaﬂmﬂmm (1) MNUUAIFIYA TriActive Tuaz ma@aaﬂmﬂwuﬂu@
) (‘NJVI 42)

mmmavmmljmmﬂlumml,ﬂiawwuuﬁm (mju wilsaawi) (sﬂvl 43)

s¥adeananiiuaaiiu @mwmaaﬂmnm@@ Triactive noulansuan lluiedes

10 Iuﬂﬁﬂi“’ﬂaﬂﬂ’l@l(ﬂ TriActive ﬂauauﬁlmaaaﬂ“um@l,aﬂwmuwmm‘lﬂummmﬂq Uumﬂ@muwuwmaawm 1)

mﬂuuﬂ@mummaam@@ TmAc‘uve m‘lﬂmuslwwas[waaﬂﬂwaamamumwawuﬂu@ ) “Llu’si@mﬁil
(?IS’A?JWJ'M’JG]G]EJGE(']ZJ']?Q‘YJEJU‘?J‘LLLL&,@G Glaiﬂdﬁléﬁw (@J“ﬂ 44)E\TBGGWN3J@E\1L3JG]§

" ﬂc-u,Lﬂiamumaaa‘lﬂuuuﬂumWumwamuﬂu@aﬂmo (‘a‘ﬂ‘ﬂ 8)

MINFIFALINLAZMIMIANNTE DN TUSLAUHY

wiisanUsnuazynenuazsam Lz iuduile isammuz s v udsiesnmaiilas

1
2

nenrhATay

feenmiurasrhauzfurudu wassnaausfvdussninnzedammusfiugu

VNNELO): Lﬁaﬂmaaﬂw‘%ﬂémmunﬁw!u Tseseiiszslulmane s dmeiuluiavsinausainas
Lﬂ@mmmu%ﬁuﬂu O amaéwa:ﬁm%&uaxuﬁusium:m ) (‘gﬂﬁ 45) 90N
Lmwmﬁju%ﬂmlumuammmwamNuaaﬂ

mmmawmmNuni‘amawysgammﬂummuwl,m_lNumﬂmmauﬂﬂaﬁuwmuum wananil
HamsrnaarenTBIRANUALS M UANTBIM UL LU

VaAIITLI: mm‘ﬁmwa"mﬂmmu"Lﬁu&luua"u,wun‘saamau"’m?ﬂﬂﬂ’ﬂm‘%‘mmumu

QNLLwummaummﬁmul,ﬂmlu (1 i ﬂmhmuummuwmmlu ) (31an 47)
Iammu%n‘uNuﬂaumvlﬂs[umaaslamw%ﬂuNuLLaWﬂ@mﬂ@muuu@wuaum (‘sﬂw 48)



2 mu'lng

2aATILTY: mqgﬁausl,w,l,u'lmﬂ fununsesagmelumameifudy,
mnﬂm’l,’uﬂuﬂuﬂTﬂﬂﬁ"’Lummuﬂsmaﬂnw‘lum’uu"anlu uamam"msmaﬂmﬂ%

L X ‘ a
Mt oaLnsLEIN
mﬂaaamiﬁﬁaqﬂﬂitﬁa%w%‘aaxvlwé Tusa LU wwwishop.philips.com/service v afnnaiaumaming Philips

wazqoiisnanInfnnaguELsmagne Philips lutssnavasaos ladnas
(@ﬁiwﬂazl,ﬁﬂ@mﬁﬁ@mammanmmNuﬁmﬁmﬁumﬁuﬂﬁ:ﬁuﬁ'ﬂaﬂ)

madasuas lva

A 1
AL RUULNUATDY

anRsununsesnnantsnnniierse anaansofsdegennunsadla lalaslovanaaugu FC8066
SRz RTUATnanLAUNTaRaN N T UKL TE LaununTadluiaiury Tﬂi@@mu
manrusazyaTREzanfaiudu T meviheuazaelazneLTTnm'

MstUasuLUsIaUD

WA ﬂuLLﬂid@?uﬂJNﬂﬁdﬁnﬂimﬂi$H$Wﬁdl,ﬂaslm@ ANIMANNTLDINDENA N AN

aaapussnunsegiaNailodunafiusssarsininuerseTnin
inimanuzilngondanundseuinsmesssluarmidniudnas
anasniodsdon: Inautssmuang lalugiuuresyaes Inaanins FC8068

m@awvlwaumﬂﬁyﬂaummNuﬂﬁamamwuLLamm@mwmmawm@wmmaaﬂamumu
1 lumadasudsenuang sL‘ﬂﬂ‘Ll“ﬂ“IJuLLﬂid@iLﬂﬁLLai@mﬂﬂﬂmﬂ@ﬁ}J (m’ﬂ 40)
2 s aULew (iﬂ*n 8)

A AN & o ot
ALY REUNLTANIANNFL DA UL

anaanindedafidarnanuazmauunumlu o sﬁaLﬁumuﬂi:ﬂauagslw@a:‘/[maﬁsm FC8068

ﬂ;@aﬂmﬁﬁqﬂixﬂmmﬂLLﬂ‘Nmumnamé’uLLazLLNuﬂimﬁﬂamLLNu

MILURBULUALADIVRIS LuNaaU INT A

"?’TmﬂauTmafﬂmmumma?aﬂm%sz CR2025

miLﬂﬁlﬂuLLmL@@%Lﬁaﬁuﬂuéﬂmmmauauammwﬂiuﬂ@ﬂmuﬂmﬂaﬂma
1%@’JT§TNWQBMTWERQG ﬂaﬂwﬂa@aaﬂwmﬂmummmwmmmaauﬂaﬂmmmmmaaﬂmﬂﬂmﬂaﬂma (‘iﬂ‘ﬂ 49)
2 LLﬂWLL‘UC‘lL(ﬂa‘EWWN@LLQ?@@ﬂiﬂﬂ“ﬁﬂﬂmmﬁlmﬂiLLR:LE{LLUC‘ILG]’PJ‘;LWQJadﬁlu"ﬂﬂﬂmm(ﬂmai mﬂuu
Laauﬂnaﬂmmmmmﬂ@umluﬂmm@uimﬂ (‘il]“ﬂ 50)

madanusumaasiiawisannsa vle

A A s VL ‘1“1 ! ! ‘T o o Aa [N ' Y
anAsuLuaee fiaanInmnga W la VINVIVULUA LOEIFINTUINI NN TN VAL AN STIYINUY
! \ ; ! - v Vo o
uﬁ“quﬂumﬂﬂﬁUuLL‘U@]L@BTﬂﬂuﬂuiﬂﬁ‘iﬂ‘lﬂiuﬂ’ﬁiﬂiaﬂﬁﬂ Philips Lﬁ'ﬂﬂm‘rLNﬁ’m’ﬁﬂ“ﬂ’]‘iﬂqw‘lﬂaﬂW%ﬂLﬁ'fJWRN'}u‘WN@Lii



Melng 43

‘ . v : \ .

@mmmm@‘mnané‘mmiﬁ@mquﬂu%mi@ﬂm Philips 1uﬂi:mﬂmmﬂfﬂﬂmaﬂmmNuwmﬁmﬂumﬁuﬂi:ﬂmﬂan
2044 .

38 LU www.philips.com/support

95 LLaa

- ‘m;maNa@mmmswﬂmwlumm,‘mumvl,ﬂ LN@L@SEG‘HN@]B’WElﬂ’]isL“l]G']uLLa'J msma\ﬂ,umﬂuﬂ”mmumﬂau‘lﬂmm‘l@
ivl"'ULﬂﬂ Tﬂﬂ% Lﬂuﬂ?‘i“ﬂ'}ﬂ?ﬂkﬂElﬂ'\’JwﬂﬂLL’J@@aN‘Vlﬂ

- mamﬂmmummm,ma’i’LLuu°m5alvlwslmv[éﬂ,uﬁusﬁa‘lumiﬁﬁmﬁwa‘"mﬂumuﬁﬂﬂ
LIVBLUEUN Wmuwa@nmmmaaﬂm‘lﬂmﬂummwammﬂumqmi maﬂuﬂmmimaa Philips
Lwammﬁmamm@]maiLLuumiavaslva@aaﬂI@aNmmmmmm

- ﬂgummmgsl,uﬂivmmmwmamsumNa@mmmﬂﬂﬂma”maﬂmauﬂa S’JSJ‘Y]\‘MWLLU@L@ﬂ%ﬁGH’]iﬁ]sLﬂNVL(;ELuLL@ﬂZﬂ@
ﬂWi‘ﬂxﬁ@U'\xﬁQﬂ’)ﬁﬁ] ﬂmﬂﬂaaﬂu‘lﬂmﬂﬂNaﬂimumamu@aammwﬁmmwmaawum

1 1 '8 v
NIRDALUALADTNFNNTATN3 I e

QLAeL: IBIRRALLALADIEBNIaU3Y W aLilana3es
assunlanlufilszandeny lununinesiazaanaan

A A ‘1 ‘1" 1% o ! "'VL A a I
wwmmu@aumumamamammmaiwmmsmma Wlia AENEINNINUNUEUA ﬂ*nqunmmimaa Philips
A = ‘/l VL = = “ .
LNBYIMI0EALL AL N1aNaNT02N3a b Le Gl@@]ﬂﬂuﬂ‘uiﬂ?i@ﬂﬂﬁ Philips

1uﬂivmmmﬂmmamasmawaaﬁuwamimﬂﬂaﬂm

1 Liwmiﬂwmmamumummm,muamﬂu‘waa Vlsﬂmmﬂl,mmw

2 ﬂaaﬂwuﬂumwNm:aummmmmanmumﬁ‘lmwm@ LwEﬂvmuimwvl,glmwamuaummsaq ﬂauﬁﬂmavaamm@ma‘%‘ﬁq
3 na@amf’uaamﬂﬂmaal,l,uwmaiaan LLawaaﬂmaaﬂ (‘sﬂ‘w 51)

4 yﬂLmemWmia]sl,mvl,@aaﬂl,l,aWﬂa@my (ﬁ?ﬂ‘ﬂ 52)

5 umuﬁuma mema‘s‘ﬂmmsmma‘lwvlmﬂma@mmamamﬂmLﬁuaﬂﬂ‘smeWWWLLaWaLﬁﬂmaﬁﬂé

MIuNTm

unil laswsanifgwnih it asdsnmanan la vnnfis luaansoun letlypnesmeyamuansla

Lo o Y
Tﬂm@immiﬂ"ﬁmuﬁwuuamﬁ www.philips.com/support w%‘a@maquamm‘sgﬂmsluﬂizmmaaﬂm

MILNTem
T sl nsundym

ﬂuﬂuéﬂyﬂamﬁmmﬁmmaz- wuaeeifiaansomsa la il nswumeaifionalule
e TiiunalnINmen WaRU

ﬁuﬂuéﬁnmmaxmﬂ%gﬂaaa yuvamsonmaswilinin. uaudye b liguinagwil .
Fote LLaWﬂaaﬂ‘wwmuwumuuuﬂaumW@]@Lmﬂwumu@l-
A3y vnila ymgmawﬂumul,;,ﬂia@uagwwy
Taousenunng (@ 'maReunisienuand)

wrunsadlumuusiuduantsn  eryazaneununsasluiiafudules] Troviaudsd-
Wau
ApMlEINIOYA AP HLNI B AT LU L
AToIgAruTTTNN ABRIA L IGATIAN




4 mu'lny

m

sunafidulyle

mswndeymn

wnanstivieaady luenarilriiunsesazee ko
Trasunmnseslvs
LiwaLLuvuwﬁmeLﬂaﬂuLLmummamquaﬂﬂawma

sasgadulaedasmanziveig-
i

Vl’]ﬂ’J’]SJﬁ“’ﬂ’\G]‘]JaG (@]
mswmumawmmawmﬁqmm )G]WJ‘LL

NOVUFAL TNV D UMD

VIWW’JWSJHWH']G]GE) (G]
ﬂ’]‘i“/ﬁﬂ'ﬂ&lﬁuﬁﬂﬂuawﬂT‘Nifﬁ&ﬂ )mn

BTz AR LAETe-
vapnuiifwaoann
MM IATRTILMITNAY-
e

g InvusuaeRouit it
vuiiAaung

nALEN/vER LaENaviueua L FRusuiiiFaaunn
o N W Tosoleh

mwinfaslszaudavmuanuinunidoauss lilsa b

www.philips.com/suppgrt

Wiaﬂﬂ@ﬂﬂuﬂﬂ‘iﬂﬂ‘iaﬂﬂﬂuﬂiWLV]@’I“IJﬂdﬂm

AuBLATIAE e LA -
VOULFIUANNBUYWITI Fat1
%w"ﬂwLmumaimuﬁmmimaw
auNLAz Y lrLEuaLARaU-
Vﬂuimuw Aotnd

ﬂ@mwuLﬁan@ﬁ%mLm@‘flﬂmammﬂwm ugnaNil
AMEITENINTNAUTIAN WAL I TILERANDDUAI-
ANUU La

duda/dasnaudunsesne-
aflpuaziisiavefanainin-
AHLUIDLAAING

nunumaa@mﬂﬁéﬁmé@gwmﬁf
aufsanufianana

ATNFBYINTNIFIVBRANA LN BV VRIS
(@ 'sWaURHANAR")

eumedauilug
AupueLAseu buansmz -
WNNIN

0 « A
nunumaﬂﬂwmmam

SnwmruiideTuvensoing
Tvwandenansnsadalomuionisyaaasenmes-
yRaLAaRT WL L LA e
wmuml,ﬂumumwaﬂwmﬂwmmawmﬂaeﬁ,uma
e wisnenu lUszanomilandt

WL NI UMY Wazanandne 11
aouilsmnansgviemlgeunaen e lasdanlweianie-
vonaBuLLa lumeeulnia

0 - : i
vjuﬂumml,mmw‘lmwu

aX .AVL' ~ SR 5[" !
HAUN LWNENNDR I U LAVUEIU-
ATULARDUNNILNUIN

AITNE WG ARIBNENINUI (9
'MIRARILNILING')

0 G v T
nuau@mm@um@ﬁl,muaag

IﬁLﬁﬂﬁﬂuﬂu@ﬂﬁyﬁﬂm 20 Wil
LiNaflaz ﬂau\lﬂmmmw

amawﬂaﬁmuﬁaﬁﬁuﬂggﬂé’mp
MR lUlATBIUEUAMES-
ARUNINNGYIATINELDRER-
a%3 lunsgiil

lareuununz lusnguuse-
mewaanﬁav[ﬂ ,
UazMUUAIEMEALBIAINIYN-
ANNRZRIATUFARS

n@ﬂmmmmﬁunms ‘
AfdeFImI T MYHa L
Waﬂmumﬁﬂammmwmﬂﬂimwﬂ@aamTum
wananil ‘ L
aoufianzanaLIaMITANNgzgInaasnT A NaLl-
aloruiindumsnduununidgasale
DAL S N ILLURENASs |
VNBINS vvaLANaY Wi rnatuununs




G

RACBEAER - BULRFRIBENLR | BRDZZR

- www.philips.com/welcome -

— St

EESEIEF
EEA‘*’
TR
£ER
IEES
SEERIGR
B
FogCagz]
T4 P ORI 28
10 FRIRE
11 BiER
12 2RI 8RS &
13 1B RCHIS
14 851
15 BEE O
16 TriActive R & 1R = A —RSE
17 B2 RIE
18 F IR B EE Bt
19 TR BT E & PR
20 M
21 %/‘Tﬂ.ﬂi&
22 #EYEEE
23 [ SRR (FC8822)
24 HE
25 BRERER
26 /NESE

BREmEERER
BB EMER AN~ &

2R IR RIE
e R BRI
EEHERNIERE
BEHAE BRI
FEENEEREREEETE (R FABRRERE)
iR (O] 1 R B 7R
BB RE RRE
NIRRE MR
2T RCHEE

10 BB 2%

11 FA/(Z1ERE

12 R EE %

O©CoO~NOOA~WN -

OO ~NOOOA~WN -

j:I AR

1 BiEREEFRAZL (8 3)

L4 L1

GAIVEEYE P gias

tROLFER -

P 4

BE TAIRHEEE



46 FEHX

BB i
BERA L
[ R E i i
RO AR

AL R 22 7B T A

1 &ﬁ 5 - BHEREFER (B 408
2 PEEFFRG

HERE#SEAEELR
HEIREHEAERER

BEREREAABRBESTRIE  EHBEFERNET R -

FrRlEABIREE AR - FIaNKRE - R - SRR o BRNBRM M ERFHNE MR - Téﬁ@%éif‘ﬁ
R o BEMMRER HEMBBWEREA - RIVIREREFFEMNL 55 8P WERBSATTEARZ
HERLIR - BRERATERAECHSERERE - hBEESET

BERE#HEABTELR

RRRE

BEREEHEE AR 3 ZRBRRS ﬁx&/ﬁ/,%,uﬂ’]imﬁi °

1 1EIJF|%TT5%E)J§§D”&E$%$/\/ ARG - AR IR - SIEREER RIRER O (B 5) -
2 EE)JH&E%%/\ﬁﬂWﬁHﬂfEEEWEBﬁDH&AEEAEP

3 BCERBEEMEE BN B BREKSE AR AR M BESRE L IR -

BB
mﬁaﬁﬁgﬁﬁ%'Q@WE%%AémﬁﬁiﬁéamﬁzﬁﬁM$'@E%%%ﬁm%ﬁﬁw EE)
W%%%A@@ﬁwE®@%Z%ﬁ@ﬁ@&ﬁﬁ;m BERAER, LRI SRR - RIB BB
BERIEFS2ERN  BARERENSETTRTFHEE AL -

MRS EHRERE ATEZBIRFEAFERESHEE - BeRAREEARSERRERE « LREHE
EREES o

IR BRI T ERES (R OERERE)REBRERSEA DEENRE  ERERERER - T
BRENRUERRRRBENE - 2% BPDRERSARSTREEBTRELN

O~ wWN

BB RS A RS EEE

BBREEHES ARENA = Eie E RORIRS - B MG e R RIS R0R) Bg 5l

=
IR BPREREARYNSHMBAREREZNEBS  WBERRR  BA
mRIRTT -

[EEE - Blnigss (B 7) -
ASELATTT B0 R ROR SR IR AR

BYE . AR FERARTHSEATIEEIEMEEES - At - EASRERNRESEREHREM
AREFZNHEERR  FEEERADRERSA - FEXTEHEREERNE  URREBREMKS
ATREER (R ERRGEE)EASERE -




B—IXERA
ZH AR

1 FRAEREEE  BEPRERSA L TEEANEEREIMAR L -
2 BRERIEHRASPTREEIA (B 8) K& EEE L -

IR BEEAERLZEAERE - BEfERESH E - BRRIRAEMZNBERL

Hy H:Il Lj::: Al E’Jj:_LJﬂl_

TSR CR2025 BT EM « LM BMRER VIRE - AR BEBRIRE ?)#
1 EEBRER S HERE agEl’J B AR o BRI ABIIAER (B 9)i& =8

£ AT
R

1 RERERE)/ NESRIRAME ERE (1) ARBERSEEATREBE 2) (B 10)
T BENBRTREESE -
2 R S R A T AR K o
A AHEREE (B 11)8175 80 A% « A7 30 AR EAL T 100 AR AR B EMERYESEZE -

R REREEREMNEELE - FRBAMIRERRBSEEEE B ERRE

EESHE  REKREREN

EREEPRERS ARNRERREARZ T ZE - e @B EAEE - E2EHMBERNREREER
HE B IREERESA

1 T EBREKES ANFRG/E LIRS —1E - S8 DRERS ACRERRE R RFHES -

2 MERTEHWEKSEA (B 17052 RS - SR &R LaFn/ 2 1LRed - BIRFGIER -
3 MREPWERIARFBER E%H%EE&EEEE%E’J%&L DME?%ﬁ}E?é‘ﬁ?-éimZE?é °

BEIR T RtG/E LiRER 5 18R - BEBREMEEATENREREEL - @E%%ﬁﬁﬁ% B ATRE R
HENREREER - filan ZZD%Q@”&E%%/\?&?HX@J%F TR aé/m BEEARAER -
}EEE‘

BERRERLEHRERSANTERELENRRR - RERH BN -
Qib%%%%%/\‘f%&ﬁﬁﬁﬁﬂﬂ%é?i?@ﬁ@Ejﬁsa o

IR RBEATHRMER - BPREERSATETERE 120 D8

ERAMEEERE

1 EREREESATREREFT 15% BENK - EDHESHRELVETRES - EEDRERSARSH
BERS - BRI IRIE SR @ B E (Bl 15) -

2 BEMAMENR  FIGIFLRESFESTRSL -

EMEL5E
1 HEBREHSARECAENKE (B 12) &



48 FEPX

2 FBAFIEIRBERGIEG Y - RAEGREE—RAEIREXBZATE  ALBETESBERABETE
(& 13)
3 BEMFTMENE - FIR/FILRBERE (B 14)5 848 -

EAEBREMREA
EREMANEE T

B B BWEMS NETTBERIERN @ SHERAERE SR - AR SHNYMEE o hFEBRbIR b
BVPTEEAR - BRIER -

FRI6/1F LLIRER AT RE

Fta/z IR BB THILhEE (B 16) :

IR T BR IR/ 1L 3% 6 B B R MRS A LA R

BT RG/AT R 1 Wi B BN EE s ARIR IR IR E IR
REERT RG/ = LR B3RS ARBRIFIER

BT Ra/AT RS 5 M iE FRELREE B SRS AEIR

FRAENEASREER
EEBREREAREETE - MANSE AR EHIETER - ETERARENEEN TRAT -
yxii #EE R B MIENEE

Bt/ LRSS B A AR X, - EERERSE AEEER -

€

Rtz LR EIB RIS AL - T E AE)REEHES A BEIESIBSAREREERE -
TRETBBHNEN (REBETE) -

&

R PRS- B T T T T————
O AT R -
B A/ L RS AT - ey ——

C

Q) FIAME IH IR RIS E B4 - M BB RBEFURIER BOHNUTHRIER - THIERENE
fi5 o %

BH BRI

SRS AR BRR T35
E1 W RE 1 BB EE AR ARSI P L - ARIRIE TR

WH/1F IR A BB ETTIRR -




gEPX »

FHERTS ARERE BRRT 5

E2 JHESEEESRERTE FHSESURIEEFBREABBMREMSEA -
PRl BB LEK -

E3 EEBRE EEEEREKE ARERYPBL o HBRTEE
BRI RS LEX -

E4 BEREMSE AR E B EREEREE AREMIR - - 8RS E

b=yt %Ko

E5 HAREA B R 15 B B R EE M B3 AT E N ERFA e MR (= 1 o
RIETE ORI o

E6 Bib AEAEEPIRER L - MERERE -

HELOE

MREETRABRERSAR  AZ—TEAUKITE - BHRERSASAREEE  YERTE LR
EABER

BB PWEES AN TEREARRERR  BEMAREREIE

- ARERWMELERE

- KT 20 DIERER B RS

ﬁ%ﬂf

R AEBREERKIEA (B 17)3u&%25 (B 18) LM/ IR o Fis/= IHRSIFE R - BFW
E@éﬁ‘%/\ﬂ#ﬁ'ﬁﬁmﬁ/ﬁ

2 BYREHSAEASSERENETER  BREHENTERILE - ZEHBEREAT  AISKRZF
T - B - niE R (B 6)IRFEEHITIER
AE - REEBRENEN B NEERNEPWREREA (R IEREER) EES —RERURE -

3 BEMBNAER MRS RAE  BBRERSASSHEEETRE (B 15)

4 Al AR R RIAAT LIRS A R ET ST IDERIEE o IREERIZ TRBAT LIRS - MAFTEXE D
ﬁi%@ﬁ’]%ﬁ BERE#E A BIABEEREAEE SR -

5 ERBAEMENMANRA - A EEDBWREHE NRCIKE - FHE ETR LR IROE LS - BR
%Lﬂﬁﬁﬁ*ﬁﬁ_\%ﬂ S - BIREIEE RS 2 7E B B IREEHEE A &@%F(l 19) RSB AEAR STV EE S o

%@ﬁﬁ%&

IR A SREESEACEEBFERAZTAENRENEREN - ABL T EERNE B REKS A LHEE R
BIATRRE B AR -

IR THERNESEEREREENE - 2% BYRERSARSYIEBEERER -

Z FHAEN
(£ Z FRAERE - ABRERBARER NI Z THBMRGERAEE (B 2021 -

BEHEAE
AR ABREREARUESNZRBH (B 2004 HU5RER -
HAEIRE

ERAUERR - APRERRASNEFHEESR  BREEERIENF (B 22) -



50 FEREHRX

BheR=
FERUERE - ABRENSARURIER N ERNES, o MBREEHRAZENEIES - ADRE

HEASKRASEBNRESR (8 23) °

?ﬁh“

MBI EZEEERFIG/Z IR E)7 - T77 -~ 708 - RIBESTRIRHE - B EHMEREARE (B 24)R
R o

AR ERLREEEEEROMLE - BEAFHHREEFWEKSEA - FHA/D

IR REDREEAIERIER FEBBRERSFARMBERNA BER « FE - AARRRREAE[NER
TEEENREEHERA ©

ﬁﬁ%%hﬁﬁﬂ
KIAR - BBRERSB AU ERERNETER ANRBABRENTRARL - AREBREHSS
AEBEEREIEME o MRLEBER —EEMEREME (28 TH) RSB TERER (B 25 LH&KE
/ﬁﬁ—rFEJBzﬂi BIRI N EIER B o

- ERS DREMBRR ARG ] R B B REKSE AREFRRED B (B 26)%E /S 60 - 45 & 30 2
i;f’ BRE LERRRIERE S RRRERNRRER - BEREERR - AERERIARRDEE
REEER RS EETS ERARNEY -

- WRENFLEETEMBEALE ganF'EJZiEEH% CIMEE - FIRMABRR IR o SRS AR EHE
BIRBEEDHEK - BRERAER - AR SIFL

RIEHE

5% 7E B i B EE?EH
MRECBFEREREF GBS ERENERS R TRERFEZERARX

IR BENTEZRONER  S2RAFMEENED

BT RERS o RERIETRE LR EREE T B RHRPE -
B TEREBIRM o ERETRBRIBPIE o
ﬁﬁﬁi@ g5 LA + 70 - Hzfﬂ?&E/J\ﬁq CBERE FEHIRRTEA N o
BIBIRIMRERR TR/ N o DEERERMAPIE -
ﬁﬁﬁi@ g5 LA + 70 - Hzfﬂ&‘iﬁf’ o B FEHBRRENDE -
BIEBIRMERARTHOE - ZIREMEN [Sul FHEMKREIE -
ﬁﬁﬁl&? 25 LEY + 0 - Ez?ﬂ EE%ITEE?@E!’\JE}’X °
%Tﬁzfﬂﬁﬁmmﬁﬁ’]%ﬂau\ °
?;ZT SERMERNEEEBRARTE - RERAEREESEREETESE NIRRT SR

RERRRE
I RECAMPEN RN L AR R RIBEIE FUR - BN AT T B BYUREE L EE A RO IBRASRY -

IE BENTIROER  F2RAFMEESNET

© 00 N O O NN -

TP
B BERBETRE
BRBZ 2RBRIERESIE

RAEER B—ZERIERERE




’F BRBERRE

BEE2 BER 2 RigRsie - Pl 8E X

BEBR1X BEEMAFRERE

BTRERS - REENETEREREFEREMRPIE

B TIRERE o RIERERIGPIE -

EFRERERS LA + A - SRR/ o BRRRRURREAY/NE -

R TR BIRMERR TN o DERTERMBPE -

EREERS LR + W - B REDE - BB LEHERENDE

B TEBRBERRTENDE - ZREHAN [Sul FEFHKPIL -

ERERERS LA + B - ISRAIIBRIE T (B2 LKA BIRFRIE)

B TNEBRREREENERF o

BTRERBERRTRE - REEXNETRATZEFERESE LR TRERS -
0 BEERERRRF2E  BIRRENEERFENEEEENSRAT - WREELDHREMSI AT

YEREABRCHRRES  BDRERSASERCTETHERR FHORRMGEER -
R E R
FAAMERRBRERAERSEREAESRIEHEAR - FRRXER—RASRE (B 27) -
1 RN RR AR

2 BT UIRFERES A —REEES -
3 BEESRMARERAREE

1
2
3
4
5
6
7
8
9
1

1 FEZ R B A B

R M AT R R R BRI L AR -
IR MREERZEAMIY . BBREREA TS EABBIVESIC L o

AR R B AR B DA A

B EBRERIEA - TEAMEEIR ERRE -

1 BRERARES L BREESAMGRERRA L RETREENAT (8 28) -

2 WEBHRBNRSBTE  SEZEEANE  RAREETREALIE (8 20)  UESZEHAET N
o

3 WRBRANENETRERABDRERSA MR TORITRO - ARELETEHRERAERD
ENEE o EEES—A (B 30)BMELBIE -

4 BEABREREANBCHIDNR L - (B8R T REREA N HEBIR -

£ KL B MM B BREMKEEA
ERREREAAIFOERT - GAEMERE IR L MEAE SR ABRERSEA - FNTHRRE
B L EAL BRI -

Hr ENF B 1

1 EEE TR 2 G AFHE RSN o BEEBEEM - BB REESEA L TEARELHIR LR
J: °

2 BRI —inER BB RS A S —BIM R T - BULREM M o AREIHRIE BB IREEH RS
A (B 31)

3 MRFEEMAR  RIERRER - FEEEREEAMMRL - REEEIBRAMM A

TR BRSNS o



52 gHBY
FRBFEEE (fEfR FC8822)

T R TR b Y B BB S A A TR RS AR RISUE S, -
SEN L ON =TI
PR MR B R IO 1E AA BoiBHE -
1 ETAE (1) ERORERNEE - S50 LEDLREAERE ) (8 32) I -
2 feEsah IR I AA Tt B A BB AEEE (B 33)M Bl -

B BETEARN + A - A RS -
3 BEEER (B 34)EDEOEBIEE L -

RERfEEE R B BIREREE A

1 BRFEEEEMEECTALADRERSE BB - FINZIEBBHRERIEA (B 35)E AR
BP -

2 FIABAEREE (B 36)BMME R AR B -

3 MBADHTERIEA -

4 HEPREREABLIBTMER - BREE EOBRISHAMIE - I BRI HAIMIIR o HATIMR
SR 8 B R BB A B A AR B IR U R (1 37)

IR WREERREE  FEPRESHEEAENETE RN - KA ERRENEREE IKEEHNH
B #EitiwEEN - WREHMERHANEN - BIEE LK LED BSRSSEE L °

AR ERMEE
EREBREREA

BT HERIFHERMEE S ETESREERIIE BT - AIRRIEARKRERND -

1 BEBREKSEA E TEAREETEARA L

2 {EREERIT B0 FR) SR ERCEIZE (B 38)MIREESKES -

AR BIENEEERIEERONEE o IRIERAZEES - BEREKIS AR REEL S EEEKE

1% o

FEREERITF (Bl : ZFR)) SERATHmF A (B 39)RKEEKELR -

EEFRAERE - BIUERIEL S ER RS (B 40)h0H -

FEREERT (a0 - FR) K& (B 40)EEE - EENHGEEBEEFAIRRELBR o

B AIZRITER A B REE RS AR B R T (A ] se B HAR R SH WS -

EEZHT TriActive XL RFE « S FiamA G BIREMKSEARBOME - FESHEERZELME - [

RIE T TriActive ISEEE EM A RHE - IAFESL (1) BRFIE L RIE « SR1E M LR Tridctive IREE » £ E

B IREEHLZE A (2) (Bl 42) BT °

BEERF (B0 : ZFR) (B 43) B RREFRD -

9 HORT - BB TriActive 58 L FrARARER] R AYREE -

10 BEER E TriActive IREE » AR/ NEEBAR R (1) TR/ NIE o SRIEBRRNIET TriActive
WEERRHE - SR TE BB IREEM S AR IBMMIE (2) - ZEBREREESER (B 44) E THESHEAN
g °

11 BX (B 8) B HIBRITEHA BB REKI ANKNIRENE L o

~N O OB~ W

@

BEMBRZEER

SEWETNERESRE  BEELEREER -
1 RTEF-



2 NEEESELT  SEESAEEZNE -
AR ECHREREALESN BN IEREERBNER

3 PLEREES ()WET  BEHES Q) (B 45) -

4 EEORMLERBEES  WETSEES - AN ETRIEZEESNBERIAL - bEEREESES
HIREERI D o

& BAERBEXRSEHRIETREES R

5 HEENMEEER (1) ARBETFHOEES (2) (B 47)L -
6 BEEKOKEET  ITHASKOBHREKSEA (B 48)L -

L FEULBIACEEBEERIRARSE - WREEEEEREERENERTERBEREKEA -
HEEHFERE -

] BT

EEREMFEASH - 155 www.shop.philips.com/service » 3348 G RTELCIER o Bt ] LA
P IE BIR /40 [ F TR A ﬁ%ﬁﬁlﬁkqﬂ D (FHAEE AR BE2MERRES) -

E#
EE20

BAAEEEIRIER - BT UAER o EAIUARTEEALSE FC8066 RIFTBMEM - BRI EELE T B
LInfls R ERE ARERMHA B2 NERERE ] B B EEgEs] -

BIRAIERIE

ER—BRERR  SERAERIE - AREREENERUR -

BEERAEREEEBIIRENIRE - FHLTAEMR o L5 - ZACRBERRANEAERHE - &0
IARTHE B BT FC8068 + H B EHANAIERIE - IWEMTTE S MIEBAER =T R -

1 BEERAERIE  FIEERERIENRIES D - SEAESH (B 407 -

2 BHFEHALERIERE SRS (B 8) -

FREEAS
R STIR G « SE R D AEE RN FCB068 % -+ LLEREMRITA S MIEMERIERMEE
-

FREPEE

EIRERF A CR2025 ML EM - HEIR TEEES FIRilm A B REEMESE AR BRE B o

1 ETEEMmEEETESE - @TE&#@IEE@W%B&&%& BB S BBt [ E R V5 (B 28 (. 49) o

2 WEMETEARHEENEAENED  REBHTNEMMAZBETELE - BHEBEME T LB AEERE
(&l 50) °

EEFEABI
AHREESANTENE MR EBABNREIIZMER - EEELIRENSEMEEFBIRE - BB
EEILER YN 7SS '?ﬂé‘éﬁ']ﬂﬁu/ﬁﬂﬁmﬂft\ CABEBEN o BRAEEREHBAE L SEiE
www.philips.com/support £ 2% Fr 7 B R /40 & TRFSE 2 P RIS O A48 B &1 -



54 FERHX

IEILBZ

AERFERSTERFBZNE—MREBEEY —HEE - BBZERRERBFIETE N YT - thERsEA
RRE—MOT -

- AERBEERNEABANEM  THRE—BRRABEEYN—HEE - BHERBEZBUTET 8 LY RFH
BRISH L - AEEAEBRMEFAENEM ©

- BAEREBEMEERMENSEE  SEEARNKETERERLAEAED - TREREENEPEEHIRE
MAERENEEFE -

B EEXE

B FEARBLAERADNHAEAEL - TS - FRBHEIEZEZHESE -

HEERHAEN BB TIIETRIE - BB AIAK B BRERS NXBRAERSEH L - EETE
AEM o E%éﬁi@ﬁfrﬁ%/t@lﬁﬂ‘ﬁﬁﬂﬁ@f’ﬂﬁ%qﬂ/b S48 - BB SCA M ARIS R DAL -
1 REREA—ERRE A BREMSA - MIFRERE -
HEIREESAFEEYENREABHLEERR  UEEATAEHEEN TUEZHNETENE
%Eﬁﬁ%IHXT BEBEER (I 51) e

BERE I EIR (B 52)FFEAENM -
E%EH%E@”&E*&%A&ﬁ%ﬁ%iﬂ%ﬁ%%%%@%%@Hﬁlﬁﬁ °

SERE DR

AERARTFEALAERRSBINME - WREZFBUTEMBRBEINEE - 35EH
www.philips.com/support 2|8 % B f 858 - sk AT B R /@ R FIE R F RIS 0

SEEFAR

a b~ wWN

Eif=3) AEERE FRRT3E
WIRia/FILREE - 5 REAEWRE - RABAEMRE -

HRERZNLERRE -

BRREHSARZEZE B (LMA) ABRIEEY SRERAERKT —RER  RARERDED

B o SEH o IREEMEER A2 BT - HSRIE B TIRAIRE L&A
# o MRRBEDMEEMERERTM  FEHR
RIERIE (R EmALERIE) -

SESARBEES o R ET RIS REELARBH - BIFAIE
FA—AREY IR EE RS LMEIR 1) 3R B8 R B A ER SR FE

INREERBARIG TR WELF - BRI AE
B BRCELEBERHRREH

EE%F’-E‘ B EERA M P BRRERA (R BREEE) -

R#} A

AW RAEEREMKRE - JFRAH (R IFRERE) -




BE

BRI &

EENEL TN -2
AEERARNRE - BM
BRI RO - BHEH
%E%%)\Riﬁﬁiﬁz

B TRG/F LR - NE S EBREKESE AT
FHEBENMIR £ o IREECESEMNHIR
BRI - Bl
www.philips.com/support SkE 48 7 FTEBIZR /M
EMEPREF L o

EELNEL TN -G
RIS AR - R A
BEERROAES  BREHR
EHSANEERABE -

A EERARS K ARE o BIFAEB AR
TR FAIREITBR ©

FRR AR fRAL Y - T
BEETE D HBRHERE -

EENEL TN el duf
RS

BRWERIGER - AT HERE (R BERB)WE
%

B EREEHES A SATEE R
BE o

B B EEM 2R A BRI SR IEIR
# o

EREFRR - ZBRADMWR EERERS

- SEMEREEARMEEE - Ether
BEREAN—D - RKO—DEZR - B3
IREEM RS AMGIRIE LR HB 2R o Al AFE
EER DERTRNERENAE ILBEER -

B BB RS A BRI
FE o

R RSN AT R B B
EEHERR AR [EHERE -

FERSHREMBELNERE (R ZREE)N

B3R EEHES A DI S K
H o

20 D4 - A EREKEE AR

Al pE B iR NE BRI
Mk AR B BB EEA
B EBIR O EETAE - B2
B REEERRTEE
FRELHE  mABETR
EEiRE A R TE B R R4 R
B LE -

BT RG/ME LRI AIE - ASHEB AR
EHEEA - IREEGERBRE BT - &
R LAZ B R IR AR - EHRRED IR M
BETNRE BTG LR R RS & IR
B o BERAPTERI NROIKE  BRT
RO AR o




56 3H=20f
7 H

MNEE T FMA ZEARILICH =
.phllips.com/welcomeOHH MEE SSSHEA2.

sh P>

717] &

DIX|S £ O]
DIX|S £

T > Hord HiD
040l © T jogy
- i

m
=
iy
=
x

tive XL =&
E2{A|
Hg 18 5
o 54
oi2 &

I =EET
222|122
23 7t&k H(FC8822)
24 =21 AE|O|M
25 O E
26 49g &2

(@]

g e 1]
r\m r\m rE > I

Cla=gol | 2|22

0BE Mef B
| AZ/BR| BIE
IR

=2 d A @) A

EX a9 b ol O]
1 LMY 22 EAIS

2 HMH DC BAS

3 XM E 25 BEAlS

4 A9 BE HAS

5 B EAIS 8 B4 AlZHEAIS (7] B4 Al HE A8
6 =2 ooz

7 M ED HAS

B BIRIS blS EAIS

9 AHSE A

1

1

1

222

1 B 8E 2 AR/SA (A" 8)

CH 2RI E2l= X[ o=E 2

of

DN



57

r
Hl
2

B A2 HE
Hi BE HE

W SE e

[G2RE=NN VI

1 AIZH RS Z2OY EA (D 4)
2 ZE YN HE

EX LI HL TS

Ol 22 H47|= M stHE asts O HEtet Vss #F1 ULt

EX AV|E S50l =M BHeE e eles 2 MB2 & H40517| GEe steo HEgtch It B
2] S2 45| FE2HE HtH0lE M E0| US = UsLIth 7t L= 210 28 HAV|E
MBS 22 4701 1 HIEC] S/RE M| = USK 28 7010 (NAHE YA 22 40 |=
HF ofm7Lt 812 SHet st As2 o 227t 222 =5 U&H T

EX AV E4 AL

S PSPAPN-

2R AT HHE 2822 45| 2T 3EA 4 AA"-E A5 AsLnh

= A H
| 22 HAJ|E S O AOIS SN2 HE met SMIK| AT + USLICH £3F 0] B2{AS
AFE5H04 BlEte] DIXIS R|7{5HD ST BIXIE BT (18] 5)2 0|SBILIC
2 B2 HAY|O EYUOR UX|E WOISH EYTE S5 HASOR 2UIBLIC
3 22 HAU|= 012 M Boiot 2| ST 012 AS ALSSHE SEe st BA o R
HAE 4 USLICH
B4 e
S HA DEO|M 22 HAVIE DY W RS HA IE =M 2t 37| 2t £22 HNE
SAOR HABLICL USNOR (1 6) Z HE(XI M HED, YOI WE, =P S W LAY 1SS
AL BILICE 22 & MR 2% 0| S31R A A BIE2] R0 HOIXIFLE ARIX|7} £ 522 HE
R BLHE HABLICH
22 Yaols Fa B0 Cl2i2 TS AN HAS HEO| MY & USS LMY BE U ER B
T2 MELc
A 2|22 (2] 'Ha BE M) EE 22 H47|9| HES 52| 24 REE HEHOR MU 4=
UELICH +502 MUSt REE ¥ 2 SO0 HSBILICL S22 MS BE TS0 ZLH 22
Haole XS Ha RE@ CiA MEELIC



58

ro

=0

7ol: A0/l wek <45t WAl (drop-off) MAIZE MO A EE SR} U= B2 LRSI R S5
UBLICH Wath 22 YA AL 2 e HA} U RoIM SIS 0 HS T W Fo| 2
RALHAIR, 22 7|7t S3H8 SHIEA (27] 'F2 U SAB) ZAE & YES 5t
HX|(drop-off) MIME HIEA| H7|HOE HASIHMAIL.

M AEH

ALO|E EfA| &=
1 AOIE E2Ae ZHE 1 22 FAVIE H0|g E& vtEH0 AR E FE0f =5LICH
8

2 MOIE E2AE 22 Ea0| (AF

fn

A O
AT AO|S H2{AIS S8R AT HOIBLICH B2 2207t & wh7tx| S0 H2iA|
2aLch

1]

E1Y]

o| 220 A Ef 1 A A

2lBRof< SX 20| CR2026 BHERI7E AFBELICH O] BiEj2ls 25 Bj02 2 SEIH ALSSP| Hoj

ol e§12 743 of BhLIct.

| ohEiz] 23 B0 22 ulefe] BRI B sULIcH OlF 2228 A8 (1 9)F &
RlesLict,

ALE EH|

T4 AHO|ME X

1 OlEHe &~ Z208 &2 AH0[Me| A700f 2 ) O{HE & 8 FHE(2) (OF 10)0
EAL‘E+
- 21 AHO|MO| C)AZE|0| 7 HARIL|C}

AHO|ME BES HiE| ¥ 222 L0

il =2 AH0|M (O™ 11)2 2% 80cm, 2% 30cm ¥ 2% 100cm X[Ho|| A == HOoj=0|
S=A Zels| ot

S22 =2 £AH0[M0] MESE #X[0f ZX0[A| Bl DHEES LA EE SH HO|Z & 2=
ol AgAIZL T

- _
SR Ateh 28 A™ 2=
= HAT|} HESR QALICH SF BN SCoM 22 HA|S

BHHEE BEME BES 2 2

CHAl HSAI712{H TSt 20| T

2R A2 AA/EA HES 122 =2 28 28 220l of7| RE=2 Hetgin
\

2 2R MAY| (O 17)2 AZ/EX HES W2 T27{Lt 2|220| AX/ENX HES 52 HAS
JNESS-T=Y
3 BR HAIII HAS ANSIX YoM BT} M0 HBE T2 AH 0[N SHED FHA
BHEI2IS THETBHIAIL
ANE/ER HES 3E7H £2H 22 HAY |7 AT BH D0 SOZULICH HE2]7t SHE BRos
22 H27]} S B D00 SoizLich ofF S0f 22 84717 £Y AH0I4E A 2ot 22
BHEI2I 7 LRNE & LT



r
Hl
2

==

S

MES EMots O 22 HAY|9 Al HIERDF HHE A B AIZFS U AlZLICH
22 HAI|S AR B 22 AEO|MOIM £ T2 HEC2 EME & USLICH

122 4717 348 EWUALE sHEE| H=0] 15%2 Jot U= t
STUELLH 22 2701 AHO[HE2Z S0PHHE AIX/SX| HES]
1

ST HEE|2] S0 AZEH AX/SK HES BAS0| S422 AL AN UELIHL
Z

2
=7 AHO[HEM SH

I 22 AT|E SO0t do HEE =2 AH0[M (O 12)0 s&LIt
2 ANXH/SX HEO SM22 A0V AMELILH 22 AV ME SUcke 8F 25 4712

S,
claZefolof T HEAIS (AF 13)0] #AIELIC
3 A BiHES] SHO0| 225 AN/SA HES BEAISO| SM22 & (O 14) AN U&HCH

EXHLI| AME

A o o5l T S
Ha AHE /s 7+ Fe
EX ZAE AFEetY| ©of vl 50 =2 S0ILE HXIZ| 22 SHE di=ol A X[9foF ghuct, 5t
BEAolg, 8 ¥ ZEE BIEOAM HMPHSHOF =LCh
=< = —
ANE/SX HES 7|5
AZ/SX HES TS 715 (O3 16)0] AFLICL
AE/ER HES F2E YA 22 HAI|7} HHS5HE YA
M/ HES 12458 2R MHAI DI EM DM C7| 2E2 Met

ANE/EX HES it 22 270 EAE M EE SA

I
)
ol
oju

MNH/EX HES b= FE 22 718 AU YA 2.

ArEXL QIEE Ol & BEAIS & 20|
2% Haoloje clABeolt YD AIS/BX HENS EAIS AlE7} S0IgUIC ofel Eofl Az
olnj3} Ligt e,

rl

ME MES MY AMZ2o| on|
R AYET HE0] suoe A AN s 22 HA0l Hag Fup)
O H %L
by AT/ENBES =Mooz HEs zwoln 22 22 347 EH FYUUG.
) =010 ciazzojo= x0|= neky

HAS(EE BAIS)0| EAIELITL




60 St=0f
ME A HY A= 2| ofn|
R AT/ET S0 FRMSE A% AW ASLITL BT MERD| 2S00 2%
0 Moot =2 AHlo|MS &1
QLich,
R, A/EX SEO BTMOE A AN LD 22 Balo FBA s} 3ol
Q) =)
R AZ/EN HE woMoE SXIE|D ClaBR0lo O 2F IS ES Hxs0] 2F
(D) <=3 =08 RSOl oj0|2 &0lsHAAIR
=
s IE
R A= 0f| &+ 2ol off 22
E B3l 71 |22 RS S AIR/ER BES =2
MAS ChAl AIRHBILICH
E2 MEF I S HAIS0| BXS 9 ME HE 22 HAY|of B2
MO2 M=elx s AL 0| 28 B C|AZ2olo)A
S22 Al2bEIL|C
E3 2 | HOHSS MAHBLICH 0] 27 RS
ClAZ2]olo) A (HEO2 ARRIZILICH,
E4 2R HATDF N 2 HAY|E B A 0 28 BET}
ol 2247 AfFEILIC,
E5 Biro] Mo L2 2% HA0|5 O 992 Mol b=t EBLiCt
oi=g 13} 5E X (drop-off) MAJE HABILICY,
E6 siEt2] 25| T2 MEAS 2O[510] RIS HAIBHAIAID.
AHH 2CF
— 1 o-d
22 AP} BOIX Qe B A2 58 AA B2 4 USLICH D2H 22 AT} # A28 LD
ClAZ2)0/0] DE ofo|Zofl £ 0 SERLICH
a SES 22 HAT|I|OS MM BN B2 MEEE B9 MERLIC
- 2R3 oI5| YAS X3 B
- 202 Lol 2 AH0|4S X B3 B
A Ol =
INES U= ON
|22 AT (A 17) £5 223 (2 18)9 AIZ/EX| HES FELICH AIS/EX| HE0| s402
S| 22 HAY I} HAS ARBILICH
2 BIE2I0) THEO| WOI WVIK| RS HA BER HASLICH XS HA DEOM Z THE, Yo, HH o
LIS S (D 6)2 BH=aleiM HABLIC
HI: i BEE MESRE 2|22 Bl 22 H40| (27] 'Ha BE M)o| BE HIE 5 SiLIE
=ELC
3 BE2| R0 MOBI AIXH/EX| BEC| EASO| #IIMO 2 81D 2R MAYJ X (1 15)2

Si3 =2 AE|0|MO2 S0l



20| 6t

4 NH/EX BES =8 34 M52 A SHSPIU SAE =5 USLITH AIM/SX| BES THA
=S W STM BiE2[2] oHX7t Of S SES 42, s 4 EE2 AL g

A HEE 2] THO| BIORY| H 22 470 2 AHO[EC 2 S0PIES SHH 2220l M
HES FELICL 22 47| HAS20|2] EE 00|22 28 47171 = AH0jE (OF
19)22 S0pPt= St 2 Mt 2 AX|= &= 0l0|ZS HIIStal A2t

r

o
lj

b
7|
—o

HA D= MEd

NS Ha BE o Ul K "4 2EVERICH, 2|RE B 2R Ao oY HES =2 4 HEE
2 QI&L|CH

=] .

A SSOR NP REE ¥ 2 SO0 ASELICHL 2SOR N3 BE 50| BLN 22
HAT|= A= A EEZ OfA| Metgtu| ot

ZIH 2E
Z HE B2 B2 MUjdN 7 2Yg T2 He 7S (27 20)8 Y4BT
Qo e
0| DEOfAE RITIOIL} IUR 2 (TR 21) SO B WHOZ HABL|C
HH DE
O BEO|IME 22 HAT|7F MU HE et 0|S510 744 (12 22)2 AT
LMY 2 E
0 ZEO|ME 22 HAT |7 UMY HEOE S20|0 HS PAS HABLICH BX| ZX| M7} XS
ZX|5tH AH5o2 Me BE SE (02 23)2 MEtstL|ct

== N ==

o 710

2|R2E0f U= AMA/SK HES| 9, of2f H 2%, LEZ o8& BES AFSSHY U (OF 24)

- JIENoR WA iEl2Io] TO| HOIY WK XS A DE2 YAFLICL 1 22 HAU|7)
ANEOR T2 AE(0|MOR SORULICE CHE H4 AIZHORY 1X) & SILHE Meist 22 2/22 (13
I

[ [

25)0f ZTH a4 AlZHB{ES 52 7|2 RE2 COhA| MY £ AUSLICH
- 22T CHE Ha AIZHHES FEM 22 Y405 242 (17 26) 6082, 452, 3022 XS &+
QUELICH CIAB20|o] FH AIZH EAIS0| M4 AlZI0| STE|USS BARLICHL 22 Fa7|=
|

Yol 2T = AH0M2 2 FotzLtt E{ASeofof =2 oto]Z0
HHLICE

- HAAMNVHES EH 52H HA S 22 HAT(I} £2] AHO|MOR SO07FK| SL&L|Ch
CiAZoiooff = OtO|Z 0| Af2tE LT HaA A[ZH0] 2t EH 25 A0 |= SAELL O

=Z AHOM &S

NZtY 29 43

Ha T2OS AMSSIT OIN £2

>

HlojMdo ClAS2foloM AlZE S 2

=

o
nx
oz
%\.
2
]
i
o



62 BH=0f

EIL: Of2f EHFofl Ligt Qs DS 0] MBA SIRE0| HOIXE HESHIAIL,

| MY BES SELICHL 8T 2C BAST AR EAISO| Zeto|7] AIFELIC,

2 MEHES B ¥ S ELICH AIZHEAI7H Z0]7] AIHBILIC

3 22RO + Y - BIES AFBS0Y AITHS MBILICLDIABR 0|0 £FSH AZto] EAIELICH

4 M AZIS HBSIR{R MY BES TELICH B EAIF Z90|7| ANBILIC

5 2|2E0| + 3 - BIES AIS50 £S5 MYELICH CIAB20lof £FSH Ho| EAIELICH

6 M 22 NBBRM MY HES SELICL YRUS LIS 'Sy EAITE Ztol7| AIEELIC

7 2RO+ Y - BES MBS0 BN RUS MWELIC

8 MHD 2US HBSIRR M BES TELICH

0 NI AIZIY 2US NS U HES FELICL 8T BE BASTH AR BAISO| 25
Zetols WED AT MEfR RAELICH

HAa Azt =208y

T2 oMol CIABR0|0|M A2 X 2US MW B FAT|o| Ha AZIS TRIHYE +

QUgLict

AT Of2f EHFfofl Ligt Qs DS 0] MBA SRE| HOIXE HESHIAIL

=202y M2 CHS D 2ELIT

=2 ClAZa|0] EA|

oY Ha ZY BAL A

Y A Mo — Fri A|ZF ZAH

0I5 A% Ha 29 EAI7F AE(ol: Fri % Sa)

AT B H H ME3t 20| EAITH AT

| Y BIES SELICL 8% BE BEASH ¥4 T2 EAIS0| 2%007| AIELIC

2 M BES B ¥l FELICH AIZHEAIZ} 20| m@uu

3 2ROl + Y - BIES ALRSI0] AT MFBLICH CIAS20lo] £FS AlZi0| EAIELICH

4 HHT NS HBSIRR MY BES FEUICL £ EAW 2017 AIZHEILICH

5 2R2o| + Y - BES ALBBI0] 22 MYELICL CIAS0|0) 4B £0| EAIFLICH

6 MM RS MBSI2R MY BES FELICL Y2US UEIE Su EAIZ} 2%0|7] AHBILIC

7 2REol+ Y - HIES AISSI0] W4 T2 WEE + UBLICHI2 Y SHS 22 B
ES)

g MeiSt Z2OBES NI MY BES FELIC

9 T2I2YS NIt MY HES SELICH MY BC BEAST ¥4 Z2IY BAISO| 25

2EUS BRI AT YEHZ FRIBLIC

1034 Z2IUS SToIY CAB0/0) b ZIIY ENST MSHE 20| ENBLI, 2=
SA7(7HO7] JEfO| SEA BiE27} 25| SHEH Z2 02U 222 Z2 Y E At
HAaS AL

i A

WEEHE

W HE HES AMESSI # S22 HER 207U Ho| 5 SAE =+ Agtot 72 8d2 22 #

== (O" 27)YuHct

1 el Hs= SASEH o] BHES FELIH.

2 = dt HE2 A5t 0| HES FELIL

3 HE M BHES F28 W 71 soigLn



63

r
Hl
2

tE © #58 ME5ts 82 22 34771 2XdE 74 21 ?Iz 22t2s 32 =AYt

= &5t (A" 28) o M=z 0tE

I =2
e
10
El g
0z
U
U
Hr
N
Rl

0
>
il4

=
I ElojE0 Ol S D OIE H %
ol ELic,

2 D2 X 7452 =¥z DIE He &5

3 DIE O F552 18 2EFE 25 472 v7 8t2 Flol A= 7Yl Ydstn 2 A2 0t e
7ER] Yol &Lt J8 T C

t tE %5 (218 30) BHFOIM = o] S&& EH=gEiLit
25 4T[0 iRt O © FHE0| 8150 225 22 g7 saLth

4 =

ntE & #5523 JHSI EX H27| ME

D12 & S4ES Y61 22 F47|5 GOs 05 bl Y 2E DEoM AR E 5 USLICH IR
S 2 T0IAS 012 H RHEE AFBSHH DRIAIS.

T OE o F552 Selgnt O stef 22 4718 FIYo siEo|L

2 OB 582 88 25 22 47| HE F Bl 822 =2 22[gLth = b 22 47|

3 DHE To| U7 M T A8 S + gls 42 O © #4380 18 25 €74 0l &2
7L

o
Rall

(o]
r\r
oH I'
\d

A

JhA Eof| HiE{ 2| EHE
JhA 12 AA HIE{ 2| U IR ==
=

1 3E 204 ofef o] = F ol €8 ’Be F2101) B S 7ty H2) (A 32)0M f1B2=2
O E2[ELICt

2 HO|AM A AA BRE{E| Wl PHE HHH TS 7He & (2= 33)2] BiE2[ &0l E=L 0
a0 BiE2(2] S g(+/-)0ll S| 7| HAIL.
oINS THY Holl THAl (13 34) 20

3
7t HE XS] EX 47|19 s HFY

ol

Ei=a

122 00 YA Zot=5 otulAt o= Ag(oll: 25 40| (A8 35)2 s =AE 342
U0 RS B[RO

2 Jtd e dE A9RIE AHSSt /Y (A" 36)2 EHE LG

3 =22 LTI AL

4 2R FHAI1PF oY ol UF Tito] 2B Tty Hel HAISO0| Z0[7] AASHL JHy Hofl M H2ld
o[ LAHELICH O] Me|Md Y2 22 AV ERE s 7t H (A 37)0M 2R =5
=)



I
=

7t E&235| UsAl 7/H22 RASHAIL. 7t & RH 2

of
£ 2elg = AUsLH T BiE2(of o|HX|7t S8 U= EF 7t He

PSR ERSYN I =1

EXRHATIHA

243 Ha M52 SXBIEM 2FEA Hat 2| HA, Bl A0S 2BiAl W EUTE HAsHot BLICH

| 22 H47|2 BEE Ro| T2 FT0 el

0 BCae 2EAl(0: AB)E AFRSI0] ot W] Ml (D2 38)0A BX| £E BES AHELICH
B0 sl WX MME HI MO Hasts 20| ZRELICH dot W] MYl L B 22
MAT|7} SR B ATHS 2RISR 28 % QL

3 RS 2afAl(of: 512)E ARSI0] QuiT) W BulF (T2 39)0) M PIX| £ THES A EL|CH

4 AO|S E3AIE HASRH ZRAIS T0 S (22 40)0fA WL},

5 2CEe 2afAl(of: 14) Ee M (O 41)22 £ A0S ZR{Aoq B 0jal7le o e
gLt

6 HISIS SAAZ 4 U UFIRS ST YX| AO|S EEfAl9 25 HAT| SIEHS &olBt|C)

o
s
>

TriActive XL =&& Belstz™ 22 HAT| ol 222 &712fg &L/t o] 22 727l

S IETE USLICE TriActive &S MA2[o] DFsH= HHRE B2 E s S5(1)0lAM i HL[CF
TriActive =ES 2 7 28 FA7((2) (O 42)0M EelZL

8 L2 B0 AE) (O 43)2 sUTE JAeL

9 TriActive =& 0|AM EO|= HX|IE 25 X7 et = CHA| 7[ZL|Ct

10 TriActive '=&8 CHA| 7|R2{M M QHZo| 22 HOE QHulF| 2| UZ 0 e &2 &5 2tz
Z&LICEH O CFS TriActive =&2] FHX|E ot o2 Lo 22 HAT((2) 5IHS &
DX 2 =E0| A& 2ot 2 2 Le|o|HY &stA (O 44) SH0I=X] &2l

11 AIO|E EAIE 28 HAT| ol Fof ohAl (28 8) 7sLICh

= ol

HES B2 Y HL

A& g4 ZASO| AM Q2 HASE 8] 4o

o b1 4
I @HE 2elEc
2 OINIS £ £TOIB 912 27| HAS BN HXSES SO SBLIC
AT MRS S Eelsiit CHl 7125 H BE MO 0| 4K RES FOSHIAIL
3 GIRISOIN F2S EHABA S0IS2I THS(1) ZEIS HYLICH2) (2 45)
4 EXS 0N MRS LojU) 8ISLICHL PERR AS0|LL S A0 LEI9 HXE LRE
HABLICH PIXIS BIEI0 YT E FABLICE




r

=0 65
oMK ME| =

M2 Ee= ofH| T“% Tdstz ™ www.sho p philips.com/serviceE &E5t7LF ZEIA CHz|Hof
OISt AIL. EEot ST =7to] HEA N HEHO| Z2otME ELICHYE N 2= =X 25M

TE).

mb|

2H U

HEDH I ORI S48 F2 DABLICHL R BS FCB0662 M TE| IS8 T2 & LT
MRS LEIE 225t BY W DXS0 LES FESHE W (e XFS Fa Y fAlnel
Fo| BRI B P7| W HA'S HESUAIR

Rl
=)
[n
|T
il
Rl
El
i

HEE M4 SIS O U AIZIO| X A0S SEAIS DAELIC
OF2 i 40| EX0| LHE|R B4 AJO|S S2iAlS TABILICH £8F & AO|S S2AIS B #of
DA BHs 20| ZLLITH 0fi29] AJO|S S2{AIZ #E 32 WA J|E FC80682 F25184 ELITH Of
J|Eol ZE T 9t 0F2 & Al HE EBE|Of UsLICH
| AOIS S2AE AXSIRIE 248 NOIS SHIAR HD K (T 40004 ML

- '

o ey — -
0= & u A

M OIE HE F2E 4 UL 012 B2 DA 7|E FCB0680] ZHEIO UZLICH 0] | 7|0
ALOIS E2fA| & ot TE F JHE EBE(0f QUeLIC,

|22 B E 2] WA

2|2 20l= S 242 CR2025 HiE 2|7t AISELICH 2|[2& HE
Sotalx| O™ HiE2|2 THEHL|C)H

1 2228 FIH0 s&LICH HiE2|ee 22| HES T8 ME tiH2l2sS 2o 2[2F (O 49)0M
228}

HHEA2| &0l Bl BHE2 S M Std M BiE2|E E&LICH O3 O iE2ets 222 (O3 50)0)
20| E&Lct

o
M
v
H1
U
bl
0]
b
N
N
inl
<
>

r

no

= _
STHA HiE{ 2] WA

E2EF HA0o] SHA HiHel= X g E M|A AIXL[ofof] Sl M B WM E o= UELIcH STA
HHEZ|E O 0|4 METY 4= AHALL &e| ‘jo”SE\i A LEA XE M|A dE oM 258 ZA7(9
HHE2[E WASHUAIL. =H B3 £ ps.com/supportdi| = =710 TEIA MH|A MIE
AN ZEI} %‘%L\E%.

e

- STO| O B RIBS W TFEE M27(9 B B2lX| DI NHE MESE £ T vy,
08 Z4BoEM B2 B0 SEE + AUSLIC

- EASdEvIEE 2 il S siiE2[7h 20 UsHTL MES AIEE
MetE =7 4 L= HEDS MU HEf b7 ST HiE2| & B8 22 M2[dhe A0

z&



o
o
rot

20

O TAF MER ST BiE2[2] E2] =10l thet o =712 HE 5 EctdAL. MES
SHIE2 H7[5HH 2dnt A dZof o[l FEHYU e 6T = USLHTH

s}

574 HiE2 22

S

21 HES b7 o2 SMA HiEE|E RE|SHMAI2. HAH Al H{E{2]7} 25|

AQ |o+'—x| o] 5] VSPNE=

STA B2 E ERlote™ Ohe XEE HEUA 2. HEA My HEof ﬁ 2RO SHE HiH2|E

Felgd = UASLICH i =712 72 ME|A NE FAE Exst0] HRIA M|A HIE o

ZoIoHMAI2.

1 =2 AH0|MO0] Ol & QFO| OFF FHAOM 28 FAT(9| AEE AASHYAIL.

2 ESTA HiEE[E Hel7| Mol &t YMste ™ STA g2 ot Y™E W] 22 ZBAV|E
TS fLIC

3 HiE2lE £ LAME B 5 (O3 51)8 a2,

4 STA HIEZIE MU 2] (A8 52)5HdAIL

5 2 2 STA uiEeIE ©7] Y ®XHE ROE 22| =HoHAIL.

=X o4

= X|| o &

O] HollM= MEBS AFESIHEM HE 4= U= 71 BNl ZXE CHELICH o2l 2 E Safl 2HE

afidstx| &5t A< www.philips. com/support% 925l XF 2= AE(FAQ) 555 &=IotAL oY

IIto| HEA I X H NMEHE 2o|stHAI2

=X s&

=M ofl & A2l ofl A

AME/SX HES 21 STA HiEZ(It A HiE2|E ST AIL.

E2X A0t ’SAE YHEASLICE

AMZBEA] LT

[Eo=]

47} Hoi2 5% AOIE B2{A| BIL} e & BILE EE 02 O B2AAS B GES
e Clo| 2o} SO 2ol 901 HED BV P04 Yl = ==
FL2iH USLICH HAT |0 Al ZAEILICH 20} HE8 Hel2
= /5 x| pe F2 AOIE BNl (2]
AOIE B2{A] WH')S DAFLIC
Bix|S ol BeEf7} DIX|EO WEIS & EE HC2IR NE2
cizi&Lch HABILICLIIZ B47/9 EUSS
S0 WE W HAES HAE 25
ASLICH,
SofAU BB HA|2E WEIS HaE 4
gis 3P LEIS MUSR WABILICE 2|4
o 0] 3 $2 LEIS WA K0]
U
BIXIS 2l BTl s EUT (2] A ¥ RAIB)E
BTl oS UL HABHAlR,

SHEFF{Off T2[FFEf0|Lt 7Bt tHEF
X274 7101 U LICE YA,




=HH ofl & el ol 224
22X a0t o ANH/SX HESE FE HE 22 4717t

OE7ILL ZO| L= EHS S M40 BIHOR 0| SIE= BLICH 3
Saslel ot wAl MAD) M| BlE0IME SH7L A% ksl 2

= o o1,
ASYLICHL Ol EX www.philips.com/supportS & x5t} s
SEAV PR IPSFSESlc] =712 HEA ME|A HHZE 22|t AI2
HEo=Z S50[= 22I0|
EL|C.
2R FA7(7t SHElo] HEES 0l He2 E0{2= HL e
LotH BrALZ = HIEHE AEHRLICH = SHelo| H HIE I EAE
Aot UELICL Ol= INES§= S =
=5t YA WM E
EESAZIH, 407t
&Ml fEHe =2
=20l&= #elo] guch
HH BHEO| WMo 2 22 gl 27 et 27 A5 H50ilM 2E (£7] '278 252
A% AR HEA[ELICL O|0|E =eletltt
ClAZeolols 2F
TET BAIELIE
EXR AT ECR 22X ZAT0FLIME 0|22 oMl Azl si=of He
SA UL S ol UsLlch HX| 7} AR =l0f 2ot ENEE HA0F Hest
A LMY 2B AEE 5= UsL o XF
HE YA BEEs Xts 4 220 (o
USLICH L 182 5 22 HA7|0F et Ha
IHEHE CHA| AIZFRLICH 2|2 Z 0 CHE EA
DEE MEHSIH LMY ZEE SXg =2
USLICH
ERHAILED ER FA00LEY T AHOM (BY] =2 AF0|M HR')E
AHO|ME HX| ZILICH AHOIMSR 0|S05t7| gt 2 fIXo F=5 =Lt
ZE235t 27t0] gL ot
ER FA00LEY T AHOIMOE FSO0IIEY | ILX| < 2027F
AEﬂOWC’ Of~ & 7| CHE L C

s AMA/SA HES S 52 25 TS
|

= g CHAl AIMRILICH B2 7[S0] AHS2 2 THA
75 | fdatsts gyetElLnt H4 A BES F H 52
O'Al—\ Ot 8 85 S Vlss oA 2detE =2 e
Cl~Zefolo =2 oto|20| C[AZefo[o] =& Ot0|20] ThA| LIEFHLIC
o old #AEX gl g3 225 &2 iEﬂO\ESE SO0p7H| oteq
AlZto] 2= =22 SEd HEs FEUH

a7 SXEHT




fillpage std



www.philips.com/support

inside back page













99

@@ﬂ
£ [©/6/®
SR HEEE
Lo elele)

@
—©

[Onw=pE ¢ ® 1]
©
®










© 2018 Koninklijke Philips N.V.
All rights reserved
4222.003.4342.2 (7/5/2018)

Oy >75% recycled paper
>75% papier recyclé




	Introduction
	General description
	Display and remote control
	Display of robot
	Remote control
	Control panel of docking station

	How your robot works
	What your robot cleans
	How your robot cleans
	Cleaning system
	Cleaning patterns

	How your robot avoids height differences

	Before first use
	Mounting the side brushes
	Removing the tag from the remote control

	Preparing for use
	Installing the docking station
	Important note: deep sleep mode
	Charging
	Charging automatically during use
	Charging on the docking station


	Using your robot
	Preparing the room for a cleaning run
	Functions of the start/stop button
	User interface signals and their meaning
	Error codes
	Clap response
	Starting and stopping
	Cleaning mode selection
	Z-pattern mode
	Random mode
	Wall-following mode
	Spiral mode

	Manual driving
	Using the cleaning time buttons
	Operating the docking station
	Setting clock time and day
	Programming cleaning times
	Fan speed buttons

	Using the dry wipe attachment
	Preparing the dry wipe attachment for use
	Using the robot with the dry wipe attachment
	Removing the dry wipe attachment

	Using the invisible wall (FC8822 only)
	Placing the batteries in the invisible wall
	Positioning the invisible wall to stop the robot


	Cleaning and maintenance
	Cleaning the robot
	Emptying and cleaning the dust container

	Ordering accessories
	Replacement
	Replacing the filter
	Replacing the side brushes
	Replacing dry wipes
	Replacing the battery of the remote control
	Replacing the rechargeable battery

	Recycling
	Removing the rechargeable battery

	Troubleshooting
	Troubleshooting

	Pengenalan
	Huraian umum
	Paparan dan unit kawalan jauh
	Paparan robot
	Unit kawalan jauh
	Panel kawalan stesen dok

	Bagaimana robot anda berfungsi
	Apa yang dibersihkan oleh robot anda
	Bagaimana robot anda membersihkan kawasan
	Sistem pembersihan
	Corak pembersihan

	Bagaimana robot anda mengelak perbezaan ketinggian

	Sebelum penggunaan pertama
	Memasang berus tepi
	Keluarkan tag daripada unit kawalan jauh

	Membuat persediaan untuk guna
	Memasang stesen dok
	Nota penting: mod tidur lena
	Pengecasan
	Mengecas secara automatik semasa guna
	Pengecasan di stesen dok


	Menggunakan robot anda
	Menyediakan bilik untuk aktiviti pembersihan
	Fungsi butang mula/henti
	Isyarat antara muka pengguna dan maknanya
	Kod ralat
	Respons tepuk tangan
	Bermula dan berhenti
	Pemilihan mod pembersihan
	Mod corak Z
	Mod rawak
	Mod mengikut dinding
	Mod pilin

	Pemanduan manual
	Menggunakan butang masa pembersihan
	Mengendalikan stesen dok
	Menetapkan masa dan hari jam
	Memprogramkan masa pembersihan
	Butang kelajuan kipas

	Menggunakan alat tambahan lap kering
	Menyediakan alat tambahan sapuan kering untuk digunakan
	Menggunakan alat tambahan lap kering
	Menanggalkan alat tambahan sapuan kering

	Menggunakan dinding tidak kelihatan (FC8822 sahaja)
	Meletakkan bateri dalam dinding tidak kelihatan
	Menempatkan dinding tidak kelihatan untuk menghentikan robot


	Pembersihan dan penyelenggaraan
	Membersihkan robot
	Mengosongkan dan membersihkan bekas habuk

	Memesan aksesori
	Penggantian
	Menggantikan penuras
	Menggantikan berus tepi
	Menggantikan lap kering
	Menggantikan bateri unit kawalan jauh
	Menggantikan bateri boleh cas semula

	Mengitar semula
	Mengeluarkan bateri boleh cas semula

	Penyelesai Masalah
	Penyelesai Masalah

	ข้อมูลเบื้องต้น
	คำอธิบายทั่วไป
	หน้างอแสดงผลและรีโมทคอนโทรล
	หน้างอของหุ่นยนต์
	รีโมทคอนโทรล
	แผงควบคุมบนแท่นวาง

	วิธีการทำงานของหุ่นยนต์
	สิ่งที่หุ่นยนต์ทำความสะอาด
	วิธีการทำความสะอาดของหุ่นยนต์
	ระบบทำความสะอาด
	รูปแบบการทำความสะอาด

	วิธีที่หุ่นยนต์หลีกเลี่ยงพื้นที่ที่มีความสูงต่างระดับ

	ก่อนใช้งานครั้งแรก
	การติดตั้งแปรงด้านข้าง
	การนำแถบป้องกันออกงากรีโมทคอนโทรล

	การเตรียมตัวก่อนใช้งาน
	การติดตั้งแท่นวาง
	หมายเหตุสำคัญ: โหมดพักเครื่อง
	การชาร์งแบตเตอรี่
	การชาร์งโดยอัตโนมัติระหว่างการใช้งาน
	การชาร์งบนแท่นวาง


	การใช้หุ่นยนต์
	การเตรียมห้องสำหรับทำความสะอาด
	ฟังก์ชันการทำงานของปุ่มเริ่ม/หยุด
	สัญญาณของอินเทอร์เฟซผู้ใช้และความหมาย
	รหัสข้อผิดพลาด
	การตอบสนองต่อการปรบมือ
	การเริ่มและการหยุด
	การเลือกโหมดทำความสะอาด
	โหมดรูปแบบ Z
	โหมดสุ่ม
	โหมดตามแนวผนัง
	โหมดเกลียว

	การขับเคลื่อนแบบกำหนดเอง
	การใช้ปุ่มเวลาการทำความสะอาด
	การควบคุมแท่นวาง
	การตั้งวันที่และเวลา
	การตั้งโปรแกรมเวลาการทำความสะอาด
	ปุ่มความเร็วพัดลม

	การใช้อุปกรณ์เสริมที่เช็ดทำความสะอาดแบบแห้ง
	การเตรียมอุปกรณ์เสริมที่เช็ดทำความสะอาดแบบแห้งสำหรับใช้งาน
	การใช้หุ่นยนต์ที่ติดตั้งอุปกรณ์เสริมที่เช็ดทำความสะอาดแบบแห้ง
	การถอดอุปกรณ์เสริมที่เช็ดทำความสะอาดแบบแห้ง

	การใช้กำแพงที่มองไม่เห็น (FC8822 เท่านั้น)
	การใส่แบตเตอรี่ในกำแพงที่มองไม่เห็น
	การกำหนดตำแหน่งของกำแพงที่มองไม่เห็นเพื่องำกัดขอบเขตหุ่นยนต์


	การทำความสะอาดและบำรุงรักษา
	การทำความสะอาดหุ่นยนต์
	การเทสิ่งสกปรกและการทำความสะอาดภาชนะเก็บฝุ่น

	การสั่งซื้ออุปกรณ์เสริม
	การเปลี่ยนอะไหล่
	การเปลี่ยนแผ่นกรอง
	การเปลี่ยนแปรงด้านข้าง
	การเปลี่ยนที่เช็ดทำความสะอาดแบบแห้ง
	การเปลี่ยนแบตเตอรี่ของรีโมทคอนโทรล
	การเปลี่ยนแบตเตอรี่ที่สามารถชาร์งไฟได้

	การรีไซเคิล
	การถอดแบตเตอรี่ที่สามารถชาร์งไฟได้

	การแก้ปัญหา
	การแก้ปัญหา

	簡介
	一般描述
	顯示幕與遙控器
	自動吸塵機器人的顯示幕
	遙控器
	機座控制面板

	自動吸塵機器人運作方式
	自動吸塵機器人清潔項目
	自動吸塵機器人清潔方式
	清潔系統
	清潔模式

	自動吸塵機器人如何避開高度落差

	第一次使用前
	安裝側邊刷毛
	取出遙控器的拉片

	使用前準備
	安裝機座
	重要事項： 深度休眠模式
	充電
	使用期間自動充電
	在機座上充電


	使用自動吸塵機器人
	清潔房間前的準備工作
	開始/停止按鈕的功能
	使用者介面訊號及其意義
	錯誤碼
	拍掌回應
	開始和停止
	清潔模式選擇
	Z 字形模式
	隨機模式
	沿牆模式
	螺旋模式

	手動操縱
	使用清潔時間按鈕
	操作機座
	設定時間與當週日次
	設定清潔時間
	風扇速度按鈕

	使用乾擦拭布附件
	準備乾擦拭布附件以供使用
	使用已安裝乾擦拭布附件的自動吸塵機器人
	拆卸乾擦拭布附件

	使用隱形牆壁 (僅限 FC8822)
	將電池放入隱形牆壁
	放置隱形牆壁以阻擋自動吸塵機器人


	清潔與維護
	清潔自動吸塵機器人
	清空和清潔集塵盒

	訂購配件
	更換
	更換濾網
	更換側邊刷毛
	更換乾擦拭布
	更換遙控器電池
	更換充電式電池

	回收
	取出充電式電池

	疑難排解
	疑難排解

	소개
	기기 정보
	디스플렇이 및 리모콘
	로봇 청소기의 디스플렇이
	리모콘
	도킹 스테이션의 제어판

	로봇 청소기 작동 원리
	로봇 청소기의 청소 기능
	로봇 청소기 청소 원리
	청소 시스템
	청소 패턴

	로봇 청소기가 낙차를 피하는 방법

	처음 사용 전
	사이드 브러시 장착
	리모콘에서 태그 제거

	사용 준비
	도킹 스테이션 설치
	중요 사항: 완전 젇전 모드
	충전
	사용 중 자동 충전
	도킹 스테이션에서 충전


	로봇 청소기 사용
	청소 작업을 위한 공간 정리
	시작/중지 버튼의 기능
	사용자 인터페이스 표시등 및 의미
	오류 코드
	손뼉 응답
	시작 및 중지
	청소 모드 선택
	Z 패턴 모드
	임의 모드
	벽면 모드
	나선형 모드

	수동 작동
	청소 시간 버튼 사용
	도킹 스테이션 작동
	시간 및 요일 설정
	청소 시간 프로그래밍
	팬 속도 버튼

	마른 천 부속품 사용
	마른 천 부속품 사용 준비
	마른 천 부속품을 장착하여 로봇 청소기 사용
	마른 천 부속품 분리

	가상 벽 사용(FC8822 모델만 해당)
	가상 벽에 배터리 장착
	가상 벽을 배치하여 로봇 청소기의 작동 멈추기


	청소 및 유지관리
	로봇 청소기 청소
	먼지통 비우기 및 청소

	액세서리 주문
	교체
	필터 교체
	사이드 브러시 교체
	마른 천 교체
	리모콘 배터리 교체
	충전식 배터리 교체

	재활용
	충전식 배터리 분리

	문제 해결
	문제 해결




