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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit
from the support that Philips offers, register your product at
www.philips.com/welcome.

General description (Fig. 1)
1

Top cover
2 Handle of dust container lid
3 Dust container lid

4 Filter

5 Dust container

6 Fan

7 Bumper

8 Docking station sensor
9 Start/stop button

10 Display

1 TriActive XL nozzle

12 Front wheel

13 Side brush shafts

14 Drop-off sensors

15 Battery compartment
16 Wheels

17 Suction opening

18 Side brushes

19 Small plug

20 Adapter

21 Docking station

1 Warning indicator
2 WiFi connection indicator

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help
you clean the floors in your home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden,
tiled or linoleum floors. It may experience problems cleaning soft floors,
such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet or rug, please stay
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close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The
robot also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard
floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 2-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls.
They also help to remove dirt from the floor and move it towards the
suction opening.

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it
through the suction opening into the dust container.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning
patterns to clean each area of the room optimally. The cleaning patterns it
uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern

2 Random pattern
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3 Wall-following pattern

4 Spot-cleaning pattern

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed
sequence:z-pattern, random pattern, wall-following pattern, and spot-
cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in
Z-pattern again. The robot continues to use this sequence of patterns to
clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched
off manually.

Note: You can also select each mode individually in the app.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off
sensors to detect and avoid height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height
difference, as its front drop-off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or
other height difference in time. Therefore monitor the robot carefully the
first few times you use it, and when you operate it near a staircase or
another height difference. It is important that you clean the drop-off
sensors regularly to ensure the robot continues to detect height
differences properly (see chapter ' Cleaning and maintenance' for
instructions).

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or
on the floor.
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2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot.

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto
the shaft until you hear them lock into position with a click.

Preparing for use

Installing the docking station

oF 1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station
(1) and insert the adapter into the wall socket (2).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm
in front, 30 cm to the right and 100 cm to the left of the docking station.

Important note: deep sleep mode

In deep sleep mode, the robot does not respond at all when you press a
button. To reactivate the robot when it is in deep sleep mode:

1 Press the start/stop button on the robot for one second to switch the
robot from deep sleep mode to standby mode.
2 Press the start/stop button on the robot briefly or press the start button
O in the app to start cleaning.
3 |If the robot does not start cleaning, place it on the plugged-in docking
station to recharge its rechargeable battery.

The robot enters deep sleep mode when you press the start/stop button for
3 seconds. It may also enter the deep sleep mode when its battery is empty.

The battery may, for instance, run empty if the robot is unable to find its
docking station.
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Charging

Note: You cannot get the robot out of its deep sleep mode with the
start/stop button in the app, press the start/button on the robot.

When charging for the first time and when the rechargeable battery of
the robot is empty, the charging time is four hours.

When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean for
up to 120 minutes.

Your robot can only be charged on the docking station.

Charging automatically during use

1

When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery
power remains, it automatically searches for the docking station to
recharge. When the robot searches for the docking station, the start/stop
button flashes quickly.

When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Note: The robot only searches for the docking station automatically when it
started cleaning from the docking station.

Charging on the docking station

1

Press the start/stop button on the robot.

2 Place the robot on the plugged-in docking station.

3 The start/stop button starts flashing slowly.
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4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Setting up the WiFi connection
1 Search for 'Philips SmartPro' in the Apple App Store or in the Google Play
Store.
2 Download and install the Philips SmartPro app.
sumd 3 Open the app and press the 'Connect' button.
Sg::‘:)‘;;t" 4 Press the start/stop button on the robot for 10 seconds to switch on the
robot and activate the WiFi setup mode and the user interface of the

robot. The WiFi setup is active if the WiFi connection indicator flashes
orange.

5 Press 'Connect your robot'.

Start demo mode.

6 Press ‘Get started’ and follow the on-screen instructions on the display.
There are four steps.

7 The WiFi connection indicator lights up solid blue when the WiFi
connection has been established.
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8 The robotis connected when you see the robot in the screen of your app.
This will look like the picture on the left.

What to do if WiFi setup fails

If no WiFi connection is established after 1 minute, the appliance enters
access point mode and waits for a new attempt to set up the connection.

For iPhones:
1 Open settings, choose 'Wi-Fi' and select 'PHILIPS Setup'.
2 Select the access point starting with 'PHILIPS Setup'.

3 Go back to the Philips SmartPro app and click 'Next' to set up the WiFi
connection.

Android smartphones:

1 Go to 'Settings' and tap WiFi.

2 Select 'PHILIPS Setup'.

3 Go back to the Philips SmartPro app and click 'Next' to set up the WiFi
connection.

WiFi specifications

- The robot is designed to be connected to standard consumer routers
that use WEP, WPA-PSK, WPA2-PSK encryption keys, or no encryption
(open WiFi network).

- Connecting the robot to public hotspots, office networks or hotel
networks is not possible in most cases.

- The robot will not work with 5 GHz routers. If you encounter problems
with connecting the robot to the router, please check if your router can
also be changed to the 2.4 GHz setting.

Using your robot

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all
loose and fragile objects from the floor.

@\x ‘ Also remove all cables, wires and cords from the floor.

y—

Ve

Functions of the start/stop button

The start/stop button has 5 functions:
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O
1sec. m
1x mu 10 sec.

3 sec. 20 sec.
How you press start/stop button How robot responds
Press start/stop button for 1 second Robot switches from sleep mode to standby
Press start/stop button briefly Robot starts or stops cleaning
Press start/stop button for 3 seconds Switches robot on or off.
Press start/stop button for 10 seconds Activates WiFi setup and user interface on robot.

Press start/stop button for 20 seconds Resets WiFi connection. You hear two long beeps.
Activates WiFi setup and user interface.

User interface signals and their meaning

The robot has a display with two indicators: a warning indicator and the WiFi
connection indicator. The start/stop button gives light signals. The table
below explains the meaning of the signals.

Signal Description of signal Meaning of signal

The start/stop button is on continuously. The robot is ready to clean.

(l) The start/stop button flashes slowly. The robot is charging.
| The start/stop button flashes quickly. The robot is is searching for the
O docking station.

The rechargeable battery of the robot
is low.

The WiFi connection indicator flashes slowly. The robot is in WiFi setup mode. The
> robot does not yet have connection
with the smartphone and the WiFi
router.

The WiFi connection indicator flashes quickly. The robot is paired with the
'?' smartphone butis not yet connected
with the WiFi router.

The WiFi connection indicator flashes twice briefly ~ The robot is connecting with the WiFi
atintervals. router.
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Signal Description of signal Meaning of signal
The WiFi connection indicator is solid blue. The WiFi connection with the robot
> has been successfully established.

The warning indicator lights up. At the same time, The robot was lifted while it was
A you receive a push notification in the app telling cleaning.
you more about the issue.

A wheel or side brush is stuck.

The bumper of the robot is stuck.

The top cover is not present or is not
closed properly.

The robot cannot find the docking
station.

Clap response
If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once.
The robot will respond by beeping and by lighting up all icons on its display.
The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the
following situations:
- when it stops cleaning due to an error
- whenitis unable to find its docking station within 20 minutes

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the app shows that the dust

containeris full.

1 Remove the cover.

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out
of the dust container compartment.

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to
damage the blades of the motor fan.
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3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and
the inside of the dust container with a cloth or a toothbrush with soft
bristles. Also clean the suction opening in the bottom of the dust
container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in
the dishwasher.

5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the
dust container(2).

6 Put the dust container back into the dust container compartment and
put the top cover back on the robot.

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust
container. If you use the robot without the filter inside the dust
container, the motor will be damaged.
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Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off

sensors, the wheels, the side brushes and the suction opening from time to

time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the drop-off sensors.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the
drop-off sensors are dirty, the robot may fail to detect height differences
or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the front wheel and side wheels.

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off
their shafts.

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush
with a soft brush (e.g. a toothbrush) or a cloth.

Tip: If bristles of the side brushes are crooked or bent, soak the side
brushes in warm water for a while. If this does not restore the bristles to
their proper shape, replace the side brushes (see 'Replacing the side
brushes’).

6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp
objects that could damage your floor.
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7 After you have removed the side brushes from their shafts, undo the
snap connections of the TriActive XL nozzle by inserting your fingers at
the places marked with arrows and pull the TriActive nozzle off the robot.

8 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush).

9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle.

10 Insert the snap hooks of the TriActive nozzle into the holes in the bottom
of the robot. Push the TriActive nozzle back into position. Make sure that
the TriActive nozzle can move a few millimeters up and down freely. If the
TriActive nozzle cannot move freely, disassemble it again and then
reassemble it carefully.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.philips.com/parts-and-
accessories or go to your Philips dealer. You can also contact the Philips
Consumer Care Center in your country (see the international warranty leaflet
for contact details).
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Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter
under order number FC8012. See 'Emptying and cleaning the dust container’
in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions on how to remove the
filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes
Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.
Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or
damage. We also recommend that you replace both side brushes at the

same time. You can order spare side brushes as a set under order number
FC8013.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and
pull them off their shafts.

2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified
service engineers. Take the robot to an authorized Philips service center to
have the battery replaced when you can no longer recharge it or when it
runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or
on the website at www.philips.com/support.

Warranty and support

If you need information or support, please visit www.philips.com/support or
read the international warranty leaflet.

Your robot vacuum cleaner has been designed and developed with the
greatest possible care. In the unfortunate case that your robot needs repair,
the Consumer Care Centre in your country will help you by arranging any
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necessary repairs in the shortest possible time and with maximum
convenience. If there is no Consumer Care Centre in your country, go to your
local Philips dealer.

Recycling

- Do not throw away the product with the normal household waste at the
end of its life, but hand it in at an official collection point for recycling. By
doing this, you help to preserve the environment.

- This product contains a built-in rechargeable battery which shall not be
disposed of with normal household waste. Please take your product to
an official collection point or a Philips service center to have a
professional remove the rechargeable battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and
electronic products and rechargeable batteries. Correct disposal helps
prevent negative consequences for the environment and human health.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard
the appliance. Make sure the battery is completely empty when
you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can
also take the robot to a Philips service center to have the rechargeable
battery removed. Contact the Philips Consumer Care Center in your country
for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the
docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure
that the rechargeable battery is completely discharged before you
remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid.
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4 Lift out the rechargeable battery and disconnect it.
5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for
electrical and electronic waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter
with the appliance. If you are unable to solve the problem with the
information below, visit www.philips.com/support for a list of frequently
asked guestions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use’).

The robot is in deep sleep
mode.

Press the start/stop button for one second
to reactivate the robot.When you press the
start/stop button briefly again, the robot
starts cleaning. If the rechargeable battery
is empty, the robot does not respond. In
that case, place the robot on the plugged-
in docking station.

The robot does not
respond when | press one
of the buttons.

The robot's rechargeable
battery is empty".

Place the robot on the plugged-in docking
station. After a few seconds, the robot
beeps and the display lights up.

The warning indicator
flashes quickly. At the
same time, you receive a
push notification in the
app telling you more
about the issue.

One or both wheels are stuck.

Remove the fluff, hair, thread or wire that
is caught around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see 'Cleaning the
robot').

The top cover is not present
oris not closed properly.

When the top cover is not present or is not
closed properly, the robot does not work.
Place the top cover on the robot properly.

The bumper is stuck.

Lift the robot so that its bumper comes
free. Place the robot at some distance
from the obstacle and press the start/stop
button briefly to make the robot resume
cleaning.
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Solution

The robot was lifted while it
was cleaning.

Place the robot on the floor. Then press
the start/stop button briefly to make the
robot resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked or
bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace the
side brushes (see 'Replacing the side
brushes').

The filter in the dust
container is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles. You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a
new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container
is clogged.

Clean the suction opening (see 'Cleaning
the robot).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning the
robot").

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to
move in an unusual pattern.

Press the start/stop button briefly and
then move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem continues
to occur on lighter colored floors, please
go to www.philips.com/support or contact
the Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the
drop-off sensors and causes
the robot to move in an
unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced by
a Philips service center (see 'Replacing the
rechargeable battery").

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-cleaning
mode can be activated when a lot of dirtis
detected on the floor for a thorough clean.
Itis also part of the auto cleaning mode.
After approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spot-cleaning mode by
selecting a different cleaning mode in the

app.
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Problem Possible cause Solution

The robot cannot find the There is not enough room for  Try to find another place for the docking
docking station. the robot to navigate towards station (see 'Installing the docking station’).
the docking station.

The robot is still actively Give the robot around 20 minutes to
searching. return to the docking station.

The robot was not started If you want the robot to return to the

from the docking station. docking station after a cleaning run, start it

from the docking station.




Bahasa Melayu 23

Pengenalan

Tahniah atas pembelian anda dan selamat menggunakan Philips! Untuk
memanfaatkan sepenuhnya sokongan yang ditawarkan oleh Philips, daftar
produk anda di www.philips.com/welcome.

Gambaran umum (Raj. 1)

1 Penutup atas
2 Pemegang penutup bekas habuk
3 Tudung bekas habuk
4 Penuras

5 Bekas habuk
6 Kipas

7 Bampar

8 Sensor stesen dok

9 Butang mula/henti

10 Paparan

1 Muncung TriActive XL
12 Roda depan

13 Aci berus tepi

14 Sensorjatuh

15 Petak bateri

16 Roda

17 Bukaan sedutan

18 Berus tepi

19 Plag kecil

20 Penyesuai

21 Stesen dok

Paparan

1 Penunjuk amaran
2 Penunjuk sambungan WiFi

Bagaimana robot anda berfungsi

Apa yang dibersihkan oleh robot anda
Robot ini dilengkapi dengan ciri-ciri yang membuatnya pembersih yang
sesuai untuk membantu anda membersihkan lantai di rumah anda.
Robot ini paling sesuai untuk membersihkan lantai keras, seperti lantai kayu,

berjubin atau linoleum. Robot mungkin mengalami masalah membersihkan
lantai lembut, seperti karpet atau ambal. Jika anda menggunakan robot di
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atas karpet atau ambal, harap berada dekat dengannya pada kali pertama
untuk melihat sama ada robot itu boleh menangani lantai jenis ini. Robot
juga memerlukan penyeliaan apabila anda menggunakannya di atas lantai
keras yang sangat gelap atau berkilat.

Bagaimana robot anda membersihkan kawasan

Sistem pembersihan

Robot mempunyai sistem pembersihan 2 tahap untuk membersinkan lantai

anda dengan cekap.

- Dua berus tepi membantu robot membersihkan sudut dan sepanjang
dinding. Berus itu juga membantu untuk mengeluarkan habuk daripada
lantai dan menggerakkannya ke arah bukaan sedutan.

- Kuasa sedutan robot mengutip habuk yang bertebaran dan
mengangkutnya melalui bukaan sedutan ke dalam bekas habuk.

Corak pembersihan

Dalam mod auto-pembersihan, robot menggunakan urutan automatik corak
pembersihan untuk membersinkan setiap kawalan bilik secara optimum.
Corak pembersihan yang digunakannya ialah:

1 Corak Z atau corak zigzag

2 Corak rambang
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3 Corak mengikut dinding

4 Corak pembersihan rapi

Dalam mod auto-pembersihan, robot menggunakan corak-corak ini dalam
urutan tetap: corak z, corak rambang, corak mengikut dinding dan corak
pembersihan rapi.

Apabila robot telah melengkapkan urutan corak ini, ia mula bergerak dalam
corak Z semula. Robot terus menggunakan urutan corak ini untuk
membersihkan bilik sehingga bateri boleh cas semula kurang kuasa atau
sehingga ia dimatikan secara manual.

Nota: Anda juga boleh memilih setiap mod secara individu dalam apl.

Bagaimana robot anda mengelak perbezaan ketinggian

Robot mempunyai tiga sensor jatuh di bawahnya. Robot menggunakan
sensor jatuh ini untuk mengesan dan mengelakkan perbezaan ketinggian
seperti anak tangga.

Nota: Memang lumrah untuk robot bergerak lebih sedikit dari hujung
perbezaan ketinggian kerana sensor jatuh depannya terletak di belakang
bampar.

Awas: Dalam sesetengah kes, sensor jatuh mungkin tidak dapat mengesan
tangga atau perbezaan ketinggian lain tepat pada masanya. Oleh itu
awasi robot dengan teliti pada beberapa kali pertama anda
menggunakannya dan apabila anda menggunakannya berhampiran anak
tangga atau perbezaan ketinggian lain. Penting untuk anda membersihkan
sensor jatuhnya secara tetap bagi memastikan robot terus dapat
mengesan perbezaan ketinggian dengan betul (lihat bab ‘Pembersihan
dan penyelenggaraan' untuk arahan).

Sebelum penggunaan pertama

Memasang berus tepi

1 Buka berus tepi daripada bungkusannya dan terbalikkan robot di atas
meja atau lantai.
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2 Tolak berus tepi ke aci di bawah robot.

Nota: Pastikan anda menyambungkan berus tepi dengan sempurna.
Tekannya ke aci sehingga anda mendengarnya terkancing ke
kedudukannya dengan bunyi klik.

Membuat persediaan untuk guna

Memasang stesen dok

oF 1 Masukkan palam kecil penyesuai ke dalam soket pada stesen dok (1) dan
masukkan penyesuai ke dalam soket dinding (2).
2 |etakkan stesen dok di atas lantai rata dan mendatar ke dinding.

Nota: Pastikan tiada halangan atau perbezaan ketinggian 80 cm di
depan, 30 cm ke kanan dan 100 cm ke kiri stesen dok.

Nota penting: mod tidur lena

Dalam mod tidurlena, robot tidak memberi respons langsung apabila anda
menekan butang. Untuk mengaktifkan semula robot apabila robot berada
dalam mod tidur lena:

1 Tekan butang mula/henti pada robot selama sesaat untuk menukar
robot daripada mod tidur lena kepada mod bersedia.
2 Tekan butang mula/henti pada robot buat sementara atau tekan butang
O mula dalam aplikasi untuk memulakan pembersihan.
3 Jika robot tidak memulakan pembersihan, tempatkannya di stesen dok
yang dipalam untuk mengecas semula bateri boleh dicas.

Robot memasuki mod tidur mendalam apabila anda menekan butang
mula/henti selama 3 saat. Robot juga mungkin memasuki mod tidur lena

apabila bateri kosong. Sebagai contoh, bateri boleh kosong jika robot tidak
dapat mencari stesen doknya.
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Nota: Anda tidak boleh membangunkan robot daripada mod tidur
mendalam dengan butang mula/henti dalam aplikasi, tekan butang/mula
pada robot.

Pengecasan

- Apabila mengecas untuk kali pertama dan apabila bateri boleh cas
semula robot sudah kosong, masa pengecasan adalah selama empat
jam.

- Apabila bateri boleh cas semula telah dicas sepenuhnya, robot anda
boleh membersihkan kawasan selama 120 minit.

- Robot anda hanya boleh dicas pada stesen dok.

Mengecas secara automatik semasa guna

1 Apabila robot telah selesai membersinkan kawasan atau apabila hanya
ada baki 15% kuasa bateri, robot itu akan secara automatik mencari
stesen dok untuk mengecas semula. Apabila robot mencari stesen dok,
butang mula/henti berkelip pantas.

2 Apabila bateri boleh cas semula telah dicas sepenuhnya, butang
mula/henti menyala secara berterusan.

Nota: Robot itu hanya mencari stesen dok secara automatik apabila ia
memulakan pembersihan daripada stesen dok.

Pengecasan di stesen dok
1 Tekan butang mula/henti pada robot.
2 Tempatkan robot pada stesen dok yang dipasangkan palamnya.

3 Butang mula/henti mula berkelip dengan perlahan.
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4 Apabila bateri boleh cas semula telah dicas sepenuhnya, butang

mula/henti menyala secara berterusan.

Menyediakan sambungan WiFi

1
2
SmartPro 3
Connect to 4

your robot

Cari 'Philips SmartPro' dalam Apple App Store atau dalam Google Play
Store.

Muat turun dan pasang aplikasi Philips SmartPro.

Buka aplikasi dan tekan butang 'Sambung'.

Tekan butang mula/henti pada robot selama 10 saat untuk
menghidupkan robot dan mengaktifkan mod persediaan WiFi dan antara
muka pengguna robot. Persediaan WiFi aktif jika penunjuk sambungan
Wifi berkelip jingga.

Tekan 'Sambungkan robot anda'.

Tekan ‘Mulakan’ dan ikuti arahan atas skrin pada paparan. Terdapat
empat langkah.

Lampu penunjuk sambungan WiFi bernyala biru padu apabila
sambungan WiFi telah diwujudkan.
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8 Robot disambungkan apabila anda melihat robot dalam skrin aplikasi
anda. Ini akan kelihatan seperti gambar di sebelah kiri.

Apakah yang akan berlaku jika persediaan WiFi gagal

Jika sambungan WiFi diwujudkan selepas 1 minit, perkakas memasuki mod
titik akses dan menunggu untuk percubaan baru bagi menyediakan
sambungan.

Untuk iPhone:

1 Buka tetapan, pilih 'Wi-Fi' dan pilih 'Persediaan PHILIPS'.

2 Pilih titik akses yang bermula dengan 'Persediaan PHILIPS'.

3 Kembal ke aplikasi Philips SmartPro dan klik 'Seterusnya' untuk
menyediakan sambungan WiFi.

Telefon pintar Android:

1 Pergi ke Tetapan' dan ketik WiFi.

2 Pilih 'Persediaan PHILIPS'"

3 Kembal ke aplikasi Philips SmartPro dan klik 'Seterusnya' untuk
menyediakan sambungan WiFi.

Spesifikasi WiFi

- Robot direka bentuk untuk disambungkan kepada penghala pengguna
standard yang menggunakan kunci penyulitan WEP, WPA-PSK,
WPA2-PSK atau tanpa kunci penyulitan (buka rangkaian WiFi).

- Menyambungkan robot ke hotspot awam, rangkaian pejabat atau
rangkaian hotel tidak dapat dilakukan dalam kebanyakan kes.

- Robot tidak akan berfungsi dengan penghala 5 GHz. Jika anda
menghadapi masalah menyambungkan robot kepada penghala, sila
periksa sama ada penghala anda juga boleh ditukar kepada tetapan 2.4
GHz.

Menggunakan robot anda

Menyediakan bilik untuk aktiviti pembersihan

Sebelum anda memulakan robot bagi aktiviti pembersihan, pastikan anda
mengetepikan semua objek yang longgar dan mudah pecah daripada lantai.

‘ Ketepikan juga semua kabel, wayar dan kord daripada lantai.

b
Nl

Fungsi butang mula/henti

Butang mula/henti mempunyai 5 fungsi:
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O

1sec.

)

1x mu 10 sec. -

3sec. 20 sec.

Cara anda menekan butang
mula/henti

Cara robot membalas

Tekan butang mula/henti selama 1 saat

Robot bertukar daripada mod tidur kepada siap sedia

Tekan butang mula/henti seketika

Robot memulakan atau menghentikan pembersihan

Tekan butang mula/henti selama 3 saat

Menghidupkan atau mematikan robot.

Tekan butang mula/henti selama 10 saat

Mengaktifkan persediaan WiFi dan antara muka pengguna
pada robot.

Tekan butang mula/henti selama 20 saat

Menetapkan semula sambungan WiFi. Anda mendengar
dua bunyi bip panjang. Mengaktifkan persediaan WiFi dan
antara muka pengguna.

Isyarat antara muka pengguna dan maknanya
Robot mempunyai paparan dengan dua penunjuk: penunjuk amaran dan
penunjuk sambungan WiFi. Butang mula/henti mengeluarkan isyarat cahaya
Jadual di bawah menerangkan makna isyarat tersebut.

Isyarat Perihalanisyarat Makna isyarat
d) Butang mula/henti terus menyala. Robot bersedia untuk membersinkan.
d) Butang mula/henti berkelip dengan perlahan. Robot sedang mengecas.
Butang mula/henti berkelip dengan pantas. Robot sedang mencari stesen dok.

Bateri boleh cas semula robot

rendah.
Penunjuk sambungan WiFi berkelip dengan Robot berada dalam mod persediaan
= perlahan. WiFi. Robot tidak mempunyai
sambungan dengan telefon pintar
dan penghala WiFi.
Penunjuk sambungan WiFi berkelip dengan pantas. Robot dipasangkan dengan telefon
S pintar tetapi belum lagi

disambungkan dengan penghala
WiFi.
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Isyarat Perihalanisyarat Makna isyarat
Penunjuk sambungan WiFi berkelip dua kali dengan Robot disambungkan dengan
> pantas pada selang masa. penghala WiFi.
Penunjuk sambungan WiFi ialah biru padu. Sambungan WiFi dengan robot
<> berjaya diwujudkan.
Penunjuk amaran menyala. Pada masa yang sama, Robot diangkat semasa
Z!& anda menerima pemberitahuan tolak dalam membersihkan kawasan.
aplikasi yang memberitahu anda lebih lanjut
tentang isu.

Roda atau berus tepi tersangkut.

Bampar robot tersangkut.

Tiada penutup atas atau tidak ditutup
dengan rapi.

Robot tidak dapat mencari stesen
dok.

Respons tepuk tangan

Jika anda tidak melihat robot, anda boleh mencarinya dengan menepuk
tangan anda sebanyak sekali. Robot akan respons dengan mengeluarkan
bunyi bip dan menyalakan semua ikon pada paparannya.

Respons tepuk tangan didayakan apabila robot memasuki mod tidur dalam
situasi-situasi yang berikut:

- apabila ia berhenti membersinkan kawasan kerana terdapat ralat

- apabila robot itu tidak dapat mencari stesen dok dalam masa 20 minit

Pembersihan dan penyelenggaraan

Mengosongkan dan membersihkan bekas habuk

Kosongkan dan bersinkan bekas habuk apabila aplikasi menunjukkan

bahawa bekas habuk penuh.

1 Tanggalkan penutup.

2 Tarik pemegang penutup bekas habuk dan angkat keluar bekas habuk itu
daripada petak bekas habuk.

Nota: Apabila anda mengeluarkan atau memasukkan semula bekas
habuk, berhati-hati supaya tidak merosakkan bilah kipas motor.
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3 Dengan berhati-hati, angkat penutup bekas habuk (1) dan keluarkan
penuras (2).

4 Goncang bekas habuk di atas tong sampah untuk mengosongkannya.
Bersihkan penuras dan bahagian dalam bekas habuk dengan kain atau
berus gigi yang mempunyai berus kejur yang lembut. Bersihkan juga
bukaan sedutan di bawah bekas habuk.

Awas: Jangan bersihkan bekas habuk dan penuras dengan air atau
dalam mesin basuh pinggan mangkuk.

5 Letak semula penuras ke dalam bekas habuk (1). Kemudian letakkan
penutup di atas bekas habuk(2).

6 Letakkan bekas habuk semula ke dalam petak bekas habuk dan letakkan
penutup atas semula ke atas robot.

Awas: Sentiasa pastikan ada penuras di dalam bekas habuk. Jika anda
menggunakan robot tanpa penuras di dalam bekas habuk, motor akan
rosak.
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Membersihkan robot

Untuk mengekalkan prestasi pembersihan yang baik, anda perlu
membersihkan sensor jatuh, roda, berus tepi dan bukaan sedutan dari
semasa ke semasa.

1
2

Letakkan robot terbalik di atas permukaan yang rata.
Gunakan berus yang mempunyai bulu kejur yang lembut (cth. berus gigi)
untuk membuang habuk atau bulu halus daripada sensor jatuh.

Catatan: Penting untuk anda bersihkan sensor jatuh secara tetap. Jika
sensor jatuh kotor, robot mungkin tidak dapat mengesan perbezaan
ketinggian atau anak tangga.

Gunakan berus yang mempunyai bulu kejur lembut (cth. berus gigi) untuk
membuang habuk atau bulu-bulu halus daripada roda depan dan roda
tepi.

Untuk membersihkan berus tepi, genggam bulu kejurnya dan
keluarkannya daripada acinya.

Buangkan bulu-bulu halus, rambut dan benang daripada aci dan
daripada berus tepi menggunakan berus lembut (cth. berus gigi) atau
kain.

Petua: Jika bulu berus sisi bengkok atau herot, rendam berus sisi dalam
air hangat buat sementara. Jika ini tidak memulihkan bulu kejur itu
kepada bentuk yang sepatutnya, gantikan berus sisi (lihat 'Menggantikan
berus tepi").

Periksa berus tepi dan bawah robot untuk sebarang objek tajam yang
boleh merosakkan lantai anda.
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7 Selepas anda telah menanggalkan berus tepi daripada acinya, buka
sambungan kilat muncung TriActive XL dengan memasukkan jari anda di
tempat yang ditandakan dengan anak panah dan tarik muncung
TriActive daripada robot.

8 Bersihkan bukaan sedutan dengan berus lembut (cth. berus gigi).

9 Keluarkan semua habuk yang boleh dilihat daripada muncung TriActive.

10 Masukkan cangkuk kilat muncung TriActive ke dalam lubang di bawah
robot. Tolak muncung TriActive semula ke posisinya. Periksa muncung
TriActive boleh bergerak beberapa milimeter ke atas dan bawah dengan
bebas. Jika muncung TriActive tidak boleh bergerak bebas, nyahpasang
sekali lagi dan pasang semula dengan cermat.

Memesan aksesori

Untuk membeli aksesori atau alat ganti, lawati www.philips.com/parts-and-
accessories atau pergi ke wakil penjual Philips anda. Anda juga boleh
menghubungi Pusat Perkhidmatan Pengguna Philips di negara anda (lihat
risalah jaminan antarabangsa untuk maklumat perhubungan).
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Penggantian

Menggantikan penuras

Gantikan penuras jika terlalu kotor atau rosak. Anda boleh memesan
penuras baharu di bawah nombor pesanan FC8012. Lihat 'Mengosongkan
dan membersihkan bekas habuk' dalam bab 'Pembersihan dan
penyelenggaraan' untuk arahan tentang cara mengeluarkan penuras
daripada bekas habuk dan cara meletakkannya dalam bekas habuk.

Menggantikan berus tepi

Gantikan berus tepi selepas sedikit masa untuk memastikan hasil
pembersihan yang baik.

Nota: Sentiasa gantikan berus tepi apabila anda melihat tanda-tanda
kelusuhan atau kerosakan. Kami juga mengesyorkan anda untuk
menggantikan kedua-dua berus tepi pada masa yang sama. Anda boleh
memesan berus tepi simpanan sebagai satu set di bawah nombor pesanan
FC8013.

1 Untuk menggantikan berus tepi, genggam bulu kejur berus tepi yang
lama dan tariknya keluar daripada acinya.

2 Tolak berus tepi yang baharu ke dalam acinya.

Menggantikan bateri boleh cas semula

Jurutera servis yang bertauliah sahaja boleh menggantikan bateri robot
yang boleh cas semula. Bawa robot ke pusat servis Philips yang sah untuk
menggantikan bateri tersebut apabila anda tidak boleh mengecas semula
bateri atau apabila kuasa bateri itu habis dengan cepat. Anda boleh
menemui butiran hubungan Pusat Khidmat Pengguna Philips di negara
anda dalam risalah jaminan antarabangsa atau di laman web
www.philips.com/support.
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Jaminan dan sokongan

Jika anda memerlukan maklumat atau sokongan, sila lawati
www.philips.com/support atau baca risalah jaminan antarabangsa.

Pembersih vakum robot anda telah direka dan dibangunkan dengan teliti.
Dalam kes robot anda memerlukan pembaikan, Pusat Khidmat Pelanggan di
negara anda akan membantu anda dengan mengaturkan sebarang
pembaikan yang diperlukan dalam masa yang paling singkat yang boleh
dan dengan kemudahan maksimum. Jika tidak terdapat Pusat Penjagaan
Pelanggan di negara anda, pergi ke penjual Philips tempatan anda.

Kitar semula

- Simbolini bermakna bahawa produk ini tidak harus dibuang bersama
sampah rumah biasa (2012/19/EU).

- Simbol ini bermakna produk ini mengandungi bateri boleh cas semula
bina dalam yang tidak harus dibuang bersama sampah rumah biasa.
(2006/66/ECQ). Sila bawa produk anda ke pusat pungutan rasmi atau
pusat khidmat Philips supaya bateri boleh cas semula itu dikeluarkan
oleh seorang profesional.

- |kuti peraturan negara anda bagi pemungutan produk elektrik dan
elektronik serta bateri kitar semula secara berasingan. Pembuangan
secara betul membantu mengelakkan akibat negatif bagi kesihatan
manusia dan persekitaran.

Mengeluarkan bateri boleh cas semula

Amaran: Hanya keluarkan bateri boleh cas semula apabila anda
membuang perkakas tersebut. Pastikan bateri kosong
sepenuhnya apabila anda mengeluarkannya.

Untuk mengeluarkan bateri boleh cas semula, ikut arahan di bawah. Anda

juga boleh membawa robot ke pusat khidmat Philips untuk mengeluarkan

bateri boleh cas semula. Hubungi Pusat Khidmat Pelanggan Philips di

negara anda untuk alamat pusat khidmat berdekatan dengan anda.

1 Mulakan robot dari suatu tempat di dalam bilik dan bukan dari stesen
dok.

2 Biarkan robot itu berjalan sehingga bateri boleh cas semula kosong
untuk memastikan bateri boleh cas semula dinyah cas sepenuhnya
sebelum anda mengeluarkan dan membuangnya.



Bahasa Melayu 37

3 Buka skru dan penutup petak bateri dan tanggalkan penutupnya.

4 Angkat keluar bateri boleh cas semula dan putuskan sambungannya.
5 Bawa robot dan bateri boleh cas semula ke pusat kutipan bagi sisa

elektrik dan elektronik.

Penyelesai Masalah

Bab ini meringkaskan masalah paling lazim yang anda mungkin hadapi
dengan perkakas ini. Jika anda tidak dapat menyelesaikan masalah dengan
maklumat di bawah, lawati www.philips.com/support untuk mendapatkan
senarai soalan lazim atau hubungi Pusat Penjagaan Pengguna di negara

Masalah

anda.

Punca yang
berkemungkinan

Penyelesaian

Robot tidak mula
membersihkan kawasan
apabila saya menekan
butang mula/henti.

Bateri boleh cas semula telah
habis.

Cas bateri boleh cas semula (lihat bab
'Membuat persediaan untuk guna').

Robot berada dalam mod
tidur mendalam.

Tekan butang mula/henti selama sesaat
untuk mengaktifkan semula robot. Apabila
anda menekak butang mula/henti sekali
lagi, robot akan memulakan pembersihan.
Jika bateri boleh cas semula kosong, robot
tidak akan membalas. Dalam keadaan ini,
tempatkan robot pada stesen dok yang
dipasangkan palamnya.

Robot tidak memberikan
respons apabila saya
menekan salah satu
butangnya.

Bateri boleh cas semula robot
telah habis.

Tempatkan robot pada stesen dok yang
dipasangkan palamnya. Selepas beberapa
saat, robot mengeluarkan bunyi bip dan
paparan akan menyala.
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Masalah

Punca yang
berkemungkinan

Penyelesaian

Penunjuk amaran
berkelip dengan pantas.
Pada masa yang sama,
anda menerima
pemberitahuan tolak
dalam aplikasi yang
memberitahu anda lebih
lanjut tentang isu.

Salah satu atau kedua-dua
roda tersangkut.

Keluarkan bulu-bulu halus, rambut,
benang atau wayar yang tersangkut sekitar
ampaian roda.

Salah satu atau kedua-dua
berus tepi tersangkut.

Bersihkan berus sisi (lihat 'Membersihkan
robot').

Tiada penutup atas atau
tidak ditutup dengan rapi.

Apabila penutup atas tiada atau tidak
ditutup dengan rapi, robot tidak akan
berfungsi. Letakkan penutup atas di atas
robot dengan betul.

Bampar tersangkut.

Angkat robot untuk membebaskan
bamparnya. Letakkan robot jauh sedikit
daripada halangan dan tekan butang
mula/henti buat seketika untuk
membolehkan robot meneruskan
pembersihan.

Robot diangkat semasa
membersihkan kawasan.

Letakkan robot di atas lantai. Kemudian
tekan butang mula/henti buat seketika
membuat robot meneruskan pembersihan.

Robot tidak
membersihkan kawasan
dengan baik.

Bulu kejur pada salah satu
atau kedua-dua berus tepi
bengkok atau melengkung.

Rendamkan berus atau berus-berus itu
dalam air untuk sementara waktu. Jika ini
tidak memulihkan bulu kejur itu kepada
bentuk yang sepatutnya, gantikan berus
tepi (lihat 'Menggantikan berus tepi').

Penuras dalam bekas habuk
sudah kotor.

Bersihkan penuras dalam bekas habuk
dengan kain atau berus gigi yang
mempunyai berus kejur yang lembut. Anda
juga boleh membersihkan penuras dan
bekas habuk dengan pembersih vakum
biasa pada tetapan kuasa sedutan yang
rendah.

Jika memberus atau memvakum tidak
membantu membersinkan penuras,
gantikan penuras dengan yang baharu.
Kami menasihatkan anda untuk
menggantikan penuras sekurang-
kurangnya sekali setahun.

Bukaan sedutan di bawah
bekas habuk tersumbat.

Bersihkan bukaan sedutan (lihat
‘Membersihkan robot').
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Punca yang
berkemungkinan
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Penyelesaian

Roda depan tidak bergerak
kerana mempunyai rambut
atau kotoran lain.

Bersihkan roda hadapan (lihat
'Membersihkan robot).

Robot membersihkan
permukaan yang sangat
gelap atau kilat, yang
mencetuskan sensor jatuh. Ini
menyebabkan robot untuk
bergerak dalam corak yang
luar biasa.

Tekan butang mula/henti buat seketika
dan kemudian gerakkan robot ke bahagian
lantai yang berwarna terang. Jika masalah
tersebut terus berlaku pada lantai
berwarna terang, sila pergi ke
www.philips.com/support atau hubungi
Pusat Khidmat Pelanggan di negara anda.

Robot membersihkan lantai
yang memantulkan cara
matahari dengan agak kuat.
Ini mencetuskan sensor jatuh
dan menyebabkan robot
untuk bergerak dalam corak
yang luar biasa.

Tutupkan langsir untuk menghalang
cahaya matahari daripada memasuki bilik
itu. Anda juga boleh memulakan
pembersihan apabila cahaya matahari
kurang terang.

Bateri boleh cas semula
tidak boleh dicas lagi
atau sangat pantas
kehabisan kuasa.

Bateri boleh cas semula telah
mencapai akhir hayatnya.

Dapatkan bateri boleh cas semula itu
digantikan oleh pusat perkhidmatan (lihat
'Menggantikan bateri boleh cas semula’)
Philips.

Robot bergerak dalam
bulatan.

Robot berada dalam mod
pembersihan rapi.

Ini kelakuan biasa. Mod pembersihan
sangat bersih boleh diaktifkan apabila
banyak kotoran dikesan di lantai bagi
pembersihan yang rapi. Ini juga adalah
sebahagian daripada mod auto-
pembersihan. Selepas lebih kurang satu
minit, robot memulakan semula corak
pembersihan biasanya. Anda juga boleh
menghentikan mod pembersihan sangat
bersih dengan memilih mod pembersihan
yang berbeza dalam apl.

Robot tidak dapat
mencari stesen dok.

Terdapat ruang yang
mencukupi untuk robot
mengemudi ke atas stesen
dok.

Cuba cari tempat lain untuk stesen dok
(lihat 'Memasang stesen dok’).

Robot masih aktif mencari.

Berikan robot lebih kurang 20 minit untuk
kembali ke stesen dok.

Robot tidak bermula dari
stesen dok.

Jika anda mahu robot kembali ke stesen
dok selepas membersihkan, mulakannya
dari stesen dok.




40 mu'lne

VayaLliainuy

a A a v ' o o v o a <
mauammmmuﬂﬂuNamnmsm,mluamauiumg‘[anmmﬂaﬂa!

|
a

Lav v . R Y L.
Lﬁ@imm‘l@iuﬂiﬂﬂﬂuuamm&uﬁmﬂmmiﬁ Philips woulw Tﬂi@mwmﬁﬂuwa@mmsﬂmaa@mw

www.philips.com/welcome

' A
sutsenau (510 1)

shilaanuuu .
auIushdamuuet iy
rhiamuuzfiveu
BHUATEY |

AUUE AR

UGRH

i,
LUTRTTINUIN

Uy Iumen

10 UNDLLEINS

11 9799, TriActive XL

12 gaviin

13 ananbL3In YW .
14 \BINTRILATT VAL
15 goalauimeal

1690

17 we3ngHu,

18 wi59eu

19 Uanawendn

20 azuathaas

21 WU

O NOoNUT N WM

O

NUNBLLFNHR

1 VlWLLﬁmamu:Lﬁau
2 VlWLLﬁGNﬂ’ﬁL‘ﬁHSJG]ﬂ WiFi

A

AN

1 ¢

MUY BINULUA

| [ -3
a A o
a\‘iw@uﬂu@m’ma’maza’m
wusuAtiewansafsnzfumareruazaeuluuse s
wuBuAtNzasBs MU Lvanaazae R 1ou Al Aunsadlas
- a Yo ‘l" o ” X 4! ! ' A ‘/’L"
Wienwaaniu ynlavhanaazenaitioonyw 1w wiy enalidym e



Mung 41

vnaaelavusuuuwsy aaehglueSauanillam
! Y 1% o X é"l“’ a VL'
wuau@mummsmwmsﬂuwuﬂizmwu avide by

ﬂuau@]m@aam‘smimmmuaaﬂmamaﬂm Wuﬂu@muwuLL%dﬁﬁﬁﬁ@ﬂ%‘aﬁmmﬁmmmﬂ

1 3
3§ﬂﬁmmmazmﬂmam§iuﬂum
STULMANUFZ D0

Muﬂummvuummma”m@ 2 mumau LWE]SIMWWﬂ?ﬁﬂﬁ“aﬂﬂwuﬂladﬂm\l@ﬂEJ’NN‘U‘E"E’JWBI]’]W
- LLU‘SGLLUU@QG@WH&WNW?E“U’Jil"/iuilu@l“/l’]ﬂ')’]?Jﬁ"aW@@]’]NNNLLR“’Nuxﬂ@l u@ﬂﬁ]’]ﬂu
EIG‘D’JEl"].lﬁ](ﬂE‘Nﬁﬂﬂiﬂﬁ]’]ﬂWuLLawﬂﬂL?ﬂ‘/]’ﬂﬂdﬁaﬁﬂ@ﬂ]uaﬂﬂ’flﬂ

- mmLLiﬂum‘smmawuﬂumwmaaaﬂﬂiﬂﬂmﬁimuu
LmaﬂﬂmmamﬂJumam‘uuwmeu

sluuuMIMeNuELea

Tulwermeruazanasalusia

ezl X T PP RV, e

wraumaz lsuuumImanuazana i Ufeusniu b lesde Luiie

Aol O NP A b , Aol
W lryanuazeeaas NuTBIVed leenimaeIa JUMULNMIANNEza1a i lldee b

1 guuuen Z Wiednuon

2 sthuugu




42 me'lng

3 JUMULAUINTT

4 stuuuenuazeaarnzIe

51‘[ o qua‘ ‘SL” ‘é"’luua‘q uVL"‘
ulvareuazenndn luiih vusueaz lagUuouvaillusduiionedi laun suuy Z,
FUuuUas, JULULIILETE LastluuaaEzenaRZIe

4 e o s Mmoo 64w g4 a ¥
WavneuseuiumImausFUIULULLATULE Musumzsnadeniimugtuuy Z 8nass
AT, [ Aoten # . > & A <ol
vusuadnslaaduguuuillumsrenuazenaveaunI i uanes fiausnnsa b laae-
o vidaunseianludaes nsmenies

X o a ! ‘[ Vl“’L
VNV UENINNY AENTNNITOLABNLLANT LYING Lo LULLEW

- ' o
uﬂu@]ﬁaﬂlaﬂﬂwu‘ﬂﬂ&lﬂjqugﬁﬂqﬁizﬂu

L . S Y v
WIS I IATIRIUNITNRUINTRAA 0L TIn 1A
‘vguﬂumﬂmmwﬂa3@ma%"umiiumaummfﬁummma%ﬁmmmé’mé’mﬁuﬁﬁﬁmmgdmaix-
s ula
VLG

DTV S S R SR Y ! LK o Ao L
dwsanlnfsmitmusuafiiziafauflanuasagean linnaudeivuiafilanugansiu
LR INN UL TIATIRTLNIT WA UUUBL ANV LAN LY

2am33y 3 lunengel | , Y us . )
LuLpIRTRTLNMITImMALD19A8 nuti lansawunifdgnugeansegsilaviu-
a failu JeesargseunueuaamnssapaeuluEgIsasIuInfigalau

wazluaniimusuamaduusnalnafviiu lawsewunvianugegneseéu
QITNANNEz)ALTULITaIRTRTUNMsMauLTuLszRnNaTinuauaaz Hinsn TR TL-
Wufiansszdv leamamnzaunazaatiies (@ uuzunluun

'ANINANNFZDIALAZUNININEN)

nau luauUasILIn

AIAAGILUTIAUD

! v v v ! ¢ o P v oy
(R LN R IPNRME TN Lm'mmuﬂumuﬂmm’%‘auuwmmummwaﬁu



B e

v LY ! .
2 ﬂ@LLﬂidﬂﬁuﬁJ’]dﬂd‘lﬂUuLLﬂu“ﬂﬂ']uﬂ'm‘ﬂadﬁuﬁu(ﬂ

VINELVAC): m’maaumﬂmmﬂmuﬂiamumwa mmnmamm
ﬂﬂl,l,ﬂidadvlﬂﬂul,l,ﬂuﬁ]uﬂi”WQL?J’W“HLLG"SJL’N&IG@G@QT’]

MILasENINaU Ll

2 1
A U
NIAACNLLNUIN
" 1 LaEmﬂanmmw,aﬂmmawmﬂmaimﬂwaamauummmw (@)
LLa“Laﬂ‘ua“LL@ﬂLmaiLmﬂULmiwumu@ 2)
2 MaurmmshiousuuuRusznulReus

Torioles i ! C
VNELTg: 03399 ikl lilFsfiarnavi eilivuaneszauniflenaigeenaiii 80 ow.
AOMUNLY, 30 2. FeUDUE 100 Tl NENUTEUVBILNUIN

wangLaadey: TnaainiaIag
Iuiwmﬁnm% 2N ﬁunuéﬂ”‘lsﬁmauauaﬂm Lﬁ@ﬂmﬂ@ﬂw
LNBC‘]axﬁﬂ'ﬁLﬁﬂi“ﬁﬂuﬂu@m'PJEISLHTWZJ@WﬂLﬂiﬂG'PJﬂﬂN

1 ﬂ(ﬂﬂ&lL‘iN/ﬂﬂ@Uu‘ﬁuﬂu@] 1 ’meLwaaawuﬂummﬂIwWWﬂLmamﬂuiﬂmmmu@mﬂ
2 ﬂ@ﬂmmmUﬁuuwuﬂumﬂunmﬁuﬁ mamﬂmsﬂuuawmawmummmawma
3 mﬂﬂuaueﬂuﬂammmummmaym@ ) ‘

O IﬁuﬁwuﬂumﬂfﬂEU‘]JRﬂL”U'Wﬂ‘ULWIuTNLWﬂ“U’YE%LLU@]L@]B%
ﬂuﬂu@]%“’L“ﬂ’]ﬁTﬂN@WﬂLﬂiﬂd Lmaﬂmmﬂmw/wmma‘hﬂunm 33Ul

Muﬂu@mama WN@WﬂLﬂﬁﬂGLNaLLU@L@ﬂ‘S‘HN@

LL‘LIGWL(s’lagﬂﬁﬂﬂN@aﬁﬂ’]ﬂﬁuﬂumNﬁ’mﬁOW]LLWLJ,’J’NVL@ luai

VIRNEYA): ﬂmvl,mmmiﬂaﬂwuau@aanmﬂhmwmmaﬂ@amsm@ﬂmmmaﬂuuaw‘lﬂ
maan@ﬂmm/m@uuuuau@

43



44 me'lng

AMIVITALUALADT

E

g
N33
P B » cw owe e
- e[ugwugnmal,m LLa;waqummawmmmﬂm‘savlwvl@mamuﬂuwm
Ax@pdblen bunInaa 4 Tl
4 < 44 LA L O , Yl
- Wernsuamas ftanansasnss W leawdia yususzamsarnenaazenn lwuds 120
il
- ﬂum@,@awmmmiﬁ]‘l@mwwzuuLmu’mLmﬁu
w wa
M3 A8IA L UTATLHINMT U
A ! . @ > A A A o Gl A A A
1 Wevusuarneuazeiaaiue viadlavieniinuluuaaeiivieifies 15%
v;ualum:Wﬂmi@ummumﬂ@ﬂé’mTuﬁaLﬁamWia"LWMN oruBUARUWILILGY
UTumgeznzniLie
i b X EOC WP oy
2 envawesuuuraalv lawsa lifse Uasumgaazfasnsossmatiles
PNNELYAE):
ey ! 00 5 o adl G 2 : :
guaummuml,mmwﬂ@ma@ﬂumawwﬂuﬂsmmuaummmmwmmazmmmmmmwmw-
D!

¢ 1
ATVITAIVULNUINNG
1 nenuda/Deileguudmuaun
2 MavusuruusidsUUEn Inlog

3 Jusumeaununs NI I

\ \ . My o« v ! )
4 LﬁaLLU@L(?IElES‘LLUU‘U’]iﬁ]sLWEJ‘IWU']‘ﬁ]VlWLGmLLﬁ’J ﬂml,m/mm:@@amaamwmﬁm



M Ing

MIAIANMIL T DNAD WiFi

Connect to
your robot

Start demo mode

1 ﬂum 'Philips SmartPro’ el.u Apple App Store wsael,u Google Play Store

2 mauTwamawmmuaw Ph|||ps SmartPro

3 L‘]’jﬂLL’rJWLLRVﬂ@ﬂN L“ﬁama

4 ﬂﬂﬂNL‘iN/WEJGTLJu‘Wu{IuG] 10 amw,wal,ﬂwuﬂum LLﬂ”Lﬂ@i‘IN'\uTWN@ﬂ']‘JﬂGﬂ'] WiFi

LLa”aumaime’f[mawum MIAIAN WiFi wwmuaam‘/lml,amﬂm%ama WiFi
newsuiudan

5 NA \DennaviieunuaInm

Ly
a

6 na Li&l@liﬂ‘m’]u LLa”‘YI’W@'ﬁJﬂ']LLu“’u’Mﬂ‘j’]ﬂ{]Uuﬁu’]’«]ﬂ ‘ﬁqmmm@amumau
7 VLWLLﬁG]Gﬂ']iL‘ﬁBB\JGIB WiFi 71]u@](ﬂﬁ’nGLﬂuﬁW'WlBLHBGLNﬂNﬂWSL%ﬂNGlﬂ WiFi

D L v . .
8 v;uﬂu@]ﬁm‘sL“ﬁamaLLmLﬁaﬂm@umﬂumwuwamaﬂuaw
dnzlfnuazinlenfunmmese

MINIaE79 bINAIEIAN WiFi astva)

wn liimadesns Wik wisnenuld 1wl edanang vmadonns
L , g
wazsOMINENEMIeN L dame v

&%3U iPhone:

1 amstan den "Wi-Fi' uazidien "PHILIPS Setup’

2 demademafiauauanenm PHILIPS Setup'

3 niuldfiuen Philips SmartPro uaandn 'iia b iNessemsitianne Wik
s

aaNINLWY Android:

1 luf 'mafen wazuas WiFi

2 1&an 'PHILIPS Setup'

3 nulUfuen Phiips SmartPro uaaadn 'Ha LU tiladsemaldesme Wik

45



46 M 'lng

mauammwvmaa WiFi

- Wuﬂuéﬂ@iuﬂ’ﬁaaﬂLL“]_I‘LIE\I’WLWElL”ﬁaN@]ﬂﬂULi’\Lﬂa‘SN’]@iﬁ’mmﬂdN“]JiIﬂﬂWi‘UﬂElﬂ’l‘iL‘U’ﬁWﬁ‘Uaf
An WEP, WPA-PSK, WPA2-PSK Wiﬂvl,SJNﬂ'ﬁL“U’ﬁ%ﬁ“DaNa (Lﬂ‘iﬂ‘lﬂﬂ WiFi LLlJlJLﬂ@])

- T@ﬂmu@nnaﬂmwmsm‘ﬁamaﬂuaa@aﬂammﬁﬁmw LB DUEENTIINNU
PRI POy TN IGR] SN TREY G]

- wuﬂu@lw‘lwmmuﬂummai 5 GHz W]ﬂWUﬂﬂJVﬂsLuﬂWiL%BNWS‘Wuﬂu@]ﬂULTIL@ﬂi
Tﬂi@mmaamwmmaimmﬂmmmsmﬂaﬂuLﬂumﬁmmLmu 2.4 GHz VLGM‘JBVLN

2 -1
M3 THUELA

AILATUNADIFITUYNIANNT LA

P

ﬂauﬂﬂmﬂvﬁ&l Wumu@‘mmmawm@
mmamﬂwLLusLam@va@mm@qwLmﬂwmwULL@x‘lM@@LLuuﬁumﬂﬁmm

wazivemafivanaada ﬁ"lilvlw LRSENEANE) PANINNY

WInTumMImnuvasluiu/mee

. . 5
UnTumeed 5 Aandumermanuil

1sec. m
1x mu
3sec.
as \ II: ad ! M
'J‘ﬁﬂ']iﬂﬂﬂﬂdl‘iﬂd/ﬂglﬂ‘llﬂ\‘l@m WNIADVIUNVNAULUA
oA > a A ! S A T o A T <
AALNFTEAANS 1 1Tl vupus AN nseinies o du linauauaing
- Z —
AALN 3 gL T aanawe) AHEUALINTS aviRATIANNEZ A
- - s
AALNTMEAANS 3 1Tl iaviSedanusun
- e v S E— I
AALNIvEAANg 10 Fuil altnumsian Wik uazBunadineg s
AALMLTN/MEAAN 20 31Tl Fifansilonae Wik aou o dnstinem (Jalanumsdan Wik
LLazaumastwﬂm

-3 v v
anmvasdumasivsylauazanamang

vuaLAiaLaaIHaWT e ARz A IWLassae s Iiansmadonne
WiFi si3avnnazuansfanon I onaenuansefinennavanavasdinn o



€

o

ADTUNYF U

[

Melng 47

AN VDIN UM

C &

U3umeafaaneLilos

0 < v
VUBUAWT BNYANNEZDR

C

UNINMEANZWTLTe

RUBUANIEITTD

G

dusumganzwivte

0 G B l
NUEUA ANIAUABLNUIN

LL‘U@]Lmﬁﬁmmimma‘lﬂ‘l@maawuﬂu@mﬁaw-
AgInTGT]

Iusasmadonns WiF AZWTLIYE

wuaumﬂﬂummsmm WiFi

> upuals s denneiumninlnuaz -
97 WiFi

I WuaeumaLdenns WiFi neniUaenssins AuBATLA RN UL

= waifs bl leneamefiuisaas WiFi

T © O R R R i

Tuapgnadonme Wikl nzwiniduszazamiug Heuamaudennaifiuisuaes Wik

> §99039AEIU
1 S E—— I O s

Auaasmadenne Wik faanaduiivhaaiilas vneuadianae WiF 8159
Lo '
A 4

VlWLLﬁGNﬁﬂ']u“‘LG]ﬂuﬂﬂﬁ’JN Iumm”mmﬂu

ﬂmvl,ﬂ‘ilJﬂ']‘il,L?NL@E]MLLUUW?Isl‘ul,LﬂWLWﬂLLﬁN‘UﬂNaLWNL@mLﬂEJ’JﬂlIf

faumn

MUBUANENTLVMT YA WEZENA

v . v v
AOWIBLLUTINUYNGA

s
AUTUTIUEUAGA

‘/l T B " l VL 7
srhaTauAULUIadaeg NONADY

0 - l ]
nuﬂumml,mmwvlwwu

MseaUFUaInaMslsuile

\,L\ o - B 5 Co «\,Ly[ W L&
VNNHNBY LWENUALEUA ARTINNTOAUNA ML ALIRUEUA L6 aetlyuilonilingy

uuﬂummauaummﬂmm&ﬁmﬂwLLazmymi‘ﬂﬁﬁlmaﬂau“ﬁmmuuwuwaam‘leN

ms@muauaa@amiﬂimaa°’aﬂLﬂ@ﬂ,mwul,Nm‘iuﬂu@]L°nW@T‘wm17\TﬂLﬂ?aﬂuamumim@?@m‘lﬂﬂ:
- Ls\lawuﬂuwmwwmmawmmuaamnmamwmﬂ
- LN@ﬁuﬂumﬂﬁ?&l’ﬁﬂﬂu‘lﬁ’]LL“ﬂui’]\‘l‘l@ﬂ’]Elel,u 20 Wi



48 mu'lne

MINIANNFLBIALAZUITITNEN

MINFIFNUINKATMIMIANNTE DM TUSLALKEY

WAz ATNEZ RS AUR TR N T ALH WA
1 oenshAsay

¢ - \ Y .
2 GeewAuvesrhanauzfiueuiu waztnmuusfudusennteslamanzniue

VINELvie): Lmaﬂmna@ma&lammu“muﬂu
T‘]Ji(ﬂ‘ima.l@ﬁ W’JMNslﬂLﬂ@ﬂ’J’mLﬁEl‘W]F.IﬂUiUWGﬂJaGWﬂﬂNNBLG]a‘S

3 arhmamsfiugu (1) seneensreiinTs uas L NUNTI0eN (2)

4 LmvmmuvmutJumuammmwamsJuaaﬂ
YMANMFZDIALHUNTBILAZ LS I ﬂﬁlumﬂnuwmu Numa NI auﬂimﬁuwmuum

uaﬂmﬂu mmsmmmawmwm@@ BJuwummmumammmmuwmu BJ‘L&G]’JE

’gamis 23:
PANIANNEL DM TSI vlu LR Nuﬂ‘ia\‘l@l’lﬂu'lﬁ‘i Fala Eﬂ’ﬂ Lﬂi’ﬂ\‘lﬁ%‘lﬁ]’m




Mulng 49

5 TNUHUATBINUNATUSAUNY (1) 3 dashasuumauziiveu (2)

6 lamuusfuduniuan luluvedamousfuduss darhdaeuouimusun

vaaIz]y: avngEeumuuln dununsesegmelumansifiugu
|3

winaoy luwueualaei lyfununsasagmelumauzifiudu

waLAesezraLFeve'la

1 -2

ﬂ']i“(ﬁﬂ’l’]ﬂdﬂ%ﬂ’]ﬂ‘lﬂmﬂuﬂ

\ v \ v - ! !
Lﬁ@ﬂdvtﬁsﬁdﬂi3&Wﬁﬂ'1Wﬂ'ﬁﬂn'1WﬂNﬁzﬂ']ﬂﬁa ﬂmmawﬁmmaxm@lﬂmmasmaaauminmau

88 w5919 SDN%&“ﬁB@@ﬂLﬂuﬂ%ﬂﬂiT}

1 maﬁuauémm%uuuﬁum%‘au

2 sL“]’J/LLﬂidﬁlﬁmuLLﬂidi;lN (o usedi)
\NeTnRansnv LA UERN NIRRT TUNTI 1MAY
PELO: QgmﬁLﬁu@yamﬁmjua:m@mjlul,suaél,ﬂuﬂs:aﬁ .
MANATDINTRIUMITHVAUENLIN nuﬂuﬂmﬁ]maﬂmwuﬁumwixé\’uw‘%aﬁuvl,a

3 GlyLLﬂﬁﬁﬁmuLLﬂimu (il v o
LNaIAEISNUINYS LA ULDINANAD U AT BN TN




50 A 'Ing

Glumivﬁmma:mmﬂsamuma slwé“m"uuuﬂmm:ﬁaaaﬂmnmm

PIAAHYU LFUNN LAZLIUANEBBNIINAALAZILLTPNUDHAIBLLTSTUBBULA (VU
wilsaaw) viiam

5 vowy B T —
Lﬂf“mau:lmﬂ"uu*’uaoLLyiamumwwmﬁaagMLVULLU‘N@JWJ@SLWwqumﬂwﬂ%ﬁo L
s lasnansovi o dssduann Tidfeuunseung (@ 'maaausmnuang)

v v L . - .
@Eaaaaml,ﬂiam}mma:ﬂwuamjaavguﬂumwﬁ361qLmawﬂmﬁmaﬁﬂmﬂﬂmm%‘amma-
Huzasgounia |

.4 v o v e qe . o
ARNTIANNDALLIINUYNODNIINAWLE? Trwszauiifiounuvesign TriActive XL
Towaoaiiutn Wifssumisiriiesosnemegnas wazfoiga TriActive sanaINyuELA

MANNAZNATIRARLABRLTITIUUN (L2 wT9ER)

s¥afvantanieaiulafmesenaninge TriActive



Mg 51

10 Lﬁﬂugwalﬁ'mmmﬁg@g TriActive aﬂwﬁaamaaméwwmﬂ;juﬂué FUPIRA TriActive
ARLLUTI @igaaaﬂmy aNvgn TriActive
SaNInTETULAE R IneunsBaTeaasENiafinT MNTgA TriActive
ssnansaviiu laeensdass Tvaeeusndneumisznolvaeenssziiass s

1 2/ ¢
nMIFstieaUnIasLasw

v . | \
mﬂ@aamssﬁaaﬂﬂﬁmLa’%w’%'aaxvlm Tsa luit www.philips.com/parts-and-accessories

! g o ! m £ a ! ¢ =y > o
Wiafanafuiaviung Philips uazaaisaansafianaguaL3mIgna Philips
Tusznauasnorladnens

(@ﬂﬁ‘naaxLﬁa@mi&m@ammaﬂmiLLwuﬂfw’mﬁmh’umﬁuﬂi:ﬁ’uﬁﬂan)

madasues lva

A 1
AL RUULNUATAS

maUARunIBINaNyINNNYE 710
anasnsofedeuminsasi lolaslmmnaaumsiada FCso12

swEURuELAUIR aoau HunTBsEen N AUHUAE TR LawHunBd TR UR-

3

u lihseganu ‘mmnisanusnuasynanuazemnaanzivdu Tum
'MIYIANAZIALAZMTLNTIT Y

A v v
mMatdasuuydssaiuung
WassseumavEsann e sz penilaie 4 lensyanaas ez e

waneve: malasuulssenuaegaalilaLnaLALTBsIRBYRINIANMIaRE D2NIA
wfmauuziilnapu Ao ssgumsisseassluesmidiudneng
@mmmsm&’osﬁaag{lwaLLUiamum‘lmmmﬂmﬂ@ﬂﬂnwmmammiﬁaﬁ‘ﬁa FC8013

1 TumswAsudssenuan lrdufiauussnmuaisesnannas




52 A 'lng

2 duutseenuansdiliaauuena

1 1 1 s v
MILURBULUALADIN&INNTV15 N 1

|
aa

slAsuuaneslanansennsa e lvnemusualasdmnnsmsidemaaiifovanzam-
fu vmusun W Ruumeeifiquinimsi lafums¥usedles Phiips
Lﬁaﬂm"b'mw;mam%a‘lwvlaﬁﬂﬁ%‘al,ﬁawa"mu‘ﬁmﬁa
AuEIIAgEALBEANIAAADAUILEMIQNAN Philips
Tusznavasalalwenaauruiudmifunstodssiumlanviaiiiolue

www.philips.com/support

MIuUseiunasaiuayu

95 lLaa

Y v p .
vnAmABINsayaviansatiuayu Tusaansaniu lun www.philips com/support
ﬂ%‘aammagammaﬂmmNuﬁuﬁummwwzLﬁmﬁumﬁuﬂizﬁuﬁﬂaﬂ

'
a

e BIgaHuYUBUATBINNE [T UM EBRL UL A AT uANete T BUABLTR
Tunsdifinasmaammamusun
quEimgnanlulszmarsmaazasnIntavaogol lameluszszadufigeuazazani-
g mﬂsluﬂizmﬂmad@m‘lﬁﬁquéﬁmigﬂ% Tisefomaiunuanmnanansioun Philips
Eluﬂizmﬂmmﬂm

' o
YRR

ey . ey v .
- FoFnuaiiimnsaram lumsfasdefunisniosszamalwnui e 201219/e0)

- é’iyﬁﬂmniﬁympmmﬂwwamﬁm%ﬁﬁLL‘U@]L@]a%‘“'LL‘m_l°m‘§avlvﬂW‘Jvmué’wﬁdvbﬁmi%ﬁwﬁu
gpzmulutnuiiy U (2006/66/EC) | )
seindanonuasnm lisguasaus e dunmems wieguauinswes Philips
wlarimsneenuanesuuuss Wl lasenlaeriiianam gy

- ﬂg‘jﬁ“jg‘immﬂgiuﬂjzlmﬁfmaaqma"m%’m;@mé‘wﬁmﬂﬂﬂmaz‘ﬁﬁnmaﬁﬂé
ufuiaeesfinga b laluwaazye
miteengisazmaaii lulnferanssmmefuaseas gun By



Mulng 53

1 1 I3 v
MI0ALUALADINEINTOV13D LW 1

gfau: menammﬂmaswmmmmn"lﬂvlﬂLuammsm
@ladLLuElam"luuﬂi“amaaaﬂ‘luumLﬂaim“naﬂaan

o & Yo A e ‘< VL VL”
FNNTUADUAUA NN DODAL LELAD 183NT81733 L e

o o ! "V"L A a . Ao A ‘VL VL"’
ﬂmmmmmuwuﬂum ﬂﬂﬂuﬂu‘iﬂ?‘i‘ﬂﬁ]d Philips LN@NNINBALUALARI NIFININUIIR Wl

@@@aﬂuammianm Philips iuﬂ‘sumﬂmaaﬂmwaﬂuaiwamaaﬂuﬂmmswaa RGN

1 Lsmmiwmumamuﬂummﬂ@ﬁLmuamﬂ Wed V[ﬂﬂmﬂl,mmn

2 Unay m'iuﬂu@mquauﬂmmmmaiLmumia"lmmm
LwEﬂumuﬂmw‘léﬂmwammummsm noufinaz £0PALLALARS T

3 aa@aﬂimaamﬂwamm@maiaaﬂ LLawﬂawﬁaaﬂ

e v
ilﬂLL‘]JGILG]@‘JWD’]?EJGIWNVLQBENL&wﬂa(ﬂéﬁﬂ

5 uwuﬂumm%mmmawmmaﬁﬂmia‘lwvlmﬂma]@mmamam?Jvmﬂuaﬂﬂimwl,wml,mvaL-
Snvsafing

MINTem

unif laswrailawnih e asdmmanan la

vnﬂﬁavlmmmsmLﬂmﬁfymmmaQamumﬂ@ Tﬂm@iwmsﬂ“ﬁmwﬁwwamﬁ
www.philips.com/support w%aa@maquw%?msavﬂmﬁluﬂizmﬂmamm

. v p
a
ey sunafidulyle maunigmn
‘I@uaué‘lyﬂauﬁamwﬁmmaz- uaeaitaansonsa I laluiing. i Wuoaeestaansomi wla (aum
eI uneIL TR U ‘Mol )
vusunaglulaaiinesss efuSumeaegril e Ial ruusuasng-

13 Wagounaruiamgeluiaiun Bnasy
NUUAIZLTUAUTTIN WAL A
vnﬂLLmmmmﬁzﬂm‘lmmwamu
ALEUAAT MIABLAUBY unTEil
mﬁmuau@ummmwwLaﬂuﬂaﬂvl,Waﬂ




54 A 'Ing

Ty

el ﬁ whliMa

mswndeym

vusye lumoUauasiianatlle-
Unwitls

LLGLY %mamuau@wmmmﬂmiﬂ
Wle biwdenu

— PRI
mﬁuﬁu@ummmﬁmamuﬂaﬂ Wagl
ENIRN ﬂ‘lwmmw
Viuﬁu@ﬁ]“’ﬁ\‘iLﬁUd‘UWLLa“’ﬁ]aLLﬁ@ONaﬁ]“’@l@ﬁ”ﬂﬂ

Tuaasgauzfounsnia-
057 bvaugdeniiu

Q04 LU T IRFRULLLNT LU-
Lan AL UBYaLNaLANL AL -
utleyrn

0L NUBIRILIAUGA

WAL gawm el w%amﬂ@ﬂ
l WAeegfiTzuuiuanilouvedassen

wisenuINIeaUaEnilinURa

AWAZENALLITIU (9
'MIvANIELENATLELA)

IV > ” P
ilhasauauuviadases lugn-
A

o g rh e ma‘lﬂ@ﬂ@mamamﬂm
uuﬂu@ayl,wwmu nla mmuuuuuﬂumammﬂ@m

fuaudia

)
A

snvusuiy e iounefedn
NevReua msnn&siernaaznatmsn/mega Ju-
LIAEUe) Live liuguay ez nne

3

, < P 5
VHEUAYNENVUVUSTINANNTEDR

TNVYEUARIIUAYL MNUUAGUIL TN MEaL T AR
vive vusuaANEz R

AUBLATIAHEZEA AgNAas

YUY TIDENIURENTIIVIVINIAS B9-
8

s bl augnaswils
mﬂnﬂummm*nwsl,muuﬂmﬂuamw Tmdasuulse
@ mUAsuLsemany )muma

wrunsaslumuusiuduantn

vﬁmmaummmuﬂiaﬂummuuﬁusguamﬁjm%al,p
R AN GOTIEY

AT AT AT IR AU T-
tlumzumaa@mNuwaﬂﬂwmnam‘lum&mw

ﬂﬁﬂ%ﬁﬂ’]‘iﬁﬂﬂ%a@ﬂﬁluﬂm E]’ﬁ]‘ﬂo'ﬂﬂl,l, wumaaa:mﬂ‘l@
mﬂaaumumanwm )
L‘i’]‘IJﬂLLu“’u{LWﬂmLﬂaﬂuLLNuﬂ’mdﬂmﬁuE}ﬂﬁa”ﬂN

nsgaHuloLed ssmausiunLged

eBIEZaATBIRAHU (9
'MIMMANNTZDOUSUA')

v v v o m
aawuwmaummaﬂumauq

v v 0 G
NANNEZDINRDNUN ((ﬂ 'miwﬁmmazmmuﬂum')

! 7 X A aa oA
AuBLAYIA Az AAURIRIAvGD-
WuRANIN .
Y e IRT UM TIMaUYA-
N

L ool 4
v bvusuarafeni lugUiuui-
Ran@

ﬂ@ﬂmmmsjmﬂunawauq .
Lmemumﬂﬂmmumuﬁﬁﬁ aurm

A Aaal ‘[ VL
mﬂmmﬂswauﬁmml,muuwuw Foouas e LUl
wwwph\hpscom/support
mammmaﬂuﬂmmmﬂmsluﬂiwmmaa@m

nuauéﬂ/ﬁmwgazm@uuﬁuﬁa:ﬁyaf

ULFIAANDUD LTS AU

S M 93A5 9 TUMIT AL

ﬂNmLLamﬂwuﬂumﬂaauﬂmﬂ
wuLRenG

ﬂ@mmwausmauammm‘lﬂmmmw vt
wonnil . .
AUENENNNINTNAUYIANINAZD IR FHARDDU-
WU LA




Ty

aunafdulyle

Melng 55

mswndeym

o
A A

. ;
VLNawgninmial,l,ummamamw-

a g
jmﬁiﬂﬂ‘l@mau‘ummawma-
BNTINTD

"y
aa

< B
LUALGDINAINITNDT avl,wvl,wmmgl-
I LU

v
Teueysns @ ., . .
miLﬂailuLLU@lL@la%ﬁmNﬁiﬂ“UTa‘iJVLWVLG]') Philips
wWhtuaeeTizsalia b

nonaiouilus
VusuaLaRaui luansoz -
WHNNAN

vguﬂu@aﬂuiwmvﬁmmaxm@mw-
]

SnworudieTumansning
Tm@mwmmavmﬂmwwWa@mmmﬂ@s[mml,wam-
YA EADENINARLE AT INURIENL5 Y-
AU .
Twmumlﬂumuwmmaﬂwmwwmmavm@a@ﬂum-
e v s sanawilaundt
ﬁuﬂum“ﬂauaiﬂl,mumswWmmavmmﬂﬂma‘lﬂ
AMIIEINTVIEA wmmmmavawawwva@‘l@ A
Ldenlvwereaazenalvadu e

TjuEMCﬂWWLLVluTI\‘IVLNWU

a X A‘fL' a ) ‘L"' “o
NAUN LWEWENINOF IV UEUATU-
LARBUNNWILIUIN

AT WG AUIB NI INUIN (9
'MIRARILTILIN')

wumumﬁam@um@”%muaag

Ty mneuaszanas 20 wnfl
iafandy [ fumunna

vguﬂuévlu‘lﬂﬁw"wmummmmw

WINABINS IV HEUANALFUIL Y NNEINNTTIAN-
NFED9 LATUAUM YN TLYBIVUEUAINLTILINY




56 HEPX

AN
15K
RAECHEEARER - BULRERFBEOER | BRHSEIRABEGIRENT
B R NHIAIHEEEE S - www.philips.com/welcome o

— g

i B (1 1)

BR%

IEES
EESEIF

EEA*"

%E;\%

B

iEER

g%ﬁnz EI

Sﬁﬁ“/1~¢%;z

10 BR&E

11 TriActive 8K 2 1L =04 —]SE

12 Biém

13 B2 R EERE)

14 185 RGBS

15 BisE

16 1

17 REER N

18 {2 RIE

19 /|NESE

20 BRELEE

21 HRE

OO ~NOOOTRWN —

1 EEERE
2 WiFi BARIERE

BEENREKSAEELR
BEIREMKSEAFZRER

BERERKE A BBREBRE - iR RENESIR -

FREEBIREE AR - fIARE - W& - DR o EANBEZMBNERS

PEMIR - FTRE R AR o BB R FE A A EMERIEA - AIFIRE
FARBEAENL - SFADRERBEASTHEARZEIMR - BBRERAE
/K@&Ju@ﬁ§gimﬁiﬁj‘ ﬁ; E%@_%



EBPX 57
BERE#EABTRLR

BRRE
BEWE#S ARA 2 ZRIBERFRL - ARFRERMIR -

- MAIRIERT %) B BREEMER B R AT ARG - TR REREEDR - 0T
IREERS [R)IREERA M o

- BYTEESABBRNERKERRERORASEST

BRER
R BEERERE - BBRERSASEKBADNFZERNET - EBREH
NAERE - FIERBEEREAEE

1 Z PR EEIE

2 REMIRS




3 AR

4 EEBRER

R B EEREAE - BB RE#S AR REBETEIEFERATERN : Z FE

- BERER  aERA R EREZER -

= EHREMSATHILRRNERF 218 - @5#h 2 FEARGES - B8R
B NEEE AU ERIEFBZER - EIREAELEETEXTHRMAAR

1k

TR BOAAERARAREEERNES -

B BIREERRR A MRS E %=
B BRI S AKEA SRR - TERELS AR SN RENEE
B DU -

IR BYRERFABRSRSMMBEREREMNES  WEBEFRS AR
HA77 MR RO BRI IR E MR T ©

2L AR BRBASRTASEITIESRNAMEERS - Bt - EAHER
EANRESIBEIHMESEZRZNEUEAN  FERER A RERS
A FRLEREREERAE  UBRRBBREESATSECUSEEE (B
RSFAESH [JERRERE | Bi) -

1 RERREREREK  BESREKSA L TEEANELEREIMR L -

2 BAERIEREA B BRERKS AR SESE L -
AR FEESERLZEAERE - BEfHEESH L - BRI RAERL
WEZRIL -




£ A1
R

EBPX 59

1 SRR/ MNESERAME ENRE (1) ARFEREEAETIREE (2)
2 MBS BAE AR K P E L o

EE  BRERMERTS 80 A% ~ A A 30 R/ 75 100 AP KR A (Ea]fE
RS EEE -

EEFH  OREREEN

=

EEEADRERSARRNRERREEARGZ T RE e T8FEFQE - B2

ENRBENREREEXH B EREEEA

1 BT EBREEEIANFSR/Z RS —E - 158 BWEES ARERIEE
IR RFEES -

2 REETaBREREANRMG/E LR - SR T EAREAPEFRGnRE - B
AFEER

3 MREPWEEBARRIGER  FHEHECHENKEL  UELSETE
AEBTE °

BT RG/E e 3 1 ER - BBRERSBATEAFRERREN - 281

BETERER HjTaEQ}E)\/%Jﬁ%EREﬁ fian - anR B BT E KRS A A

HERE - RTEHEEFRELRE -

TR BEAEAERERT ARG/ LR E S B EER AR AR KRR
X BRT B BRERS ANFGRE -

BRABRELEBREERSANZTEXNTLENFERER - TERHE RN
AEAEDTHER - BBWERSFATEITERE 120 DF
BRI A REEEME EFEE -



60 EEPX

ERHEEBRESE

1 EADREEBFATHRERLFT 15% ENR - HEDHESHELETRE -
EABREHRARSHENRE  Fia/NF LIRASREPILE -

2 EEMFMENER  FIFLLRESHESE -

IR BPRERSEARBENKRERIERR T EaRESHE -

EREERE

1 BT aBRER:S ANFG/(Z LIRS -

2 BEPTEMBEAMECHEENHREL -

3 /R ILIRR SRR AEIEPI -

4 BEMFRENR  FIG/IFLRASHESE -

FRIE WiFi ZE 42
1 f£ Apple App Store 3k Google Play E/E#H#E= [RFEH SmartPro] °
2 THEHWEZERFE SmartPro EAER -



Connect to
your robot

Start demo mode

EBHPX 6l

3 FRUEARER - AREIET &g &

4 BT ETEMEANBA/ATIHRE 10 8 - URREBREKEATE
W RAEN & B EEHEES A MY WiFi s E BN AEAENE o 2R WiFi BERIETRE
PIEIE Y - KR WiFi BREBRE -

5 T [HEASHWEMSENER] -

6 T [FEER] - WKRERE LREREE - AOELSHE -
7 BN WIFi B R - WIiFI BRI TRE S RHESE L

8 EHERBEANEE LRI EPRERSAR  RREHESPRERS AL
o WEEFR -

& WiFi RE KRB
£ 1 DEERET WIF 85 - AEGEEAFREER - SREFEARTE

Er =]

== iPhone :

1 BIRGRT - EIB [WiFi] - #A/%EH [PHILIPS Setup| o

2 EENFSEA [PHILIPS Setup] HUTFERES ©

3 [EEIFRFE SmartPro AR - R&IE—T [T —#] LARTE WiFi #4

Android B2 F# .

1 BZE [RE] - ABEE WIFi -

2 EEL [PHILIPS Setup] °

3 EEFRFE SmartPro FEFAIRR + ABIZ—T [T—225] ARE WIiFi @48 -

WiFi #R#&

- BEWEEKEE AMRRET AT EFE A WEP « WPA-PSK « WPA2-PSK fNZr 4 i sk
INE (FIRR WiFi #858) MR R B E K BSEg -

- EREDERT - BEREERKEE AEAENBRE - WASHE KBRS
i e



62 HEPX

BERE#ISS A TEAR 5 GHz IS - MREBREHEES AR heEiR
FPEXAERRE - FEARMSR TR B UEER 2.4 GHz R °

EAEBREMREA
ERERAEE T

FERRE) 5 B EEM AR NETTIRIR TIRRT - FRERET IR LR B B S Y
AR ERE °

X o) vEBRuRoFESS SRS -

Al

FHi6/1F LLIRER AV Th E

Fta/z IR A 5 EIEE |

1sec.

1x mu 10 sec.

3 sec. 20 sec.

WA R T B G/F L3 iR B B IR EEHEER A 2RI Bl FE

ETFIR/E IR 1 B BB REEER A RIRE X R S S

SEE AN U el g B 2R EEH RS A AR IEER

ETFIa/E HIR e 3 7hiE FIREkRART B SRR A BIR ©

BT FR/AF EHReR 10 70 4E B B B IREEMEES AR WiFi SR EAEAENE ©

BT FR/AF E iR 20 T4 %% WiFi EAR o HIERMBRER - BRE) WiFi REMEHE
al °©

ERAENEMSERESS
BT AR AMBETE | E SRR WF ERIETE - 5
GBI RRR BT o R R AN BRI TR R -

X Bk A 0E L ASRHEE

G

FrtG/(% | LIRS B o o BEREMSALERER -

0




EBRPX 63

o Bk A 0E L ASRHEE
(!) FrtG/(% L IR RIS BT - BB AREREAERE °
(D FSA/MT LE IR PRR T - BEREEHES A IEEIR SR

BERERBATNTE

e~  WIFi @RI TRERIR P o A BMEEH RS AR WiFi RERN - B
> B IR EEHE RS A 1R BLED BRI M WiF
PEARERER -
pa  WIFi @RI R RIR PG o B BIREEILES A O EE 2R F A -
> B H A EL WIFI B8 228 4% o
a |WIFDERETESR - REREENRWL - B ENREEH2S A LEH WiFi & i 28E4R
v
WiFi A RBIFE R WiFi £2 8 BhIREEHBE A B A Ih iR 3
= i -

gRy EEHTEAE. @ cERRRAGKHEGE  SRRERSADRRREEE .
N EmupEeRR A -

T REERIEEE -

B ENEEHER ARAREEAE -

RELTRE - HTEERZES L -

B B)UREE RS AR BIEE o

MREETRN B HREMBAR - AE—TMEAUKEE - BBWRERIATIA
RREIE  WERTR LSEMEETR -
= B WEMSE AL TEREARRRAR - SERMIREEERE -
AR M= DB R
EIRTE 20 0 SN B RS

N4

AR R E

BEMBREER

EEARABTEERCHE  BEELEREER -
1 BT&ETF-



2 WEKESEET  BEESASRETNH -
AR BERHSEARESR - FORESERBNER

3 LEREES () WMET  BEHEH () -

4 ERFRENBEES  WEERES - BHRRETRIBZEERABEM
WAL - thiE B REEREAARERD -

BE BOERBKISABEREREESREH

5 MBEMEOIKER (1) ARBEFHOKESR (2) Lo




EBPX 65

6 HEERKOKEET  WHASZKOIAHRERSEAL -
BE . BRULEICEEESABRAER - IREERESARARHANE
RETERAEBRERBA - HEEHFEEE -

B2 BB EMIEA
BTHEFRITNERMREE - BNETRE RIS ERVAE T - A2RIEAKRRE
A o
1 BEFREKSEA L TEEAKREEFEMNRA L -
2 [FAEERT (F20 : ) BRI EROBRMIRESEL -
AR ARNTEESRIEERAEE o MRS - BEREME AT
RE A AR S E R ESUERS ©

3 (EAEERIF B0 : TR BERATH AR RELER -

+

/

BALERIE - BAUERIEL SRS EAL -

~
+

il
I




5 EAFMERT (BIW : TR SKEMBER - EENGRAESHMAERIE L

R o
e MRAERIEE T RE i - BRHALERIEROEBKT —RERH o MR

RIEMEERERERTEN - FERAERE (B ERAERE) -
6 teERERIEMESREKS ARBEE A EMAEREROKEYE -

7 BRAERIEAESWE T2 - BFEAAZESTEAMS - BF TriActive X
2HU WA —RIEH R - Wi TriActive THEEM B SRR AT -

8 MEERF (7w : ) BRWRERMA -

9 JBK TriActive 21 =34 — WA L RAFARI K EE -

10 # TriActive 251 = A — W8 _FRBE AT A GBS ARIBHFLE -
1 TriActive 2751 =& —WEEH LR - BHEE TriActive IRBER] LAB A £
TREENE o R TriActive WEEEEL B BHZE) - BIFXIRE - RE/Di
B -




-1 es

EHEAE

EBAIERE

EBHPX 67

HEEER I sSERTM - 55 www.philips.com/parts-and-accessories © 54
TR FELCHER o Sth Al UEHE MR R/M RN RAER P RSH L (5
HEE AR BRI B2 2R EFRAE) -

BAPERHERTER - B TIARHR - WA MBRTBRET FC8012 RIHBHINEA
BREMFAREELR T BAARNABERASEINNE - 250 5RE4%
& Bt FENEREER] -

ER—ERERE®% - FERAERIE - NEREENERUR -

IR EEBBRABRERERIBENTRE - SSUTUAER o 1o 2
RS EHMAIRALERIE o ERIFAARIBRIE FC8013 71 —AHEM AIER
Eo

1 BZEBRAERIE - FIEERAERNENRIELY - iSENESHA L -

2 e ALERIEREASESE -

BYRE#BSANTEAB MR EFARORBLIZMER - FREERENR
BHE I EREBIRE - Fi B BREHSS ARTRENRABRSEH O - SUEEHR
B o AT AR R BRRE R E P s B IR0 438 www.philips.com/support £
KR EFERR AR RFEE P RIS O AR A E A o



68 FHEPX

RE B &

[ Uk

i

)¢

INFEM & © FiER - www.philips.com/support - St 2R 2 BREIFIAE
REE)REHEEALBISORETRFE - MRREBER - S8 B EIEGIEE AR
EERR RS B ERRABNEFPIRET OSENREHE - UREFNT
A ERENKEASELIELENEE - EEMLEEPREHL - FAHE
MY TR AR SR ©

WA SRRRAER MR —REBEREY —HFEE (2012/19/EU) °

HWRERRAERSANRREAS M  TMESE—RRXABEY —HESE
(2006/66/EC) ° FEHHEMEEBTEE NS ULk RFPERSH L - BEEA
EEHFTEAEM o

BERBRECAERRMEROET - HBERKNETESREMMITENEM o EHE
REEEEREPRBCEIREMABRESCAmTE -

MHEFEERXE

5 FEERBELFEMABNHAERNE - BUHELA - FRAHE
HEREES -

EERETEAEM - FURTIHIEREE o SO BBREKEE AXEIR

MEIRIEH L - MR BN E M - FREMERRAMENRIBES REH O

BiAg - BRSO M ARTE R AL -

1 WEREA—RERE A B REKSA - MIEREERE

2 REPRERSABEEHEINREATHEEHE  UREREAEHEL
BTYREMETEMNE -

3 MABHIMTELEESR -



EBPX 69

4 FREXHBHRFEXEM -
5 FHEPREKEANAEXNEMEAEE T EREREY L -

AREBA T FEAAERREBIOME - WREEFAUTEMERBEINRE
&+ #51ER) www.philips.com/support 2|8 % B REB/EE - SR EERR/ME
KRR F RO

B ARERE R E
BWTR/IFILREES - 5 REAEMLE - RABAEBRE (F2H [ERERE] B
HWEWRNLERS - TT) °
BERE#BSABRNRERER R TRG/F I HRE—1E - AEHRFAE)
v IREEMEZE A o BB E R NFR/R IR

A - AHRERBABEIHER - MR
BRATLRE - SHRERSEATEHOE -
BRI - S SRR AR A

W L o
BTHP—(EREN - 58 SPREESANTERAENE KFEDBEMS A RECFEENRE L - &
TR EE 1% 23 A SR [OIFE o o Vs - AHMERBZASHLRYE  BRE
G o
LEETEGRERMNE . —HRERTRE - KRERTEEEMNEE  £E  4RAER
RE - ErEpE R I E B -
HEXAN - 5 L R RRRAE
BIRtARAH -

A (kMR REBRIERE -  BRAERIE (R B5REBREHEBEA) -

AEEIRE  HEERZESE EARKBEENAEREERM - GPRER

E- BABTZEE - FREREENEEIN
B AL e
BREBRE - 1 EBNEKEEASE - UEBRARER -

5 B B EE I 2R ATREBEIZBE BUR IR © AR
ST T RA/AT IR - SR EBREERES A

BERRESKSALERRKE  SEBNERS AR E - ARIETIZ

A o THA/AE LR - BB S AEES
B o
BERE#SARZES B (W) AERIEZES  BRIERAEEKT —BRER - RRIE]
B o S o BEMERER - FEHRAERE (R E

BALERIE) -




78 T RER A BRRTT S
SESARBEES - AWM ETREREESAREE o BT
A A — MR R EE 25 DAR IR ) 3 e B 2 R AR
SER-
IR G R AARE T REF - R IRETH
B o BELCELEFEHLRBMAE -
SESKRIBHREROMEE - BRERERO (R EREEREKIEEAN) -
AR~ EE B EE o BRI (R EREEREMEIEN)
BEREMSALDERBR AR RER NAG/AZIHRE - AEEaBIRERK
IR EMEEEE SARZECEENIRE - NRTEEER
RORES - BHEEHREMREA  ENMIR SN AERE - Faif
AEBEABE - www.philips.com/support sk 4% 7 FT7E R
K/ @R P RGO o
BENEMS A EEEZMRR N EEEEERIE AT ARRE o GIRAIERS Y
R - BAmBEE%E BT ERIRRGETER
ROBIZS - B EEREIE A
EERABE -
REANEWELRERFEE REABMBIDER - EERABEREP L (R ERABAED)H

S

PEMEEAEM -

B
%

B IR EEHRR AARERE 7 20
) o

BB RS A A BB RIER
HEITER -

EREFRR - EBEADIBR EERERS
K SEMEBEREREAUREEER - &
HEEBEREAN D - KO—DEZ
% - BE)REHE ARIELESERER -
B A LATEFE AR S AE BRI E RER -
LA IR FEEBIRIRT

=i
B8

B RS A BRI EIH

BB RSN ZETE] AL AR B B IR EE
FR AR [EHEEE o

FERSHEMBEE MERE (R LEEE
VRLE e

BBREKE ADERS RS -

BEERFH 20 D8 - A BREKS ARG

o

Bt

B B IR EE R A LR BE R A
HEITER -

WMREFHLEBREESE NETRERZER
EIHAE - BB E IR IGELF -




C| A =20

© WO~ WN — L—l
0

i
I
]
e
mjo
-l
1o
o
%H
R
>
D\I
<
@
r
o
e
ik
|>
M

M
AL
Ir
A
0
Qb
1o
mjo
ﬂ
i)
gl

1L

ST FOR

MRS F4 £50|

o
20 Ao 4 4
AR/ ZER| HE

10| 2~Z8(0]
11 TriActive XL =&
12 Hdt

13AI0IE E2HAl =

14 95t & X[(drop-off) M4
158 2]t

16 8FF

175+

1850 B4l

19| E211

20 O1EHE]

21 =2 ~E 0|

1 A1 BAIS
2 WiFi 2 EA|

oln

SRS
0 22 HAUIE T IS HASE of HEte 7152 231 USLICH
22 Havle S5 27, Y £ 258 SO NE2 © | WE
HRSHO| MEFRILICE J}3 i 240 Sof HAS| 2E2I2 BiEl 024 S0]
US 4 UBLICH 718 L 2T B2 HAT|B ABSIHT 22 HaI|7)

O s SF7E A2
HF OELE 82 YT vi=0M AFSE



=

A A AH

22 HA7|s IS BBNOR HA5| 918 25 HA AIAHS 2ED

UZLIT,

- B2 HAY|E £ JHo| MO|S BRiAIR €S wet SR A 4
5104 BH=rSl BAXIS M HBHI ST Bl

UFLICH EESH O] E2{A[E AFSS
SUTE O[SELIE

7§/\
eereic

Mo IE
= o7 228

Ct.

s 4 oE =M et St
g | 34 WEH2 o1 2t

1] TE

nNo
0o
|10



gt=0{ 73

4 XY UE HA

RS Ha DCO|M 22 HAU|E UHE M0l w2t Z HE, 2o HE, =0
WE W XY WE ML YHOR NS
22 YATIE 0|9 LS #HE HSS DS LT CHA| Z HES2
SHOI7| AIZBILICH 22 £ M2 2% HS5TM BT sEf2] Z2o|
LOLRIZAL A9IX17} =522 NI WIHR| B2 HABLIC

B Mol 2 EES HEHL 2 MEE == UASLIT

X LIxlZ2 [|sle
EX 27|71 BAE Hste EHE
22 HA0(9| stthol= Al 7HO| Sat x| (drop-off) M7t QLT o]
WME AESHO] ATt 20 HAZF U= Sdbs ZAISt gt

A 282 HAT(O| MM 5t &b X|(drop-off) M= &
SR UE FE22| IEAEE 27t 8|7 T A2 LRl AL T}

7ol A0l wat st YAl(drop-off) A7} HToll AT £ xi7 U
272 AXISIR BE £ YALICE Maly 22 HAI|S AT 2R E£=
LRb7E s ROIM SR O HS T M2 Fo| UK NARMAR, 28
HAI|7H RS SHIEH LRI 4 USS 5} LK (drop-off) MAE HIEA
Hy|HoR FASHIARAKIAS H4 W RABe F AX).

MEAEH

MO|E EafA| A&
1 AO|E B2fAe] 285 E1 22 FAV|E HO|E £ BiE AR =2
FEO s&LIth

AROIE EEfAE 28 H47| otEe] o 7Lt

no

2T AO|S E2AIE 2827 HA
M7x| S0 22{AIS Lo Pl




Of
-

T RS A E{08 &2 AH0|M2| AFlof 210(1) {EEHE HH
ZHE Z&ELICH2).

2 = AHOME ES U Y Fe 2 FL|Ct
E: =21 AH0|MO 22 80cm, 22% 30cm & 2% 100cm X[H

o
X EEE Y=o Sl=X] 2o gL T

A& P E

o EH 2EOME HES BAE 22 HAv NGBS, HE
HE BEol 22 A OAl HEADISE CHE T 20| DEsHIAe
1 R2 M| AZ/EX HES 127 58] o6 BH BCo|M Oy RE2

Matsf| o},
2 2R V|2 MH/EX HES MEA FEHLL A2 MY HES =2
HAE A‘XF‘:I»L“:},

3 EX LIt ELE AH EW Hod S0 MHo HEE =
2-H|ofMof Qﬂigl ST BIEEIE MSTSHYAI2.

AMH/EX HES 32 F2H 22 2771 2 24 220 S04

BEf2 7t ST = 74?%[5 22 L7028 2 2o So{ALt ol E

S0 22 47|17 = LH0[dE AX| Zots EF BiE20 dHE

OIA\_‘E+

Tl U A /SR HELZE 22 4 2 HE EEE SiAE =

7€)
7| 2ol 252 27|12 AH/HES FEUAL.



Arg & Ats 38

1 RE MYt A4S BRI BHE2 M| 15%E! ot
ASOR £ AE0|MS Mo} SHBLICL 22 47|}
22w AISH/BX| B1E0| w2 ZetelLc

2 BT BIE(2(0] HHO| AREF AI/BX BEL EAISO0| A% 2K
UBLICH

=7 AHO[HoM SH
I RR HAI|O NE/EX HES FRUAL.
(=]

2 22 FaU|E SO dHol AEE £2

3 A&/SX HEO| HHS| Z=0[7] AIZELT

=)

[y

2E 0|0 ZELICH

HAL b 2|0 SHO| BRET AR/EA| BEC| HAISO| A% AR

1 Apple Y AE0 E= Google Play 2E 00 A 'Philips SmartPro'&

SHEPINES

2 Philips SmartPro Y& CIR2 =510 MX|5H

Ho



76 820

3 WS P NP BIES LU,
= 4 B HAT|O| ATY/ER| HES 1057 2| 22 HA7|9 HES AT

your robot
= = WiFi 88 2EQf 282 HAT|9|
|,

AE R} QIE{HO|AS MHBHAIL. WiFi
o7 EAISO| FEHMOR Zuto|

o Wikl 20| AS5h= ALt

Start demo mode

6 'AIESH['E F24 C[AZH0]2] 2t QHAE HEHAIL. 4Bt
Ql&L|Ch,

7 WIFioll SIZE|T WiFi 92 EAIS0| HMOR J% AHELIC

8 2 Ve U 30| 250] A AZE AUL|ch #%e] O
Z=Lch
WiFi A—!I—lol Al EH A| 5Hol; St OI

12 = WIFio] FZZX 2T HEZO0| UM XH 220l S0{7ta] M=
AZsS dds AMET WIHR| ch7 2o

iPhone:

1 A2 210 'Wi-Fi'E MEISED 'PHILIPS AY'E MEHSIYAIRL.

2 'PHILIPS 8T'S 2 A|ZSts BN A XHE MEISHUAIL.
Philips SmartPro Y2 = S0t7tA 'Tig'& 225610 WiFi & &

SgstdAlL.

Android A0EE:

1 "HYC2 0[S5t WIFIE BetdA 2.

2 'PHILIPS #&'s MEHSIHA

3 Philips SmartPro Y22 S0I7IAM 'THE'g 22510 WiFi ids
HYSHAIL

WiFi AR
25 HAJ|= WEP, WPA-PSK, WPA2-PSK
USIIE M-SR LY WiFi HES )

HAGst=E MA TR ELICH

I:tl DO
F>
[nny
Rl
i)
40
m
=2



gt=0{ 77

- EEo AR 25 HAT|
HEHT0| BB 4+ gat

- 22 YA 5CH BFRHZ AR Y £ aLIDH 22 HA|S 2l

AT AL HERS B =

FU\IU

0oy
O
P

GIZE WY AL LU B APEIS 2.4GH YR WA 5
US| EHOIBHIAIL.

=0l 52 SUOILL X2 22 EHE

=

BESfOll A M| 7431 OF BfLICt.
—
NE/SA HES 7S
AZ/EX| HES CF2 571X 7]150] Q&L

©)

1sec. m

1x mu

3sec.

27171 HESohs A
o EM BEo|A Cfy| RER ME

WAL 21 MES0| F B SRILICH WiFi
R} OIE{H 0| A ZHSBLICH

ArEAF QIHH Ol & BEAlS & 2l0]
22 47| T2 0l0l= BAIS 2717t QELIE 1 2ASTH WiF A&
HAISULICH AMH/SX] BE0= BEAIS HI27F S0IELICH of2f #of Az 2]
2|07t Liet &L Ct.



78 20|
AE ME MY Azol o
R BT BEO A% 4R AsLc 2E M4} AT FH[7}
Q) g RisLct
A=/EX| BiE0| HAE| ZErRILICH 22 ¥407} B 2L

C

G

AE/SR BHEO| 22 28 4L,

22 HAT|9|
= EgLIC}

ST HiE2] THHO|

T e
why WIFi 912 EAISO| ME5| Zueuc) 22 A7} WiFi 4% BEof
> ULLICH 22 HAT|= ADEED}
WiFi 2t 2E{7} OFx] HAZE(X|
erotLIct
phy  WIFi 912 EAISO| w2 Zurelcy 22 HAI|7t ADEED}
> | O{ 2 £| A X|2F OFE! WiFi 2t Ef 2t
HAE|X| ot&LICH
WiFi 912 EA|S0| Y 212402 = & w2 22 HAT|7} WiFi 2HRE{Q} AEsle
S zerluch Fluc
WiFi 912 EA|S0| HAMoZ Al HFL|o 22 HAI 7L WiFio] 82Xz
> AT &L
: Z1 BEAISO| AZLICHL SAlo] Yoz 2ol CiEt M4 Foll 22 HA7(7t S0
AN 1y uss A 2zics vl S &LICH
HEF| = AIO|E E2{AI7} 2| &LICH
22 HA47|9 HHt UL LICH
MTE ORI YiALE RICHE 25| K|
LotELICt
22 A7t 22 AH|0|MS RX
28t|ct
i 2 CFH
— 1 od
B2 HAI(I} 20X Y= AL =S 5 MM B 5 ULLcH 1249
28 H400bw £2|5 W1 C]AZe0|9] 2 olo]2ol| 22 A0
SEBL T,
T STe 22 YA} e MEod BN RE2 MEEs H2
EHE LT
- QEZ Olef HAE FX|ct AR
- 20 ujoll =2 AE0|MS HX| 28 AL



gh=0{ 79

o[ HX|S0| 7t5 Jt= BEA

of

Ul
o
o

Off A B X

a

F

2R o
“~

Hg =
5
L|ct

=
=
o
=2
=

=
=

o}
LS

THRLIEH2).

e

ch=(1)

20oiU HlEL

E=
S =

Al FIolA 2]

=
T
Il

=

<

HA

=
=

Eot HX|IS LT

Al OHHAl 2.

o

Fo|: & E= M| MA7IZ2 MAST DEE MA




80 gt=01

5 LHE XS0l Tt E&LICHT). O3 th HXSel F2S E&5L0H2).
6 HXsSs UXE 22 €1 25 Z47(9 g NS ThAl YEELICH
Fof: MX|S 2ofl ZHE{7} A=K S 2HRISHIAIL. HA|S 2tol ZE{7}

o
HA

= dHEZ 28 FAT|E MSS= 32 BEIt 24E £ ELICL

S48 M M52 RIS 7134 Sot WXl (drop-off) MM, BER, A0|S
S2iAl 9 EYTE HAsHor BLICE
1 B2 47|18 BB 2ol AR AT EELCH
2 S22 B21A(0): 5&)8 AHBSt0] 3t 2X|(drop-off) MA0IA BHX]
T TS HHELI
&D: St WXI(drop-off) MAE BIEA| HI|MO2 HABHIAIS, st

=
) AL Cl2ie B R HATIH SR EE TS
SHR| 8 4 ULIC,

N 0T

A A
K
(@)
b
O,

Saie B2A(0]: AE)8 ALSSI0 UBHF| X FBIR0IM BIX| EE
EER N




ror

F20{ 8

ot 2{AlE &l SO0 Lo

S22 BefA(o: BlE) B HOZE AMOIE B2fAI2F FollAM T,
H27tef 2 HS ML

=52 AOIE E2fA2] 2IHHISR[ALE 72N Us P A
BelAE mstet S0 HAl HO4A2. 201 HETH HEf =2 |
G2 AMOIE ERA] (E7] "AtO|= E{A| WA|")E WAEfL T

(= €722 SA7t USRI A= E2fA2 22

Z1 A =
AT

BtSE EdAE + %
Y40\ stes =elg|ct

7 Z0|M AO|E EE{AIZ ®HE =y Xof &=7iets gof
TriActive XL =22 AUE 1A 1 25 Za7(00M TriActive

== g7 seo

IS 25 AR

9 TriActive =&0|AM E0|= HHX



82 gh=01

10 TriActive =& A 38 28 47| Sttt FHOl| 7IZLICH TriActive
LEE O Al Xiglofl 2o &Lt =&0] [ofef2 2 U2(0[E4
SI=51| 22 0|=X| &IBtLICE TriActive =50| AFREX 220X &=
A ChA| B2l Ol A ATA O] 2RIt A|2.

HMME| = ofy| &S Fota{® www.philips.com/parts-and-
accessoriesE HUEotALE 22 A CH2|Fo| 22/t A2, ot sHE =712
=2

LY D HEHA BOISHME HLICHAAN YEE IX 25N FE).

|

ol

0N CIZHLE =4 22 DABILICL F2 9IS FC80122 M ZEIS
4 QUELICH HAISO|M HEIS 226t Wy % HAS0| LEE

I
S

=

0 04 X e
B Ao o
o]l

He ol 3t A2 HA W RXBR WO MK uRI| W HA'E
SHMAIL.
AFO|E 2| Al TA|
HEE Y4 2DHE YO UY A2H0| X F AO|S S2fAlE TAELICH

Rl
°
n
o
il
Rl
]
El
=t
_Oi
I
rD
0]
=z
0
i
<
n
o
i)
=
i
_}1_
=
A
=2
Rl
I
-
inl




iz X| 2 0O
EMA HFZ 49

gt=0{ 83

2 MZ2 A|= =22{AS =0 »l2LD

A

2R FHa|ol FHEA iEElE XEE HE ME|A AIX|LIofof ofshAM e a x| E
= UGLICH SEA BIEEIE O 0|4 MEXE == AL} te| Y= E=2
LA XY My e 258 A7(2] siEe[E WAstdA|2. = H|
HEM L= g AO|E(www.philips.com/support)oi| SHE =7+2| TZIA AMB[A
HE A=ty 22F &L ch

K&

B RS SELE X0 HRst ZRols HEA
ZIALO| E (www.philips.com/support) S 2=

HESIHAIL.

22 S A7) B2 FeUE 7120 8 H HLEUSsLILH 22 BATVIE
+2[allof St AR 0ls XA TEiA A dEHE2 2o[etuAL. Foiet
E AlZtol] =2l & TE = UES TESHA sl =2 sLIch oy X0
ME[A JIEZE e S 2= U2lEo 225tdA2

- 0l 7[z= E MEE e HES 287|122l HolstE et E
olojgLiti2012/19/EU).

i

HNZoll 7Fg& 2221(2006/66/EC)2t =7 H 7 |otH OF &=
27t ZE0f AUSE HEHLE HEE XZE MEgs =

=

m

Halsts 20| FaLict

- M7 Y HA HED FEA iER|0] 22 £7{0) T3 ST 2710l RS
E4SHUAIR. RIBS SHI2H H7|51H BT IF 2ol 0|l
SHHOl TS ofure & UKLICH



84

o

20f

SHA HIEE] 2]

Ji MES H7|E ol SHA H{E{2|E 2E[SHHAIL. HMAH Al
HHE{2|7} 25| 2 2= A=K SHOISHHYAIL.

e

BT HHEEIE 2RBRIH T2 KHS GRANS. BRI AB|A HE{ofA
20| EHE HIE2IB F2lB S5 USLICL ST 279 TR AulL HE
ZAE HEF0) B2A Au|L HE0] 2RI
| =2 AE0]M0] Ofcl ¥ O10] OFR FAofM B HAY|O HES

AIZEBH AL,
2 BTM BIEIRIS B2l7| Fo| §TE| YT BFA 27} YT

WX 22 HAY|S AEEL|C

3 BiEZ[E FH2 LIAME 24

Ol YolM= HES AMES
Ofef S2& Soll 2HE

WEsof XpF 2 LE(F

HEIZ 2o/5HAI2.

ST BEElE MU0 22l5Hd Al
5 22 S SUMUHEIE Y| H A HESL 2 2] oA,

(@}
.

7+ LUl X E THELIC

St 42 www.philips.com/support=S

AQ) 555 BZSHAL S =Ite] HEA ME[A

=HH ol #el ol Z 24
MNAH/EX HES =215 SN BIE27t S sl E SEELC(ALS o =H'
2 TPt ExE YR UG RS

AZBHA| ph& LTt

22 a0t ad 2
BE2 So{Zuch

ME/SR HES 124 282 FA0|E
HEAMZIHAL. AX/SX] HES TH
WeA F2H 25 470 A S
AEEILICH A BHE 2|0t G =™
a7 ASotA| ettt 2 49 22
4218 SO0t HEo HEE =Y
2E0]E0 =& LI




gh=0{ 85

=HH ofl&f &2l ofl 24
HE BILIE S27| FMols 22 HAU|9 S sjER7t 22 8408 E2i07 B0l 9ZE =2
22 yao7b MESR YHEASLICH ~Efo| Mo E&LICHL B £ 5 2%
YL HAv|o| MEgo| S2/0f ClASe o7}
AELIcH,
A1 EAISO0| W2 HlF| St = 5 o HEF| AT Folof 23 s 2 E,
ZetelLict SAl0| Ho2 LI, oalotet & £ MHE HARLCH
SHofl chet T3t LHg2
Al gEoR Wil
AOIS HEA BILLEE & A0S BRI (27] 22 47| HA)E
F iStsLIT, HastiAl2.
MEENTE GAL HICHR T SONTL GUHL RICHE 2EIT) e B2
E—}-glx O;FOI-/\L|E|, 25 ™MAD | },XFE },Il ?F/\\_l[} AFCH
[ LS M= . S~ O S H O
HE 22 FAT(0| S8t2 AT
B 7| LT, MO WY L2 =S 22 HA|S

SOISEILICH JOoH=0M 22 oLl 320
HAV[E T AMH/EX] BES 2T =2
22 FATVI2 HAE CHAL AIS LT

Ha 0 22 AP0 E0 22 0|5 uiEo| s5Lch O ts

S/ ELIChL AZ/BX HES WEA 52 HAE CHA
A|ZFBHLICE

HATF MCi2 K] AOIE EEfA| Lt EE & HefAE Al SO WEESH 20| ©0t
ea= Ctel 2ot 8[E OMWLP ESLICH 201 M5 FEl 2 SATK| 2

TEHA UGLICHL BT AO|E E21A] (£7] "AIO|= E2{A|
LA"E WA B

HX|S2| Lot HY¥&Lch XS HHE ® Es 2EeR A2
HARLICH 2E HAV|9 gEe 2
MYsio] ZY H HXSE HAE +5
%’QL\E%.
HefjAlLL TS HAVEE HEHE HA" =+
= AR HEE MZI22 WA ELCH F 4
U Hofl o HE ZEE WAste 0|
E =

HX|S2 otttof U= YT LT (B 'ER HATV| HA)E

25 USLICH HASHHAI2

et off {2 Zt=folLt 7 |Ef AELF (B0 2R HAT| HANE

HXIZF 7|0 YELIC HASHYAIL.

2R FHATLUR OIEHL AIR/EX HES HEH FE O 22

0| L= BEHE ’W\o}m A7 Y g2 MyQ HF*OE

=5t & X(drop-off) dlA 7t O|Sot=5 BfLICH G2 MAO| HIHUME

SELICL ol 22 X7 A< %‘@5% ?é—‘?—,

HAZZ7FH|E AN HEI2 2 www.philips.com/supportS ZZ=stHLE

S0l ¢elo] Lot aliet =7tel Ela Mu|A MEZ

T OISHMAIL.




86 2t=01
=HH ofl & el ol 224
22 HA|JL YOI B HES Lot WOR So{eL HUS
SIAMEIS BISHS M4 AIEHELICK £ 90| Y ulE of Y48
T Al=retLct
MNE SHEAI7| 0, Ha2|2)
B A0 HEHOR B0
A0l0] Lk,
EEA BIERTLCl 014 BT UjEI2IQ £H0] TRIA My|A HE (27] S siEl
EHE|R QoL olF  ChgteLIC, WA )OIM BH4 BIERIE TAIBHIAIL.
w2 LHELIC,
22 AL SR R HAIDINEEE A 012 HAHE HSQULICL =) e
St 2E0f ULt DAX|7} ZR|E|0f Hot BX S ATl B
2 xH 2E H ROV HEY &
UELICL XIH HE ¥4 2Es UE Ha
2oof ZRE|O] ABLICE o 1B F 2=
HA7|7h Ut HA HES CHA AL
UM CHE Ha RES NSOl X|H HE
Ha BEE FXE S5 UaLich
22 Yoot =Y 22 Y47t =2 S AEO1E (7] 'EY AE|0[E HX|')S
AE[O[MS XA RELICL AB|0[MO2 0|SE7| 93 CH2 SRl FHAIR
EE£38 3710] iBLich

o

EE FAVPDL 2L AHOIME £ AHO[H2RE SO IIX| 2f 20274
=t
x

&

22 Ha00 22 Mo RE S 28 YAl £
~EO[MO|M HAS ARISIR|  AH0|MOZ SopiEe 2 £
UteLicH ~E[O[Mo| M HAS AIREIL|C)




© 2018 Koninklijke Philips N.V.
All rights reserved
3000.013.0254.3 (28,/9/2018)

>75 % recycled paper
>75 % papier recyclé

w e



	Introduction
	General description (Fig. 1)
	Display

	How your robot works
	What your robot cleans
	How your robot cleans
	How your robot avoids height differences

	Before first use
	Mounting the side brushes

	Preparing for use
	Installing the docking station
	Important note: deep sleep mode
	Charging
	Charging automatically during use
	Charging on the docking station

	Setting up the WiFi connection
	What to do if WiFi setup fails
	WiFi specifications


	Using your robot
	Preparing the room for a cleaning run
	Functions of the start/stop button
	User interface signals and their meaning
	Clap response

	Cleaning and maintenance
	Emptying and cleaning the dust container
	Cleaning the robot

	Replacement
	Ordering accessories
	Replacing the filter
	Replacing the side brushes
	Replacing the rechargeable battery

	Warranty and support
	Recycling
	Removing the rechargeable battery
	Troubleshooting
	Pengenalan
	Gambaran umum (Raj. 1)
	Paparan

	Bagaimana robot anda berfungsi
	Apa yang dibersihkan oleh robot anda
	Bagaimana robot anda membersihkan kawasan
	Bagaimana robot anda mengelak perbezaan ketinggian

	Sebelum penggunaan pertama
	Memasang berus tepi

	Membuat persediaan untuk guna
	Memasang stesen dok
	Nota penting: mod tidur lena
	Pengecasan
	Pengecasan
	Mengecas secara automatik semasa guna
	Pengecasan di stesen dok

	Menyediakan sambungan WiFi
	Apakah yang akan berlaku jika persediaan WiFi gagal
	Spesifikasi WiFi


	Menggunakan robot anda
	Menyediakan bilik untuk aktiviti pembersihan
	Fungsi butang mula/henti
	Isyarat antara muka pengguna dan maknanya
	Respons tepuk tangan

	Pembersihan dan penyelenggaraan
	Mengosongkan dan membersihkan bekas habuk
	Membersihkan robot

	Memesan aksesori
	Penggantian
	Menggantikan penuras
	Menggantikan berus tepi
	Menggantikan bateri boleh cas semula

	Jaminan dan sokongan
	Kitar semula
	Mengeluarkan bateri boleh cas semula
	Penyelesai Masalah
	ข้อมูลเบื้องต้น
	ส่วนประกอบ (รูปที่ 1)
	หน้าจอแสดงผล

	วิธีการทำงานของหุ่นยนต์
	สิ่งที่หุ่นยนต์ทำความสะอาด
	วิธีการทำความสะอาดของหุ่นยนต์
	วิธีที่หุ่นยนต์หลีกเลี่ยงพื้นที่ที่มีความสูงต่างระดับ

	ก่อนใช้งานครั้งแรก
	การติดตั้งแปรงด้านข้าง

	การเตรียมตัวก่อนใช้งาน
	การติดตั้งแท่นวาง
	หมายเหตุสำคัญ: โหมดพักเครื่อง
	การชาร์จแบตเตอรี่
	การชาร์จ
	การชาร์จโดยอัตโนมัติระหว่างการใช้งาน
	การชาร์จบนแท่นวาง

	การตั้งค่าการเชื่อมต่อ WiFi
	ควรทำอย่างไรหากการตั้งค่า WiFi ล้มเหลว
	ข้อมูลจำเพาะของ WiFi


	การใช้หุ่นยนต์
	การเตรียมห้องสำหรับทำความสะอาด
	ฟังก์ชันการทำงานของปุ่มเริ่ม/หยุด
	สัญญาณของอินเทอร์เฟซผู้ใช้และความหมาย
	การตอบสนองต่อการปรบมือ

	การทำความสะอาดและบำรุงรักษา
	การเทสิ่งสกปรกและการทำความสะอาดภาชนะเก็บฝุ่น
	การทำความสะอาดหุ่นยนต์

	การสั่งซื้ออุปกรณ์เสริม
	การเปลี่ยนอะไหล่
	การเปลี่ยนแผ่นกรอง
	การเปลี่ยนแปรงด้านข้าง
	การเปลี่ยนแบตเตอรี่ที่สามารถชาร์จไฟได้

	การรับประกันและสนับสนุน
	การรีไซเคิล
	การถอดแบตเตอรี่ที่สามารถชาร์จไฟได้
	การแก้ปัญหา
	簡介
	一般說明 (圖 1)
	顯示幕

	自動吸塵機器人運作方式
	自動吸塵機器人清潔項目
	自動吸塵機器人清潔方式
	自動吸塵機器人如何避開高度落差

	第一次使用前
	安裝側邊刷毛

	使用前準備
	安裝機座
	重要事項： 深度休眠模式
	充電
	充電
	使用期間自動充電
	在機座上充電

	設定 WiFi 連線
	若 WiFi 設定失敗該怎麼做
	WiFi 規格


	使用自動吸塵機器人
	清潔房間前的準備工作
	開始/停止按鈕的功能
	使用者介面訊號及其意義
	拍掌回應

	清潔與維護
	清空和清潔集塵盒
	清潔自動吸塵機器人

	訂購配件
	更換
	更換濾網
	更換側邊刷毛
	更換充電式電池

	保固與支援
	回收
	取出充電式電池
	疑難排解
	소개
	구성품 명칭(그림 1)
	디스플레이

	로봇 청소기 작동 원리
	로봇 청소기의 청소 기능
	로봇 청소기 청소 원리
	로봇 청소기가 낙차를 피하는 방법

	처음 사용 전
	사이드 브러시 장착

	사용 준비
	도킹 스테이션 설치
	중요 사항: 완전 절전 모드
	충전
	충전
	사용 중 자동 충전
	도킹 스테이션에서 충전

	WiFi 연결 설정
	WiFi 설정이 실패 시 해야 할 일
	WiFi 사양


	로봇 청소기 사용
	청소 작업을 위한 공간 정리
	시작/중지 버튼의 기능
	사용자 인터페이스 표시등 및 의미
	손뼉 응답

	청소 및 유지관리
	먼지통 비우기 및 청소
	로봇 청소기 청소

	액세서리 주문
	교체
	필터 교체
	사이드 브러시 교체
	충전식 배터리 교체

	품질 보증 및 지원
	재활용
	충전식 배터리 분리
	문제 해결

