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6 English
Introduction

Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Top cover

Handle of dust container lid
Dust container lid

Filter

Dust container

Fan

Bumper

Docking station sensor
Start/stop button (to start or stop the robot)
10 Display

11 Front wheel

12 Side brush shafts

13 Drop-off sensors

14 Wheels

15 Suction opening

16 Side brushes

17 Battery holder

18 Remote control (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Small plug

20 Adapter

21 Docking station
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Display and remote control

Display (Fig. 2):

1 Warning indicator

2 Start/stop indicator

3 Dust container full indicator
Remote control (Fig. 3):

1 Navigation buttons and start/stop
2 Docking button

3 Cleaning time button

4 Cleaning mode buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in
your home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
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or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 2-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 4).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 5).

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each

area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern (Fig. 6)

2 Random pattern (Fig. 7)

3 Wall-following pattern (Fig. 8)

4 Spot-cleaning pattern (Fig. 9)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence:z-pattern, random

pattern, wall-following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in Z-pattern again. The

robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery

runs low, or until it is switched off manually.

Note (FC8715, FC8710, FC8705): You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control. For more details, see chapter 'Using your robot', section
'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate
it near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see chapter '
Cleaning and maintenance’ for instructions).

Before first use

Before first use

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 10).
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Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Removing the protection tag from the remote control

This only applies to FC8715, FC8710, FC8705.

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a
protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control (Fig. 11).
Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Important note: deep sleep mode

In deep sleep mode, the robot does not respond at all when you press a button. To reactivate the

robot when it is in deep sleep mode:

1 Press the start/stop button on the robot to bring the robot from deep sleep mode to standby
mode.

2 Press the start/stop button on the robot or on the remote control to start the robot.

3 If the robot does not start cleaning, place it on the plugged-in docking station to recharge its
rechargeable battery.

The robot enters deep sleep mode when you press the start/stop button for 3 seconds. It may also

enter the deep sleep mode when its battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the

robot is unable to find its docking station.

Note: You cannot get the robot out of its deep sleep mode with the start/stop button on the remote
control. You need to press the on/off button on the robot.

Charging

- When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the
charging time is four hours.

- When the rechargeable battery is fully charged, your robot can start cleaning.

- Your robot can only be charged on the docking station.

Charging on the docking station

1 Press the start/stop button on the robot.

2 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).
3 The start/stop indicator starts flashing slowly (Fig. 15).
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4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up continuously (Fig.
16).

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the start/stop indicator flashes quickly (Fig. 18).

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up continuously.

Note: The robot only searches for the docking station automatically when it started cleaning from the
docking station.

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor (Fig. 20).

Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping

1 Press the start/stop button.
- You can press the start/stop button on the robot (Fig. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: You can also press the start/stop button on the remote control (Fig.
22).

2 The start/stop indicator is continuously on and the robot starts cleaning (Fig. 16).

3 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spot-cleaning patterns (Fig.
17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control. See
section 'Cleaning mode selection' for more details.

4 When the battery runs low, the start/stop indicator starts flashing and the robot searches for the
docking station to recharge (Fig. 18).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

6 FC8715, FC8710, FC8705: To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control (Fig. 24).

The start/stop indicator starts flashing and the robot searches for the docking station to recharge
(Fig. 18).

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not search for the docking
station automatically when the rechargeable battery runs low.

FC8715, FC8710, FC8705: If there is still enough energy in the rechargeable battery, you can press
the docking button on the remote control to make the robot return to the docking station. If the
rechargeable battery is completely empty, you have to place the robot on the docking station
manually.
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Operating the docking station
The docking station has two controls that can be used to operate the robot.
Battery full and go button

If you press the battery full and go button on the docking station while the robot is charging, the
robot starts cleaning as soon as the rechargeable battery is full (Fig. 26).
24h button

If you press the 24h button on the docking station, the docking station starts to count down the 24
hours until the next cleaning run. When the countdown is finished, the robot starts cleaning until its
battery runs low and then returns to the docking station automatically to recharge (Fig. 27).

Cleaning mode selection

Cleaning mode selection is only possible with the remote control (FC8715, FC8710, FC8705). Next to
the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be activated by
pressing the appropriate button on the remote control.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large
areas (Fig. 28).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
29).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 30).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves randomly on a small area to clean this area thoroughly (Fig. 31).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 32)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.

Using the cleaning time button on the remote control

FC8715, FC8710, FC8700: Press the cleaning time button on the remote control to make the robot
clean for 35 minutes. When the cleaning time is finished, the robot stops (Fig. 33).

Signals and their meaning

The robot has a display with three indicators: a warning indicator, a start/stop indicator and the dust
container full indicator. The table below explains the meaning of the signals.
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Signal Meaning
The start/stop indicator is on continuously. The robot is ready to clean.
The start/stop indicator flashes slowly. The robot is charging.
The start/stop indicator flashes quickly. The robot is searching for the docking station.

The rechargeable battery of the robot is low.

The dust container full indicator lights up. The dust container is full.

The warning indicator lights up. The robot was lifted while it was cleaning.

The bumper of the robot is stuck.

A wheel or side brush is stuck.

The top cover is not present or is not closed
properly.

The robot cannot find the docking station.

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:
- when it stops cleaning due to an error
- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by

beeping and by lighting up all icons on its display.

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up continuously.

1 Remove the cover (Fig. 34).

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 35).

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the

motor fan.

3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 36).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust
container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container (Fig. 37).

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.

Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 38).
Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 39).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.
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Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors.
(Fig. 40)
Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 41).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 42).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 43).

6 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 44).

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international
warranty leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter under order number
FC8065. See 'Emptying and cleaning the dust container’ in chapter 'Cleaning and maintenance' for
instructions on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust
container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. You can order a set of two side brushes and two
filters under type number FC8067.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet.
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Replacing the battery of the remote control (FC8715, FC8710,
FC8705)

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 45).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 46).

Storage

When you are not going to use the robot for more than one month, press the start/stop button on the
robot for 3 seconds to make the robot enter deep sleep mode to protect its rechargeable battery.
Unplug the docking station to save energy.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.

2 Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 47).

Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 48).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic
waste.

N

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem Possible cause Solution
The robot does not start  The rechargeable battery is Charge the rechargeable battery (see
cleaning when | press the empty. chapter 'Preparing for use').

start/stop button.

The small plug is still inserted  The robot does not work on mains

in the socket on the robot. power. It only works on its rechargeable
battery. Therefore, always disconnect
the adapter from the robot and the
mains before use.
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Problem

Possible cause

Solution

The power switch is not set to
'on' (1) position.

Press the power switch to 'on'. Place the
robot on the plugged-in docking station
or plug in the small plug of the adapter.
After a few seconds, the robot beeps
and the display lights up.

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

You set the on/off switch to
'off".

Press the power switch to 'on'. Place the
robot on the plugged-in docking station
or plug in the small plug of the adapter.
After a few seconds, the robot beeps
and the display lights up.

The robot could not find the
docking station and the
battery ran out.

Place the robot on the plugged-in
docking station or plug in the small plug
of the adapter. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove
the fluff, hair, thread or wire that is
caught around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The top cover is not present or
is not closed properly.

When the top cover is not present or is

not closed properly, the robot does not
work. Place the top cover on the robot

properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the
robot so that its bumper comes free.
Place the robot at some distance from
the obstacle and press the start/stop
button to make it resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace
the side brushes (see chapter
'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with
a cloth or a toothbrush with soft bristles.
You can also clean the filter and dust
container with a regular vacuum cleaner
at a low suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help
to clean the filter, replace the filter with
a new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.
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Solution

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see chapter
'Replacement’).

FC8715, FC8710, FC8705:
The battery of the
remote control runs
empty too fast.

Perhaps you did not insert the
correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-
cleaning mode can be activated when a
lot of dirt is detected on the floor for a
thorough clean. It is also part of the auto
cleaning mode. After approximately one
minute the robot resumes its normal
cleaning pattern. You can also stop the
spot-cleaning mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

FC8715, FC8710, FC8705: You can also
stop the spot-cleaning mode by
selecting a different cleaning mode on
the remote control.

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking
station' in chapter 'Preparing for use'.

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.
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Problem Possible cause Solution

The robot was not started from If you want the robot to return to the
the docking station. docking station after a cleaning run, start
it from the docking station.




Cestina
Uvod

Uvod

Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vdech vyhod podpory

nabizené spolecnosti Philips, zaregistrujte svUj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

VSeobecny popis
hornf kryt

rukojet vika nadoby na prach
viko nadoby na prach

Filtr

nadoba na prach

ventilator

naraznik

¢idlo dokovaci stanice

tlacitko spusténi/zastaveni (pro spusténi a zastaveni robota)
10 Displej

1 predni kolecko

12 hridele postrannich kartacku

13 senzory padu

14 kolecka

15 saci otvor

16 postranni kartacky

17 drzak baterie

18 dalkovy ovladac (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mala zastrcka

20 Adapter

21 dokovaci stanice
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Displej a dalkovy ovladac

Displej (obr. 2):

1 indikator varovani

2 Indikator spusténi/zastaveni

3 indikator naplnéni nadoby na prach
Dalkovy ovladac (obr. 3):

1 navigacni tlacditka a spusténi/zastaveni
2 tlagitko dokovani

3 tlacitko doby c&isténi

4 Tladitka rezimu cisténi

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuiji, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi
uklidu podlah.

Robot je vhodny predevsim pro ¢isténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic, linolea apod. Cisténi

meékkych podlah, napf. koberct, mu muze ¢init potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce,

Cettina

17
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zUstante pfi prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na
robota je také tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Jak robot uklizi

Systém cistén(

Robot je vybaven dvoufazovym systémem c&isténi, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pfi ¢isténi dosahnout do rohd a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 4).

- Volnou spinu robot sebere diky dostatecné vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby
na prach (obr. 5).

Schémata cisténi

V rezimu automatického &isténi pouziva robot automatickeé poradi uklidovych schémat pro optimalni

¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti. Pouzivana uklidova schémata jsou:

1 schéma (obr. 6) Z, nebo cik- cak

2 nahodné schéma (obr. 7)

3 schéma (obr. 8) pohybu podél zdi

4 schéma (obr. 9) bodového cisténi

V rezimu automatického cisténi robot pouziva tato schémata v pevném poradi: schéma Z, nahodné

schéma, schéma pohybu podél zdi a schéma bodového ¢isténi.

KdyzZ robot dokon¢i toto poradi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle schématu Z. Robot bude

pokracovat v ¢isténi mistnosti pomoci tohoto poradi schémat, dokud se jeho baterie skoro nevybije

nebo dokud ho ru¢né nevypnete.

Poznamka (FC8715, FC8710, FC8705): Jednotlivé rezimy muzete také vybrat ru¢né stisknutim
prislusného tlacitka na dalkovém ovladaci. Podrobnosti najdete v kapitole ,Pouzivani robota“ v ¢asti
,Rezimy cisténi®.

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdildm

Ve spodni ¢asti je robot vybaven tfemi senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskoveé rozdily, naptiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat vcas. Proto robota pFi nékolika prvnich pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vyskového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dilezité pravidelné ¢&istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné rozpoznat vyskové rozdily (instrukce naleznete v kapitole ,,Cisténi a
udrzba“).

Pred prvnim pouzitim

Pred prvnim pouzitim
1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stil nebo na podlahu.
2 Nasadte postranni kartacky na hiidele ve spodni ¢asti robota (obr. 10).
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Poznamka: Ujistéte se, ze jste postranni kartacky upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.

Odebrani ochranného stitku z dalkového ovladace

Tento pokyn se tyka pouze modelt FC8715, FC8710, FC8705.

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatfena ochrannym stitkem,
ktery je nutné pred prvnim pouzitim vyjmout.

1 Vytahnéte ochranny stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace (obr. 11).

Dalkovy ovladac je pripraven k pouziti.

ey ¥

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastr¢ku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, ze ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Dulezita poznamka: rezim hlubokého spanku

Robot v rezimu hlubokého spanku vibec nereaguje na stisknuti tlacitka. Opétovna aktivace robota,

ktery je v rezimu hlubokého spanku:

1 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na robotovi pfepnete robota z rezimu hlubokého spanku do
pohotovostniho rezimu.

2 Robota spustte stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na robotovi nebo na dalkovém ovladadi.

3 Pokud robot neza¢ne uklizet, umistéte jej do dokovaci stanice pfipojené k elektrické zasuvce, aby
se znovu nabil jeho akumulator.

Robot prejde do rezimu hlubokého spanku, pokud stisknete tlacitko spusténi/zastaveni po dobu

3 sekund. Do rezimu hlubokého spanku muze také prejit, pokud je vybity akumulator. K vybiti

akumulatoru muze napfriklad dojit, kdyz robot nemdze najit svoji dokovaci stanici.

Poznamka: Robota nelze z rezimu hlubokého spanku probudit stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovém ovladacdi. Je nutno stisknout vypinac na robotu.

Nabijeni

- Prvni nabijeni robota, stejné jako nabijeni zcela vybitého akumulatoru, trva Ctyfi hodiny.
- Jakmile je akumulator plné nabity, mize se robot pustit do uklidu.

- Robota lze nabijet pouze v dokovaci stanici.

Nabijeni v dokovaci stanici

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi.

2 Umistéte robota do dokovaci stanice (obr. 14) pfipojené k elektrické zasuvce.

3 Indikator spusténi/zastaveni za¢ne pomalu blikat (obr. 15).

4 Kdyz je akumulator plné nabit, indikator spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 16).

-
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Automatické nabijeni pfi pouzivani

1

2

Kdyz robot dokonci ¢isténi nebo kdyz nabiti akumulatoru klesne pod 15 %, robot automaticky
vyhleda dokovaci stanici, aby dobil akumulator. Kdyz robot hleda dokovaci stanici, indikator
spusténi/zastaveni rychle blika (obr. 18).

Kdyz je akumulator plné nabit, indikator spusténi/zastaveni nepfetrzité sviti.

Poznamka: Robot dokovaci stanici vyhleda pouze v pfipadé, Ze cisténi zahajil z ni.

Priprava mistnosti na uklid
Nez poslete robota uklizet, seberte z podlahy vSechny volné a kiehké predméty (obr. 20).
Také ze zemé odstrante veskeré kabely a draty.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni

1

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

- Muzete stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 21).

- FC8715, FC8710, FC8705: Take |ze stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovem ovladaci
(obr. 22).

Indikator spusténi/zastaveni zacne nepfretrzité svitit a robot za¢ne uklizet (obr. 16).

Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se baterie skoro nevybije. V rezimu

automatického cisténi robot opakuje pfedem dané poradi schémat pohybu Z, nahodného cistént,

pohybu podél stén a bodového cisténi (obr. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte prislusné tlacitko rezimu cisténi na dalkovem
ovladaci. Dalsi podrobnosti najdete v ¢asti ,Vybér cisticiho rezimu®.

Kdyz nabiti baterie klesne pod stanovenou hodnotu, indikator spusténi/zastaveni za¢ne blikat a
robot vyhleda dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 18).

Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také cisténi prerusit nebo zastavit. Kdyz tlacitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostatec¢né nabitd, robot bude pokracovat v rezimu
automatickeho c&isténi.

FC8715, FC8710, FC8705: Kdyz budete chtit, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude
baterie skoro vybita, stisknéte dokovaci tlacitko na dalkovém ovladaci (obr. 24).

Indikator spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot vyhleda dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 18).

Poznamka: Pokud jste robota nespustili z dokovaci stanice, pfi vybiti baterie robot stanici
automaticky nevyhleda.

FC8715, FC8710, FC8705: Pokud je v baterii jesté dostatek energie, mlzete stisknout dokovaci
tlacitko na dalkovém ovladadi, aby se robot vratil do dokovaci stanice. Pokud je baterie zcela
vybita, musite robota do dokovaci stanice umistit ru¢ne.

Ovladani dokovaci stanice
Dokovaci stanice ma dva ovladaci prvky, kterymi lze robota ovladat.
Tlagitko plného nabitf a spusténf

Pokud béhem nabijeni robota stisknete na dokovadi stanici tlacitko plného nabiti a spusténi, zacne
robot po Uplném nabiti (obr. 26) baterie uklizet.
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Tlacitko 24h

Pokud stisknete tlac¢itko 24h na dokovaci stanici, spusti dokovaci stanice odpocet 24 hodin do
pristiho cisténi. Po skonc¢eni odpocitavani robot zac¢ne cistit, dokud se jeho baterie skoro nevybije, a
poté se automaticky vrati do dokovaci stanice, aby se nabil (obr. 27).

Vybér cisticiho rezimu

ReZim cisténi lze vybrat pouze prostfednictvim dalkového ovladace (FC8715, FC8710, FC8705). Robot
ma kromé rezimu automatického ¢isténi dalsi ¢tyti rezimy cisténi, které mizete vybrat stisknutim
pfislusného tlacitka na dalkovém ovladaci.

Schéma Z

P¥i &isténi podle schématu Z Cisti robot velké plochy (obr. 28) v mistnosti pohybem ve smyckach
tvaru pismene Z.

Ndhodny rezim

V tomto rezimu se robot pfi ¢iSténi mistnosti pohybuje stfidavé rovnymi a kfizovymi pohyby (obr. 29).
Rezim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél stén vycistil pecliveji (obr.
30).

ReZim bodového cistént

V tomto rezimu se robot pohybuje nahodné na malé oblasti, aby ji dikladné vy¢istil (obr. 31).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatického cistént.

Rucni ovladani
Robota mUzete ovladat manualné pomoci tlacitek na dalkovém ovladadi (FC8715, FC8710, FC8705).

1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 32) mizete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovém ovladaci.

Poznamka: Kdyz robota ovladate ruc¢né, davejte pozor na vyskoveé rozdily a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguiji, pouze kdyz robot jede dopredu. Tlacitka
doleva, doprava a dozadu slouzi pouze k manévrovani s robotem.

Pouzivani tladitka doby cisténi na dalkovém ovladacdi
FC8715, FC8710, FC8700: Stisknutim tlac¢itka doby ¢isténi na dalkovém ovladaci prikazete robotovi
uklizet po dobu 35 minut. Po uplynuti doby ¢&isténi se robot zastavi (obr. 33).

Signalizace a jeji vyznam
Robot je vybaven displejem se tfemi indikatory: indikator varovani, indikator spusténi/zastaveni a
indikator naplnéni nadoby na prach. Nize uvedena tabulka vysvétluje vyznam signalizace.

Signalizace Vyznam
Indikator spusténi/zastaveni nepretrzité sviti. Robot je pfipraven k ¢isténi.
Indikator spusténi/zastaveni pomalu blika. Robot se nabiji.

Indikator spusténi/zastaveni rychle blika. Robot hleda dokovaci stanici.
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Signalizace Vyznam

Baterie robota je skoro vybita.

Indikator naplnéni nadoby na prach sviti. Nadoba na prach je plna.

Indikator varovani sviti. Robot byl béhem ¢&isténi zvednut.

Robotovi se zasekl naraznik.

Zaseklo se kole¢ko nebo postranni kartacek.

Horni kryt chybi nebo neni spravné zavieny.

Robot nemUze najit dokovaci stanici.

Reakce na tlesknuti

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni v nasleduijicich situacich:
- Zisténi bylo zastaveno z dGvodu chyby,

- naprogramovali jste prilis kratky cas &isténi,

- robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.

Pokud robota nevidite, mizete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje vydanim zvukového
signalu a rozsvicenim vSech ikon na displeji.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach
Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepfretrzité sviti, vysypte a vycistéte nadobu na prach.
1 Sejméte kryt (obr. 34).

2 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nddobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 35).

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte pozor, abyste neposkodili
lopatky ventilatoru.

3 Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2) (obr. 36).

4 Vyklepejte nadobou na prach nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a vnittek nadoby na prach
hadfikem nebo kartackem s mekkymi stétinami. Také vycistéte saci otvor v dolni ¢asti nadoby na
prach (obr. 37).

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v mycce na nadobi.

5 Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2) (obr. 38) prikryjte vikem.
6 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota na misto (obr. 39).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr. Pokud robota budete
pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobfe uklizet, je nutné obcas vycdistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky
a saci otvor.

1 Polozte robot vzhiru nohama na rovny povrch.
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2 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrante prach a necistoty ze
senzort padu (obr. 40).
Poznamka: Senzory padu je dllezité cistit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinave, robot
nemusi rozpoznat vyskove rozdily nebo schody.

3 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napt. kartacku na zuby) odstrante prach a necistoty
z predniho kolecka a bocnich kolecek (obr. 41).

4 Postranni kartacky pred &isténim uchopte za stétiny a stahnéte je z hiideli (obr. 42).

5 Pomoci mékkého karta¢ku (napt. kartacku na zuby) nebo hadfiku (obr. 43) odstrante necistoty,
vlasy a nité z htideli a z postrannich kartackd.

6 Ocistéte saci otvor pomoci kartacku s mekkymi Stétinami (napf. kartacku na zuby) (obr. 44).

7 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjake ostre
predmeéty, které by mohly poskodit podlahu.

Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit prislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service

nebo se obratte na prodejce vyrobkul Philips. Mlzete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spolecnosti Philips ve své zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vyména

Vymeéna filtru

Pokud je filtr velmi Spinavy nebo poskozeny, vymérite ho. Novy filtr si mizete objednat pod
objednacim ¢islem FC8065. V ¢asti ,Vyprazdiiovani a ¢isténi nadoby na prach* v kapitole , Cisténi
a udrzba“ najdete pokyny, jak filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vlozit zpét.

Vymeéna postrannich kartackt
Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.
Poznamka: Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vsimnete znamek opotiebeni nebo poskozeni.

Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Pod typovym cislem FC8067 muzete objednat
sadu dvou postrannich kartackd a dvou filtrd.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je z hrideli.
2 Na hiidele nasadte nové postranni kartacky.

Vymeéna akumulatoru

Vyménu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni technici. Pokud akumulator
nelze nabit nebo dochazi k jeho prilis rychlému vybijeni, odneste robota do autorizovaného
servisniho stfediska Philips, kde si ho mUzete nechat vyménit. Podrobnosti o sttedisku zakaznické
péce spolec¢nosti Philips ve své zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou zarukou.

Vymeéna baterie dalkového ovladace (FC8715, FC8710,
FC8705)

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vyménte, pokud robot nereaguje na
stisknuti tlacitek dalkového ovladace.
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1 Podrzte dalkovy ovladac vzhiru nohama. Stisknéte uvolriovaci tlacitko na drzaku baterie a zaroven
z dalkového ovladace (obr. 45) vysunte drzak baterie.

2 Vyjmeéte vybitou baterii z drzaku baterie a vlozte do néj novou baterii. Poté drzak baterie zasunte
zpét do dalkoveho ovladace (obr. 46).

Skladovani

Pokud nebudete robota pouzivat po dobu delsi nez jeden mésic, stisknutim tlacitka
spusténi/zastaveni na robotovi po dobu 3 sekund pfepnéte robota do rezimu hlubokého spanku,
abyste chranili jeho akumulator. Odpojte dokovaci stanici, abyste usetfili energii.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pristroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pred vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je GUplné prazdny.

P¥i vyjmuti akumulatoru postupujte podle krokl uvedenych nize. Mizete také robota odnést do

servisniho stfediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho stfediska, obratte se na Stfedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Spustte robota z libovolného mista v pokoiji (a nikoliv z dokovaci stanice).

2 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, Zze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z ptistroje a zlikvidujete.

3 Odmontuijte srouby vika pfihradky na baterie a sejméte viko (obr. 47).

Zdvihnéte akumulator a odpojte ho (obr. 48).

5 Odevzdejte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

n
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ResSeni problému

V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mUzete u pristroje setkat. Pokud se
vam nepodati problém vyfesit podle nasledujicich informaci, navstivte web
www.philips.com/support, kde jsou uvedeny odpovédi na nejc¢astéjsi dotazy, nebo kontaktujte
stfedisko zakaznické péce ve své zemi.

Problém Mozna pri¢ina Resgeni
Po stisknuti tlacitka Je vybita baterie. Nabijte baterii (viz kapitola ,Pfprava
spusténi/zastaveni robot k pouziti“).

nezac¢ne uklizet.

Mala zastréka je stale zapojena Robota nelze provozovat pomoci

Vv zasuvce robota. sitového napajeni. Lze ho napajet pouze
z baterie. Proto pfed pouzitim vzdy
odpoijte adaptér od robota a ze sitové

zasuvky.
Vypinac¢ neni v poloze Prfepnéte vypinac do polohy ,zapnuto*.
,zapnuto* (1). Umistéte robota do pfipojené dokovaci

stanice nebo pfipojte malou zastréku
adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.
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Problém

Mozna pric¢ina
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Resgeni

Robot nereaguje na
stisknuti tlacitek.

Vypinac byl nastaven do
pozice ,vypnuto®.

Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto®.
Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Robot nenasel dokovaci stanici

a akumulator se vybil.

Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Indikator varovani rychle
blika.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Prepnéte vypinac do polohy ,vypnuto®.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Vycistéte postranni kartacky (viz kapitola
JCisténi a udrzba®).

Horni kryt chybi nebo neni
spravné zavfeny.

Robot nefunguje, kdyz chybi horni kryt
nebo neni spravné uzavien. Umistéte
horni kryt na robota spravné.

Zasekl se naraznik.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni.
Zvednéte robota, aby se jeho naraznik
uvolnil. Umistéte robota dale od
prekazky a stisknéte tlacitko
spusténi/zastaveni, aby v &isténi
pokracoval.

Robot byl béhem cisténi
zvednut.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni.

Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v cisténi.

Robot neuklizi fadné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartackud jsou zkiivené nebo
ohnute.

Namocte kartacek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaji, postranni kartacky
vymeénte (viz kapitola ,Vyména®).

Filtr v nadobé na prach je
znecistény.

Vycistéte filtr nadoby na prach hadfikem
nebo kartackem s meékkymi stétinami.
Filtr a nadobu na prach muizete vycistit
rovnéz béznym vysavacem nastavenym
na nizky saci vykon.

Pokud cisténi kartackem nebo
vysavac¢em nepomuze filtr zbavit
necistot, vymeénte filtr za novy.
Doporucujeme filtr vymeénit aspon
jednou ro¢né.

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby

na prach je ucpany.

Vy¢istéte saci otvor (viz kapitola Cisteéni
a udrzba).
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Problém

Mozna pric¢ina

Resgeni

Pfedni kolecko se zaneslo
vlasy a jinymi necistotami.

Vycistéte pfedni kolec¢ko (viz kapitola
Cigténi a udrzba).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zpUsobuije
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pietrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.

Robot cisti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunec¢ni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpUsobuje neobvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavésu zabrante slune¢nimu
svétlu v pristupu do mistnosti. Poptipadé
mUzete &isténi spustit, az bude slunce
mene svitit.

Baterii jiz neni mozné
nabit nebo se velmi
rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skoncila.

Zajistéte vymeénu akumulatoru
v servisnim stfedisku Philips (viz kapitola
Vyména®).

FC8715, FC8710, FC8705:

Baterie dalkového
ovladace se pfilis rychle
vybiji.

Mozna jste do ovladace vlozili
Spatny typ baterie.

Pro dalkovy ovladac potfebujete
knoflikovou baterii CR2025. Pokud
problém pretrvava, navstivte webovou
stranku www.philips.com/support nebo
se obratte na stfedisko péce o zakazniky
ve své zemi.

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cisténi.

Jedna se o normalni chovani. Rezim
bodoveého &isténi lze aktivovat, kdyz je
na podlaze mnoho 3piny, aby bylo
zaruc¢eno dukladné vycisténi. Také je
soucasti rezimu automatického cisténi.
Po priblizné jedné minuté se robot vrati
do svého normalniho uklidového
schématu. Rezim bodového cisténi
muZete zastavit také tim, Zze na
dalkovém ovladaci zvolite jiny rezim
cisténi.

FC8715, FC8710, FC8705: Rezim
bodového cisténi mlzete zastavit takeé
tim, ze na dalkovem ovladaci zvolite jiny
rezim c&isténd.

Robot nemuze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby se
dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici najit jine
misto. Viz ,Instalace dokovaci stanice”
v kapitole ,Ptiprava k pouziti*.

Robot stale aktivné vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovadi stanice.

Pokud chcete, aby se robot po
dokonceni ¢isténi vratil do dokovaci
stanice, spustte ho z ni.
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Sissejuhatus

Sissejuhatus

Onnitleme ostu puhul ja tervitame Philipsi poolt! Philipsi pakutava tootetoe eeliste taielikuks
kasutamiseks registreerige oma toode veebisaidil www.philips.com/welcome.

Uldine kirjeldus

1 Ulemine kate
Tolmukambri kaane kaepide

3 Tolmukambri kaas

4 Filter

5 Tolmukamber

6 Ventilaator

7 Porkeraam

8 Dokkimisjaama andur

9 Kaivitamis-/seiskamisnupp (robottolmuimeja kdivitamiseks voi seiskamiseks)

10 Ekraan

1 Esiratas

12 Kulgmiste harjade vollid

13 Kukkumissensorid

14 Rattad

15 Imemisava

16 Kulgmised harjad

17 Patareihoidik

18 Kaugjuhtimispult (FC8715, FC8710, FC8705)

19 Vaike pistik

20 Adapter

21 Dokkimisjaam

Ekraan ja kaugjuhtimispult

Ekraan (joon. 2):

1 Hoiatustuli

2 Kaivitamis-/seiskamismargutuli

3 Tolmukamobri taitumise naidik
Kaugjuhtimispult (joon. 3):

1 Navigeerimisnupud ja kaivitamine/seiskamine
2 Dokkimisnupp

3 Puhastusaja nupp

4 Puhastusreziimi nupud

Kuidas teie robottolmuimeja tootab?

Mida teie robottolmuimeja puhastada suudab?
Tanu oma omadustele on see robottolmuimeja teile kodus heaks abiliseks pérandate puhastamisel.

Robottolmuimeja sobib eriti hasti kdvade pdrandate, nagu puit, kivi voi linoleum, puhastamiseks.
Sellega voib tekkida probleeme pehmete pdrandate, nagu vaipade ja mattide puhastamisel. Kui
kasutate robottolmuimejat vaibal voi matil esimest korda, palun jadge masina lahedusse, et naha kas

Eesti
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robottolmuimeja antud tllpi pdrandaga hakkama saab. Robottolmuimeja vajab jarelvalvet ka siis, kui
kasutate seda vaga tumedatel voi laikivatel kdvadel pérandatel.

Kuidas teie robottolmuimeja puhastab?

Puhastusstisteem

Robottolmuimejal on 2-etapiline puhastussiisteem pdrandate tdhusaks puhastamiseks.

- Kaks kulgmist harja aitavad tolmuimejal puhastada nurki ja seinaaari. Samuti aitavad need
pdrandalt mustust lahti saada ja seda imemisava (joon. 4) suunas liigutada.

- Robottolmuimeja tdmbab imedes lahtise sodi enda kilge ja suunab selle imemisava kaudu
tolmukambrisse (joon. 5).

Puhastusreziimid

Automaatse puhastamise reziimis kasutab robottolmuimeja toa optimaalseks puhastamiseks

puhastusreziimide automaatset jarjestust. Kasutatavad puhastusreziimid on:

1 siksakiline lilkumismuster (joon. 6);

2 juhuslik liilkumismuster (joon. 7);

3 seina modda kulgev liikumismuster (joon. 8);

4 asukohapohine liikumismuster (joon. 9).

Automaatse puhastamise reziimis jargib robottolmuimeja neid mustreid kindlas jarjestuses:

siksakiline, juhuslik, seina médda kulgev ja asukohapdhine muster.

Kui robottolmuimeja on selle mustrite jarjestuse l6petanud, hakkab see uuesti siksakilises mustris

lilkuma. Robottolmuimeja jatkab selle mustrite jarjestuse kasutamist toa puhastamisel seni, kuni aku

hakkab tUhjaks saama voi kuni see kasitsi valja lulitatakse.

Markus (FC8715, FC8710, FC8705): saate valida iga reziimi ka eraldi kaugjuhtimispuldil vastavat nuppu
vajutades. Lisateabe saamiseks vt peatUkis ,Robottolmuimeja kasutamine® jaotist ,Puhastusreziimid*.

Kuidas teie robottolmuimeija valdib korguseerinevusi?

Robottolmuimeja pdhjal on kolm kukkumissensorit. See kasutab neid sensoreid pinna
kérguseerinevuste, nagu treppide tuvastamiseks ja valtimiseks.

Markus. on normaalne, et robottolmuimeja liigub veidi Ule erineva kérgusega pinna serva, sest
eesmine kukkumissensor paikneb porkeraami taga.

Ettevaatust! Moningatel juhtudel ei pruugi kukkumissensorid treppi v6i ménda muud
korguseerinevust digeaegselt tuvastada. Seet6ttu jalgige robottolmuimejat hoolikalt paaril
esimesel kasutuskorral ja siis, kui kasutate seda trepi voi teiste erikorgustega kohtade laheduses.
On oluline, et te puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt, tagamaks, et robottolmuimeja
korralikult kérguseerinevusi tuvastada suudaks (juhiste jaoks vt ptk ,Puhastamine ja hooldus”).

Enne esimest kasutamist

Enne esimest kasutamist
1 Pakkige lahti kiilgmised harjad ja pange robottolmuimeja tagurpidi lauale voi porandale.

2 Lukake kulgmised harjad robottolmuimeja (joon. 10) pdhjal olevatele vollidele.

Markus. veenduge, et kinnitate kulgmised harjad korralikult. Vajutage need vollile kuni kuulete, et
need on kldpsatusega kohale asetunud.
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Kaugjuhtimispuldilt kaitsesildi eemaldamine

Kehtib vaid FC8715, FC8710 ja FC8705 puhul.

Kaugjuhtimispult tootab CR2025 mUntpatareiga. Seda akut kaitseb kaitsesilt, mis tuleb enne
kasutamist eemaldada.

1 Témmake aku kaitsesilt kaugjuhtimispuldi (joon. 11) akupesast valja.

NUUud on kaugjuhtimispult kasutusvalmis.

Kasutamiseks valmistumine

Dokkimisjaama paigaldamine

1 Sisestage adapteri vaike pistik dokkimisjaama pessa (1) ja adapter seinakontakti (2) (joon. 12).
2 Asetage dokkimisjaam horisontaalsele tasasele porandale vastu seina.

Markus. veenduge, et dokkimisjaamast (joon. 13) 80 cm eespool, 30 cm paremal ja 100 cm vasakul
puuduksid takistused véi kdrguseerinevused.

Oluline markus! Stgav puhkereziim

Slgavas puhkereziimis olles ei reageeri robottolmuimeja Uhegi nupu vajutusele. Robottolmuimeja

taasaktiveerimiseks slUgavast puhkereziimist:

1 Robottolmuimeja toomiseks sugavast puhkereziimist valmisolekureziimi, vajutage robottolmuimejal
olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.

2 Robottolmuimeja kaivitamiseks vajutage robottolmuimejal voi kaugjuhtimispuldil olevat kaivitamis-
/seiskamisnuppu.

3 Kuirobottolmuimeja ei alusta koristamist, asetage see aku laadimiseks pistikuga Uhendatud
dokkimisjaama.

Robottolmuimeja lUlitub sUgavasse puhkereziimi siis, kui hoiate kaivitamis-/seiskamisnuppu 3

sekundit all. See véib sUgavasse puhkereziimi lUlituda ka siis, kui selle aku on tuhi. Aku voib tuhjaks

joosta naiteks juhul, kui robottolmuimeja ei suuda dokkimisjaama leida.

Markus. sellisel juhul ei saa robottolmuimejat stigavast puhkereziimist kaugjuhtimispuldil olevat
kaivitamis-/seiskamisnuppu vajutades valja tuua. Peate vajutama robottolmuimejal olevat sisse-
/valjalUlitamise nuppu.

Laadimine

- Robottolmuimeja esmakordsel laadimisel ja siis, kui robottolmuimeja aku on tuhjaks saanud, on
laadimisaeg neli tundi.

- Kui aku on tais laetud, saab robottolmuimeja puhastamist alustada.

- Robottolmuimejat saab laadida ainult dokkimisjaamas.

Dokkimisjaamas laadimine

1 Vajutage robottolmuimejal olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.

2 Asetage robottolmuimeja vooluvorguga Uhendatud dokkimisjaama (joon. 14).

3 Kaivitamis-/seiskamismargutuli hakkab aeglaselt vilkuma (joon. 15).

4 Kui aku on tais laetud, jadb kaivitamis-/seiskamismargutuli pidevalt pélema (joon. 16).
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Automaatne laadimine kasutamise ajal

1 Kui robottolmuimeja on l6petanud puhastamise voi kui aku laetust on jarel vaid 15%, hakkab see
laadimiseks automaatselt dokkimisjaama otsima. Kui robottolmuimeja otsib dokkimisjaama, vilgub
kaivitamis-/seiskamismargutuli kiiresti (joon. 18).

2 Kuiaku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamismargutuli pidevalt polema.

Markus. robottolmuimeja otsib automaatselt dokkimisjaama Uksnes siis, kui see alustas puhastamist
dokkimisjaamast.

Ruumi ettevalmistamine puhastustsukliks

Enne robottolmuimeja puhastustsukli alustamist veenduge, et eemaldasite poérandalt kdik lahtised ja
o6rnad esemed (joon. 20).

Eemaldage porandalt kdik kaablid, juhtmed ja n6orid.

Robottolmuimeja kasutamine

Kaivitamine ja seiskamine

1 Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
- Vaoite vajutada robottolmuimejal (joon. 21) olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.
- FC8715, FC8710, FC8705: Voite vajutada ka kaugjuhtimispuldil (joon. 22) olevat kaivitamis-

/seiskamisnuppu.

2 Kaivitamis-/seiskamismargutuli jadb pidevalt sisse ning robottolmuimeja hakkab puhastama (joon.
16).

3 Robottolmuimeja puhastab automaatse puhastamise reziimis kuni aku langeb madalale tasemele.
Automaatse puhastamise reziimis jargib see siksakilise, juhusliku, seina médda kulgeva ja
asukohapohise reziimi mustrite (joon. 17) korduvaid seeriaid.

FC8715, FC8710, FC8705:

Markus. eraldi reziimi valimiseks vajutage Uhte kaugjuhtimispuldi reziiminuppudest. Lisateabe
saamiseks vt jaotist ,Puhastusreziimi valimine*.

4 Kui aku on tuhjaks saamas, hakkab kaivitamis-/seiskamismargutuli vilkuma ja robottolmuimeja
hakkab laadimiseks (joon. 18) dokkimisjaama otsima.

5 Samuti vdite puhastustsukli katkestamiseks voi seiskamiseks vajutada kaivitamis-/seiskamisnupule.
Kui vajutate uuesti kaivitamis-/seiskamisnuppu ja akus on veel piisavalt energiat, jatkab
robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimi.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Et robottolmuimeja naaseks dokkimisjaama enne aku tihjaks saamist,
vajutage kaugjuhtimispuldil olevat dokkimisnuppu (joon. 24).

Kaivitamis-/seiskamismargutuli hakkab vilkuma ja robottolmuimeja hakkab laadimiseks (joon. 18)
dokkimisjaama otsima.

Markus. Kui te ei kaivitanud robottolmuimejat dokkimisjaamast, ei hakka see madala aku taseme
korral automaatselt dokkimisjaama otsima.

FC8715, FC8710, FC8705: Kui akus on piisavalt energiat, voite robottolmuimeja naasmiseks
dokkimisjaama vajutada dokkimisnuppu kaugjuhtimispuldil. Kui aku on taiesti tihi, peate
robottolmuimeja dokkimisjaama asetama kasitsi.



Eesti 31

Dokkimisjaama kasutamine

Dokkimisjaamal on robottolmuimeja juhtimiseks kaks juhikut.

Aku tdis ja alustamise nupp

Kui vajutate robottolmuimeja laadimise ajal dokkimisjaamal olevat aku tais ja alustamise nuppu,
alustab robottolmuimeja puhastamist niipea, kui aku on tais (joon. 26).

24 h nupp

Kui vajutate dokkimisjaamal 24 h nuppu, hakkab dokkimisjaam loendama 24 tundi jargmise
puhastustsuklini. Kui loendus on l6ppenud, hakkab robottolmuimeja puhastama kuni selle aku
langeb madalale tasemele ning seejdrel naaseb see laadimiseks (joon. 27) automaatselt
dokkimisjaama.

Puhastusreziimi valimine

Puhastusreziimi valimine on véimalik ainult kaugjuhtimispuldi abil (FC8715, FC8710, FC8705). Lisaks
automaatse puhastamise reziimile on robottolmuimejal neli eraldi puhastusreziimi, mille saab
aktiveerida kaugjuhtimispuldi vastavat nuppu vajutades.

Siksakilise likumise reziim

Siksakilise lilkumise reziimis teeb robottolmuimeja suurte pindade (joon. 28) puhastamiseks kogu
ruumis siksakke.

Juhusliku likumise rezim

Selles reziimis puhastab robottolmuimeja ruumi sirgeid ja siksakilisi liigutusi (joon. 29) omavahel
segades.

Seina mooda liikumise reZiim

Selles reziimis kulgeb robottolmuimeja modda ruumi seina, et teha seinaddred eriti puhtaks (joon.
30).

Asukohapd&hine reziim

Selles reziimis liigub robottolmuimeja juhuslikult vaikeses piirkonnas, et see piirkond pdhjalikult (joon.
31) puhastada.

Markus. kasitsi valitud reziimid jaavad aktiivseks vaid mdéneks minutiks. Parast neid lulitab
robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimile.

Kasitsi juhtimine

Voite robottolmuimejat kaugjuhtimispuldil olevate nuppude abil kasitsi juhtida (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Kasutage kaugjuhtimispuldi kaivitamis-/seiskamisnupust Gleval ja all ning vasakul ja paremal
olevaid noolenuppe robottolmuimeija labi ruumi (joon. 32) navigeerimiseks.

Markus. Olge ettevaatlik robottolmuimejat kasitsi erinevate korguste ja treppide lahedal juhtides.

Markus. Tolmu imemise funktsioon ja kulgmised harjad téotavad ainult siis, kui robottolmuimeja
soidab otse. Nupud vasakule, paremale ja tagasi on ette nahtud robottolmuimejaga
manooverdamiseks.

Kaugjuhtimispuldi puhastusajanupu kasutamine

FC8715, FC8710, FC8700: Selleks, et robottolmuimeja 35 minutit puhastaks, vajutage
kaugjuhtimispuldil puhastusaja nuppu. Kui puhastusaeg on [&ppenud, jaab robottolmuimeja seisma
(joon. 33).
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Signaalid ja nende tahendused

Robottolmuimejal on ekraan kolme naidikuga: hoiatusmargutuli, kaivitamis-/seiskamise margutuli ja

tolmukambri taitumise margutuli. Allolev tabel selgitab signaalide tahendusi.

Probleem

Tahendus

Kaivitamis-/seiskamismargutuli poleb pidevalt.

Robottolmuimeja on puhastamiseks valmis.

Kaivitamis-/seiskamismargutuli vilgub aeglaselt.

Robottolmuimeja laeb.

Kaivitamis-/seiskamismargutuli vilgub kiiresti.

Robottolmuimeja otsib dokkimisjaama.

Robottolmuimeja laetava aku tase on madal.

Tolmukambri taitumise margutuli stttib pdlema.

Tolmukamber on tais.

Hoiatustuli suttib poélema.

Robottolmuimejat tosteti puhastamise ajal.

Robottolmuimeja pdrkeraam on kinni jaanud.

Ratas voi kulgmine hari on kinni jaanud.

Ulemine kate puudub véi ei ole korralikult kinni.

Robottolmuimeja ei suuda leida dokkimisjaama.

Plaksule reageerimine

Plaksule reageerimine, kui robottolmuimeja siseneb puhkereziimi, on lubatud jargmistes olukordades:
- kui see l6petab puhastamise vea tottu;

- kui olete programmeerinud lUhikese puhastusaja;

- kui see ei leia 20 minuti jooksul dokkimisjaama.

Kui te robottolmuimejat ei nae, saate maarata selle asukoha oma kasi Ghe korra plaksutades.
Robottolmuimeja vastab piiksatuse ning ekraanil koikide kujutiste pdlema suttimisega.

Puhastamine ja hooldus

Tolmukambri tihjendamine ja puhastamine

Kui tolmukambri taitumise margutuli stttib pidevalt pélema, tihjendage ja puhastage tolmukamber.

1 Eemaldage kate (joon. 34).

2 Tommake tolmukambri kaane kaepide Ules ja tdstke tolmukamber oma pesast valja (joon. 35).
Markus. Tolmukambri valjavotmisel voi tagasipanemisel olge ettevaatlik, et te ei kahjustaks mootori
ventilaatori terasid.

3 Tehke tolmukambri pesa kaas ettevaatlikult lahti (1) ja votke filter valja (2) (joon. 36).

4 Tuhjendamiseks raputage tolmukambrit prigikasti kohal. Puhastage filtrit ja tolmukambri sisemust

lapi voi pehmete harjastega hambaharjaga. Puhastage ka tolmukambri (joon. 37) pdhjal olev
imemisava.

Ettevaatust! Arge puhastage tolmukambrit veega ega ka ndudepesumasinas.

5 Pange filter tagasi tolmukambrisse (1). Seejarel pange tolmukambrile (joon. 38) kaas peale (2).
6 Pange tolmukamber tagasi selle pessa ja pange ulemine kate robottolmuimejale (joon. 39) tagasi.
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Ettevaatust! Veenduge, et tolmukambris oleks filter alati olemas. Robottolmuimejat ilma filtrita
kasutades saab mootor kahjustada.

Robottolmuimeja puhastamine.

Tohusaks puhastamiseks tuleb aeg-ajalt kukkumissensoreid, rattaid, kilgmisi harju ja imamisava

puhastada.

1 Pange robottolmuimeja tagurpidi tasasele pinnale.

2 Kasutage kukkumissensorite (joon. 40) juurest tolmu voi ebemete eemaldamiseks pehmete
harjastega harja (nt hambaharija).

Markus. on tahtis, et puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt. Kui kukkumissensorid on
mustad, ei pruugi robottolmuimeja digesti kdrguserinevusi voi treppe tuvastada.

3 Kasutage esiratta ja kulgmiste rataste (joon. 41) juurest tolmu voi ebemete eemaldamiseks
pehmete harjastega harja (nt hambaharja).

4 Kulgmiste harjade puhastamiseks haarake selle harjastest ja tdommake need véllide kuljest (joon.
42) ara.

5 Votke pehmete harjastega harja (nt hambaharja) voi riidetuki (joon. 43) abil volli ja harja kuljest ara
ebemed, karvad ja niidijupid.

6 Puhastage imemisava pehme harjaga (nt hambaharjaga) (joon. 44).

7 Kontrollige robottolmuimeja kulgmisi harju ja pohja teravate esemete suhtes, mis voiksid teie
pdrandat kahjustada.

Tarvikute tellimine

Seadme jaoks tarvikute voi varuosade ostmiseks minge veebilehele www.shop.philips.com/service
voi kUlastage Philipsi edasimuujat. Samuti voite podrduda oma riigi Philipsi klienditoe keskusesse (vt
kontaktandmeid Ulemaailmse garantii lehelt).

Osade vahetamine

Filtri vahetamine

Vahetage filter, kui see on vaga must voi kahjustatud. Uue filtri saate tellida tellimuse numbriga
FC8065. Juhiseid selle kohta, kuidas filtrit tolmukambrist eemaldada ja tolmukambrisse asetada, vt
peatukist ,Puhastamine ja hooldus” jaotisest , Tolmukambri tihjendamine ja puhastamine”.

Kilgmiste harjade vahetamine

Korraliku puhastustulemuse saavutamiseks vahetage moéne aja méodumisel kilgmised harjad valja.

Markus. Vahetage kilgmised harjad alati, kui markate neil kulumisjalgi véi kahjustusi. Soovitame
molemad kulgmised harjad samaaegselt valja vahetada. Saate tellida kahest kulgharjast ja kahest
filtrist koosneva komplekti tutbinumbriga FC8067.

1 Kulgmiste harjade valjavahetamiseks votke vanade kulgmiste harjade harjastest kinni ja tdmmake
need vollide kuljest ara.
2 Lukake uued kulgmised harjad véllide kulge.
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Laetava aku vahetamine

Laetavat akut tohib vahetada vaid selleks kvalifitseeritud hoolduseinsener. Kui laetavat akut ei ole
enam voimalik laadida voi kui see saab kiiresti tuhjaks, viige robottolmuimeja aku asendamiseks
Philipsi volitatud hoolduskeskusesse. Philipsi klienditeeninduskeskuse kontaktandmed teie
asukohariigis leiate Ulemaailmse garantii lehelt.

Kaugjuhtimispuldi patarei vahetamine (FC8715, FC8710,
FC8705)

Kaugjuhtimispult tootab CR2025 mUntpatareiga. Asendage patarei, kui robottolmuimeja

kaugjuhtimispuldil olevate nuppude vajutamisel enam ei reageeri.

1 Hoidke kaugjuhtimispulti tagurpidi. Vajutage patareihoidikul olevat vabastusnuppu ja samal ajal
lukake patareihoidik kaugjuhtimispuldist (joon. 45) valja.

2 Eemaldage tUhi patarei patareipesast ja asetage patareipesasse uus patarei. Seejarel libistage
patareihoidik tagasi kaugjuhtimispulti (joon. 46).

Hoiundamine

Kui te ei plaani robottolmuimejat kasutada kuu voi pikema aja jooksul, siis hoidke kaivitamis-
/seiskamisnuppu robottolmuimejal 3 sekundit all, et see aku kaitsmiseks sigavasse puhkereziimi
lulitada. Energia saastmiseks Uhendage dokkimisjaam elektripistikust lahti.

Laetava aku eemaldamine

Hoiatus. Eemaldage akupatarei seadmest vaid siis, kui seadme kasutusest korvaldate.
Enne aku eemaldamist kontrollige, et see oleks tdiest tiihi.

Laetava aku eemaldamiseks jargige allpool kirjeldatud samme. Véite robottolmuimeja selle laetava

aku eemaldamiseks Philipsi volitatud hoolduskeskusesse viia. Teie lahipiirkonnas asuva

hoolduskeskuse aadressi saamiseks votke Uhendust oma asukohariigi Philipsi

klienditeeninduskeskusega.

1 Kaivitage robottolmuimeja kusagil toas, kuid mitte dokkimisjaamas.

2 Laske robottolmuimejal todtada seni, kuni aku on tlhi; nii hoolitsete selle eest, et aku on taiesti tuhi
enne selle eemaldamist ja utiliseerimist.

3 Keerake akupesa kruvid lahti ja eemaldage kate (joon. 47).

Votke laetav aku valja ning Uhendage see lahti (joon. 48).

5 Viige robottolmuimeija ning laetav aku elektriliste ja elektrooniliste jaatmete kogumispunkti.

N

Veaotsing

Selles peatikis voetakse kokku kdige levinumad probleemid, mis teil seadmega tekkida véivad. Kui te
ei suuda alljargneva teabe abil ise probleemi lahendada, kilastage veebilehte
www.philips.com/support, kus on loetelu korduma kippuvatest kisimustest, vdi votke GUhendust oma
riigi klienditeeninduskeskusega.


http://www.philips.com/support
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Lahendus

Robottolmuimeja ei
hakka puhastama, kui ma
vajutan kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Laetav aku on tuhi.

Laadige akut (vt ptk ,Kasutamiseks
valmistumine®).

Vaike pistik on ikka veel
robottolmuimeja pistikupesas.

Robottolmuimeija ei todta vooluvorgu

peal. See to6tab vaid oma laetava aku
peal. Seega eemaldage adapter enne

kasutamist nii robottolmuimeja kuljest
kui vooluvorgust.

Toiteluliti ei ole seatud
asendisse ,on” (I).

Lulitage toiteldliti asendisse ,on”.
Asetage robottolmuimeja vooluvdrguga
Uhendatud dokkimisjaama voi Uhendage
adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeija piiksuma
ning selle ekraan suttib pdlema.

Robottolmuimeja ei
vasta, kui Uhele
nuppudest vajutan.

Lulitasite toitellliti asendisse
LOff”.

Lulitage toiteluliti asendisse ,on”.
Asetage robottolmuimeja vooluvdrguga
Uhendatud dokkimisjaama voi Uhendage
adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja piiksuma
ning selle ekraan suttib pdlema.

Robottolmuimeja ei suutnud
leida dokkimisjaama ning aku
sai tUhjaks.

Asetage robottolmuimeja vooluvdrguga
Uhendatud dokkimisjaama voi Uhendage
adapter vaikese pistikuga
robottolmuimejasse. Paari sekundi
parast hakkab robottolmuimeja pitksuma
ning selle ekraan suttib polema.

Hoiatustuli vilgub kiiresti.

Uks ratas voi mélemad rattad
on kinni jaanud.

Lulitage toiteluliti asendisse ,off”.
Eemaldage ebemed, karvad, niidi- voi
traadijupid, mis on ratta vedru kulge
jaanud.

Uks kulgmine ratas voi
moélemad kulgmised rattad on
takerdunud.

Puhastage kulgmised harjad (vt ptk
,Puhastamine ja hooldus®).

Ulemine kate puudub voi ei ole
korralikult kinni.

Kui Ulemine kate puudub voi ei ole
korralikult kinni, siis robottolmuimeja ei
toota. Asetage Ulemine kate korralikult
robottolmuimejale.

Pdérkeraam on kinni jaanud.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Tostke robottolmuimeijat nii, et selle
porkeraam tuleks lahti. Asetage
robottolmuimeja takistuse juurest
luhikesele kaugusele ja vajutage
puhastamise jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnuppu.
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Probleem

Véimalik pohjus

Lahendus

Robottolmuimejat tosteti
puhastamise ajal.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Pange robottolmuimeja pdrandale.
Seejarel vajutage puhastamise
jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Robottolmuimeja ei
puhasta pérandat
korralikult.

Uhe voi mélema kiilgmise
harja harjased on koverad voi
viltu.

Leotage harja voi harjasid ménda aega
soojas vees. Kui see ei taasta harjaseid
Oigele kujule, vahetage kulgede harjad
valja (vt ptk ,Asendamine”).

Tolmukamobri filter on must.

Puhastage tolmukambiri filtrit lapi voi
pehmete harjastega hambaharjaga.
Filtrit ja tolmukambrit voib puhastada ka
tavalise tolmuimejaga madala imemisjou
seadel.

Kui filtrit ei dnnestu harjaga ega
tolmuimejaga puhastada, vahetage see
uue vastu valja. Soovitame filtrit
vahetada vahemalt Uks kord aastas.

Tolmukambri péhjal olev
imemisava on ummistunud.

Puhastage imemisava (vt ptk
,Puhastamine ja hooldus*).

Esimese ratta Umber on
kogunenud juukseid voi muud
sodi.

Puhastage esimene ratas (vt ptk
~Puhastamine ja hooldus®).

Robottolmuimeja puhastab
vaga tumedat voi laikivat
pinda, mis aktiveerib
kukkumissensorid. Selle
tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
liitkuma.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnupule
ning seejdrel viige robottolmuimeja
heledamat varvi pinnaga poérandale. Kui
probleem pusib ka heledamat varvi
pindadel, kulastage veebilehte
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.

Robottolmuimeja puhastab
pdrandat, mis peegeldab
tugevasti paikesevalgust. See
aktiveerib kukkumissensorid,
mille tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
litkuma.

Tommake kardinad ette, et
paikesevalgus ei paaseks tuppa. Voite
alustada puhastamist ka siis, kui paike
on vahem ere.

Akut ei ole enam
voimalik laadida voi see
saab vaga kiiresti tUhjaks.

Aku kasutusiga on l6ppenud.

Laske aku Philipsi hoolduskeskuses valja
vahetada (vt ptk ,Asendamine”).

FC8715, FC8710, FC8705:

Voib-olla pole te sisestanud

Kaugjuhtimispuldi patarei oiget tuupi patareid.

saab liiga kiiresti tUhjaks.

Kaugjuhtimispuldi jaoks vajate CR2025
muntpatareid. Kui probleem pusib,
minge veebilehele
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.
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Lahendus

Robottolmuimeja liigub
ringides.

Robottolmuimeja on
asukohapohises reziimis.

Selline kaitumine on normaalne.
Asukohapohise reziimi voib aktiveerida,
kui pdrandal on naha palju mustust ning
see vajab pdhjalikku puhastamist. See
on osaks ka automaatsest puhastamise
reziimist. Parast umbes Uhte minutit
jatkab robottolmuimeija tavalise
puhastamise mustrit. Asukohapohise
puhastamise reziimi saate peatada ka
selleks kaugjuhtimispuldilt mone teise
puhastamise reziimi valides.

FC8715, FC8710, FC8705:
Asukohapohise puhastamise reziimi
saate peatada ka selleks
kaugjuhtimispuldilt mone teise
puhastamise reziimi valides.

Robottolmuimeja ei
suuda leida
dokkimisjaama.

Robottolmuimeijal ei ole
piisavalt ruumi dokkimisjaama
suunas navigeerimiseks.

Puudke leida dokkimisjiaama jaoks moni
teine koht. Vaadake jaotist
,Dokkimisjaama paigaldamine” peatukis
,Kasutamiseks valmistumine®.

Robottolmuimeja otsib
jatkuvalt.

Lubage robottolmuimejale
dokkimisjaama naasmiseks umbes 20
minutit.

Robottolmuimejat ei kaivitatud
dokkimisjaamast.

Kui soovite, et robottolmuimeja parast
puhastustsuklit dokkimisjaama naaseks,
siis kaivitage see dokkimisjaamast.
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Uvod

Uvod

Cestitamo na kupniji i dobro doéli u Philips! Kako biste potpuno iskoristili podrsku koju nudi tvrtka
Philips, registrirajte svoj proizvod na www.philips.com/welcome.

Opceniti opis
1 Gornji poklopac

Rucka poklopca spremnika za prasinu
3 Poklopac spremnika za prasinu
4 Filtar
5 Spremnik za prasinu
6 Ventilator
7 Odbojnik
8 Upravljanje priklju¢nom stanicom
9

Gumb za pokretanje/zaustavljanje (kako biste pokrenuli ili zaustavili robotski usisavac)

10 Zaslon

11 Predniji kotac

12 Osovine bocnih Cetki

13 Senzori za sprjec¢avanje pada
14 Kotaci

15 Usisni otvor

16 Bocne Cetke

17 Drzac baterije

18 Daljinski upravljac (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mali utikac

20 Adapter

21 Priklju¢na stanica

Zaslon i daljinski upravljac

Zaslon (sl. 2):

1 Indikator upozorenja

2 Indikator pokretanja/zaustavljanja

3 Indikator punog spremnika za prasinu
Daljinski upravljac (sl. 3):

1 Gumbi za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
2 Tipka za priklju¢nu stanicu

3 Tipka za vrijeme c&iscenja

4 Tipke za nacin cis¢enja

Nacdin na koji robotski usisavac radi

Sto robotski usisavac cisti

Ovaj robotski usisavac opremljen je znacajkama koje ga ¢ine pogodnim aparatom za &isc¢enje koji ¢e

vam pomoci da ocistite podove u svojem domu.

Robotski usisavac osobito je prikladan za &is¢enje tvrdih podova, kao sto su drveni podovi, ili podovi
prekriveni plo¢icama ili linoleumom. Do problema moze dodi pri ¢is¢enju mekih podova, kao Sto su

Hrvatski
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sagovi ili tepisi. Ako se robotskim usisavacem koristite na tepihu ili sagu, prvi put budite u blizini kako
biste vidjeli moze li se nositi s takvim podom. Robotskom je usisavacu takoder potreban nadzor ako
ga upotrebljavate na vrlo tamnim ili sjajnim tvrdim podovima.

Nacin na koji robotski usisavac Cisti

Sustav za ciséenje

Robotski usisavac ima sustav za ¢is¢enje u 2 faze koji mu omogucava ucinkovito ¢is¢enje podova.

- Dvije bocne Cetke pomazu robotskom usisavacu da ocisti kutove i uzduz zidova. One mu pomazu u
uklanjanju prljavstine s poda i guranju prljavstine prema otvoru za usisavanje (sl. 4).

- Usisna snaga robotskom usisavac¢u omogucava hvatanje slobodne prljavstine i njezin prijenos kroz
otvor za usisavanje u spremnik za prasinu (sl. 5).

Obrasci ¢is¢enja

U automatskom nacinu rada robotski usisavac koristi se automatskim redoslijedom obrazaca za

optimalno ciscenje svakog podrucja prostorije. Upotrebljava sliedece obrasce ¢is¢enja:

1 Z-obrazac ili cik-cak obrazac (sl. 6)

2 Nasumicni obrazac (sl. 7)

3 Obrazac (sl. 8) ¢iscenja uz zid

4 Obrazac (sl. 9) ¢is¢enja mjesta

Ako je u automatskom nacinu &is¢enja, robotski usisavac koristit ¢e se ovim obrascima zadanim

redoslijedom: Z-obrazac, nasumicni obrazac, obrazac ¢is¢enja uz zid i obrazac &is¢enja mjesta.

Kada robotski usisavac dovrsi taj slijed obrazaca, ponovno se zapocne kretati u Z-obrascu. Robotski

usisavac nastavlja se koristiti tim slijedom obrazaca za ¢iS¢enje sobe dok se punjiva baterija ne

isprazni ili dok se ru¢no ne iskljuci.

Napomena (FC8715, FC8710, FC8705): Nacine rada mozete birati i pojedinacno pritiskom
odgovarajuce tipke na daljinskom upravljacu. Vise pojedinosti potrazite u poglavlju ,Uporaba
robotskog usisavaca”, odjeljak ,Nacini ¢iscenja”.

Kako vas robotski usisavac izbjegava mjesta koja se razlikuju
visinom
Na donjem dijelu robotskog usisavaca nalaze se tri senzora za sprjiec¢avanje pada. Tim se senzorima

za spriec¢avanje pada koristi za prepoznavanije i izbjegavanje mjesta s visinskom razlikom, kao sto su
stubista.

Napomena: Robotski usisava¢ mogao bi prijeci preko ruba mjesta koje se razlikuje visinom jer se
predniji senzor za sprjecavanje pada nalazi iza odbojnika.

Oprez: U nekim slucajevima senzori za sprjecavanje pada mozda nece pravodobno prepoznati
stubiste ili visinsku razliku. Stoga pazljivo motrite robotski usisavac tijekom prvih nekoliko uporaba
i kada se njime koristite blizu stubista ili drugog mjesta s visinskom razlikom. Vazno je redovito
Cistiti senzore za sprjecavanje pada kako bi se osiguralo da robotski usisavac i dalje pravilno
prepoznaje visinske razlike (upute pronadite u poglavlju ,Ci$¢enje i odrzavanje”).

Prije prve uporabe

Prije prve uporabe

1 Raspakirajte boc¢ne Cetke i okrenite robotski usisavac¢ naopako, na stol ili pod.
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2 Gurnite bo¢ne cetke na osovine na donjem dijelu robotskog usisavaca (sl. 10).

Napomena: Pobrinite se da bocne ¢etke budu ispravno pri¢vrscene. Pritiscite ih na osovinu dok ne
Cujete da su sjele na odgovarajuce mjesto (zvuk "klika").

Uklanjanje zastitne oznake s daljinskog upravljaca

To vrijedi samo za modele FC8715, FC8710, FC8705.

Daljinski upravlja¢ radi pomocu dugmaste baterije CR2025. Ta je baterija zasti¢ena jezi¢cem koji je
prije uporabe potrebno ukloniti.

1 Izvucite zastitni jezicac iz odjeljka za bateriju daljinskog upravljaca (sl. 11).

Nakon toga moci cete koristiti daljinski upravljac.

Priprema za uporabu

Postavljanje priklju¢ne stanice

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na priklju¢noj stanici (1) i uklju¢ite adapter u zidnu uti¢nicu
(2) (sl. 12).

2 Priklju¢nu stanicu postavite na vodoravan, ravan pod i naslonite je uza zid.

Napomena: Pobrinite se da 80 cm ispred, 30 cm udesno i 100 cm ulijevo od priklju¢ne stanice (sl.
13) ne bude prepreka ni visinskih razlika.

Vazna napomena: stanje dubokog mirovanja

Ako u stanju dubokog mirovanja pritisnete neki gumb, robotski usisavac uopce ne reagira. Da

ponovno aktivirali robotski usisavac kada je u stanju dubokog mirovanja:

1 pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje na robotskom usisavacu kako biste ga iz stanja
dubokog mirovanija prebacili u stanje pripravnosti.

2 Da biste pokrenuli robotski usisavac, na njemu ili na daljinskom upravljacu pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanije.

3 Ako robotski usisavac ne pocne cistiti, postavite ga na ukopcanu priklju¢nu stanicu kako biste
napunili njegovu punjivu bateriju.

Robotski usisavac ulazi u stanje dubokog mirovanja kada pritisnete i 3 sekunde zadrzite gumb za

pokretanje/zaustavljanje. U stanje dubokog mirovanja moze uci i kada mu je baterija prazna. Baterija

se moze isprazniti na primjer kada robot ne moZze pronaci svoju priklju¢nu stanicu.

Napomena: Pomocu gumba za pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljacu robotski usisavac
ne mozete prebaciti iz stanja dubokog mirovanja u nego drugo stanje. Za to trebate pritisnuti gumb za
ukljucivanje/iskljucivanje na robotskom usisavacu.

Punjenije

- Kada je punite prvi put ili kada je punjiva baterija robotskog usisavaca prazna, ciklus punjenja traje
Cetiri sata.

- Kada se punijiva baterija potpuno napuni, robot moze poceti s ¢is¢enjem.

- Robot se moze puniti samo na baznoj stanici.

Punjenje na priklju¢noj stanici
1 Na robotskom usisavacu pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje.
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2 Postavite robotski usisavac na ukopcanu priklju¢nu stanicu (sl. 14).

Indikator pokretanja/zaustavljanja poc¢ne sporo treptati (sl. 15).

4 Kad se punjiva baterija potpuno napuni, indikator pokretanja/zaustavljanja pocet ce svijetliti bez
prekida (sl. 16).

w

Automatsko punjenije tijekom uporabe

1 Nakon Sto robotski usisavac zavrsi s ¢is¢enjem ili kad mu preostane svega 15 % napajanja baterije,
automatski ¢e traziti priklju¢nu stanicu radi punjenja. Dok robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu,
indikator pokretanja/zaustavljanja brzo treperi (sl. 18).

2 Kad se punjiva baterija potpuno napuni, indikator pokretanja/zaustavljanja pocet ce svijetliti bez
prekida.

Napomena: Robotski usisavac automatski trazi priklju¢nu stanicu samo ako je ¢is¢enje zapoceo od
priklju¢ne stanice.

Priprema prostorije za ¢iS¢enje

Prije no sto pokrenete ¢iS¢enje robotskim usisavacem, s poda maknite sve nepricvrscene i lomljive
predmete (sl. 20).

S poda takoder uklonite sve kabele i Zice.

Koristenje robotskog usisavaca

Pokretanje i zaustavljanje
1 Pritisnite gumb za pokretanje/zaustavljanje.
- Mozete pritisnuti gumb za pokretanje/zaustavljanje na robotskom usisavacu (sl. 21).
- (FC8715, FC8710, FC8705): Mozete pritisnuti i gumb za pokretanje/zaustavljanje na daljinskom
upravljacu (sl. 22).
2 Indikator pokretanja/zaustavljanja neprekidno je uklju¢en i robotski usisavac¢ zapocinje distiti (sl. 16).
3 Robotski usisavac cisti u automatskom nacinu ¢is¢enja dok mu se baterija ne isprazni. U nacinu
automatskog ciscenja prati ponavljane sliedove Z-obrasca, nasumic¢nog obrasca, obrasca ¢is¢enja
uza zid i obrasca ¢is¢enja mjesta (sl. 17).
(FC8715, FC8710, FC8705):

Napomena: Kako biste odabrali zasebni nacin rada, pritisnite jednu od tipki za nacin rada na
daljinskom upravljacu. Vise pojedinosti pronadite u odjeljku ,Odabir nacina ¢is¢enja”.

4 Kada mu se baterija isprazni, indikator pokretanja/zaustavljanja poc¢ne treptati i robotski usisavac
trazi priklju¢nu stanicu radi punjenja (sl. 18).

5 Mozete pritisnuti i gumb za pokretanje/zaustavljanje kako biste prekinuli ili zaustavili ¢is¢enje. Ako
ponovo pritisnete gumb za pokretanje/zaustavljanje, a u punjivoj bateriji jos ima dovoljno energije,
robotski usisavac nastavit e cistiti u automatskom nacinu c¢iscenja.

6 (FC8715, FC8710, FC8705): Robotski usisava¢ mozete vratiti na priklju¢nu stanicu prije praznjenja
punjive baterije pritiskom gumba za priklju¢nu stanicu na daljinskom upravljacu (sl. 24).

Indikator pokretanja/zaustavljanja pocne treperiti, a robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu radi
punijenija (sl. 18).

Napomena: Ako robotski usisavac niste pokrenuli na priklju¢noj stanici, ne¢e automatski traziti
priklju¢nu stanicu kada se punjiva baterija isprazni.
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(FC8715, FC8710, FC8705): Ako u punjivoj bateriji i dalje ima dovoljno energije, na daljinskom
upravljacu mozete pritisnuti gumb za priklju¢nu stanicu kako bi se robotski usisavac vratio na
priklju¢nu stanicu. Ako je punjiva baterija ispraznjena do kraja, robotski usisava¢ morat ¢ete rucno
postaviti na priklju¢nu stanicu.

Upravljanje priklju¢nom stanicom

Priklju¢na stanica ima dva upravljac¢a kojima se mozete koristiti za upravljanje robotskim usisavacem.
Gumb za napunjenu bateriju i pokretanje

Ako pritisnete gumb za napunjenu bateriju i pokretanje na priklju¢noj stanici dok se robotski usisavac
puni, robotski usisavac zapocet c¢e se &is¢enjem ¢im se punjiva baterija napuni (sl. 26).

Gumb 24h

Ako pritisnete gumb 24h na priklju¢noj stanici, priklju¢na stanica zapocet ¢e odbrojavanje 24 sata do
sljedeceg cis¢enja. Kada se odbrojavanje zavrsi, robotski usisavac zapocinje cistiti dok se baterija ne

isprazni, a onda se automatski vrati na priklju¢nu stanicu radi punjenja (sl. 27).

Odabir nacina cis¢enja

Odabir nacdina ¢is¢enja moguc je samo s pomocu daljinskog upravljaca (FC8715, FC8710, FC8705).
Osim automatskog nacina cis¢enja, ovaj robotski usisavac ima Cetiri zasebna nacina ¢is¢enja koje
mozete aktivirati pritiskom odgovarajuce tipke na daljinskom upravljacu.

Obrazac u obliku slova Z

U nacinu rada u Z-obrascu robotski usisavac isti radedi petlje u obliku slova Z po sobi kako bi ocistio
velika podrucja (sl. 28).

Nasumicni obrazac

U ovom nacinu rada robotski usisavac prostorije Cisti kombiniranim obrascem pravocrtnih i unakrsnih
pokreta (sl. 29).

Obrazac ¢iscenja uz zid

U ovom nacinu rada robotski usisavac krece se uza zidove prostorije kako bi povrsine uza zid bile sto
bolje ocis¢ene (sl. 30).

Nacin Cis¢enja mjesta

U ovom nacinu rada robotski usisavac krece se nasumi¢no na malom podrucju kako bi temeljito (sl.
31) ocistio taj dio.

Napomena: Ru¢no odabrani nacini rada aktivni su samo nekoliko minuta. Nakon toga robotski
usisavac prebacuje se u automatski nacin ciscenja.

Rucna navigacija

Robotskim usisavacem mozete ru¢no upravljati s pomocu gumbi na daljinskom upravljacu (FC8715,

FC8710, FC8705).

1 Koristite se gumbima sa strelicama gore i dolje te lijevo i desno od gumba za
pokretanje/zaustavljanje na daljinskom upravljacu kako biste upravljali robotskim usisavac¢em kroz
prostoriju (sl. 32).

Napomena: Budite oprezni kada robotskim usisavacem ru¢no upravljate blizu visinskih razlika i
stuba.

Napomena: Funkcija usisavanja i bocne cetke rade samo kad se robotskim upravlja¢em upravlja
prema naprijed. Gumbi za lijevo, naprijed ili natrag sluze samo za manevriranje robotskim
usisavacem.
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Upotreba gumba za vrijeme ¢is¢enja na daljinskom
upravljacu

FC8715, FC8710, FC8700: Pritisnite gumb za vrijeme c¢is¢enja na daljinskom upravljac¢u kako bi
robotski usisavac cistio 35 minuta. Kada vrijeme ¢is¢enja bude gotovo, robot se zaustavlja (sl. 33).

Signali i njihovo znacenje
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Robotski usisavac ima zaslon s tri indikatora: indikator upozorenija, indikator pokretanja/zaustavljanja

i indikator punog spremnika za prasinu. U tablici u nastavku objasnjena su znacenja signala.

Signal Znacenje

Indikator pokretanja/zaustavljanja neprekidno je  Robotski usisavac spreman je za cis¢enije.
ukljucen.

Indikator pokretanja/zaustavljanja treperi sporo. Robotski usisavac se puni.

Indikator pokretanja/zaustavljanija treperi brzo. Robotski usisavac trazi priklju¢nu stanicu.

Punijiva baterija robotskog usisavaca je
ispraznjena.

Indikator punog spremnika za prasinu se ukljuc¢io. Spremnik za prasinu je pun.

Indikator upozorenja se ukljucio. Robotski usisavac je podignut tijekom cisc¢enija.

Odbojnik robotskog usisavaca je zapeo.

Kotac ili bo¢na Cetka je zapela.

Gornji poklopac nije na svojem mijestu ili nije
ispravno zatvoren.

Robotski usisava¢ ne moze pronadi priklju¢nu
stanicu.

Odziv na pljeskanje dlanovima

Odziv na pljeskanje dlanovima omogucen je ako robotski usisavac prijede u stanje mirovanja u
sljedec¢im situacijama:

- kada prestane cistiti zbog greske

- kad ste ga programirali na kratko vrijeme ciscenja

- kad ne pronade priklju¢nu stanicu u roku od 20 minuta

Ako ne vidite robotski usisavac, mozete ga locirati jednim pljeskom dlanova. Robotski usisavac
odazvat ¢e se zvucnim signalom i ukljuc¢ivanjem svih ikona na zaslonu.

Cis¢enje i odrzavanije
Praznjenje i ¢iS¢enje spremnika za prasinu
Kada indikator punog spremnika za prasinu svijetli neprekidno, ispraznite i ocistite spremnik za

prasinu.
1 Skinite poklopac (sl. 34).
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2

Rucku poklopca spremnika za prasinu povucite prema gore i podignite spremnik za prasinu iz
odijeljka spremnika za prasinu (sl. 35).

Napomena: Prilikom vadenija ili ponovnog umetanija spremnika za prasinu pazite da ne ostetite
lopatice ventilatora motora.

Pazljivo podignite poklopac sa spremnika za prasinu (1) i izvadite filter (2) (sl. 36).

Prljavstinu iz spremnika za prasinu istresite u kosaru za otpatke. O¢istite filtar i unutarnji dio
spremnika za prasinu krpom ili ¢etkicom za zube s mekim vlaknima. Takoder ocistite usisni otvor na
dnu spremnika za prasinu (sl. 37).

Oprez: Spremnik za prasinu i filter nemojte prati vodom ili u stroju za pranje posuda.

Vratite filtar natrag u spremnik za prasinu (1). Zatim postavite poklopac natrag na spremnik za
prasinu (2) (sl. 38).

Vratite spremnik za prasinu natrag u odjeljak spremnika za prasinu i vratite gornji poklopac natrag
na robotski usisavac (sl. 39).

Oprez: Uvijek provijerite je li filtar unutar spremnika za prasinu. Ako se koristite robotskim
usisavacem dok je filtar izvan spremnika za prasinu, osteti ¢ete motor.

CiSc¢enje robotskog usisavaca
Kako biste osigurali dobru ucinkovitost ¢is¢enja, morate povremeno cistiti senzore za sprie¢avanje
pada, kotace, bocne Cetke i otvor za usis.

1
2

Robotski usisavac stavite naopako na ravnu povrsinu.

S pomocu Cetke s mekim vlaknima (npr. Cetkice za zube) uklonite prasinu i dlake iz senzora za
spriec¢avanje pada (sl. 40).

Napomena: Vazno je redovito cistiti senzore za spriec¢avanje pada. Ako su senzori za spriecavanje
pada prljavi, robotski usisava¢ mozda ne¢e moci prepoznati visinske razlike ili stube.

S pomocu cetke s mekim vlaknima (npr. Cetkice za zube) uklonite prasinu ili dlake s prednjeg i
boc¢nih kotaca (sl. 41).

Kako biste ocistili bocne Cetke, uhvatite ih za vlakna i povucite ih s osovina (sl. 42).

S pomocu mekane ¢etke (npr. Cetkice za zube) ili krpe (sl. 43) uklonite dlake, kosu i niti s osovine i
bocnih Cetki.

Otvor za usis ocistite mekanom cetkom (npr. ¢etkice za zube) (sl. 44).

Provjerite ima li na bocnim ¢etkama i donjem dijelu robotskog usisavaca ostrih predmeta koji bi
mogli ostetiti pod.

Narucivanje dodatnog pribora

Da biste kupili dodatke ili rezervne dijelove, posjetite www.shop.philips.com/service ili se obratite
dobavljacu tvrtke Philips. Takoder se mozete obratiti centru za potrosace tvrtke Philips u svojoj drzavi
(pogledajte medunarodni jamstveni list radi detalja o kontaktu).

Zamjena dijelova

Zamjena filtera

Filtar zamijenite ako je vrlo prljav ili oStec¢en. Novi filtar mozete naruciti pod brojem narudzbe
FC8065. Upute o uklanjanju i postavljanju filtra iz spremnika za prasinu potrazite u odjeljku
LPraznjenje i ¢is¢enje spremnika za prasinu” u poglavlju ,Ci¢enje i odrzavanje”.
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Zamijena bocnih Cetki

Nakon nekog vremena zamijenite bocne cetke kako biste osigurali dobre rezultate ciscenja.

Napomena: Uvijek zamijenite bocne cetke kada uocite znakove habanja ili ostecenja. Takoder
preporucujemo da istodobno promijenite obje bocne Cetke. Mozete naruciti komplet od dviju boc¢nih
Cetki i dva filtra pod serijskim brojem FC8067.

1 Kako biste zamijenili bo¢ne Cetke, stare bocne Cetke uhvatite za vlakna i povucite ih s osovina.
2 Gurnite nove bocne ¢etke na osovine.

Zamjena punjive baterije

Punjivu bateriju mogu zamijeniti samo kvalificirani servisni inzenjeri. Odnesite robotski usisavac u
ovlasteni servisni centar tvrtke Philips kako bi vam zamijenili bateriju kada je vise ne budete mogli
puniti ili se po&ne brzo prazniti. Detalje za kontakt centra za korisni¢ku podrsku tvrtke Philips u svojoj
zemlji mozete pronaci u medunarodnom jamstvenom listu.

Zamjena baterije daljinskog upravlja¢a (FC8715, FC8710,
FC8705)

Daljinski upravljac radi s pomoc¢u dugmaste baterije CR2025. Bateriju zamijenite ako robotski

usisavac vise ne reagira na pritisak tipki na daljinskom upravljacu.

1 Drzite daljinski upravljac preokrenut prema dolje. Pritisnite gumb za otpustanje na drzacu baterije
te istodobno pogurajte drzac baterije iz daljinskog upravljaca (sl. 45).

2 Izvadite praznu bateriju iz drzaca baterije te umetnite novu bateriju u drzac baterije. A zatim kliznite
drzac baterije natrag u daljinski upravljac (sl. 46).

Pohrana

Ako robotski usisavac necete upotrebljavati mjesec dana ili viSe, pritisnite i 3 sekunde zadrzite gumb
za uklju¢ivanje/iskljucivanje kako bi robotski usisavac usao u stanje dubokog mirovanja ¢ime stitite
punjivu bateriju. Za ustedu energije iskljucite priklju¢nu stanicu.

Uklanjanje punjive baterije

Upozorenje: Uklonite punjivu bateriju tek kada uklonite uredaj. Pobrinite se da baterija
bude potpuno prazna dok je uklanjate.

Kako biste izvadili punjivu bateriju, slijedite upute u nastavku. Takoder mozete odnijeti robotski

usisavac u servisni centar tvrtke Philips kako bi vam uklonili punjivu bateriju. Obratite se centru za

korisni¢ku podrsku tvrtke Philips u svojoj drzavi radi adrese servisnog centru u vasoj blizini.

1 Pokrenite robotski usisavac s odredenog mijesta u prostoriji, a ne s priklju¢ne stanice.

2 Ostavite robotski usisavac da radi dok se punjiva baterija ne isprazni kako biste bili sigurni da je
punijiva baterija potpuno prazna prije nego sto je izvadite i bacite.

3 Oduvrnite vijke poklopca na odjeljku za baterije i uklonite poklopac (sl. 47).

Podignite punijivu bateriju i iskljucite je (sl. 48).

5 Odnesite robotski usisavac i punjivu bateriju na mjesto za prikupljanje elektricnog i elektronickog
otpada.

N
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RjeSavanje problema

U ovom je poglavlju sazetak vecine osnovnih problema s uredajem s kojima se moZzete susresti. Ako
problem ne mozete rijesSiti s pomocu informacija u nastavku, posjetite www.philips.com/support kako
biste pronasli popis ¢esto postavljanih pitanja ili se obratite centru za korisni¢ku podrSku u svojoj

drzavi.

Problem

Moguci uzrok

Rjesenje

Robotski usisavac ne
pocinje cistiti kada
pritisnem gumb za
pokretanje/zaustavljanje.

Punijiva baterija je prazna.

Napunite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje "Priprema za uporabu").

Mali utikac jos uvijek je
umetnut u uti¢nicu na
robotskom usisavacu.

Robotski usisavac ne radi dok je
priklju¢en na napajanje. Radi samo dok
je priklju¢en na svojoj punijivoj bateriji.
Stoga, uvijek iskljucite adapter iz
robotskog usisavaca i napajanija prije
upotrebe.

Prekidac za napajanije nije
postavljen u polozaj ,on” (1)
(uklju¢eno).

Pritisnite prekidac za napajanje u
polozaj ,on” (uklju¢eno). Postavite
robotski usisavac¢ na uklju¢enu priklju¢nu
stanicu ili ukljucite mali utika¢ adaptera.
Nakon nekoliko sekundi robotski
usisavac oglasit ¢e se zvuc¢nim signalom,
a zaslon se ukljucuje.

Robotski usisavac ne
reagira kada pritisnem
jedan od gumba.

Prekidac za
ukljucivanije/iskljucivanije
postavili ste na ,off”
(iskljuceno).

Pritisnite prekida¢ za napajanje u
polozaj ,on” (uklju¢eno). Postavite
robotski usisavac na uklju¢enu priklju¢nu
stanicu ili ukljucite mali utika¢ adaptera.
Nakon nekoliko sekundi robotski
usisavac oglasit ¢e se zvuc¢nim signalom,
a zaslon se ukljucuije.

Robotski usisavac nije mogao
pronaci priklju¢nu stanicu i
baterija se ispraznila.

Postavite robotski usisavac na uklju¢enu
priklju¢nu stanicu ili ukljucite mali utikac
adaptera. Nakon nekoliko sekundi
robotski usisavac oglasit ¢e se zvucnim
signalom, a zaslon se ukljucuje.

Indikator upozorenja
brzo bljeska.

Jedan kotac ili oba kotaca su
zapela.

Prekidac¢ za napajanje postavite na ,off”
(isklju¢eno). Uklonite nakupine dlake,
kosu, niti ili Zice koje su se uhvatile oko
ovjesa kotaca.

Jedna bocna cetka ili obje
bocne Cetke su zapele.

Ocistite bocne Cetke (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje”).

Gorniji poklopac nije na svojem
mijestu ili nije ispravno
zatvoren.

Kad nema gornjeg poklopca ili nije
ispravno zatvoren, robotski usisavac ne
radi. Gornji poklopac pravilno postavite
na robotski usisavac.
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Rjesenje

Odboijnik je zapeo.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite
robotski usisavac kako bi odbojnik bio
slobodan. Postavite robotski usisavac na
odredenu udaljenost od prepreke i
pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje kako bi
nastavio s c¢is¢enjem.

Robotski usisavac je podignut
tijekom ¢&iscenja.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanje. Postavite
robotski usisavac na pod. Zatim pritisnite
gumb za pokretanje/zaustavljanje kako
bi robotski usisavac nastavio s
¢is¢enjem.

Robotski usisavac ne &isti
kako treba.

Vlakna na jednoj ili obje boc¢ne
Cetke iskrivljene su ili savijene.

Cetku ili ¢etke namacite neko vrijeme u
toploj vodi. Ako se time vlakna ne vrate
u svoj pravilan oblik, zamijenite bocne

Cetke (pogledajte poglavlje ,Zamjena”).

Filter u spremniku za prasinu je
prljav.

Odistite filtar u spremniku za prasinu
krpom ili ¢etkicom za zube s mekim
vlaknima. Filtar i spremnik za prasinu
takoder mozete ocistiti obi¢nim
usisavac¢em uz postavku male jacine
usisa.

Ako Cetkanjem ili usisavanjem ne
uspijete odistite filtar, zamijenite ga
novim. Preporucujemo da filtar
zamijenite barem jednom godisnje.

Usisni otvor na dnu spremnika
za prasinu je zacepljen.

Odistite otvor za usisavanje (pogledajte
poglavlje "Cis¢enije i odrzavanje").

Predniji kotac blokiran je
dlakama i drugom
prljavstinom.

Ocistite predniji kotac (pogledajte
poglavlje "Cis¢enje i odrzavanje").

Robotski usisavac cisti vrlo
tamnu ili sjajnu povrsinu, ¢ime
se aktiviraju senzori za
spriecavanje pada. Zbog toga
se robotski usisavac krece
neobi¢nim obrascem.

Pritisnite gumb za
pokretanje/zaustavljanije, a zatim
premijestite robotski usisavac u dio poda
svijetlije boje. Ako se problem nastavi na
podovima svijetlije boje, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac cisti pod koji
poprilicno jako reflektira
suncevu svjetlost. To aktivira
senzore za sprieCavanje pada i
zbog toga se robotski usisavac
kre¢e neobi¢nim obrascem.

Navucite zavjese kako biste sprijecili
dopiranje sunceve svjetlosti u prostoriju.
Mozete zapoceti s ¢iS¢enjem kada
sunceva svjetlost bude manje jarka.
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Problem

Mogucdi uzrok

Rjesenje

Punijiva baterija se vise
ne moze punitiili se brzo
prazni.

Punijiva baterija dosegla je kraj
vijeka trajanja.

Punijivu bateriju zamijenite u servisnom
centru tvrtke Philips (pogledajte
poglavlje ,Zamjena”).

(FC8715, FC8710,
FC8705): Baterija
daljinskog upravlja¢a
previse se brzo prazni.

Mozda niste umetnuli bateriju
odgovarajuce vrste.

Za daljinski upravljac potrebna vam je
dugmasta baterija CR2025. Ako se
problem nastavi, posjetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robotski usisavac krece
se u krugovima.

Robotski usisavac &isti u
nacinu ¢is¢enja mjesta.

To je uobicajeno ponasanje. Nadin
¢is¢enja mjesta moze se aktivirati kad se
na podu otkrije mnogo prljavstine radi
temeljitog ¢iscenja. To je takoder dio
automatskog nacina cis¢enja. Nakon
otprilike jedne minute robotski usisavac
nastavlja svoj uobicajeni obrazac
¢is¢enja. Nacin c¢is¢enja mijesta takoder
mozete zaustaviti odabirom drugog
nacina ¢is¢enja na daljinskom
upravljacu.

(FC8715, FC8710, FC8705): Nacin
¢iS¢enja mjesta takoder mozete
zaustaviti odabirom drugog nacina
¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

Robotski usisavac ne
moze pronaci priklju¢nu
stanicu.

Robotski usisava¢ nema
dovoljno prostora kako bi
dosao do priklju¢ne stanice.

Pokusajte pronaci drugo mjesto za
priklju¢nu stanicu. Pogledajte
,Postavljanje priklju¢ne stanice” u
poglavlju ,Priprema za uporabu”.

Robotski usisavac i dalje
aktivno trazi.

Omogucite robotskom usisavacu 20
minuta da se vrati na priklju¢nu stanicu.

Robotski usisavac ne pokrenut
s priklju¢ne stanice.

Ako Zelite da se robotski usisavac vrati
na priklju¢nu stanicu nakon c&is¢enja,
pokrenite da s priklju¢ne stanice.
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Apsveicam ar pirkumu un laipni lGdzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta

iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts
Augséjais parsegs

Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtrs

Puteklu tvertne

Ventilators

Buferis

Dokstacijas sensors
leslegsanas/apturésanas poga (robota ieslégsanai vai apturésanai)
10 Displejs

1 Priekséjais ritenttis

12 Sanu birstu lukas

13 Nokrisanas sensori

14 Ritentini

15 Suksanas atvere

16 Sanu birstes

17 Akumulatora turétajs

18 Talvadiba (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mazais spraudnis

20 Adapters

21 Dokstacija

OoONOUTAN WN —

Displejs un talvadiba

Displejs (att. 2):

1 Bridinajuma indikators

2 ledarbinasanas/apturésanas indikators

3 Pilnas puteklu tvertnes indikators

Talvadiba (att. 3)

Navigacijas pogas un ieslégsana/apturésana
Doko$anas poga

Tinsanas laika poga

Tinsanas reZima pogas

NWwN =

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tirisanai.

Robots ir pasi piemérots cietu gridu tirisSanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram, paklajus vai grndsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, lGdzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirit sadu gridas

LatvieSu



50 Latviesu

segumu. Robotam uzraudziba nepiecieSama an tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam
cietam gridam.

Ka robots tira

Tirisanas sistéma

Robotam ir divpakapju tinsanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztirit strus un vietas gar sienam. Tas ar palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz suksanas atveri (att. 4).

- Robota stkSanas jauda savac netirumus un cauri stksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 5).

Tirdanas trajektorijas

Automatiskaja tirisanas rezima robots izmanto automatisku tirisanas trajektoriju secibu, lai optimali

iztirtu katru telpas zonu. Tas izmanto talak noraditas tirisanas trajektorijas.

1 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija (att. 6)

2 Nejausi izvéléta trajektorija (att. 7)

3 Darbiba gar sienam (att. 8)

4 Tinsana viena vieta (att. 9)

Automatiskaja tirisanas rezima robots $is trajektorijas izmanto noteikta seciba: Z veida trajektorija,

nejausi izvéléta trajektorija, darbiba gar sienam un tiriSana viena vieta.

Péc Sis trajektoriju secibas pabeigSanas robots atkal uzsak Z veida trajektorijas darbibu. Robots

turpina izpildit So trajektoriju secibu telpas tinsanai, lidz akumulatora l[imenis ir zems vai l1dz tas tiek

manuali izsléegts.

Piezime (FC8715, FC8710, FC8705). Varat ar atlasit katru rezimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz
talvadibas pults. Papildinformaciju skatiet nodalas “Robota izmantosana” sadala “Tirisanas rezimi”.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robots ir aprikots ar trim nokrisanas sensoriem ta apakspusé. Tas 50s nokrisanas sensorus izmanto,
lai noteiktu un izvairitos no augstuma starpibas, pieméram, kapném.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokrisanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! Dazreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas
augstuma izmainas. Tapéc rapigi uzraugiet robota darbibu dazas pirmas lietoSanas reizes un tad,
kad robots darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari
notirit nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots var turpinat pareizi noteikt augstuma
atskiribas (noradijumus skatiet nodala “Tirisana un apkope™).

Pirms pirmas lietoSanas reizes

Pirms pirmas lietoSanas reizes
1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un novietojiet uz galda vai uz gridas.
2 Uzbidiet sanu birstes uz varpstam robota (att. 10) apaksa.

Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, lidz tas ar klikski
fikséjas pozicija.
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Aizsargplombas nonemsana no talvadibas pults

Tas attiecas tikai uz FC8715, FC8710 un FC8705.

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. So bateriju aizsarga plomba, kas ir jaiznem
pirms lietosanas.

1 lzvelciet baterijas aizsargplombu no talvadibas pults (att. 11) baterijas nodalijuma.

Talvadibas pults ir gatava lietoSanai.

Sagatavosana lietosanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un ievietojiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lidzenas virsmas pret sienu.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérslu vai augstuma starpibas 80 cm uz prieksu, 30 cm pa
labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Svariga piezime: snaudas reZzims

Robots atrodas snaudas rezima un nekadi nereagé, kad nospiezat pogu. Lai atkal aktivizétu robotu,

kad tas atrodas snaudas rezZima, veiciet talak noraditas darbibas.

1 Nospiediet robota ieslégsanas/apturésanas pogu, lai parslégtu robotu no snaudas rezima
gaidstaves rezima.

2 Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu uz robota vai talvadibas pults, lai ieslégtu robotu.

3 Jarobots nesak tirt, novietojiet to dokstacija, kas ir pievienota elektrotiklam, lai atkartoti
uzladéjamais akumulators uzladétos.

Robots parslédzas snaudas rezima, ja turat nospiestu ieslégSanas/apturésanas pogu 3 sekundes. Tas

var parslégties snaudas rezima an tad, ja akumulators pilniba izladéjas. Akumulators var izladéties

tad, ja, pieméram, robots nevar atrast dokstaciju.

Piezime. Nav iespéjams aktivizét robotu no snaudas rezima ar talvadibas ieslégSanas/apturésanas
pogu. Nospiediet ieslégsanas/izslégsanas pogu uz robota.

Uzlade

Uzladejot pirmo reizi un kad robota atkartoti uzladéjamais akumulators ir tukss, uzlades laiks ir
Cetras stundas.

- Kad uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, robots var sakt tinsanu.

- Robotu var uzladét tikai dokstacija.

Uzlade dokstacija

Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota.

2 Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas (att. 14).

3 leslégSanas/apturésanas indikators sak [éni mirgot (att. 15).

4 Kad akumulators ir pilntba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas indikators deg nepartraukti (att. 16).

-
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Automatiska uzlade lietoSanas laika

1 Kad robots ir pabeidzis tinsanu vai atlikusi tikai 15% akumulatora energijas, tas automatiski meklé
dokstaciju, lai veiktu uzladi. Kad robots meklé dokstaciju, ieslégsanas/apturésanas indikators atri
mirgo (att. 18).

2 Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslegsanas/apturésanas indikators deg nepartraukti.

Piezime. Robots automatiski meklé dokstaciju tikai tad, ja tinsana sakta no dokstacijas.

Telpas sagatavoSana tiriSanai

Pirms uzsakat robota tirisanas ciklu, parliecinieties, vai no gridas (att. 20) ir pacelti visi nenostiprinatie
un trauslie priekSmeti.

Novaciet no gridas ar visus kabelus un vadus.

Robota izmantosana

Sakums un apturésSana
1 Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu.
- Varat nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota (att. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: Varat ar nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults
(att. 22).

2 leslégsanas/apturésanas indikators ir nepartraukti ieslégts, un robots sak tinsanu (att. 16).

3 Robots tira automatiskaja tirnsanas rezima, lidz akumulatora uzlades limenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas rezima tas izpilda atkartotas Z veida trajektorijas, nejausas trajektorijas, darbibas gar
sienam un tinsanu viena vieta (att. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Piezime. Lai izvélétos individualu reZimu, nospiediet vienu no rezZima pogam uz talvadibas pults.
Papildinformaciju skatiet sadala “Tirisanas rezima izvéle”.

4 Kad akumulatora imenis ir zems, sak mirgot ieslégSanas/apturésanas indikators un robots mekle
dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 18).

5 Varat arn nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tinsanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslégsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tinsanu automatiskaja tirnsanas rezima.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Lai robots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladéjies, nospiediet
dokstacijas pogu uz talvadibas pults (att. 24).

Sak mirgot ieslégsanas/apturésanas indikators, un robots meklé dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 18).
Piezime. Ja nestartéjat robotu no dokstacijas, tas automatiski neatgriezas dokstacija, kad
uzladéjama akumulatora limenis ir zems.

FC8715, FC8710, FC8705: Ja akumulatora joprojam ir pietiekami daudz energijas, varat nospiest
dokosanas pogu uz talvadibas pults, lai robots atgrieztos dokstacija. Ja akumulators ir pilniba tukss,
jums manuali janovieto robots dokstacija.

Dokstacijas lietoSana

Uz dokstacijas ir divas vadiklas, ko var izmantot robota darbinasanai.
Pilna akumulatora un saksanas poga
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Nospiezot pilna akumulatora un sakSanas pogu uz dokstacijas robota uzlades laika, robots sak
tinsanu, tiklidz uzladéjamais akumulators ir uzladéts (att. 26).

24 h poga
Nospiezot 24 h pogu uz dokstacijas, dokstacija sak 24 stundu laika atskaiti lidz nakamajai tirnsanas

reizei. Péc laika atskaites beigam robots sak tiriSanu un turpina to, lidz akumulatora uzlades limenis ir
zems. Péc tam tas automatiski atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 27).

TirisSanas rezima izveéle

Tinsanas reZimu var izvéléties, tikai izmantojot talvadibas pulti (FC8715, FC8710, FC8705). Papildus
automatiskajam tinsanas rezimam sim robotam ir Cetri individuali tinsanas rezimi, ko iespé&jams
aktivizét, nospiezot attiecigo pogu uz talvadibas pults.

Z trajektorijas rezims

Z veida trajektorijas rezima robots tira, veicot Z formas cilpas telpa, lai iztirtu plasas zonas (att. 28).
Nejausas trajektorijas rezims

Saja reZima robots tira telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un $kérsvirziena kustibas (att. 29).
Sienu reZims

Saja reZima robots tira gar telpas sienam, lai ipasi rGpigi notiritu zonu gar sienam (att. 30).

Tirisanas viena vieta rezims

Saja rezZima robots veic nejausas trajektorijas kustibas nelielas zonas robezas, lai to rapigi (att. 31)
iztiritu.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minudtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tinsanas rezimu.

Manuala vadiba

JUs varat vadit robotu manuali, izmantojot talvadibas pults pogas (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults, lai
vaditu robotu telpa. (att. 32)

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

Piezime. Puteklu sukSanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad robots tiek virzits uz
priekSu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.

Uz talvadibas pults esoSas tiriSanas laika pogas izmantoSana

FC8715, FC8710 un FC8700: nospiediet tirnsanas laika pogu uz talvadibas pults, lai ieslégtu tinsanu uz

35 minatém. Kad tinsanas laiks ir beidzies, robots apstajas (att. 33).

Signali un to nozime

Robota displeja ir tris indikatori: bridindjuma indikators, ieslégsanas/apturésanas indikators un pilnas
puteklu tvertnes indikators. Talak esosaja tabula ir aprakstita signalu nozime.

Signals Nozime
leslégsanas/izslégsanas indikators deg Robots ir gatavs tinsanai.
nepartraukti.

lesléegsanas/apturésanas indikators [éni mirgo. Notiek robota uzlade.
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Signals Nozime

leslégsanas/apturésanas indikators atri mirgo. Robots meklé dokstaciju.

Zems robota akumulatora uzlades limenis.

ledegas pilnas puteklu tvertnes indikators. Puteklu nodalijums ir pilns.

ledegas bridinajuma indikators. Robots tika pacelts tirisanas laika.

Robota buferis ir iestrédzis.

Ritenitis vai sanu birste ir iestrégusi.

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts augséjais parsegs.

Robots nevar atrast dokstaciju.

Reakcija uz plaukskinasanu

Reakcija uz plaukskinasanu ir iespéjota, kad robots pariet snaudas rezima sadas situacijas:
- kad tas partrauc tinsanu kladas dél;

- kad ir ieprogramméts 1ss tirisanas laiks;

- kad tas nevar atrast dokstaciju 20 minGsu laika.

Ja neredzat robotu, varat atrast to, vienreiz sasitot plaukstas. Robots atbildés, radot pikstiena signalu
un iedegot visas ikonas displeja.

Tirisana un kopsana

Puteklu tvertnes iztukSosana un tiriSana

IztuksSojiet un iztiriet puteklu tvertni, kad nepartraukti deg pilnas puteklu tvertnes indikators.

1 Nonemiet vacinu (att. 34).

2 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 35).

Piezime. Iznemot vai ievietojot atpakal puteklu tvertni, uzmanieties, lai nesabojatu motora
ventilatora lapstinas.

w

Uzmanigi paceliet vaku no puteklu tvertnes (1) un iznemiet filtru (2) (att. 36).

4 |zkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztukSotu. Iztiriet puteklu tvertnes filtru un iekSpusi
ar dranu vai zobu birsti ar mikstiem sariem. Iztiriet an stksanas atveri puteklu tvertnes (att. 37)
apaksa.

levéribai! Netiriet puteklu tvertni un filtru ar Gdeni vai trauku mazgasanas masina.

5 levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné (1). Péc tam uzlieciet vaku uz puteklu tvertnes (2) (att. 38).
6 lelieciet puteklu tvertni atpakal nodalijuma un uzlieciet augséjo parsegu atpakal uz robota (att. 39).

levéribai! Vienmér parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtrs. Izmantojot robotu bez filtra
puteklu tvertneé, tiks sabojats motors.

Robota tirisana

Lai saglabatu labu tiriSanas sniegumu, ir regulari janotira nokriSanas sensori, ritenisi, sanu birstes un
stkSanas atvere.
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1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz lidzenas virsmas.

2 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai ptkas no
nokrisanas sensoriem. (att. 40)
Piezime. Ir loti svarigi regulari notirit nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam var
neizdoties noteikt augstuma atskirbas vai kapnes.

3 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai pukas no

4 Lai notintu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 42).

5 Nonemiet pukas, matus un diegus no varpstas un sanu birstes, izmantojot mikstu birsti (pieméram,
zobu birsti) vai dranu (att. 43).

6 Iztiriet suksanas atveri ar mikstu birsti (piemé&ram, zobu birsti) (att. 44).

7 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat gridu.

Piederumu pasutisana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekléjiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat ari sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava
valsti (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Nomaina

Filtra nomaina

Nomainiet filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats. Varat pasttit jaunu filtru ar pasatijuma numuru FC8065.
Skatiet sadalu “Puteklu tvertnes iztukSosana un tirisana” nodala “Tinsana un apkope”, lai uzzinatu, ka
iznemt filtru no puteklu tvertnes un ievietot to puteklu tvertné.

Sanu birstu nomaina
Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tinsanas rezultatus.
Piezime. Vienmér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams

nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Varat pasutit divu sanu birstu un divu filtru komplektu,
izmantojot tipa numuru FC8067.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam.
2 Uzstumiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Atkartoti uzladéjama akumulatora maina

Robota atkartoti uzladéjama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificéti apkopes tehniki. Ja
akumulatoru vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas
apkopes centra, lai nomainttu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra
kontaktinformaciju varat skatit bukleta par starptautisko garantiju.

Talvadibas pults baterijas nomaina (FC8715, FC8710, FC8705)

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. Nomainiet bateriju, kad robots vairs nereagé
uz talvadibas pults pogu nospiesanu.
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1 Turiet talvadibas pulti ar augspusi uz leju. Nospiediet pogu uz baterijas turétaja un vienlaikus virziet
baterijas turétaju ara no talvadibas pults (att. 45).

2 Iznemiet tukSo bateriju no baterijas turétaja un ievietojiet taja jaunu bateriju. Péc tam bidiet
baterijas turétaju atpakal talvadibas pulti (att. 46).

Glabasana

Ja planojat ménesi vai ilgak neizmantot robotu, turiet nospiestu robota ieslégsanas/apturésanas
pogu 3 sekundes, lai robots parslégtos snaudas rezima un tiktu pasargats uzladéjamais akumulators.
Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla, lai ietaupitu energiju.

Atkartoti uzladejama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzladéjamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat art nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar

savas valsts Philips klientu apkalpo$anas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas

apkopes centra adresi.

1 Palaidiet robotu no kadas vietas istaba, neizmantojot dokstaciju.

2 Laujiet robotam darboties, idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilntba
izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

3 Atskravéjiet akumulatora nodalijuma vaka skrdves un nonemiet vaku (att. 47).

Izceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 48).

5 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

N

Traucéjummeklesana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kadas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmeklé&jiet vietni
www.philips.com/support un skatiet biezi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu
apkalpoSanas centru sava valstl.

Problema lespéjamais iemesls Risinajums
Robots neuzsak tinsanu  Atkartoti uzladéjamais Uzladéjiet akumulatoru (skatiet nodalu
péc akumulators ir tukss. "Sagatavosana lietosanai”).

ieslégSanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Mazais spraudnis joprojam ir Robots nedarbojas ar elektrotikla stravu.

pievienots robota ligzdai. Tas darbojas tikai ar ta uzladéjamo
akumulatoru. Tapéc pirms lietosanas
vienmér atvienojiet adapteri no robota
un elektrotikla.
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Risinajums

Jaudas slédzis nav iestatits
ieslégta (l) pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi ieslégta
pozicija. Novietojiet robotu uz
pievienotas dokstacijas vai iespraudiet
mazo adaptera spraudni. Péc paris
sekundém robots izdod pikstienu un
iedegas displejs.

Robots nereagé péc
kadas no pogu
nospiesanas.

leslégsanas/izslégsanas
slédzis iestatits izslégta
pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi ieslégta
pozicija. Novietojiet robotu uz
pievienotas dokstacijas vai iespraudiet
mazo adaptera spraudni. Péc paris
sekundém robots izdod pikstienu un
iedegas displejs.

Robots nevaréja atrast
dokstaciju, un akumulators
izladéjas.

Novietojiet robotu uz pievienotas
dokstacijas vai iespraudiet mazo
adaptera spraudni. Péc paris sekundém
robots izdod pikstienu un iedegas
displejs.

Atri mirgo bridinajuma
indikators.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

lestatiet jaudas slédzi izslégta pozicija.
|ztiriet pUkas, matinus vai pavedienus,
kas sakérusies ap ritenisu balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

|ztiriet sanu birstes (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts
augséjais parsegs.

Kad augséjais parsegs nav uzlikts vai nav
pareizi aizvérts, robots nedarbojas.
Pareizi uzlieciet augséjo parsegu uz
robota.

lestrédzis buferis.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Paceliet robotu, lai atbrivotu ta
buferi. Novietojiet robotu zinama
attaluma no Skérsla un nospiediet
ieslégSanas/apturésanas pogu, lai tas
atsaktu tinsanu.

Robots tika pacelts tifnsanas
laika.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tirnsanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
tdent. Ja sadi neizdodas atjaunot
birstém pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (skatiet nodalu “Nomaina”).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

|ztiriet putekl|u tvertnes filtru ar dranu vai
zobu birsti ar mikstiem sariem. Filtru un
puteklu tvertni var iztint an parastu
puteklu sucéju, izmantojot zemu
stksanas jaudas iestatijumu.
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Problema

lespéjamais iemesls

Risinajums

Ja filtru neizdodas iztirit ar birstiti vai
puteklu stcéju, nomainiet filtru pret
jaunu. Filtru ieteicams nomainit vismaz
reizi gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir nosprostota.

Iztiriet sGkSanas atveri (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Priekséja ritentti iestrégusi mati
vai citi netirumi.

Notiriet priekséjo riteniti (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Robots tira loti tumsSu vai
spidigu virsmu, kas aktivizé
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparedzétu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pOguU un péc tam parvietojiet robotu uz
gaisakas krasas gridas segumu. Ja
probléma pastav art uz gaisakam
egridam, ladzu, apmekléjiet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar savas valsts klientu apkalposanas
centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparedzétu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai novérstu saules
gaismas ieklGsanu telpa. Varat ar sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sashiedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
Philips tehniskas apkopes centra (skatiet
nodalu “Nomaina”).

FC8715, FC8710, FC8705:

Talvadibas pults baterija
izbeidzas parak atri.

lespéjams, neesat ievietojis
pareiza tipa bateriju.

Talvadibas pultij ir nepieciesama
pogveida baterija CR2025. Ja probléma
joprojam pastav, atveriet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar klientu apkalpoS$anas centru sava
valst.

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots ir tiriSanas viena vieta
rezZima.

Ta ir normala darbiba. Tinsanas viena
vieta reZims var tikt aktivizéts, lai rGpigi
iztintu vietu, kura konstatéts daudz
netirumu. Ta ir an dala no automatiska
tinsanas rezima. Péc aptuveni vienas
mindtes robots atsak parasto tinsanas
trajektoriju. Varat an apturét tirisanas
viena vieta rezimu, uz talvadibas pults

atlasot citu tinsanas rezimu.

FC8715, FC8710, FC8705: Varat an
apturét tinsanas viena vieta rezimu, uz
talvadibas pults atlasot citu tinsanas
rezZimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Novietojiet dokstaciju cita vieta. Skatiet
nodalas “Sagatavos$ana lietosanai”
sadalu “Dokstacijas uzstadisana”.
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Risinajums

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minates, lai
tas atgrieztos dokstacija.

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.
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Jvadas

Jvadas

Sveikiname jsigijus ,Philips“ gaminj ir sveiki atvyke! Norédami pasinaudoti visa ,,Philips“ silloma
pagalba, savo gaminj uzregistruokite adresu www.philips.com/welcome.

Bendrasis aprasymas

Virsutinis dangtelis

Dulkiy talpyklos dangtelio rankena
Dulkiy talpyklos dangtelis

Filtras

Dulkiy talpykla

Ventiliatorius

Buferis

Doko jutiklis

Paleidimo ir stabdymo mysgtukas (robotui paleisti arba stabdyti).
10 Ekranas

11 Priekinis ratukas

12 Soniniy $epeciy velenéliai

13 Aukscio jutikliai

14 Ratukai

15 Siurbimo anga

16 Soniniai $epeciai

17 Baterijos laikiklis

18 Nuotolinio valdymo pultas (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mazas kistukas

20 Adapteris

21 Dokas

OoONOUTAN WN —

Ekranas ir nuotolinio valdymo pultas

Ekranas (pav. 2)

1 |spéjamasis indikatorius

2 Paleidimo/stabdymo indikatorius

3 Dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius

Nuotolinio valdymo pultas (pav. 3):

NarSymo mysgtukai ir paleidimo ir stabdymo mygtukas
Doko mygtukas

Valymo laiko mygtukas

Valymo rezimo mygtukai

NWwN =

Kaip veikia jusy robotas

K3 jusy robotas valo

Siame robote jdiegtos funkcijos, kurios jj padaro tinkamu valytuvu, padedanciu jums valyti savo namy
grindis.

Sis robotas ypa¢ tinkamas valyti kietas grindis, kaip medines, plyteliy ar linoleumo grindis. Gali kilti
problemy valant minkstas grindis, kaip kilimus ar demblius. Jei naudojate robota ant kilimo ar

Lietuviskai
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demblio, pirma kartg bukite netoliese, kad pamatytumeéte, ar robotas gali susidoroti su Sio tipo
grindimis. Robotui taip pat reikalinga priezilra, kai naudojate jj ant labai tamsiy ar blizganciy kiety
grindy.

Kaip jusy robotas valo

Valymo sistema

Robotas turi 2 pakopy valymo sistema, kad veiksmingai valyty jasy grindis.

- Du roboto Soniniai Sepeciai padeda robotui iSvalyti kampus ir pasienius. Jie taip pat padeda
pasalinti purvag nuo grindy ir perkelti jj link jsiurbimo angos (pav. 4).

- Roboto jsiurbimo galia surenkamas palaidas purvas ir perkeliamas per jsiurbimo anga j dulkiy
talpykla (pav. 5).

Valymo trajektorijos

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja automatines valymo trajektorijas, kad optimaliai iSvalyty

visas patalpos sritis. Naudojamos sios valymo trajektorijos:

1 Z arba zigzago trajektorija (pav. 6)

2 Atsitiktine trajektorija (pav. 7)

3 Trajektorija (pav. 8) palei sieng

4 Taskinio valymo trajektorija (pav. 9)

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja Sias trajektorijas fiksuota seka: zigzago trajektorija,

trajektorija palei sienga ir taskinio valymo trajektorija.

Kai robotas uzbaigia Sig trajektorijy seka, jis vél pradeda judéti Z trajektorija. Robotas toliau naudoja

Sig trajektorijy seka valyti patalpai, kol pakartotinai jkraunama baterija ima sekti, arba kol yra

iSjungiamas rankomis.

Pastaba (FC8715, FC8710, FC8705). Taip pat kiekviena rezima galite jjungti patys, paspausdami
atitinkama nuotolinio valdymo pulto mygtuka. ISsamesne informacija zr. skyriaus ,JUsy roboto
naudojimas* skirsnyje ,Valymo rezimai“.

Kaip robotas iSvengia aukscio skirtumy

Roboto apatinéje dalyje yra trys aukscio jutikliai. Siuos auks¢io jutiklius jis naudoja nustatyti aukscio
skirtumus ir jy iSvengti, pvz., laiptiniy.

Pastaba. Normalu, kad robotas juda Siek tiek uz aukscio skirtumo krasto, nes priekinis aukscio jutiklis
yra uz buferio.

Atsargiai! Kai kuriais atvejais aukscio jutikliai gali laiku neaptikti laiptinés ar kity aukscio skirtumuy.
Todél atidzZiai stebékite robota pirmus kelis naudojimo kartus ir kai jj naudojate salia laiptinés ar
kito aukscio skirtumo. Svarbu reguliariai valyti aukscio jutiklius norint uztikrinti, kad robotas ir
toliau tinkamai aptiks aukscio skirtumus (instrukcijas zr. skyriuje ,,Valymas ir prieziara“).

Pries naudojant pirma karta

PrieS naudojant pirma karta
1 ISpakuokite Soninius Sepedius ir padékite apverstg robotg ant stalo ar grindy.
2 Uzstumkite soninius sepecius ant roboto (pav. 10) apacioje esanciy velenéliy.
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Pastaba. |sitikinkite, kad tinkamai uzdéjote Soninius Sepecius. Spauskite juos ant velenélio, kol
isgirsite, kad jie spragteleje uzsifiksavo.

Apsauginés juostelés istraukimas iS nuotolinio valdymo pulto
Tai taikoma tik FC8715, FC8710, FC8705.

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Si baterija yra apsaugota
apsaugine juostele, kurig pries naudojant reikia istraukti.

1 IStraukite baterijos apsaugine juostele iS5 nuotolinio valdymo pulto (pav. 11) baterijos skyriaus.
Dabar nuotolinio valdymo pultas paruostas naudoti.

ParuosSimas naudoti

Doko montavimas

1 Maza adapterio kiStuka jstatykite j doko lizda (1), o adapterj prijunkite prie sieninio elektros lizdo (2)
(pav. 12).

2 Doka padékite ant horizontalaus, lygaus grindy pavirsiaus prie sienos.
Pastaba. |sitikinkite, kad néra jokiy kliciy ar aukscio skirtumy 80 cm priekyje, 30 cm desineje ir 100
cm kairéje doko puseéje (pav. 13).

Svarbi pastaba: gilaus miego rezimas

Gilaus miego rezimu robotas visiSkai nereaguoja, kai jus spaudziate mygtuka. Norédami vél aktyvinti

robota, kai jis veikia gilaus miego rezimu:

1 Paspauskite roboto paleidimo ir stabdymo mygtukg, kad pervestumete robotg is gilaus miego
rezimo j budeéjimo rezima.

2 Noredami jjungti robotg paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtukg ant roboto ar nuotolinio
valdymo pulte.

3 Jeirobotas nepradeda valyti, padékite jj j doka, kad buty jkrauta jo pakartotinai jkraunama baterija.

Robotas pereina j gilaus miego rezima, kai jls spaudziate paleidimo ir stabdymo mygtuka 3

sekundes. Jis taip pat pereina j gilaus miego rezima, kai jo baterija iSeikvota. Baterija gali bati visiskai

iSeikvota, kai, pavyzdziui, robotas neranda doko.

Pastaba. Negalite pervesti roboto isS gilaus miego rezimo paleidimo ir stabdymo mygtuku nuotolinio
valdymo pulte. Jums reikia paspausti roboto paleidimo ir stabdymo mygtuka.

Jkrovimas

- |kraunant pirma karta ir roboto pakartotinai jkraunamai baterijai esant visiskai iSeikvotai jkrovimas
trunka keturias valandas.

- Kai pakartotinai jkraunama baterija visiskai jkrauta, jusy robotas gali pradeti valyti.

- JUsy robotas gali bati jkrautas tik doke.

Jkrovimas doke

1 Paspauskite roboto paleidimo ir stabdymo mygtuka.

2 Padékite robota ant doko (pav. 14), prijungto prie elektros lizdo.

3 Paleidimo ir stabdymo indikatorius pradeda retai mirkseti (pav. 15).
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Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia
nuolat (pav. 16).

Automatinis jkrovimas naudojant

1

2

Kai robotas baigia valyti arba kai lieka tik 15 % baterijos jkrovos, jis automatiskai ieSko doko jsikrauti.
Kai robotas iesko doko, paleidimo ir stabdymo indikatorius mirksi daznai. (pav. 18)

Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visisSkai jkrauta, paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia
nuolat.

Pastaba. Robotas doko iesko automatiskai tik tada, kai valyti pradeda nuo doko.

Patalpos paruoSimas valyti
Pries paleisdami robotg valyti, bltinai nuo grindy pakelkite visus palaidus ir trapius daiktus (pav. 20).
Taip pat nuo grindy pasalinkite visus kabelius, laidus ir virves.

Roboto naudojimas

Paleidimas ir sustabdymas

1

Paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtuka.

- Galite paspausti roboto (pav. 21) paleidimo ir stabdymo mygtuka.

- FC8715, FC8710, FC8705: Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka nuotolinio
valdymo pulte (pav. 22).

Paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia nuolat ir robotas pradeda valyti (pav. 16).

Robotas valo automatiniu valymo rezimu, kol jo baterija pradeda iSsekti. Automatiniu rezimu jis

kartoja Z formos, atsitiktine, pasienio ir taskinio valymo trajektorijy sekas (pav. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Pastaba. Noredami pasirinkti atskirg rezima, paspauskite vieng is rezimo mygtuky nuotolinio
valdymo pulte. ISsamesne informacija zr. skyriuje ,Valymo rezimo pasirinkimas*.

Kai baterija pradeda iSsekti, paleidimo ir sustabdymo indikatorius pradeda mirkséti, o robotas iesko
doko, kad jsikrauty (pav. 18).

Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka, kad nutrauktumete valymo eiga. Jei vel
paspausite paleidimo ir stabdymo mygtuka ir vis dar pakaks pakartotinai jkraunamos baterijos
energijos, robotas tes valyma automatinio valymo rezimu.

FC8715, FC8710, FC8705: Kad robotas sugrizty prie doko pries pradedant issekti pakartotinai
jkraunamai baterijai, nuotoliniame valdymo pulte paspauskite doko mygtuka (pav. 24).

Paleidimo ir stabdymo indikatorius pradeda mirkséti ir robotas iesko doko, kad jsikrauty (pav. 18).

Pastaba. Jei nepaleidziate roboto nuo doko, jis neieSko automatiskai doko, kai pakartotinai
jkraunama baterija pradeda sekti.

FC8715, FC8710, FC8705: Jei vis dar pakanka pakartotinai jkraunamos baterijos energijos, galite
paspausti doko mygtukg nuotolinio valdymo pulte, kad robotas grizty j doka. Jei pakartotinai
jkraunama baterija visiskai iseikvota, jums reikia jdéti robota j doka rankomis.

Doko naudojimas

Dokas turi du valdiklius, kuriuos galima naudoti robotui valdyti.
Paleidimo jkrovus baterija mygtukas
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Jei paspausite paleidimo jkrovus baterijg doko mygtuka jkraunant robotg, robotas pradés valyti, kai
tik jkraunamoiji baterija bus visiSkai jkrauta (pav. 26).

24 h mygtukas

Jei paspausite doko ,,24 h“ mygtuka, dokas pradés atgaline 24 h atskaitg iki kito valymo ciklo. Kai
atgaliné atskaita baigsis, robotas pradés valyti ir tes, kol jo baterija pradés iSsieikvoti, tada
automatiskai gris j doka jsikrauti (pav. 27).

Valymo rezimo pasirinkimas

Valymo rezima galima parinkti tik naudojantis nuotolinio valdymo pultu (FC8715, FC8710, FC8705).
Be automatinio valymo rezimo, Siame robote yra keturi atskiri valymo rezimai, kuriy kiekvienas gali
buti suaktyvintas paspaudus atitinkama nuotolinio valdymo pulto mygtuka.

Z trajektorijos rezimas

Z trajektorijos rezimu robotas valo, patalpoje darydamas Z formos kilpas, kad iSvalyty didelj plota
(pav. 28).

Atsitiktinis rezimas

Siuo rezimu robotas valo patalpa, jvairiomis trajektorijomis judédamas tiesiai ir jstrizai (pav. 29).
Valymo palei siena rezimas

Siuo rezimui robotas juda palei patalpos siena ir papildomai isvalo (pav. 30)vietas palei sienas.
Taskinio valymo rezimas

Siuo rezimu robotas juda atsitiktiniu badu nedideléje srityje, kad kruops¢iai (pav. 31)sia sritj idvalyty.

Pastaba. Rankomis pasirinkti rezimai aktyvus tik kelias minutes. Paskui robotas persijungia
automatinio valymo rezima.

Rankinis judéjimo reguliavimas
Galite nukreipti robota rankomis, pasinaudodami nuotolinio valdymo pulto mygtukais (FC8715,
FC8710, FC8705).

1 Naudodami rodykliy mygtukus auksciau, zemiau, kaireje ir deSinéje nuo paleidimo ir stabdymo
mygtuko nuotolinio valdymo pulte reguliuokite roboto judéjima patalpoje (pav. 32).

Pastaba. Valdydami robotg rankomis bikite atsargUs arti aukscio skirtumy ir laiptiniy.

Pastaba. Siurbimo funkcija ir Soniniai Sepeciai veikia tik robotui judant pirmyn. Mygtukai kairen,
desinén ir atgal skirti tik roboto manevravimui.

Nuotolinio valdymo pulto valymo laiko mygtuko naudojimas

FC8715, FC8710, FC8700: paspauskite valymo laiko mygtukg nuotolinio valdymo pulte, kad robotas
valyty 35 minutes. Pasibaigus valymo laikui robotas sustoja (pav. 33).

Signalai ir jy reikSmés

Robotas turi ekrang su trimis indikatoriais: jspéjimo indikatoriumi, paleidimo ir stabdymo
indikatoriumi ir dulkiy talpyklos prisipildymo indikatoriumi. Tolesnéje lenteléje paaiskinta signaly
reikSme.

Signalas ReikSmeé

Paleidimo ir stabdymo indikatorius Sviecia nuolat. Robotas paruostas valyti.

Paleidimo ir stabdymo indikatorius retai mirksi. Robotas jkraunamas.
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Signalas Reiksmeé

Paleidimo ir stabdymo indikatorius daznai mirksi.  Robotas ieSko doko.

Roboto pakartotinai jkraunama baterija baigiama

iSeikvoti.
Dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius Dulkiy talpykla yra pilna.
nusvinta.
|spéjimo indikatorius nusvinta. Robotas valant buvo pakeltas.

Uzstrigo roboto buferis.

UzZstrigo ratukas arba soninis Sepetys.

Neéra virsutinio dangtelio arba jis netinkamai
uzdarytas.

Robotas neranda doko.

Atsakas j plojimg

Atsakas j plojima jjungtas, kai robotas persijungia j laukimo rezima Siose situacijose:
- kai jis nustoja valyti jvykus klaidai;

- kai jUs uzprogramuojate trumpa valymo laika;

- kai jis neranda doko per 20 minuciy.

Jei jus nematote roboto, galite jj rasti vieng karta suploje rankomis. Robotas atsakys pyptelédamas ir
visos piktogramos jo ekrane nusvis.

Ve

Valymas ir prieziura

Dulkiy talpyklos iStustinimas ir valymas

Kai dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius nuolat Sviecia, iStustinkite ir iSvalykite dulkiy talpykla.
1 Nuimkite dangtelj (pav. 34).

2 Patraukite dulkiy talpyklos dangtelio rankeng ir iSkelkite dulkiy talpykla is jos skyriaus (pav. 35).

Pastaba. Dulkiy talpykla iSimkite ir jdékite atgal atsargiai, kad neapgadintuméte variklio
ventiliatoriaus menciy.

3 Atsargiai pakelkite dulkiy talpyklos dangtelj (1) ir iSimkite filtrg (2) (pav. 36).

4 Pakratykite dulkiy talpykla virs siuksliadezés, kad ja istustintumete. Sluoste ar danty Sepeteliu
minkstais Sereliais iSvalykite filtra ir dulkiy talpyklos vidy. Taip pat iSvalykite siurbimo anga dulkiy
talpyklos (pav. 37) apacioje.

Atsargiai! Neplaukite dulkiy talpyklos ir filtro vandeniu ar indaplovéje.

5 |dekite filtrg atgal j dulkiy talpykla (1). Tada uzdékite dulkiy talpyklos (pav. 38) dangtelj (2).
6 |statykite dulkiy talpyklg atgal j jos skyriy ir uzdékite ant roboto (pav. 39) virsutinj dangtelj.

Atsargiai! Visada jsitikinkite, kad filtras yra dulkiy talpykloje. Jei naudosite robota be filtro
dulkiy talpykloje, variklis bus apgadintas.
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Roboto valymas

Kad palaikytuméte gerg roboto valymo veiksminguma, kartais turite reikia nuvalyti aukscio jutiklius,

ratukus, Soninius Sepecius ir siurbimo anga.

1 Padékite apversta robotg ant lygaus pavirsiaus.

2 Noredami nuvalyti dulkes ar pukus nuo aukscio jutikliy, (pav. 40) naudokite sepetélj su minkstais
Sereliais (pvz., danty Sepetelj).
Pastaba. Svarbu, kad reguliariai valytumeéte aukscio jutiklius. Jei aukscio jutikliai neSvarus, robotas
gali neaptikti aukscio skirtumy ar laiptiniy.

3 Jei norite nuvalyti dulkes ar pUkus nuo priekinio ir Soniniy ratuky (pav. 41), naudokite sepetélj
minkstais sereliais (pvz., danty Sepetelj).

4 Jeinorite isvalyti Soninius Sepecius, suimkite juos uz Sereliy ir nutraukite nuo jy velenéliy (pav. 42).

5 Pasalinkite pukus, plaukus ir silus nuo velenélio ir Soninio Sepeciy naudodami minkstg Sepetelj
(pvz., danty Sepeteéelj) arba sluoste (pav. 43).

6 Valykite siurbimo angg minkstu Sepetéliu (pvz., danty sepetéliu) (pav. 44).

7 Patikrinkite Soninius Sepecius ir apatine roboto dalj, ar néra kokiy nors astriy daikty, kurie galéty
apgadinti grindis.

Priedy uzsakymas

Norédami jsigyti priedy ar atsarginiy daliu, apsilankykite www.shop.philips.com/service arba
kreipkités j ,,Philips“ platintoja. Taip pat galite susisiekti su ,Philips* klienty aptarnavimo centru savo
Salyje (kontaktinius duomenis zr. visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke).

Pakeitimas

Filtro pakeitimas

Pakeiskite filtra, jei jis labai neSvarus ar apgadintas. Naujg filtrg galite uzsisakyti naudodami
uzsakymo numerj FC8065. Instrukcijas, kaip iSimti filtrg iS dulkiy talpyklos ir jj jstatyti, rasite skyriaus
LValymas ir prieziGra“ skirsnyje , Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas*.

Soniniy Sepeciy keitimas
Kad bty uztikrinti tinkami valymo rezultatai, praéjus tam tikram laikui pakeiskite Soninius Sepecius.
Pastaba. Visada pakeiskite Soninius sepecius, jei pastebite nusidévejimo ar apgadinimo zenkly. Mes

taip pat rekomenduojame abu Soninius Sepecius keisti tuo paciu metu. Galite uzsisakyti dviejy Soniniy
Sepeciy ir dviejy filtry rinkinj, naudodami tipo numerj FC8067.

1 Jei norite pakeisti Soninius Sepecius, suimkite senuosius sepecius uz sereliy ir nutraukite nuo
veleneliy.
2 Uzstumkite naujus soninius Sepecius ant velenéliy.

Pakartotinai jkraunamos baterijos keitimas

Pakartotinai jkraunama baterijq gali pakeisti tik kvalifikuoti prieziGros inZinieriai. Perduokite robota j
jgaliotajj ,,Philips* priezitros centrg, kad buty pakeista baterija, jei jums nebepavyksta jo jkrauti ar
energija greitai baigiasi. ,Philips* klienty aptarnavimo centro savo Salyje kontaktinius duomenis zr.
visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke.
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Nuotolinio valdymo pulto baterijos keitimas (FC8715, FC8710,
FC8705)

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Baterijg keiskite, kai robotas

nebereaguoja j nuotolinio valdymo pulto mygtuky paspaudimus.

1 Laikykite nuotolinio valdymo pultg apverstg. Spauskite atlaisvinimo mygtukg ant baterijos laikiklio ir
tuo pat metu nustumkite baterijos laikiklj nuo nuotolinio valdymo pulto (pav. 45).

2 ISimkite iSeikvota baterijg i$ baterijos laikiklio ir j baterijos laikiklj jdekite nauja baterija. Tada
jstumkite baterijos laikiklj atgal j nuotolinio valdymo pultg (pav. 46).

Laikymas

Jei neketinate naudoti roboto ilgiau kaip ménesj, 3 sekundes spauskite roboto paleidimo ir stabdymo
mygtuka, kad robotas pereity j gilaus miego rezima ir blty apsaugota jo pakartotinai jkraunama
baterija. Atjunkite doka, kad sutaupytumeéte energijos.

Pakartotinai jkraunamos baterijos iSémimas

Ispéjimas. lkraunama maitinimo elementg iSimkite tik tada, kai iSmetate prietaisa.
ISimdami maitinimo elementa uztikrinkite, kad jis bity visiSkai iSeikvotas.

Norédami isimti pakartotinai jkraunama baterijg, laikykités tolesniy instrukcijy. Taip pat galite

perduoti robota j ,Philips“ priezilros centrg, kad iSimty pakartotinai jkraunama baterija. Kreipkités j

jasy salyje esantj ,Philips“ vartotojy aptarnavimo centrg, kad gautuméte netoli jisy esancio

priezilros centro adresa.

1 Paleiskite robotg i$ kokios nors vietos patalpoje, ne is doko.

2 Pries isimdami ir Salindami pakartotinai jkraunama baterijg leiskite robotui veikti tol, kol ji iSseks, kad

uztikrintumete, kad pakartotinai jkraunama baterija visiskai iSeikvota.

Atsukite baterijos skyriaus dangtelio sraigtus ir nuimkite dangtelj (pav. 47).

ISkelkite pakartotinai jkraunama baterijg ir atjunkite ja (pav. 48).

5 Nugabenkite robotg ir pakartotinai jkraunama baterija j elektros ir elektronikos atlieky surinkimo
punkta.

AW

Trikciy diagnostika ir salinimas

Siame skirsnyje apibendrintos dazniausios problemos, su kuriomis galite susidurti naudodami
prietaisa. Jei toliau pateikta informacija nepadés iSspresti problemos, apsilankykite
www.philips.com/support, ten rasite daznai uzduodamy klausimy sarasa, arba kreipkités j savo Salies
klienty aptarnavimo centra.

Problema Galima priezastis Sprendimas
Paspaudus jjlungimo ir Pakartotinai jkraunama baterija |kraukite pakartotinai jkraunama baterijg
iSjungimo mygtuka iseikvota. (2r. skyriy ,Pasiruosimas naudoti®).

robotas nepradeda valyti.

Mazas kistukas vis dar jkistasj Robotas neveikia maitinamas is elektros

roboto lizda. tinklo. Jis veikia tik maitinamas is savo
pakartotinai jkraunamos baterijos. Todél
prieS naudodami visada atjunkite
adapterj nuo roboto ir elektros tinklo.



http://www.philips.com/support
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Maitinimo jungiklis
nenustatytas j jjungimo (l)
padétj.

Paspauskite maitinimo jungiklj j jjungimo
padétj. Padékite robotg ant prijungto
doko arba jkiskite mazg adapterio
kistuka. Po keliy sekundziy robotas
supypsi ir ekranas nusvinta.

Paspaudus vieng is
mygtuky robotas
nereaguoja.

JUs nustatete jjlungimo ir
isjungimo jungiklio padétj
JSjungta®

Paspauskite maitinimo jungiklj j jjungimo
padétj. Padékite robotg ant prijungto
doko arba jkiskite mazg adapterio
kistuka. Po keliy sekundziy robotas
supypsi ir ekranas nusvinta.

Robotas neranda doko ir
baterija iSeikvota..

Padeékite robotg ant prijungto doko arba
jkiskite maza adapterio kistuka. Po keliy
sekundziy robotas supypsi ir ekranas
nusvinta.

Daznai mirksi jspé&jimo
indikatorius.

UzZstrigo vienas arba abu
ratukai.

Maitinimo jungiklj nustatykite j isjungimo
padétj. Pasalinkite pUkus, plaukus, sitlus
ar laidg, apsivyniojusius apie ratuko
pakaba.

Uzstrigo vienas arba abu
Soniniai Sepediai.

ISvalykite Soninius sepecius (zr. skyriy
JValymas ir priezitra®).

Néra virsutinio dangtelio arba
jis netinkamai uzdarytas.

Kai néra virsutinio dangtelio arba jis
netinkamai uzdarytas, robotas neveikia.
Tinkamai uzdeékite virsutinj dangtelj ant
roboto.

Uzstrigo buferis.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Pakelkite robotg, kad buferis
atsilaisvinty. Padékite robotg atokiau
nuo klidties ir paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtuka, kad jis testy valyma.

Robotas valant buvo pakeltas.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Padekite robotg ant grinduy.
Tada paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, kad robotas testy valyma.

Robotas tinkamai nevalo.

Vieno ar abiejy soniniy Sepeciy
Sereliai yra sulenkti.

Siek tiek pamirkykite $epetj ar $epecius
Siltame vandenyije. Jei taip nepavyksta
atkurti tinkamos Sereliy formos,
pakeiskite soninius Sepecius (zr. skyriy
.Pakeitimas").

Dulkiy talpykloje esantis filtras
yra purvinas.

Sluoste ar danty $epetéliu minkstais
Sereliais iSvalykite dulkiy talpykloje
esantj filtrg. Taip pat galite valyti filtrg ir
dulkiy talpykla paprastu dulkiy siurbliu,
nustate maza siurbimo galia.
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Sprendimas

Jei valant sepetéliu ar dulkiy siurbliu
nepavyksta isvalyti filtro, pakeiskite filtrg
nauju. Mes patariame keisti filtrg bent
kartg per metus.

Uzsikimso dulkiy talpyklos
apacioje esanti siurbimo anga.

ISvalykite siurbimo angg (zr. skyriy
JValymas ir priezitra®).

Priekinis ratukas uzstrigo
apsivijus plaukams ar kitokiam
purvui.

ISvalykite priekinj ratukg (Zr. skyriy
JValymas ir priezitra®).

Robotas valo labai tamsy arba
blizeantj pavirsiy, del kurio
suveikia aukscio jutikliai. Dél to
robotas pradeda judéti
nejprasta trajektorija.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, tada perkelkite robotg ant
Sviesesnés grindy dalies. Jei problema
neisnyksta ant Sviesesniy grindy,
apsilankykite www.philips.com/support
arba susisiekite su savo salies klienty
aptarnavimo centru.

Robotas valo grindis, kurios
gana stipriai atspindi saules
Sviesa. Del to suveikia aukscio
jutikliai ir robotas pradeda
judéti nejprasta trajektorija.

Uztraukite uzuolaidas, kad saulés sviesa
nepatekty j patalpa. Taip pat galite
pradeti valyti, kai saulés sviesa yra
maziau ryski.

Pakartotinai jkraunamos
baterijos nebejmanoma

jkrauti arba ji labai greitai
issenka.

Baigési pakartotinai
jkraunamos baterijos
naudojimo laikas.

Kreipkités j ,Philips* prieziGros centrg,
kad pakeisty pakartotinai jkraunama
baterijg (Zr. skyriy ,Keitimas®).

FC8715, FC8710, FC8705:
Nuotolinio valdymo pulto
baterija iSsenka per
greitai.

Gali bati, kad jdejote
netinkamo tipo baterijg.

Nuotolinio valdymo pultui reikalinga
CR2025 monetos formos baterija. Jei
problema neisnyksta, apsilankykite
www.philips.com/support arba
kreipkites j savo salies klienty
aptarnavimo centra.

Robotas juda ratais.

Robotas veikia taskinio valymo
rezimu.

Tai normalu. Taskinio valymo rezima
galima aktyvinti aptikus daug purvo ant
grindy, kad baty kruopsdiai iSvalyta. Tai
taip pat yra automatinio valymo rezimo
dalis. Praéjus mazdaug vienai minutei
robotas vel valo normalia trajektorija.
Taip pat galite sustabdyti taskinio
valymo rezima, pasirinkdami kitokj
valymo rezimg nuotolinio valdymo pulte.

FC8715, FC8710, FC8705: Taip pat galite
sustabdyti taskinio valymo rezima,
pasirinkdami kitokj valymo rezima
nuotolinio valdymo pulte.

Robotas neranda doko.

Robotui nepakanka vietos
judeti link doko.

Bandykite padéti dokg kitoje vietoje. Zr.
,Doko montavimas*“ skyriuje
,PasiruoSimas naudoti®.
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Robotas vis dar aktyviai ieSko.

Suteikite robotui apie 20 minuciy grizti j
doka.

Robotas nebuvo paleistas is
doko.

Jei norite, kad robotas grizty j doka po
valymo ciklo, paleiskite jj iS doko.
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Bevezetés

Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és tidvozoljuk a Philips vilagaban! A Philips altal
biztositott tamogatas teljes korl igénybevételéhez regisztralja a terméket a
www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

Felsé fedel

Portartalyfedél fogantyuja
Portartaly fedele

Szuré

Portartaly

Ventilator

Utkozd

Dokkoloegység érzékeldje
Start/stop gomb (a robotporszivo elinditasahoz vagy leallitasahoz)
10 Kijelzd

11 Elso6 kerek

12 Oldalso kefetengelyek

13 Mélyseégérzékeldk

14 Kerekek

15 Szivonyilas

16 Oldalkefék

17 Elemtarto

18 Tavvezérlod (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Kisméretl csatlakozodugasz
20 Adapter

21 Dokkoloegység

OVoOoONOYUTA~WN —

Kijelz6 és tavvezérlo

Kijelz6 (abra 2):

1 Figyelmeztetd jelzéfeny

2 Inditas és leallitas jelzéfeny

3 A portartaly telitettségjelzdje

Tavvezérld (dbra 3):

1 Navigacios gombok, illetve start/stop gomb
2 Dokkolas gomb

3 Takaritasi idé gomb

4 Takaritasi Gzemmod gombok

Hogyan mikodik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkcidkkal van ellatva, amelyeknek koszonhetéen megfeleld segitséget nyuijt
az otthoni padloétisztitasban.

Magyar
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A robotporszivo kilonosen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy labtorlok tisztitasa soran problémak merllhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorlé tisztitdasara, maradjon a
kozelben, hogy meggy6zddjon rola, hogy a készulék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemény padlok tisztitasa sordn a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitérendszer

A robotporszivo kétlépcsds tisztitorendszerrel tisztitja hatékonyan a padlot.

- A két oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlét a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakodott szennyezddést, es tovabbitjak azt a szivonyilashoz
(abra 4).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a szivonyilason keresztul a
portartalyba (abra 5) szallitja azt.

Takarftasi mintdk

Automatikus takaritas Uzemmodban a robotporszivé a takaritasi mintak automatikus sorozatat

hasznalva a szoba minden egyes teriletét optimalisan megtisztitja. Az aldabbi takaritasi mintakat

hasznalja:

1 Z minta vagy cikkcakk minta (abra 6)

2 Veletlenszerl minta (abra 7)

3 Falkdvetd minta (abra 8)

4 Spiral minta (abra 9)

A robotporszivo az automatikus takaritasi Gzemmodban fix sorrendben végrehajtjia a Z mintabol, a

véletlenszer(, a falkdvet6 és a spiral mintabol allo sorozat mozdulatait.

Ha a robotporszivd befejezte a mintasorozatot, ismét Z mintdban kezd el mozogni. A robotporszivo

mindaddig folytatja a mintasorozat végrehajtasat a szoba tisztitasa érdekében, amig az akkumulator

le nem merul, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.

Megjegyzeés (FC8715, FC8710, FC8705): Az egyes Uzemmaodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomja
a taviranyito megfeleld gombijat. Tovabbi részletekért lasd , A robotporszivd hasznalata” cimU fejezet
,Takaritasi Gzemmodok” cimU részét.

Hogyan keriili el a robotporszivo a magassagkilonbségeket?

A robotporszivo aljan harom meélységérzékeld talalhatd. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli
és keruli el a magassagklulonbségeket, példaul a lépcsdket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkllonbségek szélén,
mivel az elsé mélységérzeékeldje az Utkdozd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kell6 idében a
lépcs6t vagy mas magassagkiilonbséget. Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcsé
vagy mas magassagkilonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a robotporszivoéra.
Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfeleléen észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos,
hogy a mélységérzékelbket rendszeresen tisztitsa (a tovabbi informaciokat lasd a ,, Tisztitas és
karbantartas” cimii fejezetben).
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TeendOk az els6 hasznalat elott

Teenddbk az els6 hasznalat el6tt
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 10) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gy6zddjon meg arrol, hogy az oldalso keféket megfelelden rogzitette. Nyomija dket a
tengelyre mindaddig, amig a helyukre nem kattannak.

A védbcimke eltavolitasa a tavvezeérlérdl

Csak az FC8715, FC8710 és FC8705-6s modellek esetén.

A tavvezérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mikodik. Az elemet véddcimke védi, amelyet
hasznalat elétt el kell tavolitani.

1 Huzza ki az elem védocimkéjét a tavvezerld (abra 11) elemtartod rekeszebdl.

Ekkor a tavvezeérld készen all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méretll csatlakozodugoijat a dokkoloegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 12).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal eldtt.
Megjegyzés: Gy6zodjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbsegek a
dokkoloegyseg (abra 13) elejetél 80 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Fontos megjegyzés: mélyalvo tzemmaod

Mélyalvé izemmodban a robotporszivd nem reagal, ha megnyom rajta egy gombot. A robotporszivo

meélyalvé Gzemmoddbol valod ujboli bekapcsoldsa:

1 Nyomja meg a start/stop gombot, hogy a robot melyalvo tzemmodbol készenléti Gzemmaodba
valtson.

2 Arobot elinditasahoz nyomja meg a start/stop gombot a robotporszivon vagy a tavvezerlén.

3 Ha arobot nem kezd el takaritani, helyezze a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre, hogy az
akkumulatora feltoltédjon.

A robot mélyalvo tzemmaodba valt, ha 3 masodpercig lenyomva tartja a start/stop gombot. Akkor is

meélyalvé Uzemmaoddra valt, ha akkumuldtora lemeril. Az akkumulator példaul akkor merulhet le, ha a

robotporszivd nem talalja meg a dokkoloegységet.

Megjegyzés: A robotporszivot nem tudija felébreszteni mélyalvo tzemmaodbol a taviranyiton talalhato
start/stop gomb megnyomasaval. A roboton talalhato be-/kikapcsold gombot kell megnyomnia.

Toltés

- Az elso toltes alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerdlt, a toltési idé négy ora.
- Ha az akkumulator teljesen feltoltéddott, a robotporszivod megkezdheti a takaritast.

- Arobotot csak a dokkoloegységen lehet tolteni.
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Toltés a dokkoléegységen

1 Nyomja meg a start/stop gombot a roboton.

2 Helyezze a robotot a halézatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 14).

3 A start/stop jelzéfény lassan villogni kezd (dbra 15).

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltéddott, a start/stop jelzdfény folyamatosan vilagit (abra 16).

Automatikus toltés hasznalat kozben

1 Amikor a robotporszivo befejezte a tisztitast, illetve amikor az akkumulator toltottsége mar csak
15%, a robotporszivo automatikusan megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltodltddjon. Amikor a
robotporszivd a dokkoloegységet keresi, a start/stop jelzéfény gyorsan villog. (abra 18)

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop jelzéfény folyamatosan vilagit.

Megjegyzés: A robotporszivo csak akkor keresi automatikusan a dokkoloegységet, ha a tisztitast a
dokkoloegységrél kezdte.

A szoba el6készitése a tisztitashoz

Mielétt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlérol minden laza és
torékeny targyat (dbra 20).

Tavolitson el a padlordl minden kabelt és vezetéket is.

A robotporszivdé hasznalata

Inditas és leallitas
1 Nyomija meg a start/stop gombot.
- A start/stop gombot a roboton (abra 21) is megnyomhatja,
- FC8715, FC8710, FC8705: , de megnyomhatja a tavvezerld (abra 22) start/stop gombijat is.

2 A start/stop jelzdfény folyamatosan be van kapcsolva, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra
16).

3 Arobotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Gzemmodban mukodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Uzemmodban ismételten végrehajtja a Z mintabdl, a
véletlenszerd, a falkdvetd és a spiral mintabol allo sorozat (abra 17) mozdulatait.

FC8715, FC8710, FC8705:

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a tavvezérlén az tzemmod
gombok egyikét. Tovabbi részletekert lasd a ,Takaritasi Uzemmaod kivalasztasa” cimu részt.

4 Ha az akkumulator lemer(lt, a start/stop jelzéfény villogni kezd, és a robotporszivod megkeresi a
dokkoloegységet, hogy feltoltddjon (dbra 18).

5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomija a start/stop gombot, és az akkumulator még mindig elegend® energiaval
rendelkezik, a robotporszivd automatikus takaritasi Uzemmaodban folytatja a takaritast.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegységre,
mieldtt az akkumulator lemerdlne, nyomja meg a tavvezérldn a dokkolds gombot (abra 24).

A start/stop jelzéfény villogni kezd, és a robotporszivd megkeresi a dokkoldoegységet, hogy
Ujratoltse (dbra 18) magat.

Megjegyzés: Ha a robotot nem a dokkoldegységrél inditotta, az nem tér oda vissza automatikusan,
ha az akkumulator toltottsegi szintje alacsony.
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FC8715, FC8710, FC8705: Ha az akkumulator még mindig elegendd energiaval rendelkezik, a
tavvezeérld dokkolas gombjat megnyomva visszatéritheti a robotot a dokkoloegységre. Ha az
akkumulator teljesen lemerult, manualisan kell felhelyeznie a robotot a dokkoloegységre.

A dokkoloegység mUkodtetése

A dokkoloegységnek két vezérléeleme van, amelyekkel a robotporszivo mUkodtetheto.

Inditds az akkumuldtor teljes feltditése esetén gomb

Ha a robotporszivo toltése kdzben megnyomija az Inditas az akkumulator teljes feltoltottsége esetén
gombot, a robotporszivo elkezdi a tisztitast, amint az akkumulator teljesen feltoltédott (abra 26).
24h gomb

Ha a dokkoloegységen megnyomija a 24h gombot, a dokkoloegység elkezdi a 24 6ra
visszaszamlalasat a kovetkez6 tisztitasi folyamatig. Ha a visszaszamlalas befejez6dott, a
robotporszivé elkezdi a tisztitast, amig az akkumulator toltottsége alacsony nem lesz, majd
automatikusan visszatér a dokkoloegysegre, hogy feltoltédjon (dbra 27).

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

A takaritasi Gzemmaod csak a tavvezérlével valaszthato ki (FC8715, FC8710, FC8705). Az automatikus
takaritasi Uzemmod mellett, a robotporszivé négy 6nalléd takaritasi Gzemmaoddal rendelkezik, melyek
mindegyike a tavvezérlon lévd megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Z mintdju lizemmadd

Z mintdju tzemmodban a robotporszivé Z alaku mozdulatokbol allé hurkokat rajzolva tisztitja a
szoba nagy terUleteit (dbra 28).

Véletlenszerl mintdjd izemmadd

Ebben az tzemmodban a robotporszivd egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 29)allo vegyes
mintat rajzolva tisztitjia a szobat.

Falkovetd Gzemmdd

Ebben az tGzemmodban a robotporszivé kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva
tokéletesen megtisztitja (aAbra 30)az adott teruletet.

Spirdl mintdbdl allé tizemmdd

Ebben az tzemmodban a robotporszivo véletlenszerli mozgast végez egy kisebb terlleten, igy
alaposan (abra 31) megtisztitja azt.

Megjegyzeés: A kezzel kivalasztott Gzemmaodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kdvetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

Kézi vezérlés

A robotot a tavvezérld gombijaival manualisan is iranyithatja (FC8715, FC8710, FC8705).

1 A taviranyito start/stop gombija felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhatod nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban. (dbra 32)

Megjegyzés: Legyen 6vatos, amikor a robotporszivot kezzel mikodteti magassagkulonbség vagy
lépcso kozelében.

Megjegyzes: A porszivozas csak a robotporszivo elére tortend haladasa kdzben tortenik, illetve az
oldalso kefék is csak ekkor mUkodnek. A balra, jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo
iranyitasara szolgalnak.
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A tavvezeérlé takaritasi idé gombjanak hasznalata

FC8715, FC8710, FC8700: Nyomija meg a takaritasi idé gombot a tavvezérlén, hogy a robotporszivd
35 percig takaritson. Ha a tisztitasi id& lejar, a robotporszivo leall (abra 33).

Jelzéfények jelei és jelentésiik

A robot kijelzéje harom jelz6fényt tartalmaz: a figyelmeztetd jelzéfényt, a start/stop jelzéfényt és a
portartaly-telitettség jelzé6fényt. Az aldbbi tablazat magyarazza a jelzések jelentését.

Jelzés Jelentés

A start/stop jelzéfény folyamatosan vilagit. A robotporszivo készen all a takaritasra.

A start/stop jelzéfény lassan villog. A robotporszivo toltése folyamatban van.
A start/stop jelzéfény gyorsan villog. A robotporszivo keresi a dokkoloegységet.

A robotporszivo akkumulatoranak toltése

alacsony.
A portartaly-telitettség jelzé vilagit. Megtelt a portartaly.
A figyelmezteto jelzédfény vilagit. A robotot felemelte, mikdzben az takaritott.

A robotporszivo Utkdzdje beszorult.

A kerék vagy az oldalso kefe beszorult.

A felso fedél nincs a helyén vagy nincs
megfelelden lezarva.

A robotporszivo nem taldlja a dokkoldegységet.

Valasz tapssal

Ez az Gzemmod akkor lép mUkddésbe, amikor a robotporszivo alvo Gzemmaodba lép a kdvetkezd
helyzetekben:

- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast

- amikor rovid takaritasi idot programozott be

- amikor 20 perc alatt nem talalta meg a dokkoloegységet

Ha nem latja a robotporszivot, akkor ugy talalhatia meg, hogy egyet tapsol a kezével. A
robotporszivd ekkor hangjelzéssel és a kijelzén az 6sszes ikon vilagitasaval valaszol.

Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa
Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelzé folyamatosan vilagit.
1 Vegye le a boritast (abra 34).

2 Huzza fel a portartaly fedelének fogantyuijat, és emelje ki a portartalyt a tartojabol (dbra 35).

Megjegyzés: Amikor eltavolitjia vagy visszahelyezi a portartalyt, Ugyeljen arra, hogy ne sértse meg a
motor ventilatoranak lapatjait.

3 Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2) (dbra 36).
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4 A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUr6t és a portartaly belsejét egy
ronggyal vagy egy puha sortéjl fogkefével. Tisztitsa meg a portartaly (abra 37) aljan talalhato
szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlir6t vizzel vagy mosogatogépben.

5 Helyezze vissza a szUrét a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a portartalyra (2) (abra 38).

6 Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és tegye vissza a fels6 fedelet a robotporszivora
(abra 39).
Figyelem! Mindig gy6z6djon meg roéla, hogy a szlir6 a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs sziir6, a motor karosodhat.

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,

a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyildst.

1 Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima feluletre.

2 Egy puha sortéju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szoszt a meélységérzékeldkrol. (abra
40)
Megjegyzeés: Fontos, hogy a meélysegerzekeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az erzekeldk
szennyezettek, a robotporszivd nem megfeleléen észleli magassagkulonbségeket.

3 Egy puha sortéju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szdszt a az elsd kerékrél és az
oldalso kerekekrol (abra 41).

4 Az oldalso kefék tisztitdasahoz fogja meg azok sortéit, és hlzza le a keféket a tengelyekrél (dbra 42).

5 Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval) (abra 43) tavolitsa el a szdszoket, hajszalakat és
cérnaszalakat a tengelyrél és az oldalkeférél.

6 Tisztitsa meg a szivonyilast egy puha kefe (pl. egy fogkefe) (abra 44) segitségével.

7 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbol és a robotporszivo aljgbol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megserthetik a padlot.

Tartozékok rendelése

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service
weboldalra vagy forduljon Philips markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban mikodd Philips
vevészolgdlathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaldlja a vildgszerte érvényes
garancialevélen).

Csere

A sz(Ur6 cseréje

Cserélje ki a sz(rét, ha az nagyon piszkos vagy sériilt. Uj sz(rét az FC8065 rendelési szam alatt
rendelhet. A sz(lr6 portartalybol valo kivételével, illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi
informacidkat lasd a , Tisztitas és karbantartas” cim fejezet ,A portartaly Uritése és tisztitasa” c.
részében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfelelé tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idé utan cserélje ki az oldalso
keféket.
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Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sértlésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. FC8067 tipusszamon rendelhet
két oldalso kefébol és ket szUrébdl allo készletet.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és hlizza le a keféket a
tengelyUkrol.
2 Nyomija az Uj oldalso keféket a tengelyekre.

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy
hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni
vagy gyorsan lemerUl. Az orszagaban mUkodd Philips vevészolgdlat elérhetdségi adatait a
nemzetkozi garancialevélen taldlhatja meg.

A tavvezerld elemének cseréje (FC8715, FC8710, FC8705)

A tavvezérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mUkodik. Cserélje ki az elemet, ha a robotporszivo

mar nem valaszol, amikor megnyomija a tavvezérlé gombjait.

1 Tartsa a tavvezérlot fejjel lefelé. Nyomija meg az elemtartd kioldd gombiat, és ugyanakkor
csusztassa ki az elemtartot a tavvezerldbol (abra 45).

2 Vegye ki a lemerUlt elemet az elemtartobol, és helyezze be az Uj elemet. Ezutan csusztassa vissza
az elemtartot a tavvezeérldbe (abra 46).

Tarolas

Ha tébb mint egy honapig nem fogja hasznalni a robotporszivot, akkor az akkumulator védelme
érdekében tartsa lenyomva 3 masodpercig a roboton talalhato start/stop gombot, hogy a készulék
melyalvo Gzemmodba valtson. Az energiatakarékossag erdekében huzza ki a dokkoloegység
vezetékét a fali aljzatbol.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziiléket. Az
akkumulator eltavolitasa elétt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitdsokat. Az akkumulator eltavolitasahoz a

robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips

vevoszolgalatatol tudhatja meg.

1 A robotporszivot inditsa el valahonnan a szobabol, ne a dokkoloegységrol.

2 Hagyja a robotot addig mUkddni, amig az akkumulator teljesen le nem meruUl, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.

3 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet
(abra 47).

4 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 48).

5 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtését
vegzd hulladékudvarba.
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Ez a fejezet 6sszefoglalja a készulékkel kapcsolatban leggyakrabban felmeruld problémakat. Ha a
hibat az alabbi utmutatoé segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes

ugyfélszolgalathoz.

Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kbvetden
nem kezdi el a tisztitast.

LemerUlt az akkumulator.

Toltse fel az akkumulatort (lasd az
LElokeészités a hasznalatra” cimd
fejezetet).

A kisméretl csatlakozoédugo
még mindig be van dugva a
robotporszivd
csatlakozoaljzataba.

A robot elektromos halozatrol nem
mUkodik, csak a sajat akkumulatorarol.
Ezért hasznalat el6tt mindig valassza le
az adaptert a robotporszivorol és a
halozatrol.

A bekapcsologombot nem
allitotta ,on” (bekapcsolt)
helyzetbe.

Nyomija a bekapcsoléogombot ,on”
(bekapcsolt) helyzetbe. Helyezze a
robotot a haldzatra kapcsolt
dokkoloegyseégre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelzd pedig elkezd vilagitani.

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

Kikapcsolta a be/kikapcsolo
gombot (,off” helyzet).

Nyomija a bekapcsolégombot ,on”
(bekapcsolt) helyzetbe. Helyezze a
robotot a halozatra kapcsolt
dokkoloegyseégre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelzd pedig elkezd vilagitani.

A robotporszivdo nem talalta
meg a dokkoloegységet, és
lemerult az akkumulatora.

Helyezze a robotot a halozatra kapcsolt
dokkoloegységre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelz6 pedig elkezd vilagitani.

A figyelmeztetd jelzofény
gyorsan villog.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

A bekapcsologombot allitsa , off”
(kikapcsolt) helyzetbe. Tavolitsa el a
kereék felflggesztésére tapadt szoszt,
hajat, cérnat vagy vezetéket.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimU
fejezetet).

A felso fedél nincs a helyén
vagy nincs megfelelden
lezarva.

Ha a fels6 fedél nincs a helyén vagy
nincs megfelelden lezarva, a
robotporszivd nem mukddik. Helyezze
megfelelden a felsd fedelet a
robotporszivora.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

Az Utk6z6 beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Emelje fel Ugy a robotot, hogy az
Utkozdje szabadda valjon. Helyezze a
robotot megfelel® tavolsagra az
akadalytol, és nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotot felemelte, mikozben
az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kovetden nyomija meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfeleléen.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis iddre aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a soérték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd a ,Csere” cimU
fejezetet).

A portartalyban lévé szlrd
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartalyban lévé szlrot
egy ruhaval vagy egy puha sortéju
fogkefével. A szUrét és a portartalyt
alacsony szivoerédvel mikoddtetett
porszivoval is megtisztithatja.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem
sikerll megtisztitania a szUr6t, cserélje ki
a szUrét egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy
legalabb évente egyszer cserélje ki a
szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomoédott.

Tisztitsa ki a szivonyilast (lasd a , Tisztitas
és karbantartas” cimu fejezetet).

Az elsd kerék a ratapadt haj és
egyéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az els6 kereket (lasd a
JTisztitas és karbantartas” cimd
fejezetet).

A robotporszivd nagyon sotét
vagy féenyes feluletet tisztit,
ami elinditjia a
melységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a robotporszivd
szokatlan médon mozoghat.

Nyomija meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szinl részére. Ha a probléma itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra
vagy forduljon az orszagaban mikodd
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erdsen
visszatukrozi a napfenyt. Ez
elinditja a meélysegérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfeny bevilagitson a helyisegbe,
huzza dssze a fuggdnydket. Erdemes a
takaritast akkorra id6ziteni, amikor a nap
mar kevesbeé sut.
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Megoldas

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerul.

Az akkumulator elérte
élettartama végét.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd a ,Csere”
cimU fejezetet).

FC8715, FC8710, FC8705:
A tavvezérld eleme
nagyon gyorsan lemerul.

Eldfordulhat, hogy nem a
megfeleld tipusu elemet
helyezte be.

A tavvezérld csak CR2025 tipusu
gombelemmel mUkodik. Ha a probléma
tovabbra is fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mikodod
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo korkorods
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spiral mintaju
mozgasbol allo tzemmaodban
van.

Ez normalis jelenség. A spiral mintaju
Uzemmod akkor aktivalodik, amikor a
készulék egy erdsen szennyezett
terUletet szeretne megtisztitani a padlon.
Ez az automatikus Uzemmaod része.
Korulbelul egy perc elteltével a
robotporszivo visszatér a normal
tisztitasi Uzemmodhoz. A spirdl mintabol
allé tzemmaodot Ugy is megszakithatja,
ha egy masik tisztitasi Uzemmodot
valaszt ki a taviranyiton.

FC8715, FC8710, FC8705: A spiral
mintabol allé tzemmodot Ugy is
megszakithatja, ha egy masik tisztitasi
Uzemmodot valaszt ki a taviranyiton.

A robotporszivd nem
talalja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivo
visszatérjen a
dokkoloegységhez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet.
Lasd az ,Elokészités a hasznalatra”
fejezetben ,A dokkoloegyseg
beszerelése” részt.

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon kérulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérien a
dokkoloegységre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegyseégrél inditotta el.

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivo
tisztitas utan a dokkoloegységre térjen
vissza, a tisztitast a dokkoloegysegrol
kezdije.
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Wprowadzenie

Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi $wiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

OplS ogbélny

Gorna pokrywa

Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
Pokrywa pojemnika na kurz

Filtr

Pojemnik na kurz

Wentylator

Zderzak

Czujnik stacji dokujacej

Przycisk uruchomienia/zatrzymania (do uruchomienia lub zatrzymania odkurzacza
automatycznego).

10 Wyswietlacz

1 Kotko przednie

12 Watki bocznych szczotek

13 Czujniki spadku poziomu powierzchni
14 Kotka

15 Otwor ssgcy

16 Szczotki boczne

17 Komora baterii

18 Pilot zdalnego sterowania (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mata wtyczka

20 Zasilacz

21 Stacja dokujaca

OVoOoONOYUTA~WN —

Wyswietlacz i pilot zdalnego sterowania

Wyswietlacz (rys. 2):

1 Wskaznik ostrzezenia

2 Wskaznik uruchomienia/zatrzymania

3 Wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz
Pilot zdalnego sterowania (rys. 3):

1 Przyciski nawigacyjne i wtgcznik/wytgcznik
2 Przycisk dokowania

3 Przycisk czasu czyszczenia

4 Przyciski trybu czyszczenia

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiajg, ze doskonale nadaje sie
do czyszczenia podtdog w domu.

Polski
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Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegolnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Mogg wystgpic problemy podczas
czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac¢ w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtoga. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub [$nigcych twardych
podtogach.

W jaki sposéb odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 2-stopniowy system czyszczenia, ktéry skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagaja odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiaja rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssacego (rys. 4).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwor ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 5).

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje sekwencje schematow

odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich obszaréw pomieszczenia. Uzywane

schematy odkurzania to:

1 Schemat (rys. 6) litery Z lub zygzak

2 Schemat (rys. 7) losowy

3 Schemat (rys. 8) podazania wzdtuz scian

4 Schemat (rys. 9) odkurzania punktowego

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny uzywa tych schematow w statej

kolejnosci: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz $cian i punktowy.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematdéw, zaczyna ponownie poruszac sie

wedtug schematu litery Z. Odkurzacz automatyczny bedzie powtarzac te sekwencje schematow

odkurzania pomieszczenia do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego

wytaczenia.

Uwaga (FC8715, FC8710, FC8705): Mozna rowniez wybrac kazdy tryb oddzielnie, naciskajgc
odpowiedni przycisk na pilocie zdalnego sterowania. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
,Korzystanie z odkurzacza automatycznego” w czesci , Tryby czyszczenia”.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika réznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w trzy umieszczone na spodzie czujniki spadku poziomu

powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodow lub
innych roznic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowa¢ odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodéw lub innych miejsc, w ktérych wystepuja
réznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania
poprawnego wykrywania réznic wysokosci (instrukcje zawiera rozdziat ,,Czyszczenie i
konserwacja”).
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Przed pierwszym uzyciem

Przed pierwszym uzyciem

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na stole lub na
podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 10).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby zatrzasnety sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac klikniecie).

Wyjmowanie metki zabezpieczajacej z pilota zdalnego
sterowania

Dotyczy to tylko modeli FC8715, FC8710, FC8705.

Pilot zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Pod baterig znajduje sie
metka zabezpieczajaca, ktorg przed uzyciem nalezy usunac.

1 Wyjmij metke zabezpieczajaca z komory baterii pilota zdalnego sterowania (rys. 11).

Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Wtdz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujgcej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).
2 Umiesc stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciana.

Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 80 cm przed stacjg
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Wazna uwaga: tryb gtebokiego uspienia

Pozostajacy w trybie gtebokiego uspienia odkurzacz automatyczny nie reaguje na nacisniecie

przycisku. Aby ponownie uruchomi¢ pozostajacy w trybie gtebokiego uspienia odkurzacz

automatyczny:

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym, aby przetgczyc
odkurzacz z trybu gtebokiego uspienia w tryb uspienia.

2 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym lub pilocie zdalnego
sterowania, aby uruchomic¢ odkurzacz.

3 Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczyna odkurzania, nalezy umiesci¢ go w stacji dokujacej
podtgczonej do sieci elektrycznej w celu natadowania akumulatora odkurzacza.

Odkurzacz automatyczny przechodzi w tryb gtebokiego uspienia po nacisnieciu i przytrzymaniu

przycisku uruchomienia/zatrzymania przez 3 sekundy. Moze rowniez przejs¢ w tryb gtebokiego

uspienia w wyniku roztadowania sie akumulatora. Akumulator moze na przyktad sie roztadowac, jesli

odkurzacz automatyczny nie moze znalez¢ stacji dokujace;j.

Uwaga: Nie mozna wytaczy¢ trybu gtebokiego uspienia odkurzacza automatycznego za pomoca
przycisku uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania. Nalezy nacisng¢ wytacznik na
odkurzaczu automatycznym.
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Ladowanie

- Przed pierwszym uzyciem urzadzenia i wtedy, gdy akumulator odkurzacza automatycznego sie
roztaduje, czas tadowania wynosi 4 godziny.

- Gdy akumulator jest w petni natadowany, odkurzacz automatyczny moze rozpoczac sprzatanie.

- Odkurzacz mozna tadowac tylko w stacji dokujgcej.

tadowanie za posrednictwem stacji dokujacej

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym.

2 Umiesc odkurzacz automatyczny w stadji (rys. 14) dokujacej podtaczonej do sieci elektrycznej.

3 Wskaznik uruchomienia/zatrzymania zacznie wolno migac (rys. 15).

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciagty (rys. 16).

tadowanie automatyczne podczas uzytkowania

1 Gdy odkurzacz automatyczny skonczy odkurzac lub gdy poziom natadowania akumulatora
spadnie do 15%, odkurzacz automatycznie szuka stacji dokujgcej, by natadowac akumulator. Gdy
odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujacej, wskaznik wigczenia/wytaczenia szybko miga (rys.
18).

2 Gdy akumulator jest w petni natadowany, wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciggty.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny automatycznie szuka stacji dokujacej tylko wtedy, gdy rozpoczat
odkurzanie, bedac na stacji dokujacej.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem odkurzania za pomoca odkurzacza automatycznego nalezy usunac z podtogi
(rys. 20) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

Nalezy tez usunac kable, przewody i sznury.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania.

- Mozna nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym (rys. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: Mozna rowniez nacisnac¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania na
pilocie zdalnego sterowania (rys. 22).

2 Wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci sie caty czas, a odkurzacz automatyczny rozpoczyna
odkurzanie. (rys. 16)

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz powtarza sekwencje schematow
odkurzania: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy (rys. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Uwaga: Aby wybrac konkretny schemat, nacisnij jeden z przyciskow trybu na pilocie zdalnego
sterowania. Wiecej szczegotowych informacji mozna znalez¢ w sekcji ,\Wybor trybu czyszczenia”.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, wskaznik uruchomienia/zatrzymania zacznie migac, a
odkurzacz zacznie szukac stacji dokujgcej w celu natadowania (rys. 18).
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5 Mozna rowniez nacisngc przycisk uruchomienia/zatrzymania aby wstrzymac/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Aby odkurzacz automatyczny powrdcit do stacji dokujacej, zanim
akumulator bedzie bliski roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania
(rys. 24).

Wskaznik wigczenia/wytgczenia zacznie migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji
dokujacej w celu natadowania (rys. 18).

Uwaga: Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczat odkurzania, bedac na stacji dokujgcej, nie
bedzie automatycznie jej szukac, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania.

FC8715, FC8710, FC8705: Jesli akumulator bedzie zawiera¢ wystarczajaca ilos¢ energii, mozna
nacisngc przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania, aby spowodowac, by odkurzacz
automatyczny powrocit do stacji dokujacej. Jesli akumulator jest catkowicie roztadowany, nalezy
recznie umiesci¢ odkurzacz automatyczny na stacji dokujacej.

Obstuga stacji dokujacej

Stacja dokujaca zawiera dwa przyciski, za pomoca ktérych mozna sterowac odkurzaczem
automatycznym.

Przycisk akumulator natadowany i uruchom

W przypadku nacisniecia przycisku akumulator natadowany i uruchom na stacji dokujacej, gdy trwa
tadowanie odkurzacza automatycznego, urzadzenie rozpocznie odkurzanie zaraz po petnym (rys. 26)
natadowaniu akumulatora.

Przycisk 24h

W przypadku nacisniecia przycisku 24h na stacji dokujgcej, stacja tadujgca zacznie odliczac 24
godziny do rozpoczecia nastepnego odkurzania. Gdy odliczanie zakonczy sie, odkurzacz
automatyczny zacznie odkurzanie i bedzie dziata¢ do czasu, gdy akumulator bedzie bliski
roztadowania, po czym automatycznie wroci do stacji dokujgcej w celu natadowania (rys. 27).

Wybor trybu czyszczenia

Tryb czyszczenia mozna wybrac tylko za pomoca pilota (FC8715, FC8710, FC8705). Oprocz
automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz automatyczny ma cztery osobne tryby czyszczenia,
ktore mozna wiaczy¢, naciskajac odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Tryb litery Z

W trybie litery Z odkurzacz automatyczny czysci podtoge, wykonujac na niej petle w ksztatcie litery Z,
aby odkurzy¢ duze powierzchnie (rys. 28).

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujac na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 29).

Tryb podazania wzdtuz $cian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc¢ (rys. 30) podtoge pod scianami.

Tryb punktowy

W tym trybie odkurzacz porusza sie losowo po niewielkim obszarze w celu doktadnego (rys. 31)
wyczyszczenia go.
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Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.

Obstuga reczna

Odkurzacz mozna prowadzic¢ recznie za pomoca przyciskow na pilocie (FC8715, FC8710, FC8705).

1 Za pomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajgcym sie po pomieszczeniu (rys. 32).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc¢ podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje roznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziatajg tylko podczas ruchu odkurzacza do
przodu. Przyciski w lewo, prawo i do tytu stuzg wytacznie do manewrowania odkurzaczem

automatycznym.

Korzystanie z przycisku czasu czyszczenia na pilocie

zdalnego sterowania

FC8715, FC8710, FC8700: Nacisnij przycisk czasu czyszczenia na pilocie zdalnego sterowania, aby
odkurzac przez 35 minut. Gdy uptynie czas czyszczenia, odkurzacz zatrzyma sie (rys. 33).

Sygnaty i ich znaczenie

Wyswietlacz odkurzacza automatycznego ma trzy wskazniki: wskaznik ostrzezenia, wskaznik
uruchomienia/zatrzymania i wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz. W ponizszej tabeli objasniono

znaczenie sygnatow.

Sygnat

Znaczenie

Wskaznik uruchomienia/zatrzymania swieci w
sposob ciggty.

Odkurzacz automatyczny jest gotowy do
odkurzania.

Wskaznik uruchomienia/zatrzymania miga wolno.

Trwa tadowanie odkurzacza automatycznego.

Wskaznik uruchomienia/zatrzymania miga
szybko.

Odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujacej.

Akumulator odkurzacza automatycznego jest
bliski roztadowania.

Zapala sie wskaznik zapetnienia pojemnika na
kurz.

Pojemnik na kurz jest petny.

Zapala sie wskaznik ostrzezenia.

Odkurzacz automatyczny zostat podniesiony
podczas odkurzania.

Zderzak odkurzacza automatycznego jest
zablokowany.

Kotko lub szczotka boczna jest zablokowana.

Brak gornej pokrywy lub pokrywa nie jest
prawidtowo zatozona.




88 Polski

Sygnat Znaczenie

Odkurzacz automatyczny nie moze znalez¢ stacji
dokujacej.

Reakcja na klasniecie

Reakcja na klasniecie jest wigczana, jesli odkurzacz przechodzi w tryb uspienia w nastepujacych
sytuacjach:

- PO przerwaniu czyszczenia z powodu btedu

- jesli zaprogramowano krotki czas czyszczenia

- jesli w ciggu 20 minut nie znajdzie stacji dokujacej

Jesli nie widac odkurzacza automatycznego, mozna go zlokalizowac za pomocga jednego klasniecia.
Odkurzacz zareaguje dzwiekiem i zaswieceniem wszystkich ikon na wyswietlaczu.

Czyszczenie i konserwacja

Oprdznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprézniac i czysci¢ pojemnik na kurz, gdy wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz $wieci sie
W sposob ciggtly.

1 Zdejmij pokrywe (rys. 34).

2 Pociggnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 35).

Uwaga: Podczas wyjmowania i ponownego wktadania pojemnika na kurz uwazaj, aby nie
uszkodzic topatek wentylatora silnika.

3 Ostroznie podnies$ pokrywe pojemnika na kurz (1) i wyjmij filtr (2) (rys. 36).

4 Oproznij pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci. Wyczysc filtr oraz wnetrze
komory szmatka lub szczoteczka do zebow o miekkim wtosiu. Wyczysc tez otwor ssgcy na spodzie
pojemnika na kurz (rys. 37).

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz ani filtra w wodzie ani w zmywarce.

5 Umiesc filtr z powrotem w pojemniku na kurz (1). Nastepnie zatdz pokrywke na pojemnik na kurz (2)
(rys. 38).

6 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie zatdéz gorna pokrywe na odkurzacz
automatyczny (rys. 39).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie filtr. Uzywanie odkurzacza
automatycznego bez filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewni¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czyscic¢ czujniki spadku

poziomu powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1 Potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Zapomocga szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun brud i kurz z czujnikow
spadku (rys. 40).
Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych roznic wysokosci.
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3 Za pomocg szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun brud i kurz z kotka
przedniego i kotek bocznych (rys. 41).

4 Aby wyczysci¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 42).

5 Za pomocag miekkiej szczotki (np. szczoteczki do zebow) lub szmatki (rys. 43) usun kurz, wtosy i nitki
z watka i szczotki bocznej.

6 Za pomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) (rys. 44) oczysc otwor ssacy.

7 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduija sie
zadne ostre przedmioty, ktére mogtyby uszkodzi¢ podtoge.

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupi¢ na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w
swoim kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana

Wymiana filtra

Wymien filtr, jesli ulegt uszkodzeniu lub jest bardzo brudny. Nowy filtr mozna zamowi¢, podajac
numer FC8065. Instrukcje dotyczace wyjmowania filtra i wktadania go do pojemnika na kurz mozna
znalez¢ w czesci ,Oproznianie i czyszczenie pojemnika na kurz” w rozdziale ,,Czyszczenie i
konserwacja”.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic szczotki boczne.

Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych. Zestaw zawierajgcy dwie boczne szczotki
oraz dwa filtry mozna zamowic¢ pod numerem produktu FC8067.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwyc¢ je za wtosie i zdejmij z watkow.
2 Wcisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana akumulatora

Akumulator odkurzacza automatycznego moga wymieni¢ jedynie uprawieni inzynierowie serwisu.
Jesli akumulator nie daje sie natadowac albo szybko sie roztadowuje, przekaz odkurzacz
automatyczny do autoryzowanego centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie
wymieniony. Informacje na temat kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju
mozesz znalez¢ w ulotce miedzynarodowej gwarandji.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania (FC8715,
FC8710, FC8705)

Pilota zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Wymien baterie pilota,

gdy odkurzacz automatyczny nie reaguje na naciskanie przyciskow na pilocie.

1 Trzymaj pilot zdalnego sterowania do gory nogami. Nacisnij przycisk zwalniajgcy baterie i w tym
samym czasie wysun uchwyt baterii z pilota zdalnego sterowania (rys. 45).
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2 Wyjmij wyczerpana baterie i umies¢ w uchwycie nowg. Wsun uchwyt baterii do pilota zdalnego
sterowania (rys. 46).

Przechowywanie

Jesli odkurzacz automatyczny ma nie by¢ uzywany przez ponad miesiac, nalezy nacisnac i
przytrzymac przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu przez 3 sekundy w celu przetgczenia
odkurzacza automatycznego w tryb gtebokiego uspienia, aby chroni¢ jego akumulator. Nalezy tez
wytaczy¢ z gniazdka stacje dokujaca w celu oszczedzenia energii.

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyjac akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

serwisowego.

1 Uruchom odkurzacz, zaczynajac od dowolnego miejsca w pomieszczeniu, ale nie od stacji
dokujacej.

2 Pozostaw odkurzacz automatyczny wtaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnos¢, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe (rys. 47).

Wyjmij akumulator i roztgcz go (rys. 48).

5 Zanie$ odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki smieci elektrycznych i elektronicznych.

n

Rozwigzywanie probleméw

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktorymi mozna sie zetkng¢, korzystajac z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajace do rozwigzania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktérej znajduje sie lista czesto zadawanych pytan, lub
skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Problem Prawdopodobna Rozwigzanie
przyczyna

Odkurzacz automatyczny Akumulator jest roztadowany.  Nataduj akumulator (patrz rozdziat
nie rozpoczyna ,Przygotowanie do uzycia”).
odkurzania, gdy

naciskam przycisk

uruchomienia/zatrzyma-

nia.




Problem

Prawdopodobna
przyczyna
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Rozwiazanie

Mata wtyczka nadal znajduje
sie w gniezdzie odkurzacza
automatycznego.

Odkurzacz automatyczny nie dziata, gdy
jest podtaczony do gniazda
zasilajgcego. Odkurzacz automatyczny
dziata wytgcznie, gdy jest zasilany z
akumulatora. Dlatego przed uzyciem
zawsze odtgcz zasilacz od odkurzacza i
od sieci elektrycznej.

Przetgcznik zasilania nie
znajduje sie w pozycji
wiaczenia” (I).

Nacisnij przetagcznik do pozydcji
wigczenia. Umiesc¢ odkurzacz na
podtaczonej do zasilania stacji dokujacej
lub podtacz mata wtyczke adaptera. Po
kilku sekundach odkurza wygeneruje
dzwiek, a wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny
nie reaguje, gdy
naciskam jeden z
przyciskow.

Wytacznik zostat ustawiony w
pozycji wytaczenia.

Nacisnij przetgcznik do pozydcji
wigczenia. Umiesc¢ odkurzacz na
podtaczonej do zasilania stacji dokujacej
lub podtacz mata wtyczke adaptera. Po
kilku sekundach odkurza wygeneruje
dzwiek, a wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny nie

moze znalez¢ stacji dokujgcej,

a akumulator wyczerpat sie.

Umiesc odkurzacz na podtagczonej do
zasilania stacji dokujgcej lub podtgcz
matg wtyczke adaptera. Po kilku
sekundach odkurza wygeneruje dzwiek,
a wyswietlacz zaswiedi sie.

Wskaznik ostrzezenia
miga szybko.

Jedno lub oba kotka sg
zablokowane.

Ustaw przetacznik zasilania w pozycji
wytgczenia. Usun kurz, wtosy, nitki lub
przewdd, ktory zakrecit sie wokot
zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczys¢ szczotki boczne (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Brak gornej pokrywy lub
pokrywa nie jest prawidtowo
zatozona.

Gdy brak gornej pokrywy lub pokrywa
nie jest prawidtowo zatozona, odkurzacz
nie bedzie dziata¢. Umies¢ prawidtowo
gorng pokrywe na odkurzaczu.

Zderzak jest zablokowany.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Unies
odkurzacz automatyczny, aby uwolnic
zderzak. Odsun odkurzacz
automatyczny od przeszkody i nacisnij
przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umiesc
odkurzacz na podtodze. Nastepnie
nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wtosie jednej lub obu szczotek
bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
rozdziat ,\Wymiana”).

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Wyczys¢ filtr w pojemniku na kurz za
pomocg szmatki lub szczoteczki do
zebow o miekkim wtosiu. Filtr i pojemnik
na kurz mozna tez oczysci¢ zwyktym
odkurzaczem, stosujgc niska site ssaca.

Jedli filtra nie da sie wyczyscic za
pomocg szczotki lub odkurzacza,
wymien filtr na nowy. Zalecamy
wymiane filtra przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor ssacy (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Kotko przednie jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ kotko przednie (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemnag lub
[Snigca powierzchnie, co
powoduje aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz na jasniejszy
fragment podtogi. Jesli problem dalej
bedzie wystepowac na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowa www.philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac¢ odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.
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Prawdopodobna
przyczyna
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Rozwiazanie

Nie mozna juz
natadowac¢ akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuje.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
serwisowemu firmy Philips (patrz
rozdziat ,Wymiana”).

FC8715, FC8710, FC8705:
Bateria w pilocie
zdalnego sterowania
zbyt szybko sie
roztadowuije.

By¢ moze nie wtozono baterii
odpowiedniego typu.

Do zasilania pilota zdalnego sterowania
potrzebna jest bateria CR2025 w
ksztatcie pastylki. Jesli problem sie
utrzymuije, przejdz do strony
internetowej www.philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
porusza sie po okregach.

Odkurzacz automatyczny jest
w trybie czyszczenia
punktowego.

Jest to zjawisko normalne. Tryb
czyszczenia punktowego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta
mocno zabrudzona podtoga. Jest to
takze czesc¢ automatycznego trybu
czyszczenia. Po okoto minucie
odkurzacz zaczyna dziata¢ wedtug
normalnego schematu czyszczenia.
Mozesz przerwac tryb czyszczenia
punktowego, wybierajac inny tryb za
pomoca pilota zdalnego sterowania.

FC8715, FC8710, FC8705: Mozesz
przerwac tryb czyszczenia punktowego,
wybierajgc inny tryb za pomoca pilota
zdalnego sterowania.

Odkurzacz automatyczny
nie moze znalez¢ stacji
dokujacej.

W pomieszczeniu nie ma dos¢
miejsca, aby odkurzacz mogt
dojecha¢ do stacji dokujacej.

Sprobuj ustawic stacje dokujacg w
innym miejscu. Patrz czesc ,Instalacja
stacji dokujgcej” w rozdziale
,Przygotowanie do uzycia”.

Odkurzacz caty czas aktywnie
poszukuje stacji dokujgcej.

Daj odkurzaczowi jakies 20 minut na
powrot do stacji dokujgce.

Odkurzacz automatyczny nie
zostat uruchomiony, gdy
znajdowat sie na stacji
dokuijacej.

Jesli chcesz, aby odkurzacz
automatycznie powrocit do stadii
dokujgcej po zakonczeniu czyszczenia,
uruchom go, gdy znajduje sie na stacji
dokuijacej.
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Introducere

Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

Capac superior

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Filtru

Compartiment pentru praf

Ventilator

Amortizor

Senzor statie de andocare

Buton Start/stop (pentru pornirea si oprirea robotului)
10 Afisaj

11 Roata frontala

12 Axe perii laterale

13 Senzori de deplasare

14 Roti

15 Orificiu de aspirare

16 Perii laterale

17 Suport pentru baterie

18 Telecomanda (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Conector mic

20 Adaptor

21 Statie de andocare

OoONOUTAN WN —

Afisaj si telecomanda

Afisaj (Fig. 2):

1 Indicator de avertizare

2 Indicator Start/Stop

3 Indicator container pentru praf plin
Telecomanda (Fig. 3):

1 Butoane de navigare si start/stop
2 Buton de andocare

3 Buton pentru timpul de curatare

4 Butoane pentru modul de curatare

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curatarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu

Romana
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materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,
va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
suprafatd. Robotul necesita, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise
la culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 2 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la iIndepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 4).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportd, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 5).

Modele de curdtare

In modul s&u de curatare automata, robotul utilizeaza o succesiune automata de modele de curatare

pentru a curata fiecare zona a camerei in mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:

1 Modelul (Fig. 6) in Z sau zigzag

2 Modelul (Fig. 7) aleatoriu

3 Modelul (Fig. 8) dupa linia peretelui

4 Modelul (Fig. 9) de curatare a unei zone

In modul de curatare automata, robotul utilizeazd aceste modele intr-o succesiune prestabilita:

modelul in z, modelul aleatoriu, modelul dupa linia peretelui si modelul de curdtare a unei zone.

Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste, din nou, in modelul in Z.

Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune de modele pentru a curata camera pana cand

bateria reincarcabila se descarca sau pana cand este oprit manual.

Nota (FC8715, FC8710, FC8705): Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea
butonului corespunzator de pe telecomanda. Pentru mai multe detalii, consultati capitolul ,Utilizarea
robotului”, sectiunea ,Moduri de curatare”.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioara, cu trei senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o alta
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati capitolul ,,Curatare si intretinere” pentru instructiuni).

Inainte de prima utilizare

Inainte de prima utilizare
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o0 masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 10).
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Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Indepartarea placu ei de protec ie de pe telecomanda

Acest lucru este valabil numai pentru FC8715, FC8710, FC8705.

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Bateria este protejata cu
o eticheta de protectie care trebuie indepartata inainte de utilizare.

1 Trageti eticheta de protectie in afara compartimentului bateriei telecomenzii (Fig. 11).

Acum telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm in fata, 30 cm la dreapta si
100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Observatie importanta: mod inactivitate profunda

In modul de inactivitate profundd, robotul nu raspunde deloc daca apéasati pe un buton. Pentru a

reactiva robotul atunci cand acesta este in modul de inactivitate profunda:

1 Apasati butonul pornire/oprire de pe robot pentru a comuta robotul din modul de inactivitate
profunda in modul standby.

2 Apasati butonul pornire/oprire de pe robot sau de pe telecomanda pentru a porni robotul.

3 Daca robotul nu incepe curatarea, conectati robotul la statia de andocare conectata la priza pentru
a-i reincarca bateria.

Robotul intrd in modul de inactivitate profunda atunci cand tineti apasat pe butonul de

pornire/oprire timp de 3 secunde. Acesta poate, de asemenea, sa intre in modul de inactivitate

profunda atunci cand bateria este descarcatd. De exemplu, bateria poate sa se consume daca

robotul nu poate sa-si gaseasca statia de andocare.

Nota: Nu puteti scoate robotul din modul de inactivitate profunda cu butonul de pornire/oprire de pe
telecomanda. Trebuie sa apdsati butonul pornit/oprit de pe robot.

Incarcare

- Cand efectuati incarcarea pentru prima data si cand bateria reincarcabild a robotului este goala,
durata de incarcare este de patru ore.

- Atunci cand bateria reincarcabila este complet incarcata, robotul dvs. poate incepe curatarea.

- Puteti incarca robotul doar in statia de andocare.

Incarcarea pe statia de andocare

1 Apasati butonul pornire/oprire al robotului.

2 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.

3 Indicatorul Start/Stop incepe sa lumineze intermitent rar (Fig. 15).
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4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, indicatorul Start/Stop lumineaza continuu (Fig.
16).

Incarcarea automata in timpul utilizarii

1 Atunci cand robotul a incheiat curatarea sau cand nivelul bateriei este de numai 15%, acesta cauta
automat statia de andocare pentru a se reincarca. Cand robotul cauta statia de andocare,
indicatorul Start/Stop lumineaza intermitent rapid (Fig. 18).

2 Cand bateria reincarcabila este complet incarcatad, indicatorul Start/Stop lumineaza continuu.

Notad: Robotul cauta automat statia de andocare numai cand a inceput curdtarea de la statia de
andocare.

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curdtare, asigurati-va ca indepdrtati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 20).
De asemenea, indepartati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea
1 Apasati butonul Start/Stop.
- Puteti sa apasati butonul start/stop al robotului (Fig. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop al telecomenzii
(Fig. 22).

2 Indicatorul Start/Stop este aprins continuu si robotul incepe curatarea. (Fig. 16)

3 Robotul este in modul curdtare automaté pana cand bateria se descarca. In modul curatare
automata, acesta urmeaza succesiunea model in Z, aleatoriu, dupa linia peretelui si curatare a unei
zone (Fig. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apasati unul dintre butoanele de mod de pe telecomanda.
Consultati sectiunea ,Selectarea modului de curatare” pentru mai multe detalii.

4 Cand bateria se descarca, indicatorul Start/Stop incepe sa lumineze intermitent si robotul cauta
statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 18).

5 Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curdtare. Daca
apasati butonul start/stop din nou si exista suficienta energie in bateria reincarcabild, robotul
continua curatarea in modul curatare automata.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria
reincarcabild sa se descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 24).
Indicatorul Start/Stop Incepe sa lumineze intermitent si robotul cauta statia de andocare pentru a
se reincarca (Fig. 18).

Nota: Daca nu ati pornit robotul de la statia de andocare, acesta nu cauta statia de andocare
automat cand bateria reincarcabila este descarcata.

FC8715, FC8710, FC8705: Daca bateria reincarcabila are suficienta energie, puteti apasa butonul de
andocare de pe telecomanda pentru a face robotul sa revina la statia de andocare. Daca bateria
reincarcabila este complet epuizata, trebuie sa pozitionati robotul pe statia de andocare manual.
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Functionarea statiei de andocare

Statia de andocare are doua comenzi care pot fi utilizate pentru a utiliza robotul.

Buton baterie incdrcata si pornire

Daca apasati butonul baterie incarcata si pornire de pe statia de andocare in timp ce robotul se
fncarca, robotul incepe curatarea imediat ce bateria reincarcabila este complet incarcata (Fig. 26).
Buton 24 ore

Daca apasati butonul 24 de ore de pe statia de andocare, statia de andocare incepe numaratoarea
inversa a 24 de ore pana la urmatoarea cursa de curatare. Cand numaratoarea inversa este incheiata,

robotul incepe curdtarea pana cand bateria se descarca si acesta revine la statia de andocare
automat pentru reincarcare (Fig. 27).

Selectarea modului de curatare

Selectarea modului de curatare este posibila numai cu ajutorul telecomenzii (FC8715, FC8710,
FC8705). Pe langa modul de curatare automata, acest robot dispune de patru moduri de cura are
individuale care pot fi activate prin apasarea butonului corespunzator de pe telecomanda.

Modul model in Z

In modul in Z, robotul curata prin realizarea de bucle in forma de Z in camera pentru curdtarea unor
zone mari (Fig. 28).

Modul aleator

In acest mod, robotul curatad camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 29).

Modul de urmdrire a peretelui

In acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a realiza o curatare suplimentara (Fig. 30) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Modul de curdtare a unei zone

In acest mod, robotul se deplaseaza aleatoriu pe o zond redus& pentru a curdta acea zona complet
(Fig. 31).

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupd aceea, robotul comuta
pe modul de curatare automata.

Ac ionarea manuala

Puteti sa conduceti manual robotul cu ajutorul butoanelor de pe telecomanda (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Utilizati butoanele-sageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 32)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand robotul este condus inainte.
Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt doar pentru manevrarea robotului.

Utilizarea butonului timp de curatare de pe telecomanda

FC8715, FC8710, FC8700: Apasati butonul timp de curatare de pe telecomanda pentru a face robotul
sa curete timp de 35 de minute. Cand timpul de curatare s-a incheiat, robotul se opreste (Fig. 33).
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Semnale si semnificatia acestora

Robotul are un afisaj cu trei indicatoare: un indicator de avertizare, un indicator Start/Stop si
indicatorul de umplere a containerului de praf. Tabelul de mai jos explica semnificatia semnalelor.

Semnal Semnificatie

Indicatorul Start/Stop este aprins continuu. Robotul este pregatit pentru curatare.

Indicatorul Start/Stop lumineaza intermitent rar. Robotul se incarca.

Indicatorul Start/Stop lumineaza intermitent rapid. Robotul cauta statia de andocare.

Bateria reincarcabila a robotului este descarcata.

Indicatorul de umplere a containerului de praf se  Compartimentul pentru praf este plin.
aprinde.

Indicatorul de avertizare se aprinde. Robotul a fost ridicat in timpul operatiilor de
curatare.

Amortizorul robotului este blocat.

O roata sau o perie laterala este blocata.

Capacul superior nu este prezent sau nu este
fnchis corespunzator.

Robotul nu poate gasi statia de andocare.

Raspuns la bataia din palme

Functia de raspuns la bataia din palme este activata cand robotul intra in modul inactiv in
urmatoarele situatii:

- cand intrerupe curatarea din cauza unei erori

- cand ati programat un timp scurt de curatare

- cand nu isi poate gasi statia de andocare in 20 de minute

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-| localizati batand o data din palme. Robotul va raspunde emitand
un sunet si aprinzand toate pictogramele de pe afisajul sau.

Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati containerul de praf cand indicatorul de umplere a containerului de praf este aprins

continuu.

1 Desfaceti capacul (Fig. 34).

2 Trageti in sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 35).

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea compartimentului pentru praf, aveti grija sa nu deteriorati
palele ventilatorului motorului.

3 Ridicati cu atentie capacul containerului de praf (1) si extrageti filtrul (2) (Fig. 36).
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4 Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-l goli. Curatati filtrul si
interiorul containerului de praf cu o carpa sau o periuta de dinti cu peri moi. De asemenea, curatati
orificiul de aspirare din partea inferioara a containerului de praf (Fig. 37).

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf si filtrul cu apa sau in masina de spalat vase.

5 Puneti filtrul la loc in containerul de praf (1). Apoi pozitionati capacul pe containerul de praf(2) (Fig.
38).

6 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si montati capacul inapoi pe
robot (Fig. 39).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in containerul de praf. Daca utilizati
robotul fara filtru in interiorul containerului de praf, motorul acestuia va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa curatati din cand in cand

senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata.

2 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a elimina praful de pe senzorii de
deplasare. (Fig. 40)

Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

3 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a indeparta praful sau scamele de pe
roata frontala si de pe rotile laterale (Fig. 41).

4 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 42).

5 Indepartati scamele, parul si firele de pe axe si de pe periile laterale cu o perie moale (de ex., o
perie de dinti) sau cu o carpa (Fig. 43).

6 Curatati orificiul de aspirare cu o perie moale (de ex., perie de dinti) (Fig. 44).

7 Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

inlocuirea

inlocuirea filtrului

Inlocuiti filtrul daca acesta este foarte murdar sau deteriorat. Poti comanda un nou filtru cu numarul
de comanda FC8065. Consultati ,Golirea si curatarea containerului de praf” in capitolul ,Curatare si
intretinere” pentru instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de praf si
modul de montare a acestuia in containerul de praf.

inlocuirea periilor laterale

Tnlocuiti periile laterale dupd un timp, pentru a asigura rezultate de curatare corespunzatoare.
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Nota: Inlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale n acelasi moment. Puteti comanda un set
de doua perii laterale si doua filtre sub numarul de tip FC8067.

1 Pentru a inlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe.
2 Impingeti noile perii laterale pe axe.

inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila a robotului poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul
la un centru de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila
fncarcarea acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul Philips
de asistenta clienti din tara dvs. in brosura de garantie internationala.

Inlocuirea bateriei telecomenzii (FC8715, FC8710, FC8705)

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. inlocuiti materia atunci

cand robotul nu mai reac ioneaza cand apasati butoanele de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsa invers. Apasati butonul de eliberare al capacului bateriei si in acelasi
timp glisati capacul bateriei de pe telecomanda (Fig. 45).

2 Indepéartai bateria descarcata din capacul bateriei si introduceti o noua baterie in capacul bateriei.
Apoi glisati capacul bateriei inapoi in telecomanda (Fig. 46).

Depozitare

Cand nu utilizati robotul timp de o luna sau mai mult, tineti apasat butonul pornire/oprire de pe robot
timp de 3 secunde pentru a introduce robotul in modul de inactivitate profunda si pentru a proteja
bateria reincarcabild. Deconectati statia de andocare de la priza pentru a economisi energie.

indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincarcabila. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea

dvs.

1 Porniti robotul dintr-o pozitie ocarecare din camera si nu de la statia de andocare.

2 Lasarobotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se descarca, pentru a te asigura ca
este complet descdrcata inainte de a o scoate si de a o casa.

3 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 47).

Ridicati bateria reincarcabila si deconectati-o (Fig. 48).

5 Duceti robotul si bateria reincarcabila la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.

E
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Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support
pentru o lista de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara dvs.

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incarca bateria reincarcabila (consulta
capitolul ,Pregatirea pentru utilizare”).

Mica fisa este In continuare
introdusa in priza de la robot.

Robotul nu functioneaza cu energie de
la prize. Functioneaza numai pe baza
bateriei sale reincarcabile. De aceea,
deconectati intotdeauna adaptorul de la
robot si de la priza inainte de utilizare.

Comutatorul de alimentare nu
este 1n pozitia ,pornit” (1).

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,pornit”. Pozitionati robotul pe
statia de andocare conectata la priza
sau cuplati conectorul mic al
adaptorului. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Ati setat comutatorul de
pornire/oprire pe pozitia
Loprit”.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,pornit”. Pozitionati robotul pe
statia de andocare conectata la priza
sau cuplati conectorul mic al
adaptorului. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Pozitionati robotul pe statia de
andocare conectata la priza sau cuplati
conectorul mic al adaptorului. Dupa
cateva secunde, robotul emite un sunet
si afisajul se aprinde.

Indicatorul de
avertisment lumineaza
intermitent, cu frecventa
mare.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,oprit”. Indepartati scamele,
parul, atele sau firele prinse in jurul
suspensiei rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curata periile laterale (consulta capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Capacul superior nu este
prezent sau nu este inchis
corespunzator.

Cand capacul superior lipseste sau nu
este inchis corespunzator, robotul nu
functioneaza. Pozitionati corect capacul
superior pe robot.

Amortizorul este blocat.

Apasati butonul Start/Stop. Ridicati
robotul astfel incat amortizorul acestuia
sa fie eliberat. Pozitionati robotul la
distanta de obstacol si apasati butonul
start/stop pentru a reincepe curatarea.




Problema

Cauza posibila
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Solutie

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curatare.

Apasati butonul Start/Stop. Puneti
robotul pe podea. Apoi apasati butonul
start/stop pentru a face robotul sa
continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa calda un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile laterale (consultati capitolul
Jnlocuire”).

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Curata filtrul din compartimentul pentru
praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti
cu peri moi. Puteti, de asemenea, sa
curatati filtrul si containerul de praf cu
un aspirator de praf obisnuit la setarea
de putere de aspirare redusa.

Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, Inlocuiti filtrul cu unul
nou. Este recomandata inlocuirea
filtrului cel putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a compartimentului
pentru praf este infundat.

Curata orificiul de aspirare (consulta
capitolul ,Curatarea si intretinerea”).

Roata fata este blocata de par
sau alte impuritati.

Curata roata fa a (consulta capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Robotul curata o suprafata

foarte intunecata sau lucioasa,

ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continua pe podele de culoare mai
deschisa, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trage perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti
curatarea cand soarele nu este atat de
puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
refncarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincarcabile
de catre un centru dg service Philips
(consultati capitolul ,Inlocuire”).
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Problema

Cauza posibila

Solutie

FC8715, FC8710, FC8705:
Bateria telecomenzii se
descarca prea repede.

Este posibil sa nu fi introdus
tipul corect de baterie.

Pentru telecomanda, aveti nevoie de o
baterie in forma de moneda CR2025.
Daca problema persista, vizitati
www.philips.com/support sau contactati
Centrul de asistenta pentru clienti din
tara dvs.

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul curatare
a unei zone.

Acest comportament este normal.
Modul de curatare a unei zone poate fi
activat pentru o curatare minutioasa
atunci cand este detectata o cantitate
mare de praf pe podea. De asemenea,
acest mod este o parte a modului de
curatare automata. Dupa aproximativ un
minut, robotul continua modelul sau
normal de curatare. De asemenea,
puteti sa opriti modul de curatare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

FC8715, FC8710, FC8705: De asemenea,
puteti sa opriti modul de curatare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
de andocare. Consultati ,Instalarea
statiei de andocare” in capitolul
,Pregatire pentru utilizare”.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.

Robotul nu a fost pornit de la
statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-1 de la statia de
andocare.
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Uvod

Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

Splosni opis

1 Zgornji pokrov

Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah

Filter

Posoda za prah

Ventilator

Gumijasta zascita

Senzor priklju¢ne postaje
Gumb start/stop (zagon/ustavitev robotskega sesalnika)
10 Zaslon

11 Sprednje kolesce

12 Osi za stranski krtaci

13 Senzoriji za zascito pred padci
14 Kolesca

15 Sesalna odprtina

16 Stranski krtaci

17 Nosilec baterije

18 Daljinski upravljalnik (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Manjsi vti¢

20 Napajalnik

21 Priklju¢na postaja

OoO~NOYULA~N WN

Zaslon in daljinski upravljalnik

Zaslon (Sl. 2):

1 Opozorilni indikator

2 Indikator start/stop

3 Indikator polne posode za prah
Daljinski upravljalnik (SL. 3):

1 Tipke za pomikanje in vklop/izklop
2 Gumb za prikljucitev

3 Gumb za cas cis¢enja

4 Gumbi za nacine ¢isc¢enja

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ciS¢enje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢iS€enje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri ¢iS¢enju mehkih tal,
kot so preproge, lahko pride do tezav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri

Slovenscina
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prvi uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom
tudi, ko ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.

Kako robotski sesalnik cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen z 2-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢is¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjiemu ¢iscenju kotov in vzdolz sten. Pomagata tudi s tal odstraniti
umazanijo in jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL. 4).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jih prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (SL. 5).

Vzorci Cis¢enja

Sesalnik v nacinu samodejnega cisc¢enja uporablja samodejno zaporedje vzorcev &is¢enja, s katerimi
optimalno ocisti posamezna obmocja sobe. Uporablja te vzorce &is¢enja:

1 Z-vzorec ali cikcakast vzorec (Sl. 6)

2 Naklju¢ni vzorec (SL. 7)

3 Vzorec (Sl. 8) vzdolz stene

4 Vzorec (Sl. 9) za to¢kovno ¢&is¢enje

Sesalnik med samodejnim ¢iS¢enjem v fiksnem zaporedju uporablja te vzorce: z-vzorec, nakljuc¢ni
vzorec, vzorec vzdolz stene in vzorec za toc¢kovno ciscenje.

Ko robotski sesalnik konca to zaporedje vzorcev, se zacne znova gibati v Z-vzorcu. To zaporedje
vzorcev uporablja za ¢is¢enje sobe, dokler se ne izprazni akumulatorska baterija ali ga ro¢no
izklopite.

Opomba (FC8715, FC8710, FC8705): S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku lahko

nacine izberete tudi posamicno. Za podrobnosti glejte razdelek »Nacini ¢is¢enja« v poglavju »Uporaba
sesalnika«.

Kako se sesalnik izogiba viSinskim razlikam

Na spodniji strani robotskega sesalnika so trije senzorji za zascito pred padci. Z njimi zaznava visinske
razlike, kot so stopnisc¢a, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je sprednji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravoc¢asno zaznati
stopnisca ali druge visinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih visinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno dcistite,
da zagotovite pravilno zaznavanije visinskih razlik (navodila so v poglavju »Ciséenje in
vzdrzevanje«).

Pred prvo uporabo

Pred prvo uporabo

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.
2 Stranski krtadi potisnite na osi na spodniji strani robotskega sesalnika (Sl. 10).
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Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocita
Vv ustrezen polozaj.

Odstranitev zaScitne folije iz daljinskega upravljalnika

To velja samo za FC8715, FC8710, FC8705.

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Pred uporabo morate odstraniti zas¢itno
folijo baterije.

1 Zascitno folijo povlecite iz predala za baterije daljinskega upravljalnika (SL. 11).

Daljinski upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL.12).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 80 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl. 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Pomembno: nacin globokega mirovanja

Sesalnik se v na¢inu globokega mirovanja sploh se ne odziva, ko pritisnete gumb. Ce Zelite robotski

sesalnik znova vklopiti, ko je v nacinu globokega mirovanja:

1 Na robotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop, da ga preklopite iz nacina globokega mirovanija
v stanje pripravljenosti.

2 Na robotskem sesalniku ali na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb start/stop, da ga zazenete.

3 Ce robotski sesalnik ne za¢ne ¢istiti, ga postavite v priklju¢no postajo, priklju¢eno na elektriko, da
napolnite akumulatorsko baterijo.

Ce za 3 sekunde pritisnete gumb start/stop, robotski sesalnik preklopi v nacin globokega mirovanja. V

nacin globokega mirovanja lahko preklopi tudi, ko je baterija prazna. Baterija se lahko na primer

izprazni, ¢e sesalnik ne najde priklju¢ne postaje.

Opomba: Robotskega sesalnika ne morete preklopiti iz nacina globokega mirovanja z gumbom
start/stop na daljinskem upravljalniku. Pritisniti morate gumb za vklop/izklop na robotskem sesalniku.

Polnjenje

- Ko prvi¢ polnite sesalnik ali ima prazno akumulatorsko baterijo, ga je treba polniti stiri ure.
- Ko je akumulatorska baterija popolnoma napolnjena, lahko sesalnik zac¢ne ¢&istiti.

- Robotski sesalnik lahko polnite samo v priklju¢ni postaji.

Polnjenje v priklju¢ni postaji

1 Na robotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop.

2 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl. 14).

3 Indikator start/stop za¢ne pocasi utripati (SL. 15).

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, indikator start/stop sveti neprekinjeno (Sl. 16).
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Samodejno polnjenje med uporabo

1

2

Ko robotski sesalnik konca cis¢enje ali pa je na voljo samo Se 15 % zmogljivosti baterije, samodejno
poisce priklju¢no postajo in se napolni. Ko is¢e priklju¢no postajo, za¢ne indikator start/stop hitro
utripati (SL. 18).

Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, indikator start/stop sveti neprekinjeno.

Opomba: Sesalnik samodejno is¢e priklju¢no postajo samo, Ce je zacel ¢iscenje iz nje.

Priprava prostora za ciscenje

Preden sesalnik za¢ne ¢isc¢enje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivih predmetov (SL.
20).

S tal odstranite tudi vse kable in Zice.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1

Pritisnite gumb za vklop/izklop.

- Na sesalniku (SL. 21) lahko pritisnete gumb start/stop.

- FC8715, FC8710, FC8705: Pritisnete lahko tudi gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (SL.
22).

Indikator start/stop neprekinjeno sveti in robotski sesalnik za¢ne Cistiti (SL. 16).

Sesalnik &isti v nacinu samodejnega &iscenja, dokler se ne izprazni baterija. V nadinu samodejnega

¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedja gibanja v Z-vzorcu, naklju¢nem vzorcu, vzorcu vzdolz sten

in vzorcu za tockovno cisc¢enje (SL. 17).
FC8715, FC8710, FC8705:

Opomba: Ce Zelite izbrati posamezni nacin, pritisnite enega od gumbov za nac¢in na daljinskem
upravljalniku. Za vec¢ podrobnosti si oglejte razdelek »lzbira nacina c¢is¢enja«.

Ko je baterija skoraj prazna, za¢ne indikator start/stop utripati in robotski sesalnik se vrne v
priklju¢no postajo, da se napolni (Sl. 18).

Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢is¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nacinu
samodejnega ¢isc¢enja.

FC8715, FC8710, FC8705: Ce zelite, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se
akumulatorska baterija skoraj izprazni, na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (SL.
24).

Indikator start/stop za¢ne utripati in robotski sesalnik poisce priklju¢no postajo, da se napolni (Sl.
18).

Opomba: Ce sesalnika niste zagnali iz priklju¢ne postaje, se vanjo ne vrne samodejno, ko je
akumulatorska baterija skoraj prazna.

FC8715, FC8710, FC8705: Ce je v akumulatorski bateriji e vedno dovolj energije, lahko na
daljinskem upravljalniku pritisnete gumb za prikljucitev, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo. Ce
je akumulatorska baterija popolnoma prazna, morate sesalnik ro¢no postaviti v priklju¢no postajo.

Uporaba priklju¢ne postaje

Priklju¢na postaja ima gumba, s katerima lahko upravljate robotski sesalnik.
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Gumb »full and go« (napolni in zacni)
Ce med polnjenjem robotskega sesalnika na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »full and go« (napolni

in zac¢ni), robotski sesalnik zac¢ne cis¢enje takoj, ko je akumulatorska baterija polna (Sl. 26).

Gumb »24h« (24 h)

Ce na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »24h« (24 h), za¢ne odstevati 24 ur do naslednjega ¢is¢enja.
Ko je odstevanje konc¢ano, za¢ne robotski sesalnik cistiti, dokler ni baterija skoraj prazna, nato pa se
samodejno vrne v priklju¢no postajo in napolni (SL. 27).

Izbira nacina discenja
Izbor nacdina ¢iS¢enja je mozen samo z daljinskim upravljalnikom (FC8715, FC8710, FC8705). Poleg

nacina samodejnega ¢is¢enja ima ta sesalnik stiri lo¢ene nacine ¢is¢enija, ki jih lahko vklopite s
pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku.

Nacin Z-vzorca

V nacinu Z-vzorca se sesalnik po sobi premika v obliki ¢rke Z, s Cimer ocisti vecje povrsine (SL. 28).
Naklju¢ni nacin

Sesalnik v tem nacinu cisti sobo z meSanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 29).
Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno ¢is¢enje (Sl. 30) obstenskinh
obmodij.

Nacin za to¢kovno ciscenje

Robotski sesalnik se v tem nacinu naklju¢no pomika po majhnem obmocju in ga temeljito (SL. 31)
ocisti.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin

samodejnega cis¢enja.

Rocno upravljanje

Robotski sesalnik lahko ro¢no upravljate z gumbi na daljinskem upravljalniku (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Sesalnik lahko premikate po sobi (Sl. 32) s puscic¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri rocnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Opomba: Funkcija sesanja in stranski krtaci delujeta samo, ce se robotski sesalnik premika naprej.
Gumbi s puscicami v levo in desno ter nazaj so samo za manevriranje robotskega sesalnika.

Uporaba gumba za cas ¢iS€enja na daljinskem upravljalniku

FC8715, FC8710, FC8700: Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za ¢as &is¢enja, da bo sesalnik
35 minut cistil. Ko je ¢as ¢is¢enja koncan, se robotski sesalnik ustavi (Sl. 33).

Signali in njihov pomen
Robotski sesalnik ima zaslon s tremi indikatorji: opozorilni indikator, indikator start/stop in indikator,
ki kaze, da je posoda za prah polna. Njihov pomen je pojasnjen v spodniji tabeli.

Signal Pomen

Indikator start/stop neprekinjeno sveti. Robotski sesalnik je pripravljen za cis¢enje.
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Signal Pomen
Indikator start/stop pocasi utripa. Sesalnik se polni.
Indikator start/stop hitro utripa. Robotski sesalnik is¢e priklju¢no postajo.

Akumulatorska baterija je skoraj prazna.

Sveti indikator polne posode za prah. Posoda za prah je polna.

Sveti opozorilni indikator. Sesalnik je bil dvignjen med tem, ko je distil.

Gumijasta zasc¢ita sesalnika se je zataknila.

Kolesce ali stranska krtaca se je zataknila.

Zgornji pokrov ni namescen ali ni pravilno zaprt.

Sesalnik ne najde priklju¢ne postaje.

Odziv na ploskanje

Odziv na ploskanje je omogocen, ko sesalnik v naslednjih primerih preklopi v na¢in mirovanja:
- ko zaradi napake neha cistiti;

- Ce ste programirali kratek cas ¢iscenja;

- e v 20 minutah ne najde priklju¢ne postaje.

Ce sesalnika ne vidite, ga lahko pois¢ete tako, da enkrat zaploskate. Sesalnik se bo odzval s
piskanjem in z osvetljevanjem vseh ikon na zaslonu.

Cis¢enje in vzdrzevanije

Praznjenje in ¢iS€enje posode za prah

Ko indikator polne posode za prah sveti neprekinjeno, izpraznite in ocistite posodo za prah.

1 Odstranite pokrov (Sl. 34).

2 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl. 35).
Opomba: Pazite, da pri odstranjevanju ali vnovi¢nem vstavljanju posode za prah ne poskodujete
lopatic ventilatorja motorja.

3 S posode za prah (1) previdno dvignite pokrov in odstranite filter (2) (SL. 36).

4 Posodo za prah ocistite tako, da jo stresete nad kosem za smeti. Filter in notranjost posode za prah

ocistite s krpo ali zobno s¢etko z mehkimi s¢etinami. Ocistite tudi sesalno odprtino na dnu posode
(Sl. 37) za prah.

Pozor: Posode za prah in filtra ne distite z vodo ali v pomivalnem stroju.

5 Filter namestite nazaj v posodo za prah (1). Nato na posodo (Sl. 38) za prah (2) postavite pokrov.
6 Posodo za prah znova namestite v prostor zanjo, nato pa zgornji pokrov namestite nazaj na
robotski sesalnik (Sl. 39).

Pozor: Poskrbite, da bo filter vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate brez filtra
v posodi za prah, boste poskodovali motor.
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Cid¢enje robotskega sesalnika

Ce Zelite ohraniti dobro ucinkovitost ¢i$¢enja, ob¢asno ocistite senzorje za zas¢ito pred padci,

kolesca, stranski krtadi in sesalno odprtino.

1 Sesalnik poloZite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

2 S krtaco z mehkimi s¢etinami (npr. z zobno krtacko) odstranite prah in vlakna na senzorjih za
zascito pred padci (Sl. 40).
Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno ¢istite. Ce so senzorji za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

3 S krtaco z mehkimi s¢etinami (na primer z zobno krtacko) s sprednjega in stranskih kolesc (Sl. 41)
odstranite prah in vlakna.

4 Stranske krtace odistite tako, da jih primete za s¢etine in jih povlecete z njihovih osi (SL. 42).

5 Z mehko krtaco (na primer z zobno krtacko) ali krpo (Sl. 43) odstranite vlakna, l[ase in niti na osi in
na stranski krtaci.

6 Sesalno odprtino odistite z mehko S¢etko (na primer z zobno S¢etko) (Sl. 44).

7 Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodniji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomo¢ uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava

Zamenjava filtra

Zelo umazan ali poskodovan filter zamenjajte. Novega lahko narocite s stevilko narocila FC8065. Za
navodila, kako filter odstranite iz posode za prah in ga namestite vanjo, glejte razdelek »Praznjenje in

¢is¢enje posode za prah« v poglaviju »Cis¢enje in vzdrZzevanje«.

Zamenjava stranskih krtac

Po doloc¢enem ¢asu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito ciscenje.

Opomba: Ce na stranskih krtacah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenijajte.
Priporocamo tudi, da zamenjate obe krtadi hkrati. Komplet dveh novih stranskih krtac in dveh filtrov
lahko narocite s stevilko vrste FC8067.

1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac primite stari stranski krtaci za $cetine in jih povlecite z osi.
2 Potisnite novi stranski krtaci na osi.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo robotskega sesalnika lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno
osebje. Ko baterije ne morete ve¢ napolniti ali se hitro izprazni, robotski sesalnik odnesite v Philipsov
pooblasceni servisni center, da jo zamenjajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomoc
uporabnikom v vasi drzavi so na mednarodnem garancijskem listu.
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Zamenjava baterije daljinskega upravljalnika (FC8715,
FC8710, FC8705)

Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Baterijo zamenijajte, ko se sesalnik ne
odziva vec ob pritisku gumbov na daljinskem upravljalniku.

1 Daljinski upravljalnik obrnite navzdol. Pritisnite gumb za sprostitev na nosilcu baterije in nosilec
baterije hkrati potisnite iz daljinskega upravljalnika (Sl. 45).

2 Prazno baterijo odstranite iz nosilca baterije in vanj namestite novo baterijo. Nosilec baterije nato
potisnite nazaj v daljinski upravljalnik (Sl. 46).

Shranjevanje

Ce sesalnika ne boste uporabljali mesec ali ve¢, za 3 sekunde pritisnite gumb start/stop na njem, da
ga preklopite v nacdin globokega mirovanja in s tem zascitite akumulatorsko baterijo. Izkljucite
priklju¢no postajo, da prihranite energijo.

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasceni servis, kjer bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomo¢ uporabnikom v svoji drzavi.

1 Sesalnik zazenite nekje na sredi sobe, ne v priklju¢ni postaji.

2 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepri¢ajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

3 Odvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl. 47).

Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (Sl. 48).

5 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno to¢ko za elektronske odpadke.

N

Odpravljanje tezav

V tem poglavju je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce tezave
ne morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam
pogostih vprasanj ali se obrnite na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji drzavi.

Tezava Mozni vzrok Resitev
Sesalnik ne zacne distiti, ~ Akumulatorska baterija je Napolnite akumulatorsko baterijo
ko pritisnem gumb prazna. (oglejte si poglavije »Priprava za
start/stop. uporabo«).
Manijsi vtic je Se vedno Robotski sesalnik ne deluje na elektricno
vstavljen v vti¢nico na napajanje. Deluje samo na
sesalniku. akumulatorsko baterijo. Napajalnik pred

uporabo zato vedno izkljucite iz
robotskega sesalnika in elektricnega
omrezja.
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Resitev

Stikalo za vklop/izklop ni v
vkloplienem polozaju (1).

Stikalo za vklop/izklop preklopite v
polozaj »on« (vklop). Sesalnik postavite
v priklju¢eno priklju¢no postajo ali
prikljucite manjsi vti¢ napajalnika.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Sesalnik se ne odzove,
ko pritisnem enega od
gumbov.

Stikalo za vklop/izklop ste
nastavite na »off« (izklop).

Stikalo za vklop/izklop preklopite v
polozaj »on« (vklop). Sesalnik postavite
v priklju¢eno priklju¢no postajo ali
prikljucite manjsi vti¢ napajalnika.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Sesalnik ni nasel priklju¢ne
postaje in baterija se je
izpraznila.

Sesalnik postavite v prikljuceno
priklju¢no postajo ali prikljucite manijsi
vti¢ napajalnika. Sesalnik ¢ez nekaj
sekund zapiska in zaslon zasveti.

Opozorilni indikator hitro
utripa.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Stikalo za vklop/izklop nastavite v
izklopljen polozaj. Odstranite vlakna,
lase, niti ali Zice, ujete okrog vzmetenija
kolesc.

Ena ali obe stranski krtaci sta
se zataknili.

Ocistite stranski krtaci (oglejte si
poglavije »Cis¢enje in vzdrzevanje«).

Zgornji pokrov ni namescen ali
ni pravilno zaprt.

Ko zgornji pokrov ni namescen ali ni
pravilno zaprt, robotski sesalnik ne
deluje. Pravilno namestite zgornji pokrov
robotskega sesalnika.

Gumijasta zascita se je
zataknila.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Robotski
sesalnik dvignite tako, da sprostite
gumijasto zascito. Postavite ga na
primerno razdaljo od ovire in pritisnite
gumb start/stop, da nadaljuje &iscenije.

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je distil.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb

start/stop, da nadaljuje ciscenje.

Sesalnik ne cisti pravilno.

S¢etine ene ali obeh stranskih
krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtadi za nekaj ¢asa namocite
v topli vodi. Ce se krtaci ne vrneta v
prvotno obliko, ju zamenijajte (oglejte si
poglavje »Zamenjavac).

Filter v posodi za prah je
umazan.

Filter v posodi za prah ocistite s krpo ali
zobno s¢etko z mehkimi s¢etinami. Filter
in posodo za prah lahko ocistite tudi z
navadnim sesalnikom, nastavljenim na
nizko stopnjo moci sesanja.
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Ce s $¢etkanjem ali sesanjem ne uspete
ocistiti filtra, ga zamenijajte z novim.
Priporo¢amo, da filter zamenjate vsaj
enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Ocistite sesalno odprtino (oglejte si
poglavje "Ci&¢enje in vzdrzevanje").

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Ocistite sprednje kolesce (oglejte si
poglavje "Ci&¢enje in vzdrzevanje").

Sesalnik &isti zelo temno ali
svetleco se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred padci. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse
barve. Ce se tezava ponovi na tleh
svetlejSe barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik ¢isti tla, ki mo¢no
odsevajo soncno svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
VvV nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete sonc¢no
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je soncna svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
vec mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je Zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte poglavije »Zamenjavax).

FC8715, FC8710, FC8705:
Baterija daljinskega
upravljalnika se prehitro
izprazni.

Morda ste vstavili napac¢no
vrsto baterije.

Za daljinski upravljalnik potrebujete
gumbasto baterijo CR2025. Ce teZave ne
morete odpraviti, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu
za to¢kovno cZis¢enje.

To je obi¢ajno. Nacin za to¢kovno
¢iscenje se lahko vklopi, ¢e sesalnik na
tleh zazna veliko umazanije, ki jo je treba
temeljito odistiti. To je tudi del nacina
samodejnega ¢is¢enja. Robotski sesalnik
bo po priblizno eni minuti nadaljeval z
obicajnim vzorcem ¢is¢enja. Nacin za
to¢kovno c&is¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku

izberete drug nacin &iscenja.

FC8715, FC8710, FC8705: Nacin za
tockovno c&is¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku

izberete drug nacin &is¢enja.
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Resitev

Sesalnik ne najde

priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo namestiti
drugam. V poglavju »Priprava pred
uporabo« si oglejte razdelek
»Namestitev priklju¢ne postaje«.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.

Robotski sesalnik ¢is¢enja ni
zacel iz priklju¢ne postaje.

Ce zelite, da se po ¢i&¢enju vrne v

priklju¢no postajo, ¢is¢enje zacnite iz
priklju¢ne postaje
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Uvod

Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spoloc¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit
vsetky vyhody zakaznickej podpory spolocnosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Vrchny kryt

2 Rukovat veka zasobnika na prach
3 Veko zasobnika na prach
4 Filter

5 Zasobnik na prach
6 Ventilator

7 Naraznik

8 Snimac dokovacej stanice

9 Tlacidlo spustenia/zastavenia (na spustenie a zastavenie robota)
10 Displej

11 Predné koliesko

12 Hriadele boc¢nych kief

13 Snimace proti padu

14 Kolieska

15 Saci otvor

16 Bocné kefy

17 Drziak batérie

18 Dialkové ovladanie (FC8715, FC8710, FC8705)

19 Mala koncovka

20 Adaptér

21 Dokovacia stanica

Displej a dialkové ovladanie
Displej (Obr. 2):

1 Vystrazny indikator

2 Indikator vypinaca

3 Indikator plného zasobnika na prach

Dialkové ovladanie (Obr. 3):

1 Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie

2 Tlacdidlo dokovania

3 Tlacidlo ¢asu na vysavanie

4 Tlacdidla reZimu vysavania

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej
domacnosti.

Slovensky
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Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
Mbze mat problémy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouZijete
robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presvedcili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj pri vysavani velmi tmavych
alebo lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny dvojstupriovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomdhaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozdlZ stien. Taktiez
pomahaju uvolnit necistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 4).

- Sadi vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 5).

Vzory pohybu pri vysdvani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost vzorov pohybu pri

vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavanie kazdej ¢asti miestnosti. Robot pouziva

nasledujuce vzory vysavania:

1 Pohyb v tvare Z alebo klukaty pohyb (Obr. 6)

2 Nahodny poyhyb (Obr. 7)

3 Pohyb pozdlz stien (Obr. 8)

4 Pohyb na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 9)

V rezime automatického vysavania robot vyuziva tieto typy pohybu v pevne stanovenych

sekvenciach: pohyb v tvare Z, ndhodny pohyb, pohyb popri stene a pohyb na vysavanie konkrétnych

miest.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokondi, znova sa za¢ne pohybovat v tvare Z. Robot bude nadalej

pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani miestnosti, kym sa nabijatelna batéria nevybije alebo

ho manuadlne nevypnete.

Poznamka (FC8715, FC8710, FC8705): Mbzete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim
prislusného tlacidla na dialkovom ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v kapitole ,Pouzivanie
robota“ v ¢asti ,Rezimy vysavania“.

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vysSkovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskového rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia véas zaregistrovat schody ¢i iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vyskovym rozdielom. Je dolezité, aby ste snimace proti padu pravidelne cistili, ¢im
zaistite, aby robot nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely (pokyny najdete v kapitole
,Cistenie a udrzba“).
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Pred prvym pouzitim

Pred prvym pouzitim
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 10).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatla¢te ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Odstranenie ochrannej znacky z dialkového ovladania

Tyka sa to len modelov FC8715, FC8710 a FC8705.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Tato batéria je chranena ochrannou znackou,
ktoru je treba pred pouzitim odstranit.

1 Vytiahnite ochrannu znacku batérie z priec¢inka na batériu na dialkovom ovladacdi (Obr. 11).
Teraz je dialkové ovladanie pripravené na pouzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, Ze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od dokovacej
stanice nie su Ziadne prekazky a vyskove rozdiely (Obr. 13).

Délezita poznamka: rezim hlbokého spanku

V rezime hlbokého spanku robot nereaguje na stlacenie tlacidla. Ak chcete znova aktivovat robot,

ktory je v rezime hlbokého spanku, postupuijte takto:

1 Stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na robote uvedte robot z rezimu hlbokého spanku do
pohotovostného rezimu.

2 Robot spustite stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na robote alebo na dialkovom ovladani.

3 Ak robot nezacne vysavat, umiestnite ho do dokovacej stanice, aby sa mu nabila nabijatelna
batéria.

Robot prejde do rezimu hlbokého spanku, ak podrzite tlacidlo spustenia/zastavenia stlacené 3

sekundy. Do rezimu hlbokého spanku méze prejst aj vtedy, ak ma vybitu batériu. Batéria sa méze

vybit napriklad vtedy, ak robot nedokaze najst svoju dokovaciu stanicu.

Poznamka: Stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani nemozno robot aktivovat z
rezimu hlbokého spanku. Musite stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote.

Nabijanie

- Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked je nabijatelna batéria robota vybita, doba nabijania je
Styri hodiny.

- Ked je nabijatelna batéria Uplne nabitd, robot mdze zacat vysavat.

- Robot mozno nabijat len v dokovacej stanici.
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Nabijanie na dokovacej stanici

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia na robote.

2 Robot polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

3 Indikator vypinaca za¢ne pomaly blikat (Obr. 15).

4 Ked je nabijatelna batéria Uplne nabitd, indikator vypinaca nepretrzite svieti (Obr. 16).

Automatické nabijanie poclas pouzivania

1 Ked robot dokonci vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie, robot automaticky vyhlada
dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked robot vyhladava dokovaciu stanicu, indikator vypinaca
rychlo blika. (Obr. 18)

2 Ked je nabijatelna batéria uplne nabita, indikator vypinaca nepretrzite svieti.

Poznamka: Robot vyhladava dokovaciu stanicu automaticky, len ak zacal vysavanie z dokovacej
stanice.

Priprava priestoru na vysavanie

Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vietky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 20).
Z podlahy odstrarite aj vSetky kdble, vodic¢e a Snury.

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
- Mozete stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote (Obr. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: Mbzete tiez stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom

ovladani (Obr. 22).

2 Indikator vypinaca nepretrzite svieti a robot za¢ne vysavat (Obr. 16).

3 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V reZzime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene
a pohybom na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 17).
FC8715, FC8710, FC8705:

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlacte jedno z tlacidiel ovladania rezimu na dialkovom
ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v ¢asti ,Vyber rezimu vysavania“.

4 Ked je batéria takmer vybita, indikator vypinaca zacne blikat a robot vyhladava dokovaciu stanicu,
aby sa nabil (Obr. 18).

5 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mézete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlacidlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabfjatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skér, ako bude
nabijatelna batéria takmer vybita, stlac¢te tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 24).

Indikator vypinaca za¢ne blikat a robot vyhladava dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 18).

Poznamka: Ak ste robota nespustili z dokovacej stanice, v pripade vybitia nabijatelnej batérie
dokovaciu stanicu nevyhladava automaticky.

FC8715, FC8710, FC8705: Ak ma nabijatelna batéria este dostato¢né mnozstvo energie, mdzete
stlacit tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani a robot sa vrati do dokovacej stanice. Ak je
nabijatelna batéria Uplne vybita, musite robota umiestnit do dokovacej stanice manualne.
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Prevadzka dokovacej stanice

Dokovacia stanica je vybavena dvoma ovladacimi prvkami na prevadzku robota.

Tlacidlo nabitej batérie a chodu

Ak stlacite tlacidlo nabitej batérie a chodu na dokovacej stanici, kym sa robot nabija, robot za¢ne
vysavat hned, ako je nabijatelna batéria Uplne nabita (Obr. 26).

Tlacidlo 24 h

Po stlaceni tlacidla 24 h na dokovacej stanici dokovacia stanica za¢ne odpocitavat 24 hodin do
nasledujuceho vysavania. Po skonceni odpocitavania robot za¢ne vysavat. Vysavat bude az do
vybitia batérie, ked sa automaticky vrati do dokovacej stanice, aby sa mohol dobit (Obr. 27).

Vyber rezimu vysavania

Vybrat rezim vysavania je mozné len pomocou dialkového ovladania (FC8715, FC8710, FC8705).
Okrem rezimu automatického vysavania ma tento robot Styri samostatné rezimy vysavania, ktore je
mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom ovladani.

Rezim pohybu v tvare Z

V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velké plochy tak, Zze sa pohybuje v slu¢kach v tvare Z po
celej miestnosti (Obr. 28).

Rezim ndhodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 29).

Rezim pohybu popri stene

V tomto reZzime sa robot pohybuje popri stendach miestnosti, aby dokladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 30).

ReZim vysdvania konkrétnych miest

V tomto rezime sa robot pohybuje nahodne na malej ploche, aby tuto plochu dékladne povysaval
(Obr. 31).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

Robota mézete ovladat manuadlne tlac¢idlami na dialkovom ovladani (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlac¢idla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani naviguijte robota po miestnosti. (Obr. 32)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vyskovych rozdielov
alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a boc¢né kefy funguiju, len ked sa robot pohybuje dopredu. Tlacidla
dolava, doprava a dozadu sluzia len na ovladanie smeru pohybu robota.

PouZzivanie tladidla s casom vysavania na dialkovom
ovladani.

FC8715, FC8710, FC8700: Po stlaceni tlacidla s ¢asom vysavania na dialkovom ovladani bude robot
vysavat 35 minut. Po uplynuti ¢asu vysavania sa robot zastavi (Obr. 33).
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Signaly aich vyznam
Robot ma displej s troma indikatormi: vystraznym indikatorom, indikatorom vypinaca a indikatorom
plného zasobnika na prach. V dalSej tabulke sa uvadza vyznam tychto signalov.

Signal Vyznam

Indikator vypinaca nepretrzite svieti. Robot je pripraveny na vysavanie.
Indikator vypinaca pomaly blika. Robot sa nabfja.

Indikator vypinaca rychlo blika. Robot vyhladava dokovaciu stanicu.

Nabijatelna batéria robota je takmer vybita.

Indikator plného zasobnika na prach svieti. Je plny zasobnik na prach.

Vystrazny indikator svieti. Robota ste pocas vysavania zodvihli.

Zasekol sa ochranny prvok robota.

Zaseklo sa koliesko alebo bo¢na kefa.

Vrchny kryt nie je nasadeny alebo nie je spravne
zavrety.

Robot nedokaze najst dokovaciu stanicu.

Odozva na tlesknutie

Odozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku v nasledujucich situaciach:
- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

- ked ste naprogramovali kratky ¢as vysavania,

- ked nedokaze v priebehu 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.

Ak robota nevidite, mézete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot zareaguje pipanim
a rozsvietenim vsetkych ikon na displeji.

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a cistenie zasobnika na prach

Vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika na prach nepretrzite svieti.

1 Zlozte kryt (Obr. 34).

2 Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z priec¢inka zasobnika na
prach (Obr. 35).

Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach davajte pozor, aby ste
neposkodili lopatky ventilatora motora.

3 Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2) (Obr. 36).

4 Potrasenim vyprazdnite zasobnik na prach do kosa. Vydistite filter vo vnutri zasobnika na prach
pomocou tkaniny alebo zubnej kefky s jemnymi stetinkami. Vycistite aj saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach (Obr. 37).

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke riadu.

5 Filter vlozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2) potom zalozte kryt (Obr. 38).
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6 Zasobnik na prach vlozte spat do priecinka na zasobnik na prach a vrchny kryt nasadte spat na
robota (Obr. 39).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filter. V pripade pouzivania
robota bez filtra vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit snimace proti padu,

kolieska, bo¢né kefy a saci otvor.

1 Robota prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch.

2 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo snimacov proti padu prach
alebo chumace prachu. (Obr. 40)
Poznamka: Pravidelne cistenie snimacov proti padu je délezite. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.

3 Pomocou kefky s jemnymi stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante z predného a bocnych koliesok
prach alebo chumace prachu (Obr. 41).

4 Ked cistite bo¢né kefy, chytte ich stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 42).

5 Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handricky odstrante z hriadela a bo¢nej kefy
chumace prachu, vliasy a vlakna (Obr. 43).

6 Makkou kefkou vycistite saci otvor (napr. zubnou kefkou) (Obr. 44).

7 Skontroluijte, ¢ na bo¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. M&zete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktné
udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).

Vymena

Vymena filtra

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znecisteny. Novy filter si mdzete objednat pod objednavacim
¢islom FC8065. Pozrite si ¢ast ,Vyprazdhovanie a Cistenie zasobnika na prach“ v kapitole ,Cistenie a
udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho umiestnenie do zasobnika
na prach.

Vymena bocnych kief
Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania boc¢né kefy po urc¢itom ¢ase vymente.
Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bocné kefy vymente.

Rovnako odporucame vymenit obidve boc¢né kefy su¢asne. Supravu dvoch bocnych kief a dvoch
filtrov si m6zete objednat pod kataldogovym oznacenim FC8067.

1 Ak chcete vymenit bo¢né kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a vytiahnite ich z hriadelov.
2 Zatlacte noveé bocneé kefy na hriadele.
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Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je
mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do autorizovaného servisného strediska
spoloc¢nosti Philips a poziadajte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti

o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste.

Vymena batérie dialkového ovladania (FC8715, FC8710,
FC8705)

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit, ked robot nereaguje na

stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.

1 Dialkové ovladanie otocte spodnou stranou nahor. Zatlacte uvolfiovacie tlacidlo drziaka batérie
a sucasne posunte drziak batérie z dialkového ovladania (Obr. 45).

2 Zdrziaka batérie vyberte vybitu batériu a vlozte na miesto novu batériu. Drziak batérie potom
zasunte spat do dialkového ovladania (Obr. 46).

Skladovanie

Ak robot nebudete pouzivat dlhSie ako mesiac, podrzte stlacené tlacidlo spustenia/zastavenia na
robote 3 sekundy a uvedte robot do rezimu dlhodobého spanku, aby sa chranila nabijatelna batéria.
Odpoijte dokovaciu stanicu z elektrickej siete, aby ste Setrili energiou.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstranovani Gplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupuijte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbzete

odniest do servisného strediska spoloc¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Robota spustite z lubovolného miesta v miestnosti a nie z dokovacej stanice.

2 Aby sa zabezpecilo, Ze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybitd, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria Uplne nevybije.

3 Odskrutkuite skrutky krytu priecinka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 47).

Nadvihnite nabijatelnu batériu a odpoijte ju (Obr. 48).

5 Robota a nabijatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

N

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsSich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support , na ktorej ndjdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.
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Problém

Mozna pricina

Riesenie

Po stlac¢eni tlacidla
spustenia/zastavenia
robot nezac¢ne vysavat.

Nabijatelna batéria je vybita.

Nabijatelnu batériu nabite (pozrite si
kapitolu ,Priprava na pouzitie®).

V konektore robota je stale
zapojena mala koncovka.

Robot nefunguje po pripojeni do siete.
Funguije len na nabijatelnu batériu. Preto
pred pouzitim robota vzdy odpojte
adaptér od robota a od siete.

Hlavny vypinac nie je v polohe
Lzapnuté“ (1).

Stlac¢te hlavny vypinac¢ do polohy
,zapnuté“. Robota polozte na dokovaciu
stanicu pripojenu k elektrickej sieti alebo
zapojte malu koncovku adaptéra. Po
niekolkych sekundach robot zapipa

a displej sa rozsvieti.

Po stlaceni jedného
7 tlacidiel robot
nereaguje.

Vypinac ste nastavili do polohy
vypnuté®.

Stlac¢te hlavny vypinac¢ do polohy
,zapnuté“. Robota polozte na dokovaciu
stanicu pripojenu k elektrickej sieti alebo
zapojte malu koncovku adaptéra. Po
niekolkych sekundach robot zapipa

a displej sa rozsvieti.

Robot nedokazal najst
dokovaciu stanicu a batéria sa
vybila.

Robota polozte na dokovaciu stanicu
pripojenu k elektrickej sieti alebo zapoijte
malu koncovku adaptéra. Po niekolkych
sekundach robot zapipa a displej sa
rozsvieti.

Vystrazny indikator
rychlo blika.

Zaseklo sa jedno alebo obe
kolieska.

Hlavny vypinac prepnite do polohy
,vypnuté®. Odstrante chumace prachu,
vlasy, vlakna alebo kabel zachyteny na
zavese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vycistite bocné kefy (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba").

Vrchny kryt nie je nasadeny
alebo nie je spravne zavrety.

Ked vrchny kryt nie je nasadeny alebo je
nasadeny nespravne, robot nefunguje.
Na robota riadne nasadte vrchny kryt.

Zasekol sa naraznik.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota nadvihnite, aby sa jeho naraznik
uvolnil. Presunte robota dalej od
prekazky a stlacenim tlacidla
spustenia/zastavenia pokracujte vo
vysavani.

Robota ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacidla spustenia/zastavenia robot
bude pokracovat vo vysavani.
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Mozna pricina
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Riesenie

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny
tvar stetin, bo¢neé kefy vymente (pozrite
si kapitolu ,Vymena®).

Filter v zasobniku na prach je
znecisteny.

Vycdistite filter v zasobniku na prach
pomocou tkaniny alebo zubnej kefky
s jemnymi Stetinkami. Filter a zasobnik
na prach mozete vycistit aj beznym
vysavac¢om nastavenym na nizky saci
vykon.

Ak sa filter neda dostatoc¢ne vycistit
kefou ani vysavacom, filter vymente za
novy. Vymenu filtra odporuc¢ame
vykonat minimalne raz ro¢ne.

Saci otvor v spodnej ¢asti

zasobnika na prach je upchaty.

Vy(distite saci otvor (pozrite si kapitolu
Cistenie a udrzba®).

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo iné
necistoty.

Vy(distite predné koliesko (pozrite si
kapitolu ,Cistenie a udrzba®).

Pri vysavani velmi tmavéeho
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto moze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia
a potom presunite robota na svetlejsiu
cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejsej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slnec¢nych lucov do
miestnosti. S vysavanim mbzete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu bateriu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej batérie
poziadajte v servisnom stredisku
spoloc¢nosti Philips (pozrite si kapitolu
Vymena®).

FC8715, FC8710, FC8705:
Bateria dialkového
ovladania sa prilis rychlo
vybija.

Pravdepodobne ste nevlozili
spravny typ batérie.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu
batériu CR2025. Ak problém pretrvava,
navstivte webovu stranku
www.philips.com/support alebo
kontaktujte Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo svojej krajine.
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Problém

Mozna pricina

Riesenie

Robot sa pohybuje
v kruhoch.

Robot je v reZzime vysavania
konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozno aktivovat, ked
sa na podlahe nachadza privela necistot
a vykonava sa dokladné vysavanie.
Rezim je aj su¢astou automatického
rezimu vysavania. Asi po uplynuti jednej
minuty sa robot pri vysavani vrati

k beznym pohybom. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

FC8715, FC8710, FC8705: Rezim
vysavania konkrétnych miest mozete
zastavit aj vyberom iného rezimu
vysavania pomocou dialkového
ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam. Pozrite si kapitolu ,Priprava na
pouzitie“ a ¢ast , Instalacia dokovacej
stanice®.

Robot stale aktivhe vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani
vratil do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.
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Uvod

Uvod

Cestitamo na kupovini i dobro doéli u Philips! Da biste na najbolji na¢in iskoristili podréku koju nudi
kompanija Philips, registrujte svoj proizvod na stranici www.philips.com/welcome.

Opstl opis

Gornji poklopac
2 Drska poklopca na posudi za prasinu

3 Poklopac posude za prasinu

4 Filter

5 Posuda za prasinu

6 Ventilator

7 Odbojnik

8 Senzor baze za punjenje

9 Dugme za pokretanje/zaustavljanje (za pokretanje i zaustavljanje robota)
10 Ekran

1 Predniji tocki¢

12 Osovine za bocne Cetke

13 Senzori za propadanje

14 Tockovi

15 Otvor za usisavanje

16 Bocne Cetke

17 Drzac baterije

18 Daljinski upravljac (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mali utikac

20 Adapter

21 Baza za punjenje

Ekran i daljinski upravljac

Ekran (SL. 2):

1 Indikator upozorenja

2 Indikator za pocetak/zaustavljanje

3 Indikator napunjenosti posude za prasinu
Daljinski upravljac (SL. 3):

1 Dugmad za navigaciju i pokretanje/zaustavljanje
2 Dugme za bazu

3 Dugme za vreme ciscenja

4 Dugmad za rezim ciscenja

Kako robot radi

Sta robot disti
Ovaj robot je opremljen funkcijama koje ga ¢ine pogodnim za cis¢enje podova u kudi.
Robot je posebno pogodan za ¢is¢enje tvrdih podova kao Sto su drveni podovi, plocice ili podovi od

linoleuma. Mogu se pojaviti problemi tokom &is¢enja mekih podnih povrsina kao sto su tepih ili staze.
Ukoliko koristite robota na tepihu ili stazi, budite u blizini prilikom prvog koris¢enja robota da biste se

Srpski
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uverili da li on moZze da izade na kraj sa ovom vrstom poda. Potrebno je da nadgledate robota i kada
ga koristite na izuzetno tamnim ili sjajnim tvrdim podovima.

Kako robot Cisti

Sistem za cis¢enje

Robot ima 2-stepeni sistem za ¢iS¢enje radi efikasnog ¢iS¢enja podova.

- Dve bocne cetke pomazu robotu da cisti u uglovima i duz zidova. Takode pomazu u skidanju
prljavstine sa poda i njeno pomeranje ka otvoru za usisavanije (Sl. 4).

- Snaga usisavanja robota hvata neslepljenu prljavstinu i prenosi je kroz otvor za usisavanije u
posudu za prasinu (SL. 5).

Sabloni &idcenja

U automatskom rezimu &is¢enja, robot koristi automatizovani niz Sablona ¢is¢enja kako bi optimalno

otistio svaku oblast u prostoriji. Sabloni ¢i$¢enja koje on koristi su:

1 Z sablonili cikcak sablon (Sl. 6)

2 Nasumiéni Sablon (Sl. 7)

3 §ablon za pracenje zida (Sl. 8)

4 Sablon za ¢is¢enje na jednom mestu (SL. 9)

U automatskom rezimu ¢&is¢enja, robot koristi ove Sablone u fiksnom nizu: Z Sablon, nasumicni

Sablon, sablon za pracenje zida i Sablon za ¢iS¢enje na jednom mestu.

Kada robot zavrsi ovaj niz sablona, ponovo pocinje da se krece u Z Sablonu. Robot nastavlja da

koristi ovaj niz Sablona za ¢iS¢enje prostorije dok se punjiva baterija ne isprazni ili dok se robot ne

iskljuci ru¢no.

Napomena (FC8715, FC8710, FC8705): Mozete i da izaberete svaki rezim pojedinacno tako sto cete
pritisnuti odgovarajuce dugme na daljinskom upravljacu. Za vise detalja, pogledajte poglavlje
,Upotreba robota“, odeljak ,Rezimi ciscenja”.

Kako robot izbegava razlike u visini

Robot ima tri senzora za propadanje koji se nalaze na njegovom dnu. On koristi ove senzore za
propadanje za detektovanije i izbegavanje razlika u visini kao $to su stepenice.

Napomena: Normalno je da se robot lagano krece preko ivice razlike u visini buduci da se njegovi
prednji senzori za propadanje nalaze iza odbojnika.

Oprez: U nekim sluc¢ajevima, senzori za propadanje mozda vremenom nece detektovati stepenice
ili drugu razliku u visini. Stoga pazljivo nadgledajte robot kada ga po prvi put budete koristili i kada
upravljate njime blizu stepenica ili druge razlike u visini. Vazno je da redovno cistite senzore za
propadanje da biste omogucili robotu da nastavi da pravilno detektuje razlike u visini (uputstva
potrazite u poglavlju ,Ci¢enje i odrzavanje”).

Pre prve upotrebe

Pre prve upotrebe

1 Otpakuijte bocne Cetke i stavite robota naopako na sto ili na pod.
2 Gurnite bo¢ne Cetke na osovine sa donje strane robota (Sl. 10).
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Napomena: Proverite da li ste pravilno postavili bo¢ne ¢etke. Pritisnite ih na osovinu dok ne ¢ujete
zvuk ,klik” koji oznacava da su se postavile u pravi polozaj.

Skidanje zastitne oznake sa daljinskog upravljaca

Ovo se primenjuje samo na FC8715, FC8710 i FC8705.

Daljinski upravlja¢ koristi okruglu bateriju CR2025. Ova baterija je zasti¢ena zastitnom oznakom koja
mora da se ukloni pre upotrebe.

1 Izvucite zastitnu oznaku baterije iz odeljka za baterije u daljinskom upravljacu (SL. 11).

Sada je daljinski upravljac¢ spreman za upotrebu.

Pre upotrebe

Montaza baze za punjenje

1 Umetnite mali utika¢ adaptera u uti¢nicu na bazi za punjenje (1) i umetnite adapter u zidnu uti¢nicu
(2) (SL.12).

2 Stavite bazu za punjenje na horizontalnu povrsinu u nivou poda uz zid.

Napomena: Uverite se da ne postoje prepreke ili razlike u visini 80 cm ispred, 30 cm nadesno i 100
cm nalevo od baze za punjenje (SL. 13).

Vazna napomena: rezim dubokog sna

U rezimu dubokog sna robot ne odgovara kada pritisnete dugme. Da biste reaktivirali robota kada je

u rezimu dubokog sna:

1 Pritisnite dugme pocni/zaustavi na robotu da biste prebacili robota iz rezima dubokog sna u rezim
pripravnosti.

2 Pritisnite dugme pocni/zaustavi na robotu ili na daljinskom upravljacu da biste pokrenuli robota.

3 Ako robot ne pocne sa ¢is¢enjem, postavite ga na priklju¢nu stanicu da biste napunili njegovu
punjivu bateriju.

Robot ulazi u rezim dubokog sna kada pritisnete dugme pocni/zaustavi 3 sekunde. Moze takode da

ude u rezim dubokog sna kada je baterija prazna. Baterija moze, na primer, da se isprazni ako robot

ne moze da pronade svoju bazu za punjenije.

Napomena: Ne mozete da prekinete rezim dubokog sna robota pomocu dugmeta pocni/zaustavi na
daljinskom upravljacu. Morate da pritisnete dugme ukljuci/iskljuci na robotu.

Punjenije

- Kada po prvi put punite robota i kada je punjiva baterija robota prazna, vreme punjenja iznosi Cetiri
sata.

- Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, robot moze poceti da Cisti.

- Robot moze da se puni samo preko baze za punjenije.

Punjenje na bazi za punjenje

1 Pritisnete dugme ukljuci/iskljuci na robotu.

2 Postavite robota na priklju¢enu bazu za punjenije (Sl. 14).

3 Indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje polako da treperi (SL. 15).
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4 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, indikator za pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti
neprekidno da svetli (Sl. 16).

Automatsko punjenje tokom upotrebe

1 Kada robot zavrsi sa ¢is¢enjem ili kada preostane samo 15% energije baterije, on automatski trazi
bazu za punjenje kako bi se ponovo napunio. Kada robot trazi bazu za punjenje, indikator za
pokretanje/zaustavljanje treperi brzo (Sl. 18).

2 Kada je punjiva baterija u potpunosti napunjena, indikator za pokretanje/zaustavljanje ¢e poceti
neprekidno da svetli.

Napomena: Robot automatski trazi bazu za punjenje samo kada zapocne cis¢enje sa baze za
punjenje.

Priprema prostorije za pokretanje procesa ciS¢enja

Pre nego sto pokrenete proces &is¢enja na robotu, uverite se da ste uklonili sve pokretne i lomljive
predmete sa poda (Sl. 20).

Uklonite i sve kablove i Zice sa poda.

Upotreba robota

Pokretanje i zaustavljanje
1 Pritisnite dugme za pokretanje/zaustavljanje.
- Mozete da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje na robotu (Sl. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: Mozete i da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje na
daljinskom upravljacu (SL. 22).

2 Indikator za pokretanje/zaustavljanje je neprekidno ukljucen i robot zapocinje proces cis¢enja (SL.
16).

3 Robot disti u rezimu automatskog ciscenja dok se njegova baterija ne isprazni. U automatskom
rezimu cis¢enja, dozvoljeno je ponavljanje niza koji ¢ine Z sablon, nasumic¢ni sablon, sablon za
pracenje zida i sablon za cis¢enje na jednom mestu (SL. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Napomena: Da biste izabrali pojedinacni rezim, pritisnite neko od ponudenih dugmadi rezima na
daljinskom upravljacu. Za vise detalja pogledajte odeljak ,Izbor rezima cis¢enja“.

4 Kada se baterija istrosi, indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje da treperii robot trazi bazu za
punjenje kako bi se ponovo napunio (SL. 18).

5 Mozete i da pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje da biste prekinuli ili zaustavili proces
¢iscenja. Ako ponovo pritisnete dugme za pokretanje/zaustavljanje i u punjivoj bateriji i dalje ima
dovoljno energije, robot nastavlja sa ¢is¢enjem u rezimu automatskog ciscenja.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Da bi se robot vratio na bazu za punjenje pre nego 5to se punjiva baterija
isprazni, pritisnite dugme za bazu na daljinskom upravljacu (Sl. 24).

Indikator za pokretanje/zaustavljanje pocinje da treperi i robot trazi bazu za punjenje kako bi se
napunio (SL. 18).

Napomena: Ako niste pokrenuli robota sa baze za punjenje, on nece automatski traziti bazu za
punjenje kada se punjiva baterija istrosi.
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FC8715, FC8710, FC8705: Ako u punjivoj bateriji i dalje ima dovoljno energije, mozete da pritisnete
dugme za bazu za punjenje na daljinskom upravljacu da bi se robot vratio na bazu za punjenje. Ako
je punjiva baterija u potpunosti prazna, morate ruc¢no da stavite robota na bazu za punjenje.

Rad baze za punjenje

Baza za punjenje ima dve kontrole koje mogu da se koriste za upravljanje robotom.

Dugme sa oznakom pune baterije i pokretanja

Ako pritisnete dugme sa oznakom pune baterije i pokretanja na bazi za punjenje dok se robot puni,
robot pocinje da cisti ¢im punjiva baterija bude puna (Sl. 26).

Dugme ,,24h"

Ako pritisnite dugme ,24h” na bazi za punjenje, baza za punjenje pocinje da odbrojava 24 sata do
pocetka sledeceg procesa ¢is¢enja. Kada se zavrsi odbrojavanije, robot zapocinje is¢enje koje traje
sve dok se njegova baterija ne istrosi, a zatim se automatski vraca na bazu za punjenje kako bi se
ponovo napunio (Sl. 27).

Izbor rezima c¢iS¢enja

Izbor rezima &iS¢enja je moguc samo sa daljinskim upravlja¢em (FC8715, FC8710, FC8705). Pored
rezima za automatsko ciscenje, ovaj robot ima Cetiri individualna rezima za ciscenje od kojih svaki
moze da se aktivira pritiskom na odgovarajuce dugme na daljinskom upravljac¢u.

ReZim Z 3ablona

U rezimu Z Sablona, robot cisti tako Sto se krece po putanji u obliku slova Z po prostoriji kako bi
ocistio velike povrsine (Sl. 28).

Nasumicni rezim

U ovom rezimu, robot cisti prostoriju po mesSovitom Sablonu koji ukljucuje pravo i cik-cak kretanje (SL.
29).

Rezim za pracenje zida

U ovom rezimu, robot prati zidove prostorije kako bi dodatno ocistio (Sl. 30) oblasti duz zidova.
Rezim cis¢enja na jednom mestu

U ovom rezimu, robot se kre¢e nasumic¢no po maloj oblasti da bi temeljno (Sl. 31) ocistio tu oblast.

Napomena: Ru¢no izabrani rezimi se aktiviraju na samo nekoliko minuta. Nakon toga, robot prelazi na
rezim automatskog ciscenja.

Ruc¢no upravljanje

Mozete ru¢no da upravljate robotom pomoc¢u dugmadi na daljinskom upravljac¢u (FC8715, FC8710,
FC8705).

1 Koristite dugmad sa strelicama koja se nalaze iznad i ispod dugmeta za pokretanje/zaustavljanje

na daljinskom upravljacu, kao i sa njegove leve i desne strane, da biste navodili robota po prostoriji.
(SL.32)

Napomena: Budite pazljivi kada ru¢no vozite robota blizu razlika u visini i stepenica.

Napomena: Funkcija usisavanja i bocne cetke funkcionisu jedino kada se robot vozi unapred.
Dugmad za kretanje nalevo, nadesno i unazad sluze samo za manevrisanje robotom.
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Koris¢enje dugmeta za vreme ciS¢enja na daljinskom
upravljacu

FC8715, FC8710, FC8700: Pritisnite dugme za vreme ¢is¢enja na daljinskom upravljac¢u da biste
aktivirali robota da c¢isti 35 minuta. Kada se zavrsi vreme ¢iS¢enja, robot se zaustavlja (SL. 33).

Signali i njihovo znacenje
Robot ima ekran sa tri indikatora: indikatorom upozorenja, indikatorom za pokretanje/zaustavljanje i
indikatorom napunjenosti posude za prasinu. Tabela u nastavku objasnjava znacenje signala.

Signal Znacenje

Indikator za pokretanje/zaustavljanje neprestano  Robot je spreman za ciscenje.
svetli.

Indikator za pokretanje/zaustavljanje polako Robot se puni.
treperi.

Indikator za pokretanje/zaustavljanje brzo treperi. Robot trazi bazu za punjenje.

Punijiva baterija robota je na izmaku.

Ukljucio se indikator napunjenosti posude za Posuda za prasinu je napunjena.
prasinu.
Ukljucio se indikator upozorenija. Robot je podignut dok je cistio.

Odbojnik robota se zaglavio.

Zaglavio se tocak ili bo¢na cetka.

Nema gornjeg poklopca ili on nije pravilno
zatvoren.

Robot ne moze da nade bazu za punjenje.

Reagovanje na aplauz

Reagovanje na aplauz je omoguceno kada robot ude u rezim mirovanja u sledec¢im situacijama:
- kada robot prekine ¢is¢enje usled greske

- kada ste programirali kratko vreme ciscenja

- kada robot ne moze da nade svoju bazu 20 minuta

Ukoliko ne vidite robota, mozete da ga locirate tako sto cete jedanput aplaudirati. Robot ¢e reagovati
tako Sto ¢e se oglasiti zvu¢nim signalom i Sto ¢e upaliti sve ikone na svom ekranu.

~

Cis¢enje i odrzavanje

Praznjenje i ¢iS¢enje posude za prasinu

Ispraznite i ocistite posudu za prasinu kada indikator napunjenosti posude za prasinu po¢ne
neprestano da svetli.

1 Skinite poklopac (Sl. 34).

2 Povucite drsku poklopca na posudi za prasinu i izvadite posudu za prasinu iz odeljka posude za
prasinu (Sl. 35).
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Napomena: Pazite da ne ostetite krilca ventilatora na motoru prilikom uklanjanja ili vra¢anja
posude za prasinu.

3 Pazljivo skinite poklopac sa posude za prasinu (1) i izvadite filter (2) (SL. 36).

4 |stresite posudu za prasinu iznad kante za otpatke da biste je ispraznili. Ocistite filter i unutrasnjost
posude za prasinu pomocu krpe ili Cetkice za zube sa mekanim vlaknima. Ocistite i otvor za
usisavanje sa donje strane posude za prasinu (Sl. 37).

Oprez: Nemojte da perete posudu za prasinu i filter vodom niti u masini za sudove.

5 Vratite filter u posudu za prasinu (1). Zatim stavite poklopac na posudu za prasinu (2) (SL. 38).
6 Vratite posudu za prasinu u odeljak posude za prasinu i ponovo stavite poklopac na robota (Sl. 39).

Oprez: U posudi za prasinu bi uvek trebalo da bude filter. Ukoliko koristite robota bez filtera u
posudi za prasinu, motor ce se ostetiti.

CiS¢enje robota

Da biste odrzali dobre performanse ¢is¢enja, morate povremeno da ocistite senzore za propadanje,

tockice, bocne Cetke i otvor za usisavanje.

1 Postavite robota naopako na ravnu povrsinu.

2 Koristite Cetku sa mekanim viaknima (npr. Cetkicu za zube) da biste uklonili prasinu ili nakuplienu
prasinu sa senzora za propadanje. (Sl. 40)

Napomena: Vazno je da redovno cistite senzore za propadanje. Ako su senzori za propadanje
prljavi, robot mozda ne¢e moci da detektuje razlike u visini ili stepenice.

3 Koristite ¢etku sa mekanim vlaknima (npr. Cetkicu za zube) da biste uklonili prasinu ili nakupljenu
prasinu sa prednjeg tockica i bocnih tockica (Sl 41).

4 Da biste odistili bo¢ne ¢etke, uhvatite ih za vlakna i izvucite ih iz njihovih lezista (Sl. 42).

5 Uklonite nakupljenu prasinu, dlake i vlakna sa osovine i sa bo¢ne ¢etke pomocu mekane cetke (npr.
Cetkice za zube) ili krpe (Sl. 43).

6 Odcistite otvor za usisavanje mekanom ¢etkom (npr. ¢etkicom za zube) (Sl. 44).

7 Proverite da li se na bo¢nim ¢etkama i dnu robota nalaze ostri predmeti koji bi mogli da ostete vas
pod.

Narucivanje dodataka

Da biste kupili dodatke ili rezervne delove, posetite stranicu www.shop.philips.com/service ili se
obratite prodavcu Philips proizvoda. MozZete i da se obratite Centru za korisni¢ku podrsku kompanije
Philips u vasoj drzavi (detalje za kontakt ¢ete pronaci u medunarodnom garantnom listu).

Zamena

Zamena filtera

Zamenite filter ukoliko je veoma zaprljan ili oste¢en. MoZete da porucite novi filter pod brojem
narudzbine FC8065. Uputstva o tome kako da uklonite filter iz posude za prasinu i kako da ga vratite

3

U nju potrazite u odeljku ,Praznjenje i ¢is¢enje posude za prasinu” u poglavlju ,Cis¢enje i odrzavanje”.

Zamena boc¢nih cetki

Zamenite boc¢ne Cetke nakon odredenog vremena da biste obezbedili odgovarajuce rezultate
ciscenja.
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Napomena: Uvek zamenite boc¢ne Cetke kada primetite znake pohabanosti ili ostecenja.
Preporucujemo vam da istovremeno zamenite obe boc¢ne ¢etke. Mozete da porucite komplet sa dve
bocne cetke i dva filtera pod tipskim brojem FC8067.

1 Da biste zamenili bocne Cetke, uhvatite stare boc¢ne Cetke za vlakna i izvucite ih iz njihovih lezista.
2 Gurnite nove bocne Cetke u lezista.

Zamena punjive baterije

Punjivu bateriju mogu da zamene iskljucivo kvalifikovani servisni inzenjeri. Odnesite robota u
ovlasceni servisni centar kompanije Philips da biste zamenili bateriju kada vise ne mozete da je
punite ili kada se baterija brzo prazni. Detalje o kontakt osobi u centru za korisni¢ku podrsku
kompanije Philips u vasoj zemlji moZzete pronaci u medunarodnom garantnom listu.

Zamena baterije daljinskog upravljaca (FC8715, FC8710,
FC8705)

Daljinski upravljac koristi okruglu bateriju CR2025. Zamenite bateriju kada robot vise ne reaguje

prilikom pritiska na dugmad na daljinskom upravljacu.

1 Drzite daljinski upravlja¢ naopako. Gurnite dugme za otpustanje na drzacu za bateriju i istovremeno
izvucite leziste za bateriju iz daljinskog upravljaca (Sl. 45).

2 lzvadite praznu bateriju iz drzaca za bateriju i stavite novu bateriju u drza¢ za bateriju. Zatim vratite
drzac za bateriju u daljinski upravljac (Sl. 46).

Skladiste

Kada planirate da ne koristite robota viSe od jednog meseca, pritisnite dugme pocni/zaustavi na
robotu 3 sekunde da biste prebacili robota u rezim dubokog sna kako biste zastitili njegovu punjivu
bateriju. Iskljucite priklju¢nu stanicu kako biste sacuvali energiju.

Uklanjanje punjive baterije

Upozorenje: Uklonite punjivu bateriju samo kada odlazete aparat. Uverite se da je
baterija u potpunosti prazna kada je uklanjate.

Da biste izvadili punjivu bateriju, pratite uputstva u nastavku. Mozete i da odnesete robota u

ovlasceni servisni centar kompanije Philips da biste izvadili punjivu bateriju. Obratite se centru za

korisni¢cku podrsku kompanije Philips u svojoj zemlji kako biste dobili adresu servisnog centra koji se

nalazi blizu vas.

1 Pokrenite robota sa nekog mesta u prostoriji, a ne sa baze za punjenje.

2 Dozvolite robotu da radi dok se punjiva baterija ne isprazni da biste se uverili da je punjiva baterija
u potpunosti prazna pre nego sto je uklonite i odlozite.

3 Odvijacem odvrnite zavrtnje na poklopcu odeljka za baterije i skinite poklopac (Sl. 47).

Podignite punjivu bateriju i otkacite je (Sl. 48).

5 Odnesite robota i punjivu bateriju na mesto za prikupljanje elektricnog i elektronskog otpada.

N

ResSavanje problema

U ovom poglavlju su u kratkim crtama navedeni najc¢esci problemi sa kojima mozZete da se susretnete
dok koristite aparat. Ukoliko ne moZete da reSite problem pomocu liste mogucih problema u
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nastavku, posetite www.philips.com/support da biste pronasli listu naj¢esc¢ih pitanja ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj zemlji.

Problem

Mogucdi uzrok

Resenje

Robot ne zapodinje
¢is¢enje kada pritisnem
dugme za
pokretanje/zaustavljanje.

Punijiva baterija je prazna.

Napunite punjivu bateriju (pogledajte
poglavlje ,Pre upotrebe”).

Mali utikac je jos uvek umetnut

u uti¢nicu na robotu.

Robot ne radi kad je priklju¢en na
elektricnu mrezu. Radi samo na punjivu
bateriju. Stoga pre koris¢enja uvek
iskljucite adapter iz robota i iz struje.

Prekidac za ukljucivanije nije
podesSen na polozaj ,on” (1)
(ukljuceno).

Pritisnite prekidac napajanja u polozaj
,on” (uklju¢eno). Stavite robota na bazu
za punjenje koja je priklju¢ena na struju
ili prikljucite mali utika¢ adaptera. Nakon
nekoliko sekundi, robot se oglasava
zvucnim signalom i ekran pocinje da
svetli.

Robot ne reaguje kada
pritisnem neko od
dugmadi.

Podesili ste prekidac za
ukljucivanje/iskljucivanje na
Loff” (iskljuceno).

Pritisnite prekidac napajanja u polozaj
,on” (uklju¢eno). Stavite robota na bazu
za punjenje koja je priklju¢ena na struju
ili prikljucite mali utika¢ adaptera. Nakon
nekoliko sekundi, robot se oglasava
zvucnim signalom i ekran pocinje da
svetli.

Robot nije mogao da nade
bazu za punjenje i baterija se
istrosila.

Stavite robota na bazu za punjenje koja
je priklju¢ena na struju ili prikljucite mali
utika¢ adaptera. Nakon nekoliko
sekundi, robot se oglasava zvu¢nim
signalom i ekran pocinje da svetli.

Indikator upozorenja
brzo treperi.

Jedan ili oba tocka su
zaglavljeni.

Podesili ste prekidac za ukljucivanje na
LOff” (isklju¢eno). Uklonite prasinu, dlake,
vrpcu ili zicu koja je umotana oko
vesanja tockova.

Jedna ili obe bocne cetke su
zaglavljene.

Ocistite bocne Cetke (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje®).

Nema gornjeg poklopca ili on
nije pravilno zatvoren.

Robot ne radi kada nema gornjeg
poklopca ili kada on nije pravilno
zatvoren. Pravilno stavite gornji
poklopac na robota.

Odbojnik se zaglavio.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje. Podignite
robota kako bi se odbojnik oslobodio.
Stavite robota na odredeno odstojanje
od prepreke i pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa ¢is¢enjem.
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Problem

Mogucdi uzrok

Resenje

Robot je podignut dok je cistio.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanije. Stavite robota
na pod. Zatim pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanje da bi robot
nastavio sa c¢is¢enjem.

Robot ne cisti dobro.

Vlakna jedne ili obe bocne
Cetke su iskrivljena ili savijena.

Potopite i ostavite na neko vreme Cetku
ili ¢cetke u toploj vodi. Ukoliko ovo ne
vrati vlakna u odgovarajuce stanje,
zamenite bocne Cetke (pogledaijte
poglavlje ,Zamena”).

Filter u posudi za prasinu je
prljav.

Ocistite filter u posudi za prasinu
pomocu krpe ili ¢etkice za zube sa
mekanim vlaknima. Filter i posudu za
prasinu mozete da odistite i pomocu
obi¢nog usisivaca uz nizak nivo usisne
snage.

Ako ne uspete da ocistite filter brisanjem
ili usisavanjem, zamenite ga novim.
Savetujemo vam da filter zamenite bar
jednom godisnije.

Otvor za usisavanije sa donje
strane posude za prasinu je
zapusen.

Ocistite otvor za usisavanje (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje®).

Predniji tocki¢ je blokiran
dlakama ili drugom
prljavstinom.

Odistite predniji tocki¢ (pogledajte
poglavlje ,Cis¢enje i odrzavanje®).

Robot ¢isti veoma tamnui ili
sjajnu povrsinu, sto aktivira
senzore za propadanje. Ovo
dovodi do toga da se robot
krece neuobicajenom
putanjom.

Pritisnite dugme za
pokretanje/zaustavljanije, a zatim
premestite robota na deo poda koji je
svetlije obojen. Ako problem i dalje
bude prisutan na svetlijim podovima,
posetite www.philips.com/support ili se
obratite centru za korisni¢ku podrsku u
svojoj zemlji.

Robot cisti pod koji snazno
odbija suncevo svetlo. To
aktivira senzore za propadanje
iizaziva neuobicajeno kretanje
robota.

Zatvorite zavese da biste sprecili
prodiranje sunceve svetlosti u prostoriju.
Cis¢enje mozete da zapo¢nete i pri
slabijem intenzitetu sunceve svetlosti.

Punjiva baterija vise ne
moze da se napuniili se
veoma brzo prazni.

Punjiva baterija je dostigla kraj
radnog veka.

Zamenite punjivu bateriju u ovlascenom
servisnom centru kompanije Philips
(pogledajte poglavlje ,Zamena”).
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Resenje

FC8715, FC8710, FC8705:

Baterije daljinskog
upravljaca se previse
brzo prazni.

Mozda niste umetnuli baterije
odgovarajuceg tipa.

Za daljinski upravljac potrebna vam je
okrugla baterija CR2025. Ako problem
potraje, posetite
www.philips.com/support ili se obratite
centru za korisni¢ku podrsku u svojoj
zemlji.

Robot se krece kruzno.

Robot je u rezimu cis¢enja na
jednom mestu.

To je normalno ponasanje. Rezim
¢is¢enja na jednom mestu moze da se
aktivira radi temeljnog ¢isc¢enja kada se
detektuje velika kolic¢ina prljavstine na
podu. Ovaj rezim je i deo rezima
automatskog cis¢enja. Nakon priblizno
jednog minuta robot nastavlja sa svojim
uobicajenim sablonom ¢&is¢enja. Mozete
i da zaustavite rezim cis¢enja na jednom
mestu tako sto cete izabrati drugi rezim
¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

FC8715, FC8710, FC8705: Mozete i da
zaustavite rezim ¢is¢enja na jednom
mestu tako sto cete izabrati drugi rezim
¢is¢enja na daljinskom upravljacu.

Robot ne moze da nade
bazu za punjenje.

Nema dovoljno prostora da bi
se robot kretao ka bazi za
punjenje.

Pokusajte da pronadete drugo mesto za
bazu za punjenje. Pogledajte odeljak
,Montaza baze za punjenje” u poglavlju
,Pre upotrebe”.

Robot i dalje aktivno vrsi
pretragu.

Dajte robotu oko 20 minuta da se vrati
na bazu za punjenje.

Robot nije pokrenut sa baze za
punjenije.

Ukoliko zelite da se robot vrati na bazu
za punjenje nakon procesa ¢is¢enja,
pokrenite ga sa baze za punjenije.
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BbBeaoeHue

BbBeaeHue

MosppaBsiBaMe BM 3a nokynkata v gobpe gownu BbB Philips! 3a aa ce Bbanonasate u3usno ot
npegnaraHata ot Philips nogapwbxka, peructpupainTte npogykta cu Ha www.philips.com/welcome.

O6wo onucaHne

["opeH kanak

[lpbxKa Ha Kkanaka Ha KOHTelHepa 3a cMeT
Kanak Ha KoHTeliHepa 3a cmeT

duntbp

KoHTewnHep 3a cmeT

BeHTunatop

MpepnasuTen

[aTtunk 3a OKUHT CTaHuusTa

ByToH cTtapTt/cTon (3a cTapTupaHe unu cnupaHe Ha poboTta)
10 Oncnnewn

11 MNpepaHo konenue

12 BanoBe 3a CTpaHUYHUTE YETKM

13 Jatynum 3a puck oT nagaHe

14 Konenua

15 OTBOp 3a 3acmykBaHe

16 CTpaHW4HM YeTkn

17 Obpxady Ha 6aTepusaTta

18 AuctaHuymonHo ynpasnenune (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Manbk xak

20 Apantep

21 JokuHr cTaHums

OoONOUTAN WN —

Advcnnen n gucTaHUMOHHO ynpasneHne

Oucnnen (dur. 2):

1 lNpeaynpeavTeneH nHaukaTop

2 Wngwukatop ctapt/cTon

3 WHgukatop 3a MbneH KOHTeVHep 3a cMeT
[uctaHumoHHo ynpasnexue (dur. 3):

1 ByToHM 3a HaBWUraumsi u ctapT/cTon

2 [OokuHr 6yToH

3 bByToH 3a Bpeme 3a noyncteaHe

4 ByTOHM 3a peXuM Ha NoYncTBaHe

Kak pabotn poboTbT

KakBo nouncrea poboTbT

Tosu po6oT e cHabaeH ¢ PYHKLMKN, KOUTO ro NPaBST NONE3eH NOMOLLHMK 3a NOYMCTBaHE Ha NO4OBUTE
HaCTWUMKV BbB BaLLUS AOM.

Po6oTLT € 0cOGEHO NOAXOASLL, 38 MOYUCTBAHE HA TBBbPAM HACTUIIKW, KaTo HanpMmep NoJoBeE OT AbPBO,
NAoYKK Unu nuHoneym. Mpu NoYncTBaHe Ha MeKU HACTUIIKW, HAaNpPUMeEP KUIIMMU UK Yepri, MOXe Aa uma

BoArapckum
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N3BECTHU 3aTpyaHEHUA. Ako nanonassate p060Ta 3a NOYNCTBAHE Ha KNNUMU UNK Yeprn, NbpBuAa NbT
ocTaHeTe 6nn30 J0 Hero, 3a Aa BMAMTE Jany MoXe fa ce crnpasu C TakbB TUM NOA4OBa HACTUIKa. PoboTbT
CbLL0 Taka ce HyXaae oT HabnogeHue, koraTo ro n3nonssarte BBbpPXYy MHOIo TbMHU UINN NbCKaBWN TBbpAU
noaoBU HACTUIKW.

Kak nounctea poboTbT

CucTemMa 3a NoumncTBaHe

To3un poboT uma gBycTeneHHa cuctema 3a e(pekTMBHO NOYMCTBaAHE Ha NOAOBETE.

- C pBeTe CTpaHWYHW YeTKn poBOTHLT NOYMCTBA BINUTE U NOKpal cTeHnTe. ChLLo Taka Te cnomarar 3a
OTCTpaHsiBaHe Ha 3aMbpcsiBaHKATa OT NOAA M M M3MECTBAT KbM OTBOpA 3a 3acMykBaHe (Pur. 4).

- MouwHaTa cuctema 3a 3acMykBaHe Ha poboTta cbbvpa npaxa 1 3aMmbpcaBaHUATa 1 Npe3 oTBopa 3a
3acMyKBaHe v MPexBbpris B KOHTelHepa 3a cmeT (Pur. 5).

Cxemn 3a noumncTeaHe

B aBTOMaTMYEH pEXUM Ha MOYMCTBaHe pobOTLT M3NOM3Ba aBTOMaTUYHA NOCIeg0BaTENHOCT OT CXeMU 3a
ONTMMAarHO NOYMUCTBaHE Ha BCSAKA YacT OT cTasTa. /anon3saHuTe cXxeMu 3a NoYMcTBaHe ca:

1 Z-cxema unu 3ursarosuaHa cxema (dur. 6)

2 [MpownssonHa cxema (dur. 7)

3 Cxewma 3a crnieaBaHe Ha cTeHuTe (dur. 8)

4 CxeMa 3a noyncTtBaHe Ha netHa (dur. 9)

Mo Bpeme Ha aBTOMAaTMYHUS PEXKMM Ha NMoYMCTBaHE POBOTHLT U3MON3Ba CNEAHUTE CXEMU B OnpeaeneHa
NocnefoBaTeNIHOCT: 3Ur3aroBUaHa cxema, Npon3BOJIHa CXema, CXema 3a criejBaHe Ha CTEHUTE U cxema 3a
noyncTBaHe Ha neTHa.

Korato po6oTbT NpUKIIOYM C Tasu NocrefoBaTesIHOCT OT CXEMU 3a NMOYUCTBAHE, TOW 3arno4Ba OTHOBO Aa ce
OBWXW NO 3ursaroBuaHa cxema. PoGoTbT npogbikasa Aa NOYMCTBA NOMELLEHMETO B Tasu
nocnefoBaTerHOCT Ha CXeMUTe, oKaTo He 6bae U3KMI0YEH PbYHO UK AoKaTo akymynaTopHata 6atepusi He
C€e U3TOLLM.

Babenexka (FC8715, FC8710, FC8705): CbLuo Taka MoxeTe Aa n3bepeTe BCEKM PEXUM NOOTAENHO Ype3
HaTuCKaHe Ha CbOTBETHUS BYTOH Ha AMCTaHLUMOHHOTO yrpaBneHue. 3a noBeye NoapobHOCTM BUXKTE rnaBa
,/13nonsBaHe Ha poboTa“, pasgen ,Pexnmum Ha nodncTeaHe".

Kak poboTbT BM U3bArea pasnukute BbB BUCOUYMHATA

Po6oTbT MMa Tpy JaTumka 3a pyUCK OT NagaHe, Hamupallm ce Ha AbHOTO. TOI v M3non3Bea, 3a Aa OTKpMBa U
[a u3bsrea pasnukuTe BbB BUCOYMHATA, KaTo HanpumMep cTbnouLla.

3abenexka: HopmanHo e poboTbT Aa npeMuHe neko Hag pbba Ha MSACTO C pasnuka BbB BUCOYMHATA, Thi
KaTo NPeAHVSAT My JaTyuK 3a PUCK OT NajdaHe e pasnooXeH 3ag npeanasuTens.

BHumaHwue: B Hakou criyyam gaTumyute 3a pUck OT NagaHe € Bb3MOXHO [a He OTKPUST CTbROWLLE Ui Apyro
MSICTO C pa3nuka BbB BUCOYMHaTa HaBpeMe. 3aToBa HabnogaBanTe po6oTa BHUMATENHO MbPBUTE HAKOMKO
MbTW, KOraTo ro U3nos3BaTe U korato paboTute B 6rn30CT A0 CTHAGULLE UK APYro MSCTO C pasnuka BbB
BMCOYMHaTA. BaxkHO e ja nouncTBaTe pegoBHO AaTunumuTe 3a PUCK OT NagaHe, 3a A4a MoXe poboTbT Aa
NpoABLITIKM Aa OTKPMBA NPaBUITHO MecTaTa C pasnuku BbB BUCOYMHATa (BWKTE MHCTPYKLMUTE B rnaBa
,I104MCTBaHE 1 NogapbxKa“).
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[Mpean nbpeaTta ynotpeba

Mpeaun nbpBata ynotpeda
1 PasonakoBariTe CTpaHU4YHUTE YETKM 1 NocTaBeTe poboTa 06bpHAT BbPXY Maca Unu Ha noja.
2 HawmecTteTe CTpaHUYHUTE YETKM BbPXY BanoBeTe Ha AbHOTO Ha poboTa (Pur. 10).

3abenexka: YBeperTe ce, Ye 3akpensaTe NpaBUIIHO CTPaHUYHUTE YeTkn. HaTucHeTe rn Bbpxy Bana,
O0KaTo YyeTe WpakBaHETO, C KOETO Te Ce 3aKrio4YBaT Ha MecTtaTta CU.

OTCTpaHﬂBaHe Ha npeana3HnAa eTukeT ot JNCTaHUMOHHOTO

yrnpasrieHne

Tosa ce oTHacs camo 3a FC8715, FC8710, FC8705.

[ncTaHumMoHHOTO ynpaBeneHue pabotu ¢ nnocka 6atepma CR2025. Tasu 6atepus e 3awmTeHa ¢ npeanasex

eTuKeT, KOWTO TpsabBa Aa ce OTCTpaHW npeau ynotpeba.

1 WVsgbpnaiiTe npeanasHns eTukeT Ha baTepusiTa oT oTAeneHneTo 3a 6aTepusi Ha AUCTaHLMOHHOTO
ynpasnexue (Pur. 11).

[MCTaHUMOHHOTO ynpaBneHve BeYe e rotToBo 3a ynotpeba.

[MoaroToBka 3a ynotpeba

MOHTI/IpaHe Ha OOKUHI CTaHUUATa

1 BkroyeTe mMankus xak Ha aganTepa B rHe3[40TO Ha JOKUHT cTaHuuaTa (1) v BkoveTe aganTepa B
KoHTakTa (2) (dur. 12).

2 T[locTaBeTe OOKMHT CTaHUMSATA BbPXY XOPU3OHTamNEeH, paBeH Nof A0 CTeHa.

3abenexka: YBepeTe ce, Ye HAMa NpensiTCTBUSA UNn pasnuka BbB BUCOYMHATa B Avana3oH 80 cm oTnpes,
30 cm BasicHo 1 100 cm BRSIBO OT AOKUHT cTaHumaTa (dur. 13).

BaxHa 3abenexka: pexXmnm Ha Abnboko 3acnmeaHe

B PeXum Ha ,D,'bJ'IGOKO 3acnmBaHe p060T'bT He pearmpa no HUKakbB Ha4nH NpU HAaTUCKaHe Ha 6yTOH, 3a

NMOBTOPHO akTUBMpaHe Ha poboTa, KoraTo € B pexuM Ha AbnOoKo 3acnmBaHe:

1 HatucHete 6yToHa 3a cTapT/cTon Ha poboTa, 3a 4a NPEBKIIOYMTE HACTpovkaTa Ha poboTa OT pexum Ha
ObNGOKO 3acnvBaHe [0 PEXUM Ha FOTOBHOCT.

2 HatucHeTe GyToHa 3a ctapT/cTon Ha poboTa Unu Ha AUCTaHLMOHHOTO YrpaBrieHne 3a cTapTupaHe Ha
poboTa.

3 Ako po6OoTbT He 3anoyHe Aa NoYMCTBa, Fo NOCTaBeTe BbB BKMOYEHaTa B KOHTaKTa AOKUHT CTaHUus 3a
npesapexaaHe Ha HeroBaTa akymynatopHa 6atepusi.

Po6oTbT BNU3a B pexumM Ha AbN0OOoKo 3acnunBaHe Npu HaTMckaHe Ha GyToHa 3a cTapT/cTon 3a 3 cekyHaun. Toi

MOXe CbLLO Taka a Brese B pexum Ha Abnboko 3acnusaHe npu natolleHa 6atepusi. Batepusta moxe aa ce

N3TOLLY, HAaNpUMep ako POGOTBLT HE MOXE a HaMepW CBOSITA JOKUHI CTaHLUSA.

Babenexka: MoxeTe ga ussagute pobota oT pexum Ha Obnboko 3acnuBaHe ¢ byToHa 3a cTapT/cTon Ha
OVCTaHUMOHHOTO ynpaBrneHve. Tpsabea Aa HatucHeTe GyToHa 3a BKn./u3kn. Ha poboTa.
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3apexnaaHe

- KoraTo 3apexgaTte ypeaa 3a mbpBM MbT U KOrato akymynatopHaTta 6atepus Ha poboTa e naTolleHa,
BPEMeTO 3a 3apexaaHe e YeTupu yaca.

- KoraTo akymynatopHaTa 6atepusi e HambNHO 3apeAeHa, PoboTbT MOXe Aa 3anoYHe NoYNCTBaHe.

- PoboTbT MOXe Aa ce 3apexaa camo W [OKUHI CTaHuusTa.

3apexgaHe B QOKMHI CTaHuuATa

1 HatucHete 6yToHa 3a cTapT/cTon Ha poboTa.

2 [loctaBeTe poboTa BbLB BKMOYEHATa B KOHTaKTa AOKUHI cTaHuust (Pur. 14).

3 WHaukaTopbT 3a cTapT/cTon 3ano4ysa ga mura 6aBHo (dur. 15).

4 KoraTto akymynatopHaTa 6atepus e HambHO 3apefeHa, MHAMKATOPbT 3a CTapT/CToN CBETU
HenpekbcHaTo (dur. 16).

ABTOMAaTMYHO 3apexaaHe no Bpeme Ha ynotpeba

1 KoraTto poGoTbT 3aBbPLUM NOYMCTBAHETO UK ocTaBaT camo 15% oT 3apsina Ha 6aTepusaTa, Ton
aBTOMaTMYHO TbPCU AOKVHI CTaHUmMATa 3a 3apexaaHe. Korato poboTbT TbpCy AOKWMHI CTaHLUMATA,
MHOMKATOPBLT 3a cTapT/cTton Mura 6bp3o (dur. 18).

2 KoraTo akymynaTopHaTta 6atepus € HambiHO 3apeeHa, UHAMKATOPbT 3a CTapT/CTOoM CBETH
HenpekbCHaTo.

3abenexka: Po6oTbT TbPCU OAOKUHT CTaHUUATa aBTOMAaTU4YHO CaMO KOrato No4MCTBaHETO € 3arno4vHano ot
Hes.

lNogroTtoBka Ha cTasiTa 3a NOYNCTBAHE

Mpean fa ctapTupaTe poboTa 3a NoyMcTBaHe, yBepeTe ce, Ye CTe OTCTPaHUNM BCUYKU CBOGOAHO CTOSILLY U
yynnueu npeameTu ot noga (dur. 20).

C'I:LIJ,O Taka BOWUrHeTe BCUYKM kabenu, nNpoBOAHMUM U LLUHYPOBE OT noaa.

N3nona3eaHe Ha poboTa

MyckaHe n cnvpaHe
1 HartucHete 6yToHa cTapT/cTon.
- MoxeTe aa HaTucHeTe ByToHa cTapT/cTon Ha poboTa (Pur. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: MoxeTe cbLio Taka Aa HaTucHeTe ByToHa cTapT/cTon Ha AUCTAHLMOHHOTO
ynpasnexue (dwur. 22).

2 VHaukaTopbT 3a CTAapT/CTON € BKIOYEH HENpeKbCHATo M poBoTLT 3anoyBa YncteHe (dur. 16).

3 Po6OoTbT YMCTM B aBTOMATMYEH PEXUM Ha MOYMCTBaHE A0 U3TollaBaHe Ha GaTepusita. B aBTomaTnyHus
PEXUM Ha NOYMCTBaHe TOW crefBa NOBTapsLLM ce NocnefoBaTeNnHoOCTU OT 3ursaroobpasHa cxema,
Npou3BOJIHA CXEMa, CXema 3a criejBaHe Ha CTEHUTE U CXema 3a NoYMcTBaHe Ha netHa (dur. 17).
FC8715, FC8710, FC8705:
3abenexka: 3a ga nsbepete OTAENEH PEXUM, HATUCHETE EAMH OT BYTOHUTE 3a PEXMM Ha

OMCTaHLMOHHOTO ynpaBneHve. Buwxte pasgen ,/1360p Ha pexuM Ha NoYncTBaHe 3a noBeye
noapobHocTU.

4 Korato baTepusiTa ce U3TOLLM, MHOAMKATOPBLT 3a CTapT/CTON 3ano4sa Aa Mvra v poooTbT TbPCU JOKUHT
CcTaHuusTa 3a 3apexaaHe (dwr. 18).
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5 MoxeTe CcblLUO Taka ga HaTucHeTe ByToHa CTapT/cTon, 3a Aa NPeKbCHETE UMK CNpeTe NOYNCTBaHETO. AKO
HaTucHeTe OyTOHa CTapT/CTON OTHOBO M B akymynaTopHaTa 6aTepus Bce OLe nMa [OoCTaTbYyHO eHeprus,
po6OTBLT NPoABLIMKaBa NOYMCTBAHETO B @aBTOMATUYEH PEXUM Ha NMOYMCTBaHE.

6 FC8715, FC8710, FC8705: 3a ga HakapaTte poboTa Aa ce BbpHe A0 AOKUHI CTaHuusiTa, npean
akymynaTtopHata 6aTepusi ga ce U3TOLLM, HaTUCHeTe AOKVUHT BYyTOHa Ha AUCTaHLMOHHOTO ynpasneHne
(dur. 24).

WHaukaTopbT 3a cTapT/cTon 3anoysa Aa Mura v poboTbT ThPCK AOKUHT CTaHUuMATa 3a 3apexaaHe (dur.
18).

3abenexka: AKO He cTe cTapTupany poboTa OT JOKUHF CTaHLMATA, TON He TbPCU AOKUHF CTaHUMsATa
aBTOMAaTMYHO, KOraTo aKymynaTtopHaTta 6aTrepusi ce U3ToLuu.

FC8715, FC8710, FC8705: Ako B HESl BCE OLLEe MMa A0CTaTb4yHO EHEPIUS, MOXETE Aa HAaTUCHETE AOKUHT
BGyTOHa Ha AMCTaHLMOHHOTO yrnpaBneHue, 3a Aa Hakapate poboTa Aa ce BbpHETE A0 AOKUHT CTaHumsTa.
Ako akymynatopHaTa 6aTepusi ce U3TOLM HaMbHO, TpsAbBa Aa NnocTaBuTe poboTa B AOKVMHT CTaHUMATa
PbYHO.

PaboTa Ha QOKMHTI cTaHuMsaTa

JoKUHr cTaHuusATa uMa ABa GyToHa, KOUTO MoraT Aa Ce M3Mor3BaT 3a yrnpaeneHue Ha poboTa.

ByToH 3a 3apeaeHa 6aTepus 1 cTapTVpaHe

Ako HaTucHeTe ByToHa 3apeeHa 6aTepus U cTapTMpaHe Ha AOKUHT CTaHLMsATa, AoKaTo po6oTLT ce
3apexaa, poboTbT 3anoyBa Aa NoYMCcTBa BefHara crie kato akymynaTtopHata 6atepusi ce 3apeay HambHO
(Pvr. 26).

ByToH ,,24h"

Ako HaTucHeTe B6yToHa ,24h* Ha [OKWMHT CTaHUMATa, TS 3anoyBa Aa oTbposia 24 yaca 40 CnefBalloTo
nouncTBaHe. Korato oT6posiBaHETO 3aBbpLUM, POBOTHLT 3ano4Ba Aa YMCTU [0 U3ToLaBaHe Ha baTepusita n
crnef ToBa Ce Bpblla aBTOMAaTUYHO A0 AOKUHI CTaHUusiTa 3a 3apexaaHe (dur. 27).

N36op Ha pexnum Ha NnoYncTBaHe

M360pbT Ha pexkum 3a NoYncTBaHe € Bb3MOXEH camo ¢ aucTaHumoHHoTo (FC8715, FC8710, FC8705).
OcBeH aBTOMaTUYHUS PEXUM Ha MOYMCTBAHE, TO3U POBOT MMa YETUPU OTAEITHU PEXMMA Ha NOYNCTBaHE,
KOWUTO MOrarT Ja Ce akTUBUpaT Ypes3 HaTUCKaHe Ha CbOTBETHMSA OYTOH Ha AMCTAHLUOHHOTO yrpaBrieHue.

Pexknm Z-cxema

B pexvm Z-cxema poboTbT NOYMCTBA, KaTo NpaBu 3UrsaroobpasHu ABWKEHWs Mpe3 cTasTa 3a NoYncTBaHe
Ha ronemu nnowu (dur. 28).

['pOV3BOAEH peXMM

B 1031 pexvm poboTbT NOYMCTBA MOMELLEHMETO MO CMECeHa cXema OT NpaBu U KPbCTOCaHU ABWXKEHUsT (Pur.
29).

PexMM Ha creaBaHe Ha CTeHuTe

B 1031 pexum poboTbT crieABa CTeHUTE Ha NOMELLEHNETO, 3a Aa MOYUCTM AOMBIIHUTENHO 30HaTa Nokpan
ctenuTe (dur. 30).

Pe)kiM Ha noumcTBaHe Ha neTHa

B T031 pexum poboTHLT ce ABWKM NPOU3BOIHO BbPXY MalmbK y4acTbK, 3a Aa ro MOYNCTU OCHOBHO (Pur. 31).

3abenexka: Pb4HO I/136paHVITe PEeXUMU ca akTUBHN CaMO HAKOJIKO MUHYTW. Cnep ToBa p060'l'bT npeBkKn4sa
Ha aBTOMaTtuU4eH pexxnm Ha NnoYncTeaHe.
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MoxkeTe cbLUo Taka Aa 3aaBmxBaTe poboTa pbyHO ¢ BYyTOHWUTE Ha AucTaHumoHHoTo (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 W3non3sgavitTe GyTOHUTE CbC CTPENKM HaA, NOA, OTNSBO U OTASCHO Ha ByTOHa cTapT/cTon Ha
ONCTaHUMOHHOTO ynpasreHune, 3a Aa Hanpaensisate poboTta B nomewyeHmeTo. (dur. 32)

3abenexka: BHumaBanTe korato ynpasnseaTte pb4HO poboTa 651130 40 MecTa C pas3nuku BbB

BUCOYMHaTa U CT'bJ'I6VILLla.

3abenexka: PyHKUMATA 3@ USCMYKBAHE U CTPAHUYHUTE YETKU paBGoTAT CaMo Korato poboThbT ce ABUXM
Hanpegd. ByToHuTe 3a HanNsABO, HAAACHO UMM Ha3ad ca caMo 3a MaHeBpupaHe Ha poGoTa.

N3non3saHe Ha ByToHa 3a Bpeme 3a no4ncTeaHe Ha

ANCTaHUMOHHOTO YynpasJieHUe.

FC8715, FC8710, FC8700: HatucHeTe 6yToHa 3a Bpeme 3a NOYMCTBAHE Ha AUCTaHUMOHHOTO ynpaBrieHue,
3a ga HacTpouTte poboTa Aa nounctea 35 MuUHyTH. Korato BpemMeTo 3a NoYMCcTBaHe 3aBbplumn, poboThT cnvpa

(Gwr. 33).

CurHanm n TAXHOTO 3Ha4YeHne

Po6oTbT Ma Avcnneli ¢ TpU MHAMKaTopa: npeaynpeavTeneH UHAuKaTop, MHAUKATop 3a cTapT/cTon u
MHOMKATOp 3a MbIIEH KOHTEWHEp 3a cMeT. B Tabnuuata no-gosny e 06siCHEHO 3HAYEHMETO Ha CUrHanuTe.

CwurHan

3HayeHune

MHAavkaTopbT 3a CTapT/CToNn CBETU NOCTOSIHHO.

Po6oTbT e rotoB Aa unctu.

MHavkaTopbT 3a ctapT/cTon mura 6aBHo.

Pob6oTbT ce 3apexaa.

MHavkaTtopbT 3a cTapT/cTon mura 6bp3o.

PoGOTLT TbpPCY JOKWHI CTaHUMATA.

3ap;|m:T Ha akymynartopHaTta 6aTepM;| € HUCDK.

MHAMKaTopBbT 3a MbneH KOHTENHep 3a CMEeT CBETU.

KoHTelHepbT 3a CMET € MbleH.

I'Ipe,l:lynpe,qmenHMﬂT WHOUKaTOP CBETU.

Po6oTbT e 61n BAMrHaT, 4OKaTO € novncTearn.

Mpegnasutenar Ha po60Ta € 3aceaHan.

3acepgHano e Konenue unun CtpaHn4yHa 4Yetka.

"OpHMAT Kanak He e MOCTaBeH Unu e 3aTBOpeH
HenpasunHo.

Po6oTbT He Moxe Aa HamMepu OOKUHT CTaHUuuATa.

Peakuus Ha nnackaHe

Peakuusita Ha nnsickaHe ce akTUBMPA, KoraTo poboTLT BNE3E B PEXUM Ha ObGOKO 3acnvBaHe B CNEeAHUTE

cuTyauum:
- KOraTo crpe Aa Y1CTU Nnopajm rpeLuka;

- KOraTo CTe Mporpamupani KpaTko Bpeme 3a NoumMcTBaHe;
- KOraTo He MOXe [a Hamepu JOKWUHI cTaHuumsTa 3a 20 MUHYTU.

Ako He BuxgaTe poboTa, MOXeTe ia o HaMepUTe, KaTo MIeCHETe BEAHBX C pble. POGOTHT Le pearmpa cbe
3BYKOB CMrHas 1 CBeTBaHe Ha BCUYKM UKOHW Ha Aucnnes.
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MouyncTBaHe N noggpuXKKa

MNanpasBaHe 1 NOYMCTBAHE Ha KOHTENHEpPA 3a CMET

M3npasHeTe 1 novmcTeTe KOHTeHepa 3a CMET, KOrato CbOTBETHUAT MHAMKATOP 3anoYHe fa ceeTu
NOCTOAHHO.

1
2

Ceanete kanaka (dur. 34).
BaurHeTe Harope gpbXxkaTa Ha kanaka Ha KOHTelHepa 3a CMeT U U3BafeTe KOHTeliHepa OT OTAeNeHMeTo
My (dur. 35).

3abenexka: [Mpu n3axkgaHeTo UM Npy NOBTOPHOTO MNOCTaBAHE Ha KOHTENHEPa 3a CMeT BHUMaBanTe ga
He NoBpeAMTE NEPKUTE Ha BEHTMNATOPA Ha eNeKTpoMoTopa.

BHMMaTenHo BaurHeTe kanaka Ha KoHTelriHepa 3a cmeT (1) n ussagete untbpa (2) (dur. 36).
M3TpbckariTe KOHTeNHepa Haa kodha 3a cmeT, 3a aa ro usnpasnure. Novncrete puntbpa 1
BbTPELUHOCTTA Ha KOHTENHepa 3a CMEeT C Kbpra unu 4yetka 3a 3bbm ¢ Mek kocbM. CbLLO Taka noymcreTe
0OTBOpa 3a 3acMyKBaHe Ha AbHOTO Ha KOHTelHepa 3a cmeT (dur. 37).

BHumaHue: He muiiTe KOHTEliHEPaA 3a CMET M uTbpa ¢ Boga Uin B CbAOMUsANHA MallMHa.

MocTaBeTe hunTbpa obpaTHO B KOHTEHepa 3a cMeT (1). Cnen ToBa NOCTaBeTE kanaka Ha KOHTEHepa 3a
cmeT (2) (dur. 38).

MocTaBeTe kOHTelHepa 3a cMeT 0bpaTHO B OTAENEHNETO My M MOCTaBETE FOPHUS Kanak 0bpaTHO BbpXY
po6oTta (dur. 39).

BHumaHwue: BuHaru npoBepsiBarite Aanu UNTbPbT € NOCTaBEH B KOHTEMHepa 3a cMeT. AKO uU3nosi3Barte
po6oTa 6e3 noctaBeH hUnTbp, ENEKTPOMOTOPBT Lie ce NoBpeau.

MouncteaHe Ha poboTa

3a nopabpxkaHe Ha 4OBPOTO Ka4YeCTBO Ha NOYUCTBAHETO TPsIGBa OT BpeMe Ha BpeMe fa nouyucrearte
JatyuuuTe 3a pycK OT nagaHe, konenuara, CTPaHUYHWUTE YETKU 1 OTBOpa 3a 3acCMyKBaHe.

1
2

MocTtaBeTe poboTa ¢ AonHaTa 4acT Harope BbPXy paBHa NOBBPXHOCT.
M3nonaBaiiTe YeTka c Meku kocbMyeTa (Hanpumep YeTka 3a 3bbu) 3a OTCTpaHsiBaHe Ha npaxa U Mbxa oT
AartyuumTe 3a puck ot nagaHe. (dur. 40)

3abenexka: BaxxHo e fa nouncTBaTe pegoBHO AaTunumuTe 3a PUCK OT NagaHe. AKo AaTyuyuTe 3a pUck oT
nagaHe ca 3aMbpCceHu, poboTHT HE MOXe [a OTKpMBa MecTa C pasnuku BbB BUCOYMHATa Uiun cTbnbua.
ManonsBaiiTe YeTka C MeKM KocbMYeTa (Hanpumep YeTka 3a 3b0u) 3a OTCTpaHsBaHe Ha npaxa v Mbxa oT
NPeAHOTO KONENo M cTpaHnyHuTe konenua (dwr. 41).

3a fa nouncTuTe CTpaHMYHUTE YETKM, XBaHETE ' 3a KOCbMYeTaTa 1 ' usgbpnaiTe oT BarnoBeTe UM
(dur. 42).

OTcTpaHeTe KOCMUTE, MbXa U HALLKUTE OT Baria 1 OT CTpaHU4YHaTa YeTka C Meka YeTka (Hanpumep 4eTka
3a 3b6u) nnu kbpna (dur. 43).

MouucteTe oTBOpa 3a 3aCMyKBaHe C Meka YeTka (Hanp. YeTka 3a 3bbu) (dur. 44).

[MpoBepeTe CTpaHUYHWUTE YETKU U foNHATa YacT Ha poboTa 3a OCTpY NpeaMeTH, KOUTo MoraT Aa
noBpeasT noaa Bu.

[MopbyBaHe Ha akcecoapu

3a fa 3aKkynuTe akcecoapw Un pe3epBHU YacTu, nocetete www.shop.philips.com/service nnm ce
06bpHeTe kbM Balwms Tbproeel Ha Philips. MoxeTe cbLyo Taka Aa ce cebpxeTe ¢ LieHTbpa 3a o6cnyxBaHe
Ha notpebutenu Ha Philips BbB BawwaTa gbpkasa (3a JaHHW 3@ KOHTaKT BMXKTE NIMCTOBKAaTa C rapaHuusi 3a
Lisin CBAT).
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CmsHa

CwmsHa Ha chunTtbpa

CwmeHeTe unnTbpa, ako € MHOro 3aMbpceH Unu nospefeH. MoxeTte Aa nopbyaTte HOB pUNTbLP MO HOMeEp 3a
nopbyka FC8065. BuxTe ,M3npa3saHe n nouncTBaHe Ha KOHTENHepa 3a cMeT* B rnaea ,[lloyncreaHe n
noaapbXKKa“ 3a yka3aHusi Kak Aa n3sagute unTbpa OT KOHTEVHEpa 3a CMET U Kak Aa ro noctaBute obpaTtHo
B Hero.

CwmsaHa Ha CTPaHUYHUTE HYETKN

CMeHsITe CTpaHUYHUTE YETKW Cref U3BECTHO BpeMme, 3a a CY ocurypute 4obpo kayecTso Ha
NMoYncTBaHeTO.

3abenexka: BuHarn cMeHsiiTe CTpaHUYHUTE YETKM, KOraTo 3abenexuTe NpusHauy Ha U3HOCBaHE uUnu
nospega. NpenopbyBame CbLUO Taka Aa CMEHSITE U ABETE CTPAaHUYHWN YETKM MO €4HO U CbLLO BPEME.
MosxeTe ga nopbyaTe KOMNIEKT C ABE CTPAHUYHW YETKM U ABa omnTbpa nog Homep FC8067.

1 3apgacmenute CTPaHWYHUTE YEeTKW, XBaHeTe CTapuTe 3a KocbM4YeTaTa 1 ' u3gbpnanTe oT BanoBeTe UM.
2 HatucHete HoBUTE CTPaHNU4YHN YETKN BbpPXYy BanoBeTe.

CmsiHa Ha akymynaTtopHaTa 6atepus

AkymynaTopHaTa 6aTepusi MoXe Aa ce CMeHsi camo OT KBanuuLmMpaHu cepBuaHn TexHuUmM. 3aHeceTe
poGoTa B oTopu3npaH cepBuseH LeHTbp Ha Philips 3a cmsiHa Ha 6aTepusiTa ToraBa, KoraTo Tst BEYE HE MOXe
[a ce 3apexaa unu ce utolasa npekaneHo 6bLp3o. MoxeTe Aa HamepuTe AaHHUTE 3a KOHTaKT Ha LleHTbpa
3a obcnyxsaHe Ha notpebuTtenu Ha Philips BbB BaluaTa AbpxKaBa B IMCTOBKaTa C rapaHLms 3a Lisn CBsT.

CwmsiHa Ha BaTepuaTa Ha AUCTaHUMOHHOTO ynpaBneHune (FC8715,
FC8710, FC8705)

[uncTaHumoHHOTO ynpaBneHve pabotu ¢ nnocka 6atepusa CR2025. CmeHeTe 6aTepusita, koraTto poboTbT

BeYe He pearvpa npu HatuckaHe Ha GyTOHUTE Ha AUCTaHLMOHHOTO yrpaBneHue.

1 OOGbpHeTe ANCTaHUMOHHOTO yrpaBreHve Hagony. HatucHete 6yToHa 3a ocBoboxaaBaHe Ha Abpxava Ha
GaTepusita U B CbLLOTO BpEME NMITb3HETE AbpXKaya Ha 6aTepusita HaBbH OT AUCTaHLMOHHOTO yrpaBneHve
(®ur. 45).

2 W3Bapete n3toweHaTa b6aTtepumsi oT Abpxaya 1 noctaBeTe HoBa 6aTepus B Hero. Cnep ToBa Nib3HeTe
Obpxava Ha 6atepusita 06paTHO B AUCTaHLMOHHOTO yripaBnexue (dur. 46).

CbxpaHeHue

KoraTo nmaTe HamepeHve aa He usnonssarte poboTa 3a noBeye OT Mecel, HaTucHeTe ByToHa 3a cTapT/cTon
Ha poboTa 3a 3 cekyHAM, 3a Aa nocTaBuTe poboTa B pexmm Ha AbnOOoKO 3acnvMBaHe C Len 3awuTa Ha
HeroBaTta akymynaTtopHa 6aTtepusi. M3krtoyeTe oT KOHTaKkTa JOKUHI CTaHLUMATA, 3a Aa Ce NECTUN EHEPrus.

N3BaxgaHe Ha akymynaTtopHaTta 6atepus

MpepynpexaeHwne: N3BageTe akymynatopHata 6arepms camo Korato U3XBbprATe ypeaa.
YBepeTe ce, Ye GaTepusTa e u3ToleHa JoKpai, npean ga s ussaguTe.
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3a ga u3saaguTe akymynatopHarta 6atepus, cnegsaiiTe MHCTpyKUuunTe no-gony. Cbllo Taka MoxeTe Aa
3aHeceTe poboTa B 0OTOpM3VpaH cepBu3eH LeHTbp Ha Philips 3a n3saxgaHe Ha akymynatopHarta 6atepus.
CebpxeTe ce ¢ LieHTbpa 3a obenyxsaHe Ha noTpebutenu Ha Philips BbB BalaTa cTpaHa 3a agpeca Ha

cepsun3 61130 0o Bac.

1 CrapTtupaiite po6oTa OT HAKOEe MACTO B MOMELLEHNETO, @ He OT AOKUHI CTaHumATa.

2 OcraBeTe poboTa ga paboTn, AokaTo akymynatopHaTa 6atepusi ce U3npasHu, 3a Aa CTe CUrypHU, 4Ye Ts1 e
HambIIHO paspefeHa, Npeau Aa s U3BaanTe U Aa 9 U3XBbpnnTe.

3 PasBuiiTe BUHTOBETE Ha kanaka Ha oTaeneHuneTo 3a 6atepusita u ceaneTe kanaka (dur. 47).

N

MoBaurHeTe akymynaTtopHaTa 6atepus u s paskadeTe (Pur. 48).

5 3aHeceTe poboTa 1 akymynaTopHaTta 6aTepusi B MyHKT 3a CbOMpaHe Ha oTnagblmn OT eNEKTPUYECKU U

€JTeKTPOHHU NMPOAYKTU.

OTCTpaHﬂBaHe Ha HEN3MNPaBHOCTH

B Ta3n rmaBa ca 06006LeHn Han-4yectute NnpobnemMu, KOMTO MOXe [ia CpeLLHeTe Npy N3non3BaHe Ha ypeaa.
AKO He MOXeTe [a pa3pelunte npobnema ¢ NoMoLLTa Ha MHdopMaLuaTa No-Ao0sy, BMKTE CUCHKa C YeCTo
3agaBaHu BbNpocy Ha agpec www.philips.com/support unu ce cebpxete ¢ LieHTbpa 3a obcnyxsaHe Ha
notpebuTeny BbB BallaTa Abpxasa.

MpoGnem

Bb3amoxHa npnunHa

PeweHne

Po6oTbT He 3anoyBa aa
YNCTWU, KOraTto HAaTUCHa
OyToHa cTapT/cTon.

AkymynatopHarta 6atepus e
usToLLEHa.

3apepnete akymynaTtopHaTa batepus
(BwxTe rnaea ,lMNoagroToBka 3a ynotpeba“).

MankuaT xak e Bce oLle B
rHe3goTo Ha poboTa.

PoboTbT He paboTu CbC 3axpaHBaHe OT
enekTpuyeckata mpexa. Ton pabotu camo
CbC 3axpaHBaHe OT akymynaTopHara
6aTtepus. 3aToBa BUHArK U3knoysaniTe
afanTtepa oT poboTa 1 oT enekTpuyeckaTa
Mpexa npegm ynotpeba.

KnioubT Ha 3axpaHBaHETO He e
BbB BKIIOYEHO nonoxenue (1).

HaTtucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHETO BbB
BKIIOYEHO nonoxeHue. NoctaseTte poboTta
BbB BKIlOYEHaTa B KOHTaKTa JOKUHI
CTaHUMA UNW BKIIOYETE MASIKUS XXaK Ha
apanTtepa. Cnep HAKOMKO CeKyHau poboTsbT
n3gaBa 3BYKOB CUrHan v AUCHNesnT CBETBa.

Po6oTbT He pearupa,
KoraTo HaTUCHa HSKOW OT
GyTOHUTE.

IMocTtaBunu cTe kno4va Ha
3axpaHBaHETO B U3KITHOYEHO
MonoXeHue.

HaTucHeTe kntoya Ha 3axpaHBaHETO BbB
BKIOYEHO NonoxeHue. MNoctaeete po6oTa
BbB BKIII0YEHATa B KOHTAKTa JOKVHT
CTaHUMs UK BKIOYETE Markvsi Xak Ha
apantepa. Crieq HAKOMKO CeKyHaM poboTbT
n3gaBa 3BYKOB CUrHasn v AMCNNEsT CBETBA.

PoGoTbT He MoXe Aa Hamepu
OOKUHI cTaHuuaTa n 6atepusita
e naTolyeHa.

MocTaBeTe po6oTa BLB BKOYEHATa B
KOHTaKTa JOKWUHI CTaHLVWS UIW BKIOYETE
Markusi xak Ha aganTtepa. Crniesl HSKONKO
CeKyHau po6oTbT M3aaBa 3BYKOB CUrHam u
AucnnesT cBeTBa.
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Mpo6nem

Bb3amoxHa npuymHa
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PeweHne

MpegynpeautenHusaT
UHZMKaTop MuUra 6bp30.

EfnHo unu n asete konenua ca
3acefHanu.

MocTaseTe kntova Ha 3axpaHBaHETO B
N3KINKYEHO NOJOXEeHNe. OTCTpaHeTe MbXa,
KOCMWUTE, HULLK1TE Unn kabenute, KOUTO ca
Ce onnenn OKoso OKa4BaHETOo Ha
Konenuarta.

EpnHa unu n aBete veTkn ca
3aceHanu.

MouncTeTe CTpaHNYHNTE YETKU (BUXKTE
rnaea ,loyncTBaHe 1 nogapbxka“).

[OpHUAT Kanak He e nocTaBeH
nnu e 3aTBOpPEH HenpasuIlHO.

KoraTto ropHUsT kanak He e NocTaBeH Unu
He e 3aTBOPEH MpaBUIIHO, POGOTHLT He
pa6oTu. MNMocTaBeTe NpaBUIHO FOPHUSA
Kanak Bbpxy poGoTa.

Mpennasutenar e 3acegHan.

HaTucHeTe GyToHa cTapT/cTon.
MoeaurHeTe po6oTa, Taka Ye
npeanasutensT ga ce ocsoboau.
MocTtaBeTe po6oTa Ha U3BECTHO
pascTosiHMe OT NPenATCTBUETO U
HaTucHeTe GyToHa cTapT/cTon, 3a Aa
NPOABITKN YNCTEHETO.

Po6oTbT e 6un BaurHat, AokaTo
e nouucTearn.

HaTucHeTte 6yToHa ctapt/cTon. [NocTtaBeTe
poboTa Ha noga. Cnef ToBa HaTUCHETE
©6yToHa cTapT/cTon, 3a Aa NPoabIKA
UYNCTEHETO.

Po6oTbT He noyncTea
nobpe.

KocbMyeTaTa Ha egHaTa unm Ha
ABeTe CTpaHU4YHU YeTKU ca
N3KPUBEHU UNN NperbHaTn.

HakucHeTe yeTkaTa unv YeTkuTe B Tonna
BOAA 3a U3BECTHO Bpeme. AKO TOBa He
Bb3CTAHOBW MNpaBunHaTa gopmMa Ha
KOCbM4YeTaTa, CMEHETE CTPaHUYHUTE YETKU
(BmxTe rnaea ,CmsHa").

dUNTBLPBLT B KOHTEHEPa 3a
CMeT e 3aMbpPCeH.

Mounctete unTbpa B KOHTENHEpPa 3a
CMET C Kbprna unu 4yeTka 3a 3bbum ¢ Mek
KocbM. MoxeTe CbLLO Taka Aa NoyncTuTe
dunTbpa 1 KOHTEHepa 3a CMeT C
0o6vKHOBEHA NpaxocMyKayka Ha Hucka
HacTpolka Ha CMyKaTefiHaTa MOLLHOCT.

AKO 134EeTKBAHETO UNN N3CMYKBaAHETO HE €
AOCTaTb4HO 3a NOYNCTBaHe Ha CbVIJ'IT'bpa,
cMmeHeTe ro ¢ HoB. CbBeTBame BM Aa
CMeHATe CbVIJ'IT'bpa NoHe BEeHBX roguLLIHO.

OTBOpPBT 32 3aCMyKBaHe Ha
OBbHOTO Ha KOHTENHepa 3a CMeT
€ 3arnyLueH.

MouncTeTe oTBOpa 3a 3aCMyKBaHe (BUXTe
rnaea ,[loyncTBaHe n nogapbxkka“).

MpeaHoTo Konenue e GrokMpaHo
OT KOCMM UMK ApYyry OTNagbLy.

MouncTeTe NpegHOTO Konenue (BuxTe
rnaea ,[louncTBaHe 1 nogapbxkka“).
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Mpo6nem

Bb3amoxHa npuymHa

PeweHne

Po60oTbT nouncTea MHOMO TbMHa
UMK fTbCKaBa NOBBbPXHOCT, KOETO
3afelicTBa AaTtumumTe 3a pUck ot
nagaxe. Mopaau ToBa poGOTLT
ce ABWXU Mo Heobu4yaeH HaumH.

HatucHeTe GyToHa cTapT/cTon v crneg
TOBa npemecTteTe poboTa BbpXy y4acTbk
OT noga, KOWTO e C No-CBeTb UBAT. AKO
npobnembT NpoabiKaea Aa ce nosissea
npu NO-CBETNN y4acTbLM OT noaa,
nocetete www.philips.com/support unm
ce cBbpxeTe ¢ LleHTbpa 3a obenyxsaHe
Ha noTpebuTenu BbLB BallaTa cTpaHa.

Po6oTbT nouncTea nofd, KOWTo
OTpassiBa CUMHO ClibHYeBaTa
ceeTnuHa. Toea 3agencTea
[atynyuTe 3a pUck oT NagaHe u
po6OoTHLT Ce ABWKM MO
Heobu4aeH HauuH.

CI'chHeTe 3aBecuTe, 3a aa nsonuparte
nomMelleHneTo OT CibHYeBaTa CBEeT/INHA.
MoxeTe cbLo Taka Aa 3anovHeTe
NOYNCTBAHETO, KOraTo CnbH4YeBaTa
CBETJIHa He € TOJIKOBa CUIHa.

AkymynaTopHaTta 6atepus
He MOXe NoBeye Ja ce
3apexaa unu ce naTollasa
npekaneHo 6bp3o.

AkymynaTopHaTta 6aTtepusi e
“3yepnana nonesHusi Cu KUBOT.

3aHeceTe akymynatopHaTta 6aTepusi B
cepBu3eH LUeHTbp Ha Philips 3a cmsiHa
(BmxTe rnaea ,CmsHa").

FC8715, FC8710, FC8705:
BatepusaTa Ha
AVCTaHLUMOHHOTO
ynpasneHue ce usTtowiasa
TBbpAe 6bp30.

Moxxe 61 He cTe NoCTaBUIMn
npaBunHus Tun 6atepust.

3a AVMCTaHUMOHHOTO yrnpaBneHue Bu
TpsibBa nnocka 6atepuss CR2025. Ako
npobnembT NpoAbiKaea, noceTeTe
www.philips.com/support nnm ce
cebpxeTe ¢ LleHTbpa 3a obcnyxBaHe Ha
noTpebuTenu BLB BallaTta cTpaHa.

Po6GoTbT ce aBuxmn
KpbroobpasHo.

Po6oTHT € B pexum Ha
NoOYNCTBaHE Ha NeTHa.

ToBa e HopmarnHo noeegeHue. PexuvbT 3a
NnoyMcTBaHe Ha NeTHa MoXe fa ce
aKkTuBMpa, koraTo 6bAe OTKPUTO CUITHO
3aMbpcsiBaHe Ha nNoaa, 3a Aa ce NoyncTu
OCHOBHO. ToM e CbLLO Taka 4acT oT
aBTOMAaTWMYHUS PEXKMM Ha NMOYMCTBAHE.
Cnepn okono MUHyTa poGoTbT
Bb3CTAHOBSIBa HOpPMasiHaTa Cu CXema Ha
noyncTBaHe. MoxeTe fja crnpeTe pexvuma
Ha NOYMCTBAHE Ha NeTHa U kaTo nsbepeTe
OPYr PeXMM Ha noyncTeaHe oT
OVUCTaHUMOHHOTO yrpaBrieHue.

FC8715, FC8710, FC8705: MoxeTe aoa
crpeTe pexyuMa Ha NoYMCTBaHe Ha neTHa u
KaTo n3bepeTe ApYr PEXUM Ha NOYMCTBaHE
OT AUCTaHLMOHHOTO YNpaBreHue.

Po6oTbT He MOXe aa
HaMepW OOKUHT CTaHuuATa.

Hsama goctaTbyHO MSCTO 3a
poboTa fa ce NnpuaBwku 4o
OOKVHT CTaHuusATa.

OnvuTanTe ce fa HamepuTe ApPYro MsiCcTo 3a
OOKUHT cTaHuusTa. Buxre ,MoHTUpaHe Ha
OOKUHI cTaHuusTa" B rnaea ,lMogrotoBka
3a ynoTpeba“.

Po60oTbT NpoabikaBa akTUBHO
[a Tbpcu.

OcTaBeTe Ha poboTta okorno 20 MUHYTH, 3a
[a ce BbpHe A0 AOKWHI CTaHuusTa.
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Po6oTbT He e cTapTupaH oT AKO uckate poGOTHLT Aa ce BbpHe 40
LOKVHI CTaHuusiTa. LOKVHT CTaHUmMsiITa cres noyncTeaxe,
cTapTupaiiTe ro oT Hesl.
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BBepeHune

BBegeHune

Mo3gpaensiem ¢ nokynkon npogykumm Philips! YTobbl Bocnonb3oBaTbcs BCEMU NpenMyLLecTBamm
nopaepxku Philips, 3apeructpupyiite nsgenue Ha Be6-cavite www.philips.com/welcome.

Ob6Luee onucaHne

BepxHsas kpblLLka

Pyuka kpbIlwku nbinecbopHmka
Kpbliwka nbinecbopHuka
dunbTp

Meinec6opHuk

BeHTunatop

Bamnep

HaTtuunk gok-cTaHuum

KHonka «CtapT/cTon» (ans 3anycka unv octaHoBkM poboTa-nbinecoca)
10 Oncnnewn

11 MNMepepHee koneco

12 Banbl onst 60KOBbIX LLETOK

13 JaTtymkm nepenaga BbICOT

14 Koneca

15 BcacbliBatoLyee oTBepcTme

16 BokoBble LWeTkn

17 DepxaTtenb anemMeHTa nuTaHns
18 MynbT AncTaHumoHHoro ynpasnenus (FC8715, FC8710, FC8705)
19 ManeHbkui tekep

20 Apantep

21 Jok-cTaHums

OoONOYULAN WN —

Avcnnen n nynbT AUCTAaHLUWUOHHOIO yrpaseHus

Oucnnen (Puc. 2):

1 TMpeaynpexaatowmn nHankaTop

2 WHpukatop «Ctapt/cTon»

3 WHpukaTtop 3anonHeHus nbinecbopHuka
MynbT gucTaHumoHHoro ynpaenexus (Puc. 3):
1 KHonku HaBuraumm un kHonka «CtapTt/cTon»
2 KHonka nogknioyeHus K AoK-CTaHumum

3 KHonka BpemeHu y6opku

4 KHonku pexuma y6opku

[MpuHUMN paboTel poboTa-nbiriecoca

O6nacTtu npumeHeHust poboTa-nbinecoca

P0o6OT-NbINECOC OCHALLEH NONE3HBIMU (DYHKUMSIMM, Griarofapsi KOTOPbIM MOXHO BbINOMHUTL KAYECTBEHHYIO
yGOpKy NOMoB B JOME.

Po6oT-nbiNecoc naeanbHo NoAXoAUT ANs yOopKy TBEPAbIX HAMOMbHbLIX NMOKPLITUIA: NAapKeTa, NUTKA UMK
nuHoneyma. Mpu y6opke MArkMx HanosibHbIX NOKPLITUIA, HANPUMEP KOBPOB MW KOBPOBbIX MOKPLITUIA, MOTYT

Pycckuin
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BO3HWKHYTb TPyAHOCTW. Ecnu po6oT-nbinecoc ucnonb3yeTcs Ans y6opku KOBPOBbIX MOKPLITUA MW KOBPOB,
nepBoe BpeMsi NoHabnogarTe 3a ero pabotoin, Momumo aToro, 3a po6oTOM-NbINECOCOM HEOOXOAUMO
CNeauTb, ECAN OH UCMONb3YeTCs AN1K OYUCTKU O4EHb TEMHOIO UK GNECTSILLEero )XecTKoro nona.

®dyHKunm poboTa-nbinecoca

Cucrema oumcTKM

Po6oT-nbinecoc ocHalleH 2-CTyrneH4YaTol CUCTEMOWN 04UCTKU, KoTopasi adheKTUBHO cnpaBnseTcs ¢

ybopkon nonos.

- [Be 6okoBble LLETKN NoMoraloT cobpaThb Nbifb B yriax U BAOMNb CTEH, @ Takke yaansT NpUnmnyo
rpsi3b, Hanpaensisi ee K BcacbiBatollemy oTBepcTuio (Puc. 4).

- Bnarogapsi MoLHO cue BcacbiBaHUS po6OT-Nblecoc cobupaeT Cyxyto rpsidb, KOTopasi nonagaeT Yepes
BcacblBatoLLee oTBepcTMe B nbinecbopHuk (Puc. 5).

[Nporpammsl y6opku

B aBTOMaTMYEeCKOM pexume y6opku poboT-nblnecoc aBToOMaTUYECKU NPUMEHSIET 3aaHHY0

nocnefoBaTesibHOCTb NPorpaMmM YGOpKM Ans ONTUManbHOW OYUCTKM BCEX 30H NOMeLLeHUs. McnonbayoTcs

cnepgyoLime nporpaMmmMbl y6opKu:

1 Z-nporpamma, unu suraar (Puc. 6)

2 [MpoussonbHas nporpamma (Puc. 7)

3 [Mporpamma «Bponb cten» (Puc. 8)

4 Tporpamma To4eyHomn oumnctku (Puc. 9)

B aBTOMaTMYeckom pexume yoopku poGoT-NbINIECOC NPUMEHSIET 3TU NPOrpaMmbl B (OUKCUPOBAHHOM

nocnegoBaTenbHOCTU: Z-NporpamMmma, Npoun3BosibHas nporpaMmma, nporpamma «Baonb cteH» n nporpamma

TOYEYHOWN OYNCTKW.

3aBepLUMB BbINOMHEHWE 3TOW NOCNEA0BATENBLHOCTM NPOrpamM, poboT-MbiNecoc CHoBa HauMHaeT paboTaTb

no Z-nporpaMme, a 3aTeM NOBTOPSIET BCE NPOrpamMmbl B TOV e NOCeaoBaTeNbHOCTH, MOKa HE pa3psanTcst

aKKyMynsTop Unu noka poGoT-NbINIECOC HE BbIKIYAT BPYYHYHO.

Mpumevanue (FC8715, FC8710, FC8705). MoxHOo Takke 0TAENbHO BblibpaTh No6oN pexum, Haxas
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha nynbTe Y. [lononHuTenbHbIE CBEAEHNS CM. B rnaBe «/cnonb3oBaHne
poboTta-nbinecocay, B pasgene «Pexunmbl yoopku.

Kak po6oT-nbiniecoc pacno3HaeT nepenagbl BbICOT

PoboT-nbinecoc ocHalleH Tpemst JaTymkaMu nepenaga BbICOT, PACMONOXEHHBIMU Ha €ro HDKHEN CTOPOHE.
C nomoLLbio 3TUX AAaTYNKOB POBOT-MbINECOC pacno3HaeT nepenaabl BbICOT (Hanpumep, NecTHULbI) 1
nsberaert ux.

MpumeyaHne. Po6oT-MbINecoc MoXeT NepemMeLLaTbCs PSAOM C OTIMYAIOLLMMCS MO BbICOTE OT nona
06BbEKTOM, MOCKOIBbKY (PPOHTAasbHbLIN AaTYMK Nepenaga BbICOT pacronoXxeH 3a 6amnepom.

BHumaHue! B HEKOTOpPbIX Cryvasx A4aTyuku nepenana BbICOT MOTYT He OOHaPYXUTb NECTHULLY Unu ApYroi
nepenag, BbICOT B HYXXHbIi MOMEHT. [03ToMy Bbl AOMKHbI BHUMATENBHO CneanTh 3a po60TOM-MbIIECOCOM
npy NEPBOM WCMONb30BaHWUN 1 Npy yBopKe psioM € NECTHULIEH unu ApyrMm nepenagom BbicoT. PerynsipHo
ouuLLaiTe AaTuMKkK nepenaga BbiCOT, YTOObI pOBOT-MbINECOC BCErAa AOMKHLIM 06pa3omM pacnosHaBan
nepenagpl BbICOT (MHCTPYKUMKM cM. B rnaBe «Ouunctka n obcnyxmaHues).
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[Mepen nepBbIM UCMONb30BaAHNEM

lNepen nepBbIM NCNOMBb30BaHUEM

1 Pacnakyvite O0KOBbIE LLETKN U MONOXMUTE pOOOT-MNbINECOC HA CTON UMW Ha MO BBEPX AHOM.
2 HapeHbTe GokoBble LLETKM Ha Banbl Ha HWKHeN Yactn poboTta-neinecoca (Puc. 10).

MpumeyaHue. Y6eguTech, YTo GOKOBbIE LLETKM HAAEXHO 3adhUKCUpOBaHsbI. MpkmMUTE UX K Bany 40
Lernyka.

YpaneHue 3alUTHOrO dpnblka C nynbTta ANCTaHUMOHHOIoO
yrnpaBlieHuns

370 OTHOCKTCA TONbKO K Mogenam FC8715, FC8710, FC8705.

B nynbTe aMcTaHUMoHHOro ynpasneHns yctaHoBMeHa kpyrnas nrnockas 6atapes CR2025. Ota 6atapes
MOKPbITa 3aLLUTHLIM APMLIKOM, KOTOPLIN HEOBXOANMO YAanuUTb Nepes UCNonNb30BaHNEM.

1 W3BnekuTe 3alMTHbIN Spnbik U3 oTceka anst 6atapeu B nynste (Puc. 11) AMCTaHLUMOHHOIO yrpaBneHus.

Tenepb nynbT ANCTaHUMOHHOIO yrnpasJieHUA roToOB K UCMOJTb30BaHUIO.

MoarotoBka npubopa k paboTe

YcTaHoBKa JOK-CTaHLMn

1 TogknounTe ManeHbKUI LITeKep aganTtepa K rHe3fy Ha OoK-cTaHumm (1) u BcTaBbTe aganTtep B
anekTpuyeckyto poseTky (2) (Puc. 12).
2 Pa3mecTuTe OOK-CTaHLUK0 Ha rOpUM30HTarIbHOM, POBHOM y4acTKe Mofia y CTEHbI.

MpumeyaHue. Y6egutech, 4to Ha pacctosiHum 80 cm cnepeau ot gok-ctaHuum (Puc. 13), 30 cm cnpasa u
100 cm cneBa HeT NPensTCTBUN UNW Nepenagos BbICOT.

Ba)kHoe npumeydaHue. pexxum rnybokoro cHa

B pexwume rny6okoro cHa po6oT-MbINECOC HE pearnpyeT Ha HaxaTusi KHOMOK. YTo6bl CHOBa BKITHOUUTL

po6oT-NbINecoc, HaxoasiLLUIACS B pexume rnybokoro cHa:

1 Haxmute kHormky «CTapT/cTon» Ha poboTe-rbinecoce, 4To6bl NepeBecTy poGOT-MNbINECOC U3 pexuMa
rny6oKoro cHa B pexvm OXnaaHus.

2 Haxmute kHomky «CTapT/cTon» Ha poboTe-rblinecoce Unm nyrbTe AUCTaHLMOHHOMO YNpaBreHusl, 4Tobbl
3anycTuTb poboT-nbinecoc.

3 Ecnu po6oT-nbinecoc He HauYMHaeT yGopKy, MOMECTUTE ero Ha NOAKITIOYEHHYIO K CETU JOK-CTaHLMIo ANs
3apaaKku akkymynsitopa.

Po6oT-nbinecoc nepexoauT B pexum rinyboKoro cHa, ecrnv Haxarb U yaepKuBaTb KHOMKy «CTapTt/cTon» B

TeuyeHue 3 cekyHa. OH MOXET Takke NepeiTy B pexum rnyGoKoro cHa npu NonHOM paspsiie akkymynsitopa.

Hanpumep, akkymynsiTop MOXeT NONHOCTbI0 PaspsanTbCs, eCnv poboT-MbNIECOC HE MOXET HalTH CBOKO AOK-

CTaHLmIo.

MpumeyaHne. Henb3s BbIBECTU POGOT-NbINECOC U3 pexmma rnyboKoro cHa ¢ MOMOLLbH KHOMKM
«CTapT/cTon» Ha NynbTe AUCTaHLMOHHOrO ynpaeneHus. CnefyeT HaxaTb KHOMKY BKIOYEHNS/BbIKIMIOYEHNS
Ha po6oTe-nbinecoce.
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3apsigka

- TMpu nepBoii 3apsaake, a Takke NpuU 3apsiaKe NOTHOCTbIO Pa3pPsKEHHOTO akkymynsTopa po6oTa-nbinecoca
Bpema NMoSIHOM 3apsAOKu coCTaBnAaeT YeTblpe Yaca.

- Tpu NONHOCTbIO 3apsPKEHHOM aKKyMynaTope poboT-MNbINECOC MOXET HauyaTb yOOpKy.

- 3apsigka poboTa-nblnecoca BO3MOXHA TONbKO Ha JOK-CTaHLMU.

3apsiaka Ha AOK-CTaHUmu

1 Haxmute kHomky «CTapT/cTon» Ha kopnyce poboTa-nbinecoca.

2 [lomectute poboT-MbINecoc Ha NOAKMIYEHHYIO K ceTU AOK-CTaHumio (Puc. 14).

3 WHagukatop «CtapTt/cTon» HayHeT MmegneHHo muratb (Puc. 15).

4 Korpa akkymynsitTop 6yfeT NOnNHOCTBIO 3apsikeH, nHamkaTop «CTapT/CTon» HaYHEeT CBETUTLCS, HE Murast
(Puc. 16).

ABTOMaTMyeckas 3apsaka Bo Bpems ybopku

1 o 3aBepLueHnn yOOpKN UK Koraa B akkyMynsiTope ocTanoch Tonbko 15 % 3apsaa, poboT-nbinecoc
aBTOMaTMYECKM ULLIET AOK-CTaHLMIO ANs noasapsakvi. Bo Bpems noncka fok-CTaHUMM MHAMKaTOP
«CtapT/cTon» beicTpo muraet (Puc. 18).

2 Korga akkymynatop 6yaeT NonHOCTBIO 3apshkeH, uHaukatop «CTapT/cTon» Ha4YHEeT CBETUTBLCSA, HE MUras.

MpumeyaHue. Po6oT-MblNecoc OCyLLEeCTBSET aBTOMaTUYECKUI MOMCK AOK-CTaHLMM TOSLKO B CriyYae, ecnm
ybopka Havanacb ¢ AOK-CTaHLUW.

nOD,FOTOBKa noMeLweHna K y6opKe
Mepen ybopkon ybepute ¢ nona Bce He3akpenneHHble n xpynkune oovekTsl (Puc. 20),
a Takke kabenu, NpoBoAa U LLHYPbI.

kcnnyaTtaumsa poboTta-nbinecoca

Hayano n okoH4aHne pa6OTbI

1 Haxmwure kHonky «CTapTt/cTon».

- MoxHo ncnonb3oBaTh KHoMKy «CTapT/cTon» Ha kopnyce poboTta-nbinecoca (Puc. 21)
- FC8715, FC8710, FC8705: unu Ha nynbTe AUCTaHUMOHHOro ynpasnenus (Puc. 22).

2 Wupukatop «CTapT/cTon» 3aroputcs, U poboT-nbinecoc HavyHeT y6opky (Puc. 16).

3 Y6opka 6yaeT BbINOMHATLCS B aBTOMATUYECKOM peXuMe A0 TeX Nop, noka akkymynstop poboTta-
nbifiecoca He paspsautcs. B aBTomaTtnyeckom pexume y6opku poboT-nbinecoc noBTopsieT
nocnefoBaTenibHOCTbL NPorpamMmM YGopku: Z-nporpamMmMy, NPOn3BOSIbHYO Nporpammy, nporpammy «Baons
CTEH» 1 Nporpammy TouyeyHou ounctkm (Puc. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

MpumeyaHne. YTobbl BbIGpaTh OTAENBHLIN PEXMUM, HAXXMUTE COOTBETCTBYIOLLIYIO KHOTMKY Ha NynbTe
OUCTaHUMOHHOTO yrpaBneHus. [lononHnTenbHble CBeAEHUS CM. B pasaene «Bbibop pexuma yoopku».

4 Korpga akkyMynsiTop paspsbkeH, nHgnkatop «CtapT/cTon» HauMHaeT muraTb U poboT-NbINecoc neT AoK-
cTaHumio ansa noasapsgkv (Puc. 18).

5 HaxaTtnem kHonku «CTapT/cTon» Takke MOXHO NPUOCTAHOBUTL MM NMOJTHOCTLIO NPeKpaTTL YOOpKy.
Ecnu npy noBTOpHOM HaxaTtum kHonku «CTapT/cTon» ypoBeHb 3apsiaa akkyMmynsiTopa fOCTaTO4YHO BbICOK,
po6oT-nblfiecoc npogomkaeT ybopKy B aBTOMATUYECKOM pexunme.
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6 FC8715, FC8710, FC8705: YTo6bl pob0T-MNblNecoc BEPHYNCst Ha OOK-CTaHLUMIO Npexae, YeM paspsamTcs
aKKyMYMATOpP, HAXXMUTE KHOMKY MOAKMIOYEHNS K [OK-CTaHLMKN Ha NynbTe AUCTAHLNOHHOIO yrpaBneHns
(Puc. 24).

WHauvkaTop «CTapT/cTon» HauuHaeT MuraTb U poBGOoT-NbINECcOoC ULLET AOK-CTaHLMIO AN noA3apsaku
(Pwnc. 18).

MpumeyaHue. Ecnv po6oT-nbinecoc 6bin 3anyLeH He OT AOK-CTaHLUuK, OH He ByaeT aBToMaTU4ecku
nckaTb ee, Koraa akkymynsaTop paspsauTcs.

FC8715, FC8710, FC8705: Ecnu ypoBeHb 3apsaa akkymysTopa AOCTaTOYHO BbICOK, TO pobOT-MbINecoc
MO>XHO BEPHYTb K AIOK-CTaHLUMK, HaXaB KHOMKY MOAKMIOYEHNS K AOK-CTaHLUMMN Ha NynbTe AUCTaHLMNOHHOMO
ynpaBneHusi. Ecnv akkymynstop NonHOCTbO paspsikeH, poboT-nblnecoc HE06X0AMMO NOCTaBUTb Ha OOK-
CTaHLMIO BPYYHYHO.

YnpaBneHue OoK-CcTaHuuen

Ha fgok-cTaHumm ecTb ABe KHOMKM, C NMOMOLLbH0 KOTOPbIX MOXHO YNpaensiTe POGOTOM-MbINECOCOM.

KHomnka «Y6opka nocae 3apsaakmy

Ecnu HaxkaTb KHOMKy «YBopka nocrne 3apsakuy» Ha AOK-CTaHUuM BO BpeMs 3apsaku poboTa-nbinecoca,
po6oT-nblnecoc NPUCTYNUT K yBopke, Kak TONbKO akkyMynsaTop ByaeT nonHocTbio 3apsikeH (Puc. 26).
KHorka «24 vaca»

Ecnun HaxaTb KHOMKY «24 Yaca» Ha JOK-CTaHLuW, CTaHUMA HaYHeT obpaTHbIii 0T4YeT 24 yacoB A0
cnepytoLlen ybopku. Mo 3aBeplueHnn obpaTHOro otcyeTa poboT-MNblNecoc Ha4YHET YOOPKY M NPOJOIMKUT ee
[0 Tex Mnop, Noka akkyMynsitop He pa3psgutcs. 3atem poboT-nbiNnecoc aBToMaTUYEeCKM BEPHETCS Ha JOK-
cTaHumo Ans nogsapsiaku (Puc. 27).

Bbibop pexuma ydopku

BbiGop pexunma ybopku BO3MOXEH TOMBKO € NynbTa AUCTaHUMOHHOro ynpasnexus (FC8715, FC8710,
FC8705). Momnmo aBTOMaTMYECKOrO pexnmMa y6opky AaHHbI poboT-Mblnecoc NogaepXMBaeT YeTbipe
OTAENbHBIX pexuma yoopku, Kaxxapblii N3 KOTOPbIX MOXHO aKTMBUPOBAaTb COOTBETCTBYHOLLEN KHOMKOM Ha
nynbTe AUCTaHLMOHHOTO yrpaBfieHus.

Z-nporpamma

Ecnu BkntoyeHa Z-nporpamma, poboT-MbIiNecoc nepemMeLlaeTcsi o KoMHaTe Z-06pasHbiMy ABVDKEHUSMU.
Ota nporpamMmMa npegHasHayeHa Anst O4UCTKM KpYnHbIX ydacTkoB (Puc. 28).

['lpon3BOAbHas Mporpamma

B atom pexume poboT-nbinecoc npon3BoauT y6opKy NOMELLIEHWS, COBEpLIas NPOU3BOSIbHbIE NEPEMELLEHNS
no npsiMowi n kpect-HakpecT (Puc. 29).

[Nporpamma «Baoab cTeH

B aTom pexume poboT-nbinecoc nepeasuraeTcs BAoONb CTeH, obecneynBas bonee TwjarensHyto yoopky
(Puc. 30) gaHHoro yyacTtka nomeLleHus.

[Nporpamma ToueuHom yoopKm

B atom pexume poboT-nbinecoc Npon3BorbHO NepemMeLlaeTcs No HeGoMbLLIOMY YYacTKy nona, YTobbl
TwarensHo (Puc. 31) ero ouncTuThb.

Mpumeyarme. MNporpamma, BbIOpaHHasA BPYYHYHO, BbIMOMHAETCS TOMbKO HECKONBbKO MUHYT. 3aTtem poboT-
MbINECOC NepeknoYaeTca B aBTOMATUYECKNI PeXUM yBOopKu.
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Py4yHoe ynpaBneHue

MoxkHO ynpaBnsiTb po60TOM-NbINIECOCOM BPYYHYHO C MOMOLLbHO KHOMOK Ha NynbTe AUCTaHLUOHHOMO

ynpaenexus (FC8715, FC8710, FC8705).

1 [ns ynpaBneHus nepeasmxeHneM poboTa-nblnecoca no nomelleHuto (Puc. 32) ncnonb3ymnte KHOMKK CO
CcTpenkamu BBEPX, BHW3, BNIEBO U BNPaBO PSiAOM C KHOMKoN «CTapT/CTon» Ha NynbTe ANCTaHUMOHHOIO
ynpaBneHus.

I'Ipmmeanme, Cobnioparite OCTOPOXHOCTb, KOrga ynpasnderte p06OTOM*I'IbIJ'IeCOCOM BPY4HYH pAaaom C
nepenagamu BbICOT U NIECTHULLAMMW.

MpumeyaHue. PyHKUMS Nbinecoca 1 6okoBbIe WeTKM paboTatoT, TONbKO Koraa poboT-nbinecoc eaet
Bneped. KHoMkn nepemelleHnsa BNEBO, BNPABO W Ha3aj NpefHa3HayeHbl UCKMIOYMTENbHO ANA HaBuraumm.

C nomoLLbto KHOMKN BPEMEHM YOOPKM Ha NyNbTe ANCTAHLMOHHOMO
yrnpaBneHusi

FC8715, FC8710, FC8700: YTo6bl poboT-NbINECcOC BbINOMHSN YOOPKY B TeYeHUe 35 MUHYT, HAXXMUTE KHOMKY
BpeMeHn yOopKn Ha NynbTe ANCTaHLMOHHOIO ynpasneHus. [10 okoHYaHnM BpemeHn yoopku poboT-nbinecoc
octaHosuTcs (Puc. 33).

CurHansl 1 nx 3Ha4eHme

P0o6OT-NbINECOC OCHALLEH AMCMNIEEM C TPEMS MHAMKAaTOPaMU: NpeayrnpexaatoLLmM MHOMKATOPOM,
nHgvkaTopom «CTapT/CTon» U MHANKATOPOM 3anonHeHust NblnecbopHrka. 3HayeHne aTUX cUrHanos
npeAcTaBrieHo B TabnuLe Huxe.

Curnan

3HauyeHune

NHavkaTop «CTapT/cTon» CBETUTCS, He MUras.

Po6oT-nbinecoc rotos k ybopke.

WHaunkatop «CTapT/cTon» MeanieHHO MUraer.

Po6oT-nbinecoc 3a pAKaeTca.

MuagukaTtop «CrtapT/cTon» 6bICTPO MUraer.

PoGOT-NbINecoc MLeT AOK-CTaHLuio.

AKKYMYNSTOp poboTa-nbinecoca paspsikeH.

CeeTutcsa WHOWKATOpP 3anofiHEeHUA I'IbIJ'IeC60pHI/IKa.

MbiNec6opHUK 3aMonHeH.

CBeTuTCA NpeaynpexaatoLmin UHAnKaTop.

Bbl nogHsnu paboTatowuii poboT-nbinecoc.

3aknuHuno bamnep poboTa-neinecoca.

3aknMHUNo Koneco nnu GoKoBYyHO LLETKY.

BerHﬂﬂ KpbILLKa OTCYTCTBYET UMK yCTaHOBJIEHa
HenpaBUIbHO.

PoboTy-nbinecocy He yaaeTcs HaWTU AOK-CTaHUMIO.

YnpaBneHue ¢ NOMOLLbHO XIT0MKa

YnpasneHve ¢ NOMOLLbIO XS10MnKa aAKTUBUPYETCA, Koraa pOGOT—I‘IbIJ‘IeCOC nepexoauT B CNSALLWIA PEXUM B

creayroLmnx cuTyaLmsix:
- ecnu y6opka OCTaHOBNEHa M13-3a OLIMGKY;

- eCNu 3anporpaMMmpoBaHO KOPOTKOe BpeMsi yGOpKY;

- €Cnv eMy He y[aeTcs HalTu CBOK AOK-CTaHLMo B TedeHne 20 MUHYT
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Ecnu Bbl He BuAnTE poboT-MbINECOC, €ro MOXHO HAWTW, XJNOMHYB B nagown. Po6oT-nbinecoc oTBeTUT
3BYKOBbIM CUrHarIoM 1 NOACBETKOM BCEX 3HAYKOB Ha Aucnnee.

OuuncTka n yxon,

YpoaneHue mycopa n o4McTka nbinecbopHmka

Ecnu nHamkaTop 3anonHeHus nbinecbopHnka poBHO CBETUTCS, NblNeCOOPHUK HEOBXOANMO OMOPOXHUTL U
OYUCTUTb.

1 CHumute Kpblwky (Puc. 34).

2 [loTaHWTE 3a PYYKY KPbILLKM NblnecOopHrKa 1 n3Bnekute nbinecbopHuk n3 ero otceka (Puc. 35).

Mpumeyarve. 3Bnekas nnu ycraHaBnmeasi NbiniecOOpHUK, ByabTe OCTOPOXHbBI, HE MOBPeaUTe NonacTu
BEHTUNATOPA.

3 OCTOPOXHO CHUMUTE KPbILKY ¢ nbinecbopHuka (1) n ussnekute punstp (2) (Puc. 36).

4 BbITpsicute nbinecGopHUK Hag MyCcopHbIM BeApoM. OuncTUTE PUNBTP U BHYTPEHHIO NOBEPXHOCTH
oTceKa Ans Nbiny TKaHbI MY 3yOHOM LLLETKOW C MATKOW LLETUHON. Takke 04MCcTUTE BCachkiBalllee
OTBEPCTUE B HWKHEN YacTu nbinecbopHuka (Puc. 37).

BHumaHue! MbinecGopHUK U (UnbTP HEeMb3s O4NLLATb C MOMOLLbIO BOABI UMW MbITb B MOCYAOMOEYHOM
MaLlvHe.

5 CHoBa ycTaHoBuTe hunbTp B nbinec6opHuk (1). 3atem HakpoliTe nbinecbopHuk (2) (Puc. 38) KpbILLKOMA.
6 CHoBa ycTaHOBUTE MbINIeCOOPHMK B €ro OTCEK U 3aKPOWTE BEPXHIOK KPbILLKY poboTa-nbinecoca (Puc. 39).

BHumanne! Cnepute 3a Tem, 4Tobbl B NbinecbopHuKke Bceraa obin ycraHoBneH unstp. Micnonbays
po6oT-nbiiecoc 6e3 unbTpa B NbieCO0PHUKE, MOXHO NOBPEAUTL ABUraTesb.

OuncTka poboTa-nbinecoca

YTto6bl nopgaepxuBaTh Ka4ecTBO YOOPKM Ha AOHKHOM YPOBHE, HEOOX0AUMO BpeMsl OT BpEMEHM oumnLLaTh

AaTyuku nepenaga BbICOT, Koneca, GoKoBble LLETKM U BCacbiBakoLLee 0TBEPCTHE.

1 YcraHoBUTE NbINECOC Ha POBHOW MOBEPXHOCTU U NEPEBEPHUTE ErO.

2 LleTKoi ¢ MSArKon LWeTuHOM (Hanpumep, 3yGHO LLETKOW) CMaxHUTE Nblfb UKW BOPC C AaTYMKOB nepenaga
BbicoT. (Puc. 40)

MpumeyaHue. [laTumkm nepenaga BbICOT HEOBXOAMMO ouMLLATL PerynsipHo. 3-3a rpsisun Ha aaTunkax
nepenaga BbICOT pobOT-MbINECOC MOXET He 0BHaPYXWUTb Nepenag BbICOT UMW NECTHULLY.

3 LUeTkon ¢ MArkon LWeTMHON (Hanpumep, 3yOHOM LLIETKOWN) CMaxHUTE Nbifb UM BOPC C MEpeAHero Kkoneca u
6okoBbIx konec (Puc. 41).

4 YT106bl 04NCTUTL BOKOBBIE LLETKN, BO3BMUTE UX 33 LWETUHY 1 cCHUMmuTe ¢ BanoB (Puc. 42).

5 Msrkon weTkow (Hanpumep, 3y6HoI) unu TkaHbto (Puc. 43) cMaxHUTe BOpC, BOIOCHI U HATU C Bana u ¢
BGOKOBOW LLETKM.

6 Markon weTkor (Hanpumep, 3y6Hol) (Puc. 44) ounctute BcacbiBatolLlee OTBEPCTHE.

7 Y6eguTtech, YTO Ha GOKOBBIX LLETKAX U Ha HXHEN NaHenu poboTa-nbinecoca HeT OCTPbLIX NPeaMETOB,
KOTOpbl€ MOTyT MOBPEAUTL MNOS.

3aka3s dKcecCcCyapoB

YUTtobbl NprobpecTyn akceccyapbl UK 3anacHble YacTu, nocetute Beb-cant www.shop.philips.com/service
unm obpaTnTecb B MECTHYIO TOProByto opraHmsaumto Philips. MoxHO Takke cBA3aTbCs C LEHTPOM
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noaaepxkn notpedutenert Philips B Baluen cTpaHe (KOHTakTHasi MHdopMaLumsa npuBegeHa Ha rapaHTUAHOM
TanoHe).

3ameHa

3ameHa punbTpa

Ecnun ¢ounbTp cunbHO 3arpsisHeH Unu NoBpexaeH, 3ameHnTe ero. Utobbl 3akasatb HOBbI PUnbTp,
ncronb3ynte Homep 3akasa FC8065. VIHCTpyKLmum No n3BneyeHnto unsTpa 13 nblnecbopHrka 1 ycTaHoBKe
obpaTHO B NbINECOOPHKK CM. B pasgene «YaaneHne Mycopa n o4ncTka neinecbopHuka» rnaebl «O4ncTka n
yxop».

3ameHa 60KOBbIX LLIETOK

,ElJ'Iﬂ nogaepXXaHna onTuMalnbHbIX pe3ynbTaToB yGOpKVI 6okoBble LLeTKN HeobXxoanMo 3aMeHsITb yepes
HEeKOTOpOe BpemM4d nocne Havyasna ncnosib3oBaHuA.

Mpumeyarme. MNpu noObIX NPpU3HaKax N3HoOca Uy NOBpeXAeHNs OOKOBbIE LLETKN criedyeT 3aMeHnTb. Mbl
TakKke pekomeHayeM 3amMeHsATb 06e 6oKoBbIe LLEeTKM 0AHOBpEMEHHO. Habop 13 AByx BOKOBbIX LLETOK N ABYX
UNbTPOB MOXHO 3aKa3aTb nog Homepom FC8067.

1 Y106kl 3aMeHNTL BOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE CTapble 60KOBbIE LETKN 3a LETUHY U CHUMUTE C Baros.
2 HapeHbTe HoBble 6OKOBbIE LLETKM Ha Banbl.

3ameHa akkymynaropa

3ameHa akkymynsitopa poboTa-nbiniecoca MOXeT ObiTb BbIMONIHEHA TOMBKO KBANMMULMPOBaHHBLIM
CEpPBUCHbIM UHXeHepoM. [locTaBbTe poOOT-MbINIECOC B aBTOPM30BaHHbI CEPBUCHbLIN LeHTp Philips ans
3aMeHbl aKKyMynsTopa, ecnu ero 6onblue He yaaeTcst 3apsanTb UK OH BbICTpo paspsikaeTcs. MoXXHO HalTu
Ha rapaHTUMHOM TanoHe KOHTaKTHYH MHopMaLuio LieHTpa noaaepxkv notpebutenen Philips B Bawer
cTpaHe.

3ameHa 6aTtapeu nynbTa gMcTaHUnoHHoro ynpasnenus (FC8715,
FC8710, FC8705)

B nynbTe ANCTaHUMOHHOrO ynpaBrieHnst ycTaHoBMeHa Kpyrnas nnockas 6atapes CR2025. Ecnu poboT-

nblfiecoc nepecTan pearpoBaTh Ha HaXaTue KHOMOK NynbTa AUCTaHLUOHHOTO YNpaBneHus, 3aMeHnTe

baTapeto.

1 TNepeBepHUTE NyNbT AMCTAHLMOHHOTO ynpaBneHus. HaxmuTe KHonKy cdukcaumm Ha gepxatene 6atapeu
1 0QHOBPEMEHHO CABUHbLTE AepxaTenb 6aTtapen ¢ nynbTa AUCTaHUMOHHOro ynpasnenus (Puc. 45).

2 W3BnekuTe ceBlwyto 6aTapeto U3 aepxxatens u BcTaBbTe HOBYI0 6aTapeto. CHoBa ycTaHOBUTE AepxaTtenb
GaTtapen Ha NynbT AUCTaHLUMOHHOTO yrnpasnenus (Puc. 46).

XpaHeHue

Ecnu Bbl He cobupaeTech Ucnonb3oBaTh POBOT-NbINECOC B TEUEHME MecsiLa U Gonee, HaxMuTe U
yOepxvBanTe B TeUYeHWe 3 cekyHA KHoMKy «CTapT/cTon» Ha poboTe-nbinecoce, YTobbl NEPEBECTU €r0 B
pexum rny6oKoro cHa Ans 3awuThl ero akkymynsitopa. OTcoeanmHUTe AoK-CTaHUMI0 OT 3NeKTpoceT Ans
3KOHOMUW SHEPTUN.
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3BneyeHne akkymynstopa

Mpepynpexaexune! CnenyeT n3BnekaTb akkyMynsTOpHble GaTapeu ToNbKo Nepes yTunuaauei
npubopa. Mepen n3BneveHvemM 6atapev y6egnTech, YTO OHa MOMHOCTbIO pa3psikeHa.

Y106bI N3BNEYb aKKyMynsiTop, CNeayiTe MHCTPYKUMAM, NPUBEAEHHBIM HKe. [Ins n3BneveHus akkymynsropa
MOXHO TakKe AOCTaBUTb POGOT-MbINECOC B CEPBUCHBIN LeHTp Philips. O6paTuTech B LLEHTP NOAAEPXKKM
notpebuteneii Philips B Bawweii cTpaHe, 4ToGbl y3HaTb aapec Gnkalillero CEpBUCHOrO LIEHTpa.

3anycTute po6oT-NbINEcoc He OT JOK-CTaHLMK, a 13 ApYroro Mecta B KOMHaTe.

Mepen “3BMNEYEHNEM U YTUI3ALMEN akkyMynsiTopa BKIOUNTE POBOT-MbINECOC 1 OCTABLTE €70

1
2

3
4
5

BKIMKOYEHHbIM 1O MOJHOMN paspsaakn akkymynartopa.

OTBUHTUTE BMHTbI Ha KPbILLKE OTceKa Ansa 6atapei u cHummTe Kpbiwky (Puc. 47).

MogHumuTe akkymynsaTop u otcoeanHute ero (Puc. 48).

HoctaBbTe p060T N aKKyMynATop B NYHKT c60pa OTXOO0B 3JTIEKTPUHECKOro N 3JIEKTPOHHOIo

obopynoBaHus.

[aHHbIli pasgen nocesieH Hambonee pacnpocTpaHeHHbIM NpobnemMam, ¢ KOTOPbIMU Bbl MOXeTe
CTONKHYTLCS MPM UCMoNb3oBaHUM Npubopa. Ecnu He yaaeTcs camMoCTOATENbHO CNPaBUTLCS C BO3HUKLLIMMM
npobnemamu, CM. OTBETHI Ha YacTo 3a4aBaeMble BONpockl Ha Beb-carite www.philips.com/support unm
obpaTuTeCh B LEHTP NoaaepXku noTpebuTeneii B Ballel cTpaHe.

MpoGnema BoamoxHas npuumHa

Cnocobbl peLueHus

Po6GoT-nbinecoc He AKKYMYNSATOP paspsikeH.
npucTynaeT Kk yGopke,

Korga st HaXmmatro KHOmMKy

«CrapTt/cTon».

3apsigute akkymynsaTop (CM. rmasy
«lMoprotoBka npunbopa k paboTe»).

ManeHbKkuiA WTekep agantepa
noaKmntoYeH Kk poboTy-nbinecocy.

Po6oT-nbinecoc He MoxeT paboTaTb,
nosyyasi nuTaHue ot anekTpocetn. OH
paboTaeT, ToNbKO Korga nonyyaet nuTaHue
oT akkymynsitopa. lNoaTomy npexzae Yem
ncnonb3oBaTth PoGoT-MblNecoc,
Heo6X0AMMO OTCOeAMHUTL aaanTep.

BhbIkntoyaTenb He yCTaHOBMEH B
nonoxeHue «BkntoueHo» (I).

BknitounTe npubop, HaxaB Ha
nepekntovartens nutaxus. MNpucoeanHute
po6OT-NbINECOC K AOK-CTaHLMM,
NOAKMIOYEHHOW K CETU, UNK BCTaBbTe
ManeHbKuii LITekep aganTtepa B
COOTBETCTBYOLWNIA pasbeM. Hepes
HECKOMNbKO CEKyHA, MPO3BYYMT 3BYKOBOW
CUrHan, v BKIMKYUTCSA NOACBETKa Ancnies.

Po6oT-nbinecoc He Bebl YCTaHOBUTE NepekKn4vaTenb
pearnpyeTt Ha HaxaTtuna BKIOYEHWS/BbIKIOYEHWS B
OfHOW N3 KHOMOK. nonoxexme «BbIKNOYEHO.

BkntounTe npubop, HaxaB Ha
nepekntovartens nutaHus. MNpucoeanHute
po6OT-NbINECOC K AOK-CTaHLUMH,
NOAKMKOYEHHOW K CETU, UNKN BCTaBbTe
ManeHbKui LTekep aganTtepa B
COOTBETCTBYOLWUIA pasbeM. Yepes
HECKOMNbKO CEKyHA, MPO3BYYMT 3BYKOBOW
CUrHan, v BKIMYUTCSA NOACBETKa Ancnies.
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Cnocobbl pelleHust

PoGoTy-nbinecocy He yaanocb
HaMTV [OK-CTaHUMIO, U
aKKyMymnsTop pa3paanuncs.

MpucoeanHnTe poboT-NbiNecoc K AOK-
CTaHUWK, NOOKIMOYEHHOW K CETU, Unn
BCTaBbTE ManeHbKWi LUTEKEP afanTtepa B
COOTBETCTBYOLWNIA pasbeM. Yepes
HECKOMNbKO CEKyHA, MPO3BYYMT 3BYKOBOW
CUrHan, v BKIMKYUTCSA NOACBETKa Ancnies.

BbICcTpo Muraet
npegynpexaaroLwui
VHAVKaTOP.

3aknuMHuNo oaHo unm oba
Koneca.

lMepeBeauTe BbIKMNOYATEND B NONOXEHNE
«BbIKMOYEHO». Yaanute Bopc, BOSOCHI,
HUTKU UNn NpoBO[ C NOABECKU Koneca.

3aknuHuno ogHy unm obe
OOKOBbIE LLETKN.

OumnctuTe GoKOBbIE LETKM (CM. rnaBy
«OymncTKa 1 yxoa»).

BepxHsis KpbillKa OTCYTCTBYET

nnu yctaHoBneHa HenpasunbHO.

Ecnu BepxHsIs KpbiLlKa OTCYTCTBYET MU
yCTaHOBMeHa HenpaBuIibHO, PoGoT-
nblniecoc He MoXeT paboTaTh. MpaBunbHO
YCTaHOBUTE BEPXHIOI KPbILLKY Ha poGoT-
nbinecoc.

3aknuHuno 6amnep.

HaxmuTte kHonky «CTtapT/cTon».
MogHnmMmnTE poboT-nbinecoc, YTobbl
BblcBOGOANTL Gamnep. Pasmectute poboT-
NbINeCcoc Ha HEKOTOPOM PACCTOSIHUM OT
NPEensTCTBUS U HAXKMUTE KHOMKY
«Ctapt/cTon», 4To6bl BO30OHOBUTH

y6opky.

Bbl nogHsanu pabotatowmin
poboT-nkinecoc.

HaxmuTte kHonky «CTtapT/cTon».
MoctaBbTe pobOT-NbINECOC Ha Non 1
HaxxmuTe KHomnKy «CTapT/cTon», YToObl OH
BO306HOBWI YOOPKY.

Pob6oT-nbinecoc youpaet
HeahHEKTMBHO.

LLleTHa Ha ogHoM unun 06enx
OOKOBBIX LLEeTKax MorHyTa.

MorpyanTe ogHy nnu obe WeTKM B Tennyio
BOAY M OCTaBbTe Ha HEKOTOPOE BPEMS.
Ecnu weTtnHa He BOoCCTaHOBUT opmy,
3aMeHuTe BOoKoBbIE LETKM (CM. rnaBy
«3ameHay).

®PunbTp B NbinecbopHuke
3arpsAsHeH.

OumnctuTe hunbTp NblNecOopHMKa TKaHbo
1M 3y6HON LLIETKOW C MATKOW LETUHOW.
PuUnNbTP 1 NbINECOOPHMK TaKKE MOXHO
OYNCTUTb OBBIYHBIM MBINECOCOM B PEXNME
HW3KOW UHTEHCUBHOCTMN BCACbIBAHUS.

Ecnn dunbTp He yaanocb 04MCTUTb
LLieTKaMm1 UNn NbINIECOCOM, 3aMEHUTE €ero.
PUNbTP pEKOMEHAYETCA 3aMeHATb Kak
MWHUMYM pa3 B rog.

3abnokmpoBaHo BcacbkiBawlLee
OTBEPCTME B HIDKHEN YacTu
nbinecbopHuka.

OuunctuTe BCacbiBarLLiee oTBepcTme (CMm.
rnaBy «O4mnCTKa 1 yxon»).

B nepenHee koneco nonanu
BOJTOCbI NN TPA3b.

Ounctute nepegHee koneco (CM. rnaBy
«OumncTKa 1 yxog»).
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Mpo6nema

BoamoxHas npuumHa

Cnocobbl pelleHust

Po6oT-nbinecoc BeINOMHSET
yGOpPKY TEMHOrO UNW YePHOro
nokpbITUs. Moatomy
3anyckarlTca AaTyvku nepenaga
BbICOT, 1 po6OT-NbINEcoc
UCNONb3yeT HECTAHAAPTHYIO
nporpammy y6opKu.

HaxmuTe kHonky «CTtapT/cTony», a 3atem
nepemectuTe poboT-nbinecoc Ha 6Gonee
CBeTIbIV y4acTok nona. Ecnv npobnema
BO3HMKAET 1 Ha Gonee cBeTsIbIX nonax,
nepengute Ha Be6-canT
www.philips.com/support nnm
obpaTuTech B LLEHTP NOAAEPXKKN
notpebuTenein B BalLen cTpaHe.

Po6oT-nbinecoc yéupaet non,
Ha KOTOPOM SIPKO OTpaxaeTcs
COMnHeYHbIN cBeT. OTpaxeHue
cBeTa MeluaeT paboTte JaTumkoB
nepenaga BbICOT, 1 po6oT-
MblfIecoc UcnonbayeT
HeoObIYHYL0 Nporpammy Y60opKu.

3akpoiiTe WTopbl, YTOGbI NPENATCTBOBATL
nonagaHuio CONHEYHOro CBeTa B
nometleHve. MoxHo Takke HayaTb yGOpKy
npv MeHee IPKOM COJTHLE.

AKKyMynsTop GornbLue He
3apSHKAETCA U CIIULLIKOM
GbICTPO paspsikaeTcs.

3aKoHuMNCs CPoK CryxObl
akkymynsTopa.

3ameHUTEe akKyMynsiTop B CEPBUCHOM
ueHTpe Philips (cm. rnaBy «3ameHa»).

FC8715, FC8710, FC8705:
Batapes nyneta Y
paspsikaeTcs o4eHb
ObICTpO.

Bo3mMoxHO, ycTaHoBMNEeHa
6aTapeﬂ HenpasuIibHOro Tuna.

[na nynbTa AMCTaHLUMOHHOTO yrnpaBneHus
Heobxoauma kpyrnas nnockas 6atapes
CR2025. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
nepengute Ha Be6-cant
www.philips.com/support unm
obpaTuTech B LLEHTP NOAAEPXKKM
notpebuTenen B Ballen cTpaHe.

Po6GoT-nbinecoc
nepemeLlaeTcs kpyramu.

Po6oT-nbinecoc paboTaet B
pexmme TO4YEeYHOW YOOPKU.

Ero noBepeHve ctaHgapTHo. Pexum
TOYEYHOW YOOPKM MOXHO MCMONb30BaTh,
ecnu Ha onpefeneHHOM yyacTke nona
CKOMWUIMOCh MHOTO rpsi3n U ee HeobxoanMo
TwatenbHo ybpatb. Kpome Toro, atot
peXuM SBNAETCA YacTbio aBTOMaTUYECKOro
pexuma ybopku. MpumepHO Yepes MUHYTY
po60T-NbiNecoc BO30OHOBUT BbINOSIHEHNE
CcTaHAapTHOW NporpaMMbl yoopku. Pexum
TOYEYHOW YOOPKM TakKe MOXHO
BbIKIOYNTb, BbIOPaB APYron pexum ybopku
Ha NynbTe ANCTaHLMOHHOIO yNpaBneHus.

FC8715, FC8710, FC8705: Pexum
TOYEYHOW YOOPKM TakKe MOXHO
BbIKIOYNTb, BbIOpPaB APYron pexum ybopku
Ha NynbTe ANCTaHLMOHHOIO yNpaBneHus.

Po6oTy-nbinecocy He
yaaeTcs HaWTu JOK-
CTaHUMI0.

Po6oTy-nbinecocy He xBataeT
MecTa, 4Tobbl LobpaThea Ao
[OK-CTaHLuK.

MonbiTarTeck HaNTK opyroe MecTo Ansi
pasmelleHna ok-cTaHumn. Cm. pasgen
«YCTaHOBKa A0OK-CTaHLUM» rnaebl
«lMoproTtoBka npnbopa k pabore».

Po6oT-nbinecoc npogonmkaet
aKTMBHO MCKaTb JOK-CTaHLUIO.

MopoxanTe okono 20 MUHYT, 1 poboT-
NbINecoc BEPHETCS Ha AOK-CTaHLMIO.
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Cnocobbl pelleHust

Po6oT-nbinecoc 6bin 3anyLueH
He OT AOK-CTaHLuW.

Y106bl po6OT-NbINECOC BEPHYNCA Ha AOK-
cTaHumto nocne y6opku, 3anyctuTe ero ot
LOK-CTaHLMu.
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Betyn

Bitaemo Bac i3 nokynkoto Ta nackaBo npocumo Ao kny6y Philips! LLo6 cnoBHa ckopucTaTucs nigTpYMKOLo,
sIKy nponoHye komnanis Philips, 3apeectpyiite cBiii npucTpiit Ha Be6-canti www.philips.com/welcome.

3aranbHumr onuc

BepxHs kpuika

Pyuka kpuLLKM KOHTenHepa aAnsa nuny
KpvLuka koHTenHepa ansa nuny
®inbTp

KoHTenHep ans nuny

BeHTunatop

Bamnep

Oartunk gok-craHuji

KHonka noyaTKy/3ynuHeHHs (ans 3anycky abo 3ynuHeHHs poboTa)
10 Oncnnen

11 MepepaHe koneco

12 Banu 6oKkoBux LiTOK

13 Oartumku nagiHHA

14 Koneca

15 OTBip BCMOKTYBaHHSA

16 BiyHi witkn

17 Tpumau 6atapei

18 MynbT AncTaHuiiHoro kepyBaHHa (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Mana sunka

20 Apantep

21 Jok-cTaHuis

OoONOULAN WN —

Avcnnen i nynbT gUCTaHUIMHOro KepyBaHH4

Oucnnen (Man. 2):

1 IHaukaTOp NonepemkeHHs

2 |HavkaTop noyaTky,/3ynMHEHHS

3 IHAMKaTOp 3aNOBHEHHSI KOHTEMHEpa Ans Nuiy
MynbT gucTaHuinHoro kepyeaHHs (Man. 3):

1 HagirauiiHi kKHonku Ta 3anyck/3ynuHeHHs

2 KHonka cTukyBaHHS

3 KHonka Yacy npnbupaHHs

4 KHOMKM pexxumiB NpubupaHHs

Ak npautoe Baw poboT

Lo ynctutb Baw pobot

Liboro po6ota obnagHaHo yHKLisMK, ki pobnsATb MOro NnpuaaTHUM Ans npubupaxHa nignoru y Bawwin
oceni.

PoboT ocobnmBo nigxoautb Ans npubupaHHa TBepAOoi Nianorn — Aepes’siHol, kaxenbHoi abo NiHOMeyMHOI.
MoXXyTb BUHUKATV NPOGNEMM 3 YNLLEHHSAM M’SKMX MOBEPXOHb, HAaNpuKnag, Kunumis abo KunnmmoBmux

VKpaiHcbKa
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nokpuTTiB. AKWo Bu BukopuctoByete poboTa Ha Kunmmi abo KMNMMOBOMY NMOKPUTTI, Mif Yac nepLuoro
BUKOPUCTAHHSA 3anuvLuanTecs nopyy i3 HUM, Wob nobaunTu, yn poboT 3amoxe BnopaTmcs i3 Lum TUnom
nignorun. Harnsig 3a po6oTom Takox NoTpibeH nig Yac BUKOPUCTaHHS MOro Ha Ay»e TEMHIi abo Gnuckyyii
TBepAin nianosi.

Ak Baw po6oT unctutb nignory

Cucrema npubupaHHs

PoboT mae 2-eTanHy cuctemy npubumpaHHs ans epeKTMBHOrO OYMLLIEHHS MiANoru.

- [Bi GiyHi WiTkn gonomaraTb poboTy NpnbupaTh B KyTKax i B3AOBX CTiH. BoHM Takox gonomaraTb
BuaanaTu 6pyn i3 nignoru i npocyeaTy Moro 4o 0TBOPY BCMOKTyBaHHSA (Man. 4).

- Pobot Bnoentoe YactuHkM 6pyay Ta NepeHocuTb ix Yepes OTBip BCMOKTYBaHHS B KOHTEMHEp ANns nuny
(Man. 5).

Cxemu pyxy nia 4ac NpubmpaHHs

Y pexvmi aBToMaTn4HOro npnbupaHHs poboT BUKOPUCTOBYE aBTOMAaTUYHY MOCHIAOBHICTb CXEM pyXy Ans

ONTUMaInbHOro NPUBMPaHHA KOXHOI AiNAHKM KiMHaTW. BiH BUKOPUCTOBYE Taki CXeMU pyXy:

1 Z-nopibHa abo 3ursaronoaibHa cxema (Man. 6)

2 [osinbHa cxema (Man. 7)

3 Cxema (Man. 8) pyxy B340OBX CTiH

4 Cxema (Man. 9) pyxy onsi BUBEAEHHS Msim

Y pexvmi aBToMaTn4HOro npnbupaHHs poboT BUKOPUCTOBYE Lii CxeMu y (hikCOBaHIili MOCNiAOBHOCTI: 3a Z-

nofibHot0, AOBINILHOK CXEMOLD, B3[JOBX CTiH i 32 CXEMOI PyXy A5 BUBEAEHHS MNMSM.

Konu po6oT 3aBepLuMTb L0 NOCMIAOBHICTb CXEM, BiH 3HOBY NMOYHE pyxaTucs 3a Z-nogibHow cxemoro. PoboT

NPOAOBXYE BUKOPUCTOBYBATM L0 MOCHIAOBHICTb CXEM ANsi NPUBUPaHHs KiMHATW, AOKM HE pO3psianUTbCS

aKkymynsaTopHa 6aTapesi, abo [OKW Oro He BUMKHYTb BPYYHY.

Mpuwmitka (FC8715, FC8710, FC8705). MoxHa TakoX CaMOCTiiHO BUOpAaTK KOXEH pexum okpemMo. [nsi uboro
Tpeba HaTUCHYTH BignoBigHy kHonky Ha nynbTi K. JoknagHiwy iHdopmauiio YyuTanTe B nigpo3aini "Pexumu
npubupanHsa" po3giny "BukopuctaHHs poboTa”.

Ak Baw po6oT yHuKae nepenagis BUCOTU

Ha gHi poboTa po3TawioBaHo Tpy AaTYnku nagiHHA. BiH BUKOPUCTOBYE Lji 4aTumnky, LWo6 BUABNATM nepenaaun
BUCOTU (Hanpwvknaz, CXoam) Ta yHUKaTw ix.

MpumiTka. AKLLO pobOT NepecyBaeTbCa AELLO HAA KPAEM MiABULLEHHS, e HOPManbHO, agke Aoro nepeaHin
OaTYuK NagiHHSA 3HaXoAUTLCSA 3a Gamnepom.

YBara! Y geskux Bunagkax AaTynku NagiHHA MOXYTb HE BUSIBNISITU CXOAM YU iHLUI Mepenaan BUCOTU BYACHO.
Tomy yBaXHO CTexTe 3a pobOTOM MPOTArOM NepLUnX pasiB BUKOPUCTAHHS, i KoK BiH npaLitoe 6ins cxoais abo
iHLLIOI AiNsiHKK 3 pisHMLIEI0 BUCOTU. BaXknBo perynsipHo YucTuTy OaTymKu NagiHHs, Wob poboT mir i Hagani
NpaBuUbHO BU3HAYUTM Nepexoam BUcoTu (IHCTpYKLii AvB. y po3gini "YuieHHs ta gornag").

MNepen nepwnm BUKOPUCTAHHAM

Mepen nepLuM BUKOPUCTAHHAM
1 Posnakyiite 6ivHi WiTkM Ta noctaBTe poboTa Aoropn AHOM Ha cToni abo nianosi.
2 T[lpocyHbTe GiyHi LWiTKM Ha cnevlianbHi Banu, WO 3HaxoAsTbes Ha AHi poboTa (Man. 10).
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MpumiTka. MepeBipTe, Yn HANEXHUM YMHOM Mig’€AHaHO GiuHi LWiTkn. BcTaHoBMOMTE iX Ha Banu Ao dikcauji
3 KnaLaHHAM.

BuaoaneHHs 3axncHoOI eTUKeTKM 3 NynbTa ANCTaHLIMHOIO
KepyBaHHA

Lle ctocyeTbesa nuwe mogenen FC8715, FC8710, FC8705.

MynbT gUCTaHUiNHOro KepyBaHHSA Npautoe Big 6aTapei Tabnetkosoro Tuny CR2025. Lito 6aTapeto 3axueHo
cnevjanbHO ETUKETKOM, iKY Nepes, BUKOPUCTaHHSAM NOTPIOHO 3HATH.

1 3HimiTb 3axucHy eTukeTKy 3 BiadineHHsa ans 6atapei nynbTa AUCTaHuUiHOro kepysaHHs (Man. 11).

Tenep MOXHa BUKOPUCTOBYBATU NysbT AUCTAHLiINHOIO KepyBaHHS.

[MigrotToBKa 4O BUKOPUCTAHHS

BcTtaHoBneHHs Ha OOK-CTaHL,io

1 BcraBTe many BunKy agantepa B po3’eM Ha Aok-cTaHuii (1). BctaBTe BUnky-apgantep y po3eTky Ha
cTiHi (2) (Man. 12).

2 T[locTaBTe AOK-CTaHLto Ha ropMU3oHTanbHy, PiBHY Mignory 6ins cTiHw.

MpumiTka. MNepekoHaviTecs y BiACYTHOCTI Nepelukos abo nepenagis BUCOTH Ha BiacTaHi 80 cm monepeay,
30 cm npaBopy4 i 100 cm niBopy Big Aok-cTaHuii (Man. 13).

Baxnusa iHbopmauis: pexxum rimboKkoro cHy

Pobot He pearye Ha komaHAw, konu nepebyBae B pexuMi rnmbokoro cHy. o6 nepesanyctuTtu poboTa, skui

nepebyBae B pexumi rMMbokoro cHy, BUKOHaWTe HaBedeHi Huxkye gji.

1 HaTUCHITb KHOMNKY NoYaTKy/3ynUHEHHs1 Ha poboTi, WO NepenTn 3 pexnmy rnmboKoro CHy B PEXUM
O4iKyBaHHS.

2 HaTtucHiTb KHOMKY no4aTky/3ynuHeHHs Ha poboTi abo Ha NynbTi AMCTaHLUiIAHOTO KepyBaHHs, 106
yBIMKHYTW poboTa.

3 Akwo poboT He NounHae NpMbunpaT, BCTAHOBITb MOro Ha Nig’egHaHy A0 MEPEXi XUBMEHHS AOK-CTaHLito,
LWo6 3apsaMTH akyMynsiTopHy 6artapeto.

AKLO HAaTUCHYTU 1 YTPUMYBATU KHOMKY NMOYaTKy,/3yNMHEHHS NPOTAromM 3 cekyHz, poboT neperiae B pexunm

rnubokoro cHy. Akwo 6aTapes NOBHICTb PO3PSIANTLCS, BiH TaKOX Nepenae B PeXnUM rinboKoro CHy.

Hanpwvknag, 6aTapes Moxe MOBHICTIO PO3PSANTUCK, AKLLO POBOT He MOXe 3HaWTW JOK-CTaHLjH0.

MpuMiTKa. AKLLO HATUCHYTU KHOMKY NOYaTKy,/3yNMHEHHS Ha NynbTi QUCTAHLINHOrO KEpyBaHHS, poboT He
BUIAE 3 PEXMNMY rMMBoKoro cHy. [ins Lboro HeobXigHO HAaTUCHYTU KHOMKY "YBIiMK./BuMK." Ha poboTi.

3apsigkaHHs

- Tlig yac nepLuoro 3apsakaHHS 1 Konu akymynsiTopHa 6atapes pob6oTa po3psaanTbCs, MPoLEeC 3apsaKaHHS
TpMBaTUME YOTUPU FOANHW.

- Konu akymynstopHa 6aTapes NoBHICTIO 3apsanTLCS, poboT roToBuii 40 NpUBMpaHHS.

- Po6oTta MoXHa 3apsigKaTi nviwle Ha JOK-CTaHLUil.

3apsigKaHHA Ha OoK-cTaHuil
1 HaTtucHiTb KHOMKY noYaTKy/3ynUHEHHS Ha poboTi.
2 TloctaBTe poboTa Ha Mig’eaHaHy A0 Mepexi XMUBMNeHHst Aok-cTaHujio (Man. 14).
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3 IHaukaTop NoYaTKy/3ynnHEeHHs MoYMHaEe NoBinbHO 6numatu (Man. 15).
4 Konwn 6atapes NOBHICTIO 3apskeHa, iHOUKaTop novaTky/3ynMHeHHs 6e3nepepsHo cBiTUTLCA (Man. 16).

ABTOMaTMYHE 3apagpKaHHSA Nig Yac BUKOPUCTaHHSA

1 Konu poboT 3akiHunTb npubupatn, abo konu 3anuwmtbes nuwe 15 % eHeprii 6atapei, BiH aBTOMaTU4HO
WyKkaTume AOK-CTaHLito Ansa 3apsmpkaHHsA. Konu poboT wykae 4OK-CTaHLio, iHaukaTtop
noyaTky,/3ynuHeHHs Wweunako 6numae (Man. 18).

2 Konu 6atapes NoBHICTIO 3apagKeHa, iHOuKaTop novaTKy/3ynMHeHHs 6e3nepepBHO CBITUTLCS.

MpumiTka. PoBoT Lykae [oK-CTaHLilo aBTOMaTUYHO NULLE B TOMY pasi, SKLLO BiH NoYaB NpubupaHHs 3 AoK-
CTaHL|ii.

MigroToBka KiMHaTK 0O UMKy NpubupaHHs

MepLu Hixk BMUKaTK poboTa Ans Luukny npubrpaHHs, NnepekoHanTecs, Lo Ha Niafo3i HeMae KPUXKKX i NIerknx
npegmeris (Man. 20).
Takox npubepiTh i3 nignoru Bci kabeni 1 gpoTw.

BukopuctaHHa poboTa

3anyck i 3ynnHka

1 HaTtucHiTb KHOMKy noyaTtky/3ynMHEHHS.
- MoxHa HaTUCHYTU KHOMKY noYaTKy/3ynuHeHHs Ha poboTi (Man. 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: Takox MOXHa HaTUCHYTMW KHOMKY NOYaTKy,/3yNNUHEHHS Ha NyIbTi

auctaHuinHoro kepyBaHHsa (Man. 22).

2 |HgvkaTop noyaTKy/3ynUHeHHS NoCTiiHO NepebyBae B YBIMKHEHOMY MOJIOXEHHI, i pobOT NoynHae
npubupatn (Man. 16).

3 Pob6ot npubupae B pexviMi aBTOMaTUYHOro NpubupaHHs, AOKM He po3paanTbesa 6atapes. Y pexumi
aBTOMaTMYHOro NpMBMPaHHS BiH LMKIIYHO pyxaeTbesi 3a Z-noAibHo, AOBINbHOK CXEMO, B3[AOBX CTiH i
3a cxemoto pyxy Ans BuBegeHHs nnsm (Man. 17).

FC8715, FC8710, FC8705:

Mpumitka. o6 BMGpaTh BNacHuin pexumm npubrupaHHs, HaTUCHITb OOHY 3 KHOMOK pexumy Ha nynbTi OK.
HoknapHiwe yutaiite B po3aini "Bubip pexxuvmis npubrpaHHs".

4 Konwu 6atapes po3psauTbes, iHAMKaTOp NoYaTKy/3yNUHEHHSI MoYHe BnumaTu, a poboT WykaTuMe LOK-
cTaHUito ans 3apsgkaHHs (Man. 18).

5 Takox MOXHa HAaTUCHYTW KHOMKY MoYaTKy/3ynUHEHHS, LWob nepepsaTtit abo 3ynuHUTU LK NpMbupaHHs.
KO HATUCHYTW KHOMKY NOYaTKy/3yNMHEHHS e pas, Konu akyMynaTopHa 6atapes MicTutume Lie
[OCTaTHbO eHeprii, po6OT NPOAOBXUTE POBOTY B PEXUMi aBTOMATUYHOIO NPUBMpPaHHS.

6 FC8715, FC8710, FC8705: LLlob noBepHyTN poboTa Ha AOK-CTaHLilo nepes TUM, sk akyMynsiTopHa
baTapesi po3psAaMTLCS, HATUCHITL KHOMKY CTUKYBaHHA Ha nynbTi K (Man. 24).

IHAuKaTop noyvaTky/3yrnMHEHHS NoYHe GnrMaTu, a poboT LyKaTMMe OOK-CTaHLio Ans 3apsigkaHHa (Man.
18).

MpumiTka. AKLwo poboT He NoyHe poboTy 3 AOK-CTaHLi, BiH HE LWyKaTume ii aBTOMaTUYHO, Konu
po3psauTecs batapes.

FC8715, FC8710, FC8705: Akwo akymynsitopHa 6aTapes MiCTUTb LLie AOCTaTHbO EHEPFii, MOXHa
HaTUCHYTW KHOMKY CTMKyBaHHSA Ha nynbTi [IK, wo6 noBepHyT\ poboTa Ha AOK-CTaHLito. AKLo
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aKkymynsTopHa 6aTapesi NOBHICTIO PO3pSAUTLCS, AOBEAETLCS BCTAHOBUTU poboTa Ha AOK-CTaHLjto
BPYYHY.

PoboTa 3 gok-cTaHuieto

[ok-cTaHuia obnagHaHa ABOMa enemMeHTamu KepyBaHHS, SKi MOXHa BUKOPUCTOBYBAaTU AN KePyBaHHS
po6oTom.

KHorka 3anycKy MicAs MOBHOMO 3apsiay

SAKLLIO HATUCHYTW KHOMKY 3anycky Nicns NOBHOro 3apsiay Ha A0K-CTaHLii B TOl Yac, konv poboT
3apsimKaeTbes, pobOT NoYHE NpUBUPaHHS, SK TiNbKM akyMmynaTopHa 6atapes 3apsauTeca (Man. 26).

KHonka "24h"

AKLLIO HAaTUCHYTK KHOMKY "24h" Ha [OK-CTaHLii, BOHa NOYHe 3BOPOTHIlN Biasik 24 roauH Ao novatky
HacTynHoro npubupaHHs. Konu Bianik 3akiHunTbCsA, poboT NoyHe npmubupaTti, AOKN He po3psanTLea baTapes,
a noTiM aBTOMaTU4YHO NOBEPHETLCS Ha JOK-CTaHLito Ans 3apsgxarHs (Man. 27).

Bubip pexnmy npnbmpaHHa

Pexum npubnpaHHsa MoXxHa BUOMpaTH nuLLe 3a ONOMOrot nynbTa AUCTaHUiMHOro kepyBaHHs (FC8715,
FC8710, FC8705). Kpim aBTOMaTUYHOrO NpMbupaHHs, e poboT Mae YoTUPY OKPEMi PeXUMU NPUBUpaHHs,
SIKi MOXXH@ aKTMBYBATM BiANOBIAHOK KHOMKO Ha NynbTi AUCTaHLIAHOrO KepyBaHHS.

Pexxvm npnbupanHs 3a Z-noaibHolo cxemolo

Y pexumi npubnpaHHs 3a Z-nofibHo cxemMoro pyxy poboT YNCTUTL NiANOry, BUKOHYHOUN Z-NoAibHi neTni no
KiMHaTi Ansa ynweHHsa senukux nnowy, (Man. 28).

PexximM NprbrpaHHs 3a AOBIABHOIO CXEMOIO

Y ubomy pexumi poboT npubrpae KiMHaTy 3a 3MiLLaHOK CXEMOIO PyXy No npsimii i HaBxpecT (Man. 29).
PexxiM NprbrpaHHs 3a CXeMOIO Pyxy B3AOBXK CTiH

Y ubomy pexumi poboT pyxaeTbCs B3AOBX CTiH KiMHaTK Ans gogaTkosoro npmbupanHa (Man. 30) ginsHok
nopsp, 3i cTiHamu.

Pex<1m BUBEAEHHA NMASM

Y ubomy pexumi poboT pobuTb AOBINbHI PyXu Ha HeBenukiv AinsHui anst petensHoro (Man. 31) npubupaHHs
Liel ginsHkm.

Mpumitka. Pexxunmu, obpaHi Bpy4YHy, akTUBYIOTBCS NULLE Ha Kinbka XBUnuH. lMicnsa uporo pobot
NepeMMKaeTbCs Ha PEXUM aBTOMaTUYHOTO NPMOMpPaHHS.

PyyHe kepyBaHHSA

PoboTom Takox MOXHa KepyBaTu BPy4YHy 3a AOMOMOro KHOMOK Ha NysbTi AUCTaHLUiiHOro kepyBaHHs (FC8715,

FC8710, FC8705).

1 3a gonomMoroo KHOMOK 3i CTpinkamu Bropy, BHU3, NPaBopYy i NiBOPYY Bif, KHOMKW NMoYaTKy/3yNMHEHHS Ha
nynbTi [IK MoxHa kepyBaTtu nepecyBaHHAM poboTa no kimHaTi. (Man. 32)

MpuwmiTka. ByabTe obepexxHi, konu nig Yac py4yHOro KepyBaHHi poboT 3HaxoanTbest 6rn3bko Ao nepenagy
BMCOTM abo cxopiB.

MpumiTka. PyHKLiA BCMOKTYBaHHS Ta BiYHi LLiTKVM NpaLiotoTh TiNbKW TOAI, KONM poboT pyxaeTbcs Bnepes.
KHonku pyxy niBopyy, npaBopy4 abo Hasag npusHayeHi Tinbkv Ans MaHeBpyBaHHS poboTa.
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BukopucTaHHs KHOMKK Yacy npubupaHHa Ha NynbTi AUCTaHUINHOIo
KepyBaHHS

FC8715, FC8710, FC8700: HaTWCHIiTb KHOMKY Yacy npubupaHHs Ha NynbTi AUCTaHLiHOTO KepyBaHHs, 106
po6oT noyaB LUmMkn NpubupaHHsi Ha 35 xBunuH. LLloliHo cnnmee Yac npubupaHHs, poboT 3ynuHuTees (Man.
33).

CurHanm Ta ix 3Ha4YeHHSa

Po6oT o6nagHaHuii gucnneem i3 Tpboma iHaukaTopamu: iHaUKaTop NoNepeKeHHs, iHankaTop
noyaTky/3ynMHEHHs Ta iHOUKaTOpP 3aNOBHEHHS KOHTEWHepa Anst nuiy. Y HaBeAeHil Huxk4e Tabnuui NosicHeHi
3HAYEHHS CUrHariB.

CurHan 3HayeHHsA

IHAVKaTOp MoyaTKy/3ynMHeHHsA 6e3nepepBHO Po6oT roToBui fo npubrpaHHs.
CBITUTBCS.

IHAVKaTOp NoYaTKy/3yNMHEHHS NOBINbLHO GnMae. Po6oT 3apsgxaeTbes.
IHAVKaTOp NoYaTKy/3yNMHEHHS LWBMAKO bnnmvae. Po6orT wykae gok-craHLito.

Hu3bknii piBeHb 3apsaay 6atapei.

IHAVKaTOp 3anNOBHEHHS KOHTeWHepa Ans nuny KoHTelnHep Ans nuny 3anoBHEHWIA.
CBITUTbCS.
IHAMKaTOp NonepemKeHHs CBITUTHLCS. PoboTa nigHsinu nig Yac npubupanHs.

Bamnep poboTa 3abnokoBaHo.

Koneco abo 6iyvHy LwiTKky 3a6n0okoBaHo.

BepxHbOi kpuLWKkn Hemae abo ii He 3akpuTo
HaneXxH1M YHOM.

Po6GoT He Moxe 3HalTh AOK-CTaHLjo.

Peakuis Ha nneckaHHs

Peakujist Ha nneckaHHs akTUBYETHCS, KOSIM POBGOT NEPEXOANTL Y PEXMM CHY B TaKuUX CUTyaLisX:
- Po6oT npunnH1B NpMbnpaHHst Yepes NOMUIKY.

- KopucTtyBay ycTaHOBMB 3aKOpPOTKMIA Nepiod NpubnpaHHS.

- Po6oT He Moxe 3HalTV JOK-CTaHLjit0 NpoTaroM 20 XBUMMUH.

Akwo Bu BTpatunm poboTta 3 nonsi 3opy, MOXeTe 3HaWTV MOro, MNecHyBLUW B AONOHI oauH pas. Po6oT
BiMNOBICTb 3BYKOBMM CUIHAroM i NigCBIiTUTb YCi NiKTOrpamu Ha CBOEMY AMCnIei.

UnuwieHHA Ta gornsg

CI'IOpO)KHeHHFI Ta YNLLEeHHA KOHTeVIHepa anda nuny

CMOPOXHITb | NOYNCTLTE KOHTENHEP AN NUIY, KONW iHAMKATOP 3aNOBHEHHSA KOHTEHepa Ans Nuny NOCTINHO
CBITUTbLCA.

1 3HimiTb kpywky (Man. 34).
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2 TligHIMITb pyYKy KPULLIKM KOHTEHEepa AN Nuny 1 BUTATHITb KOHTEMHep Ansi nuny 3 roro BigaineHHsa (Man.
35).
MpumiTka. Bumatoun abo BCTaHOBMIOWYM KOHTENHEP AN nuny, 6yabTe o6epexHi, LWob He NoLKoanTH
rnionati BEHTUNsiTopa ABUryHa.

3 O6GepexHOo NigHIMITE KpULLKY KOHTeHepa ans nuny (1) Ta BunMiTh dinbtp (2) (Man. 36).

4 BuTpyCiTb BMICT KOHTENHEpa AN N1y Haf CMITHUKOM, LWO6 cnopoXHUTK noro. Mounctete inbTp i

BHYTPILLHIO YacCTMHY KOHTeHepa AN nuny raHdipkoto abo 3y6HOH0 LLiTKO 3 M'SKuM BopcoM. [ouncTbTe
TaKoX OTBIp BCMOKTYBaHHS Ha AHi koHTenHepa ans nuny (Man. 37).

YBara! He muiiTe KoHTeRHEp Ansa nuny Ta inbTp Bogoko abo B NOCYAOMUIMHIA MaLLUHI.

5 BcraBTte ginbTp Hasag y koHTeviHep ans nuny (1). MoTiM BCTaHOBITb KPULLKY Ha KOHTENHep Anst nuny (2)
(Man. 38).

6 [locTaBTe KOHTeWMHep ANsa NuMy Hasaj Yy BiAAINEeHHS AN KOHTelHepa i BCTaHOBITb BEPXHIO KPULLIKY Ha
po6ota (Man. 39).

YBara! 3aBxau nepeBipsiTe, Y1 BCTABNIEHO BCEPEAVHI KOHTENHEpa Ans nuny dinbTp. AKLWOo
BMKOpPUCTOBYBaTM poboTa 6e3 dinbTpa B KOHTENHEPI ANs Nuny, ABUrYH Oyae NOLIKOAXKEHO.

UnieHHsa poboTa

[nsa ecbekTBHOrO NpUbUpaHHst HeOOXigHO Yac Bif Yacy YMCTUTM AaTUUKKM NaAdiHHSA, koneca, BivHi Witk Ta

OTBIpP BCMOKTYBaHHS.

1 MNoctaBTe poboTa AOropn AHOM Ha PiBHY MOBEPXHIO.

2 3a [onoMororo LWITKKU 3 M’SIKMM BOPCOM (Hanpuknag, 3yOHOI LWiTK1) noYmcTbTe AaTumky nagiHHga (Man. 40)
Big nuny abo nyxy.
MpumiTka. BaxknvBo perynsapHoO YMCTUTY AaTYUKU NaAiHHA. SAKLLO AaTYnku NagiHHA 6pyaHi, poboT moxe
He BU3HAYUTU 3MiHY BUCOTM ab0 CXOAMHKM.

3 3a 40onomoroto LWiTKM 3 M'SK1UM BOpCOM (Hanpwuknag, 3y6Hoi WiTkn) nounctbTe nepegHe 1 6okoBi koneca
(Man. 41) Big nuny a6o nyxy.

4 o6 nouncTnTy GiYHi WiTKKM, Bi3bMITb X 3a LETUHY i 3HiMiTb i3 Banis (Man. 42).

5 BwuganiTtb nyx, BONIOCCS Ta HATKW 3 BaniB i Gi4YHMX LLITOK 32 AONOMOro M’SKOT WiTku (Hanpuknag, 3y6Hoi
WwiTkn) abo TkaHuHM (Man. 43).

6 [louncTbTe OTBiIp BCMOKTYBaHHS M’SIKOHO LLiTKOK (Hanpuknag, 3ybHoto witkoto) (Man. 44).

7 TMepes.ipTe, YM Ha GiYHUX LLITKAX i HUXKHIN YacTUHI poboTa HeMae XOAHUX rOCTPUX NMPEAMETIB, SKi MOXYTb
NOLUKOAUTK nignory.

3amMoBreHHa npunagas

LLlo6 npuabatn npunagasa uv 3anacHi YacTuHu, Biasigante Be6-cant www.shop.philips.com/service abo
3BepHiTbCA Ao aunepa Philips. Bu Takox moxeTe 3BepHyTuCs Ao LleHTpy o6cnyroByBaHHs knieHTiB Philips y
CBOIl KpaiHi (KOHTaKTHY iHcbopMmaLito LyKalTe B rapaHTiiHOMY TasloHi).

3amiHa

3amiHa dinbTpa
3amiHsnTe inbTp, Konu BiH Ayxe 6pyaHuii abo noLkomkeHnii. HoBuii pinbTp MOXHa 3aMOBUTH 32 HOMEPOM
apTukyna FC8065. BkasiBku LWOA0 BUMaHHs binbTpa 3 KOHTENHepa Ans nuiy Ta Koro BCTAHOBMEHHS B
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KOHTEWHep ANns nuny YuTarte B Nigpo3aini "CnopoXXHEHHS Q YMLLEHHSI KOHTENHepa Ansa nuny" posginy
"YuweHHs Ta gornag”.

3amiHa BiYHNX WiTOK

3 yacom 3aMiHiTb BiYHi WiTKM Ana 3a6e3neyeHHs HaneXxHNxX pesynbTaTiB NPUoNpaHHs.

MpumiTka. 3aBxau 3amiHoMTe BiYHI LWITKX, KO NOMITUTE HA HUX O3HaKW 3HOLLUEHHS Y1 MOLUKOKEHHS. Takox
pagvMMo 3amiHioBaTh 0gHOYacHO 06uaBi GiyHi WiTkK. [Bi GiYHi LWiTKM Ta gBa hiNbTpM MOXHa 3aMOBUTM 3a
Homepom apTtukyna FC8067.

1 Wo6 3amiHnTK BivHi WiTKK, Bi3bMiTb cTapi GiYHi LLiTKM 3a LWEeTUHY Ta 3HIMITb X i3 Banis.
2 BcraBTe HoBi BiYHi WiTKK Ha Banu.

3amiHa akymynsTopHoi batapei

3amiHy akyMynaTopHux 6aTaperi poboTa MOXyTb 3AiiCHIOBaTK NuLwe kBanidikoBaHi daxisui. MpueesiTb
po6oTa [0 aBTOpU3OBaHOro cepsicHoro LeHTpy Philips, wo6 3amiHUTK akymynaTopHy 6aTapeto, SiKLLO BOHa
He 3apsigkaeTbcs abo LWBUAKO po3psamKaeTbes. Bu Takox moxeTte 3BepHyTUCS A0 LieHTpy o6cnyroByBaHHs
knieHTiB Philips y cBOiV KpaiHi (KOHTaKTHY iH(bOpMaLlito AMB. y rapaHTinHOMY TanoHi).

3amiHa 6aTtapei nynbTa AncTaHuinHoro kepysaHHsa (FC8715,
FC8710, FC8705)

MynbT AUCTaHLiNHOrO KepyBaHHA npautoe Big 6atapei Tabnetkosoro Tnny CR2025. 3amiHionTte 6artapeto,

Konm poboT nepecTaHe pearyBati Ha HATVUCHEHHS! KHOMOK Ha NyNbTi AUCTAHLIAHOrO KepyBaHHS.

1 Tpumarite nynbT ANCTaHLINHOIO KEPYBaHHS AOropyv HN30M. HaTUCHITb KHOMKY pO36nOKyBaHHS Ha TpUMadi
baTapeil Ta ogHOYacHO BUAMITE Tpumay 6aTtapei 3 nynbTa AUCTaHuinHOro kepyBaHHs (Man. 45).

2 Buimitb po3psgxeHy 6aTapeto 3 Tpumada Ta BCTaBTe B TpuMay HoBy GaTapeto. MoTim 3agBuHbLTE TpMmad
6aTapei B nynbT AncTaHuiiHoro kepyeaHHs (Man. 46).

36epiraHHs

Axwo Bu He 36upaeTech KopucTyBaTUCs poboTOoM BinblLue Micausi, yTPUMYNTE KHOMKY NoYaTKy,/3yNMUHEHHS
npoTarom 3 cekyHA, o6 poboT NepenLLOoB y PexunmM ramboKoro CHy Ans 3aXMcTy akyMmynsaTopHoi 6aTtapei.
Big’egHariTe gOK-CTaHUilo Big Mepexi Ansa 3aollafKeHHs eHeprii.

BuimaHHA akymynaTtopHol batapel

MNMonepedxeHHs. Buiimarite akymynsaTopHy 6atapeto, nuLle SKLLOo Xo4YeTe yTumidyBaTi NPUCTPIN.
MepLu HiXX BUAHATK BaTapeto, NepeBipTe, Y4 BOHA MOBHICTIO PO3psaXeHa.

LLlo6 BuHATK akymynaTopHy 6aTapeto, BUKOHaWTe HaBedeHi Hxkye Kpoku. MNpueesiTe poboTa go

aBTOpU30BaHOro cepaicHoro LeHTpy Philips, wob 3HaTn akymynaTopHy 6atapeto. 3BepHiTbes Ao LieHTpy

o6cnyroByBaHHs knieHTiB Philips y cBoili kpaiHi, Wob oTpumaT agpecy Hanbnmx4oro cepBiCHOTO LIEHTPY.

1 3anycrtiTb poboTa He 3 OK-CTaHLji, a 3 iHLIOro MiCLs B KIMHaTI.

2 TllepLu HiX BUAHSTY Ta yTUNi3yBaT akymynsTopHy 6aTtapeto, Aante poboTy nonpaitoBaTtu, NOKM
akymynsitopHa 6atapesi He po3psAMTBLCS MOBHICTHO.

3 BuKpyTiTb rBUHTY Ta 3HIMiTb KpuULLKY (Man. 47) 6aTapeiiHoro BifCiKy.

4 TligHimMiTe akymynsaTopHy 6atapeto Ta Big'eaHawTe ii (Man. 48).
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5 3pavite poboTa Ta akymynsaTopHy 6atapeto B 0iLiiHWIA NyHKT NPUIAOMY €MEKTPUYHOIO Ta ENeKTPOHHOro

obnagHaHHs.

YCYHEHHS1 HecnpaBHOCTEN

Y uboMy po3aini po3rnsAalTeCA OCHOBHI Npobnemu, sKi MOXyTb BUHUKHYTU N Yac BUKOPUCTaHHSA
npuctpoto. Akwo By He B 3M03i BMpilLmMTK Npobnemy 3a 4ONOMOro NnoAaHoi Hpkye iHdopmallii, BigsiganTe
Be6-caiiT www.philips.com/support i 03HaioMTecs 3i CMIMCKOM YacThX 3anuMTaHb abo 3BepHITbLCA A0
LleHTpy 06cnyroByBaHHS KIEHTIB y CBOI KpaiHi.

MpoGnema

Moxnuea npuynHa

BupilueHHs

Micna HaTUCHEHHST KHOMKK
noyaTKy/3ynuHeHHs poboT
He noYuHae npubupaTu.

AKYMYNATOP PO3PSANBCS.

3apsaaiTe akymynsTopHy 6aTtapeto (auB.
po3ain "lMigrotoBka 4O BUKOPUCTAHHA").

Many BunKy Bce Le nig’eaHaHo

[0 po3’eMy Ha poboTi.

Po6oT He npautoe Big enekTpomepexi. BiH
npautoe nuiue Big akymynsTopHoi 6artapei.
Tomy nepepn BUKOPVCTaHHAM 3aBXau

BiO eaHyMTe aganTep Big poboTa 1 Big
enekTpoMepexi.

[Mepemukay XMBNEHHS He
3HaAXOAUTBLCS B MOMOXEHHI
"yBimMK." (1).

HaTucHITb nepemmnkay X1BNeHHs B
nonoxeHHs "yBimk.". [MocTasTe poboTa Ha
nig’egHaHy A0 MepeXi XXUBIIEHHSA AOK-
cTaHuijto abo BcTaBTe Many BUIIKY
afanTtepa B po3’eM Ha poborTi. 3a kinbka
cekyHA poboT nogacTb 3ByKOBUI cuUrHan, i
AVCNnen 3acBiTUTLCS.

[Mpn HaTUCHEHHI oAHiET 3
KHOMOK poboT He
BignoBigae Ha kKomaHay.

Bu BcTaHoBUNM BUMUKaY y
NOSIOXXEHHS "BUMK.".

HaTucHITb Nnepemmnkay X1BNeHHs B
nonoxeHHs "yBimk.". [MoctasTe poboTa Ha
nig’egHaHy A0 MepeXi XXMBIIEHHSA AOK-
cTaHujto abo BcTaBTe many BUIIKY
afanTtepa B po3’eM Ha poborTi. 3a kinbka
cekyHA poboT nogacTb 3ByKOBUI cuUrHan, i
AVCnnen 3acBiTUTbCS.

Po6oT He 3mir 3HaTh gOK-
cTaHLito, i 6aTtapes
po3psigunach.

MoctaBTe poboTa Ha nig’egHaHy 40 Mepexi
XVBMEHHS AOK-CTaHLjto abo BcTaBTe many
BWIKY aganTtepa B po3’eM Ha pobori. 3a
Kiflbka CekyHA poboT noAacTb 3BYKOBUN
CurHan, i AMCcnnewn 3acBiTMTbCS.

IHaMKaTOp NnonepemKeHHs
wBmMaKo bnumae.

OpauH Y aBa koneca
3abnokoBaHo.

BcTaHOoBITb NepemMukay XBneHHs B
NonoXeHHs "BUMK.". Buganite nyx,
BOMOCCS, HATKM abo ApiT, Wo
HaKONUYUNNCS HABKOMO MiABICKM KOnicC.

OpHa un ABi GivHi WiTku
3abnokoBaHo.

MoumncTbTe BivHi WiTkM (aMB. po3gin
"UnweHns Ta gornsag”).

BepxHboi kpuLukm Hemae abo ii
He 3aKpUTO HaNEXHUM YMHOM.

Konu BepxHbOT KpuLLKM HeMae, abo ii He
3aKpUTO HaNEXHWM YMHOM, poBOT He
npautoe. BCTaHOBITb BEPXHIO KPULLIKY Ha
poGoTa HaneXHUM YUHOM.
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BupiweHHsa

Bamnep 3abnokosaHo.

HaTuCHITb KHOMKY noYaTKy/3ynMHEHHS.
MigHimMiTb poboTa Tak, Wob 3BiNbHUTK
6amnep. MocTtaBTe poboTa Ha aeskin
BifCTaHi Big NepeLlKkoamn M HaTUCHITb
KHOMKY no4vaTKy/3ynuHeHHs, wob poboT
BiAHOBMB NPUOMpPaHHS.

Po6oTa nigHanu nig yac
npubupaHHs.

HaTuCHITb KHOMKY noYaTKy/3ynMHEHHS.
MocrtaBTe poboTa Ha mignory. MoTim
HaTUCHITb KHOMKY NOYaTKy/3yNUHEHHS,
06 poGoT BigHOBUB NpUBMpPaHHS.

Po6oT He npubupae
HanexH1M YHOM.

LLletnHa ogHiei abo gBoOX GiYHMX
LiTOK BUKpMBMNacs abo
3irHynacs.

3amouiTh LWiTKy abo LeTUHY Ha SKUIACh Yac
y Tenniv BoAj. AKLO Le He BigHOBUTb
HanexHoi popmMu LLETUHM, 3aMiHITb BiYHi
WiTkn (auB. po3gin "3amiHa").

DINbTP y KOHTEWHEPI ANa Nuny
OpyaHWiA.

MMouncTbTe QiNbTP KOHTENHEepa Ana nuny
raH4ipkoto abo 3y6GHOI0 LLIITKOK 3 M'SIKOHO
LLeTMHO. Takox MOXHa NOYUCTUTH
iNbTp | KOHTENHEP ANA Nuny 3a
[0MOMOroH0 MUII0COCa Ha HU3bKOMY PiBHI
NOTY>XHOCTi BCMOKTYBaHHS.

AKLLO YnLLEeHHS diNbTpa LiToYKo abo
NMNOCOCOM He A0MNOMOXe, 3aMiHiTb inbTp
Ha HOBUI. PekoMeHayeTbCsa 3aMiHATH
iNbTp WoHaMeHLLE OAWH pas Ha pik.

OTBIip BCMOKTYBaHHS Ha AHi
KOHTeViHepa Ans nuny 3abusecs.

MounctbTe OTBip BCMOKTYBaHHS (OMB.
po3ain "YuweHHsa Ta gornsg”).

MepepHe koneco 3abnokoBaHO
Bonoccam abo iHwum 6pyaom.

MouncTbTe NepeaHe koneco (aMB. po3ain
"UnweHHsa Ta gornsag”).

Po6oT npubvpae ayxe TeMHy
abo 6rnmckyyy NnoBepxHio, sika
aKTMBYE AaTuuky nagiHHg. Lle
cnpu4mnHsie pyx poboTta 3a
HEe3BMYaHOK CXEMOLO.

HaTuCHITL KHOMKY novaTKy/3ynMHEHHS, a
noTiM NepeMicTiTb poboTa Ha AinsHKy
nignory CeiTNWoro Konbopy. AKWwo
npobnemy He Oyae BMPILLEHO HA NOBEPXHI
CBITMILIOro Konbopy, BiABiAanTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo
3BepHiTbCA A0 LleHTpy obcnyroByBaHHs
KMiEHTIB y CBOIN KpaiHi.

Po6ot npnbupae nignory, sika
OyXe CUINbHO BiAOUBAE COHAYHE
cBiTro. Lle aktneye gatyvkm
nagiHHA Ta CNPUYKHSE PyX
po6oTa 3a He3BUYalriHO
CXEMOI0.

3aTArHiTb WTOPK, LWOO COHAYHE CBITNO He
noTpannano Ao KiMHaTh. Takox MOXHa
noyaTvi NpUOUpPaHHS, KON COHSYHE CBITNO
CTaHe MEeHLL SCKpaBUM.

AkymynaTtopHa 6atapes
binbLue He 3apsAmKaeTbCs
abo ayxe WBUAKO
po3psaXaeTbCs.

MoxnmBo, 3aKkiH4MBCS TEPMIH
ekcnnyaTauii akyMynsTopHoi
6arapei.

AkymynatopHy 6aTapeto Tpeba
3amiHoBaTU B cepsicHOMy LieHTpi Philips
(avB. po3gin "3amiHa").
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Mpo6nema

Moxnuea npnymHa

BupiweHHsa

FC8715, FC8710, FC8705:
Barapes nyneta
ONCTaHUINHOrO KepyBaHHS
HaATo WBUAKO
po3psKaeTbCs.

Moxnueo, Bu BctaHoBUNM

GaTapero HenpasuIiibHOro Tuny.

[ns nynbTa ANCTaHUiNHOIo KepyBaHHS
noTpibHa 6atapes TabneTkoBoro TUNy
CR2025. Akwo npobnema BUHUKAE i
Hagani, BiABiganTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo
3BepHiTbCA Ao LleHTpy o6cnyroByBaHHS
KNIEHTIB y CBOIW KpaiHi.

PoGoT pyxaeTbcs no kony.

Po6oT npautoe B pexumi
BMBEEHHS NNAM.

Lle HopmanbHo. Pexum BYBeAEHHS NNsim
MOXXHa aKkTMBYBaTW, KON Ha Nianoasi
BusiBNeHo 6arato 6pyay 1 notpibHe
peTenbHe NpubupaHHsa. Takox Le YyacTuHa
peXuMy aBTOMaTUYHOrO NPUBMpPaHHS.
MpnbnnsHo Yepes ogHy XBUNUHY poboT
BiAHOBIIOE HOPMaIIbHY CXEMY NPUBMPaHHS.
MoxkHa TakoX NpUNUHUTM NPUBMpaHHs B
peXnMi BUBEAEHHS NsiM, 06paBLUn iHLLWIA
pexum npubupanHsa Ha nyneTi OK.

FC8715, FC8710, FC8705: MoxHa Takox
NPUMUHUTY NPUBUPAHHS B peXuMI
BMBEAEHHS NMsIM, 00paBLUM iHLIWIA PEXUM
npubupanHs Ha nynbTi OK.

Po6oT He Moxe 3HaTn
OOK-CTaHLUito.

Y KiMHaTi He4oCTaTHLO MicLSA,
o6 poboT nepecyBaBcs A0
[OK-CTaHLUii.

3HangiTb iHWe micue gns goK-cTaHuii. Ane.
niapo3ain "BctaHOBNEHHA Ha JOK-CTaHLit0"
B po3aini "lMigrotoBka 40 BUKOPUCTAHHA".

Po6oT npopoBsxye akTuBHO
LLyKaTW AOK-CTaHLjo.

[Oarite poboTy npubnmnsHo 20 XBUNWH, LWo6
BiH MOBEPHYBCH A0 AOK-CTaHLji.

Po6oT noyas poboTy He 3 AOK-
cTaHuii.

Akwio Bu xoyeTe, Wob poboT noBepHyBCA
[0 OOK-CTaHLji Micns 3aBepLUeHHS LKy
NpUBUpaHHs, 3anycTiTb MOro 3 A0K-CTaHLil.
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Kipicne

Kipicne
Ocbl 3aTTbl caTbin anyblHbI30eH KyTTbiKkTakMbI3 xaHe Philips komnaHusicbiHa Kow kengiHis! Philips
yCbIHaTbIH KOnAayabl TOMbIK NarganaHy ywiH eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipKeHis.

>Kannbl cunatrama

YCTiHri kaknay

LLlaH KOHTelHepi KaKnaFbIHbIH TyTKachl
LLlaH KOHTeliHepi Kaknarbl

Cyari

LLlaH KOHTeliHepi

XKenpeTkiw

Bydep

KoHAblpMa CTaHUMACHIHbIH AaT4uri
Icke Kocy/TokTaTy TyMeci (poBOTThI icke KOCyFa HEMece TOKTaTyFa apHarfaH)
10 Oncnnen

11 AngblHFbl AeHrenek

12 Bywipnik weTka Giniktepi

13 Kynay gatuukrepi

14 [eHrenektep

15 Copy caHbinaybl

16 Bywipnik weTkanap

17 Batapes ycrafbillbl

18 Kawsbikran 6ackapy kypanel (FC8715, FC8710, FC8705)
19 WaFbIH TbIFbIH

20 Apantep

21 KoHablpma cTaHuyms

OoOoONOUTAN WN —

[duncnnen xoeHe KalblkTaH backapy Kypansbl

Oucnnei (cypeT 2):

1 EckepTy nHgmkatopbl

2 lcke Kocy/TOKTaTy MHAUKATOPbI

3 «llaH KoHTelHepi Tonbl» kepceTKiLi
KawwbikTaH 6ackapy Kypanbl (cypeT 3):

1 Lapnay Tyimenepi xaHe icke Kocy/TokTaTy
2 KoHablpma cTaHuusFa Ko TyMMeci

3 Tasanay yakplTbl TYMeCI

4 Tasanay pexumiHib Tyrnmenepi

PoboT Kanawu XyMblic icTengi

PoboT HeHi Tazanangpbl

Byn po6orT yiiHisaeri eqeHaepai Tazanayra KeMEKTECETIH biHFalnbl Tazanay MyMKiHAIKTepiMeH
ababIKTanfaH.

PoboT afFalu, nnuTkanap TecenreH Hemece NMHONEYM efeHaep CUSKTbI KaTTbl eAeHaepai Tasanayra acipece
konaunbl. OHbIH KOBPOMNVH HEMECE Kinemaep CUSAKTbI )Kymcak efeHaepai Tasanayaa KublHAbIkka Tan 6onybl

KazaKwa
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MYMKiH. Erep poboTThl Kinemae nanganaHcaHbl3, poboTTbIH OCbl €4eH TYPiHAE XKYMbIC iCTel anaTbiHbIH Kepy
YLiH, anfawbiHAa XaHbliHAA TypbiHbI3. CoHaari-ak, poboTThl Kapa XaHe XbINTblp KaTTbl eAeHAepaAe
naviganaHFaHga Kkagaranay Kaxer.

Pob6oT Kanan Tazanangbl

Tazanay »xymeci

Po6oTTa egeHaepai TMiMai Tasanayra apHanfaH 2 ke3eHai Tazanay xyieci 6ap.

- Eki 6yvipnik weTka poboTTbiH OypbiluTapabl xaHe kabbipranapabiH 60MbIH TasanaybliHa keMeKTecesi.
CoHpai-ak, onap eaeHAaeri KipAi Tasanayra )aHe OHbl COpy CaHbinaybiHa (CypeT 4) kapai XbITKbITyFa
KemekTeceni.

- Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl )XeHe OHbl COPY CaHpblnaybl apKplfbl LWaH KOHTelHepiHe (cypeT
5) TacbiManganigbl.

Tazanay yArinepi

ABTO Tasanay pexumiHae poboT 6ernmveHiH ap ayMmarblH OHTalIbl Tasanay yLiH Tasanay ynrinepiHid

aBToMaTThl PeTTiniriH naaanadagsl. OFaH NanganaHbiNaTteiH Tasanay ynrinepi:

1 Z ynrici Hemece 3ur3aar ynrici (cypet 6)

2 Apanac ynri (cypet 7)

3 Kabbipra 6oribiMeH xxypeTiH ynri (cypeT 8)

4 [akTtel Tasanay ynrici (cypet 9)

ABTO Tasanay pexvmiHae poboT GekiTinreH peTrneH ockl ynrinepai naganaHagel:z ynrici, apanac ynri,

KabblprFa OOMbIMEH >XYPeTiH YIrici XaHe Aak Ta3anay ynrici.

Po6oT ocbl ynrinep peTTiniriH askTaraHaa, kaitagaH Z ynricivieH kosrana 6acrarigbl. Po6oT kaiita

3apsaTanatbiH 6aTapes TaycbinFaHLLIa HeMece KONMEH eLwuipreHiue, 6enMeHi Tasanay YLUiH ocbl ynrinep

peTTiniriH NnanganaHyapl xanractelpagbl.

Eckeptne (FC8715, FC8710, FC8705): CoHaan-ak, kawbikTaH 6ackapy KypanbiHaa TUIiCTi TyrMeHi bacy
apKbinbl 8p pexumai xxeke-xeke TaHaayra 6onagpl. Kocbiviia manimeTTep any yLiH «PoboTTel navganaHy»
TapayblHaarbl «Tasanay pexumaepi» 6enimiH kapaHpi3.

PoboT GuikTikTeri anbipmalublfibiKTapAaH Kanar aynak xypegi

PoboT1TbIH TY6iHAE YW Kynay AaTtyuri 6ap. On ocbl Kynay AatymkTepiH 6acnangakrap CusKTbl OuikTikTeri
anblpMaLLbIbIKTapabl aHbIKTay XeHe aynak Xypy YLiH nanganaHagbl.

Eckepty: Po60TTbIH GMiKTiK aliblpMaLLbinblFbl XXUEFIHEH a3aan LUbIFbIN Ko3Fanybl KanbinThl, BATKEHI angblHFbl
Kynay gatuuri 6ydepaiH apTbiHAa opHanackaH.

AbavinaHbi3: Kenbip xargannapga kynay gatuuktepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka 6uikTik
alibipMaLUbINbIFbIH YakbIThlIbl @aHblKTamaybl MyMKiH. CoHAbIKTaH GipiHLLI peT nanganaHrFaHaa xaHe
6acnangakrapablH Hemece 6acka GuikTiK ariblpMaLLbINbIFbIHBIH )KaHbIHAA NanganadFaHaa, poboTTel MyKUSIT
6akbinaHbI3. Po60oT GMiKTiK aribipMaLLbInbIKTapbiH AYPbIC aHbIKTaybIH XanfacTblpybl YLUiH, Kynay AaTYnKTEepiH
XyWeni Typae Tasanan Typy MaHbi3gbl (Hyckaynapabl «Tasanay eHe KyTy» TapayblHaH kapayra 6onagpl).

BipiHWi peT narganaHy angbiHAA

BipiHWi peT nanganaHy angbiHaa
1 bBynipnik weTkanapabl oOpamblHaH LUbIFapbIHbI3 XaHe poboTThl yCTenae Hemece efeHae ayaapbiHbI3.
2 byiipnik weTtkanapabl pobot (cypeT 10) TybiHAeri GinikTepre canbiHbI3.
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EckepTy: Byiiipnik WweTkanapabl THiciHLWe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLUE, onapabl binikke
Kapan 6acbiHbI3.

KawblkTaH Backapy KyparblHaH KopFay ancblpMacbiH any

Byn tek FC8715, FC8710, FC8705 ywiH KonaaHbinaasl.

KawbikraH 6ackapy kypansl CR2025 TublH niwiHai 6aTapesicbiMeH xyMmbic icTengi. Byn 6aTtapes nanganaHy

angblHOa any Kepek Kopray »arncblpMacbIMEH KOpFarnfFaH.

1 bartapes 6enimiHiH 6aTapesiHbl KOpFay xancblpMachiH KallblkTaH 6ackapy KypanbiHbiH (cypeT 11) 6aTapes
GeniMiHeH LUbIFapbiHbI3.

KawwbikTaH 6ackapy Kypanbl eHai naganaHyra gavbiH.

[ManpanaHyfa ganbiHOay

KoHablpma CTaHUMsiHbl OpHaTy

1 ApanTepaiH WafblH ThiFbIHBIH KOHABIPMA CTaHuMsaAarbl po3deTkara (1) canbin, agantepai kabbipFa
po3seTkacblHa (2) KOCbIHbI3 (CypeT 12).

2 KoHablpma cTaHumsiHbI KabblpFa XaHblHAa KenaeHeH, TEric eeHre KoMbIHbI3.

EckepTty: Kegeprinep oK ekeHiH HeMece KoHablpma cTaHuusiHbIH (cypeT 13) angbiHga 80 cMm, oH,
xarbiHAa 30 cm xaHe con xarbiHAa 100 cm BMIKTIK aibipMaLLbINbIKTapbl XXOK eKEHiH TEKCEPIHi3.

MaH,bI3,EI,bI eckepTne: TepeH ¥I7IKbI peXxunmi

TepeH, yiikbl pexumiHae Tyime bacbinFaH kesge poboT xayan 6epmerini. Po6oT TepeH, yiikbl pexumiHge

bonraH ke3fe kariTa 6enceHgipy YLUiH:

1 Po6OoTTbl TEpEH YiiKbl PEXUMIHEH KYTY PEXUMIHE KeNTipy yLWiH pobGoTTarbl icke KOCy/ToKTaTy TYWMECIH
6acblHbI3.

2 Pob6oTThl icke KOCy YLiH KallblkTaH 6ackapy KypanblHaarbl Hemece poboTTaFbl icke Kocy,/TokTaTy
TYMMeCiH 6acbiHbI3.

3 Erep pobot Taszanayabl 6actamaca, kavita 3apsaTanatbiH 6atapesHbl KariTa 3apsiaTay YLiH OHbI
TbIFbINFaH KOHObIPMA CTaHLMSACHIHA KOWbIHbI3.

Icke Kocy/ToKTaTy TyiMeciH 3 cekyHa 6ackaH ke3ae poboT TepeH, yiikbl pexumiHe eTedi. CoHbIMEH KaTap, on

6aTapesi KyaTbl TayChliIFaH Ke3fie TepeH Yilkbl pexxuMiHe eTefi. Mbicanbl, erep poboT KOHAbIPMA CTaHLUSIChIH

Taba anmaca, 6atapes 3apsabl TayCbinybl MYMKIH.

Eckepty: KawbiktaH 6ackapy KypanblHAaFbl icke KOocy/TOKTaTy TyiMeciMeH poboTTbl TEPEH YIKbl PEXUMIHEH
WblFapa anvaricel3. PoboTTarbl KOcy/eLwipy TyiMeciH 6acy kepek.

3apsgray

- bBipiHwi peT 3apsaTaraHaa xoHe poboTThiH KaTa 3apsaTanatbiH 6atapeschl TaycbinFaHaa, 3apsaray
yakbITbl TOpT caraT 6onaab!.

- Kaiita 3apsigTanatbiH 6aTapest TonbiFbIMEH 3apsiaTanca, poboT Tasanayabl 6actaybl MyMKiH.

- Po6OTTbI TeK KOHABIPMa CTaHUUSICbIHAA 3apsaTanybl MyMKiH.

KoHablpma cTaHuunsga sapsagray
1 Pob6oTTafbl icke Kocy/TokTaTy TyAMeECIH 6acblHpbI3.
2 Pob6oTThl po3eTkara KocCbliFaH KOHAbIpMa cTaHuusFa (cypeT 14) KoWbIHbI3.
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3 Icke Kocy/TokTaTy nHaukaTopbl 6asy xbinbinbikTarm (cypeT 15) 6actangpl.
4 Kanta sapsaranatbliH 6aTapes TonblFbIMEH 3apsaTanFadaa icke Kocy/ToKTaTy MHANKATOPbI Y3AiKCi3
xaHagpl (cypeT 16).

ManpanaHy kesiHOe aBToMaTThbl TypAe 3apsaray

1 Pob6ot Tazanayapl askraranaa Hemece 6aTtapes KyaTbiHbIH Tek 15%-bl kanFaHaa, on 3apsaray YLiH
KOHAbIPMa CTaHUMSChIH aBTOMaTThl TypAe i3gerai. Po6oT KoHAbIpMa CTaHUUSChIH i3aey KesiHae icke
KOCY/TOKTaTy MHAMKATOPbI XblngaMm XbinbinbikTanasl (CypeT 18).

2 Kanra 3apsaranatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsiaTanFaHia icke Kocy/TokTaTy MHANKaTopbl Y3AiKCi3
XaHagbl.

Eckepty: PoboT KoHABIpMa cTaHuMsCbiHa Ta3anayAbl KOHAbIPMa cTaHuusaaH 6actaraHpa FaHa isgeni.

benmeHi Tazanay 6argapnamacbiHa gavbiHgay

Po6oTTbIH Tasanay 6armapnamacsiH icke Kocnanm Typbin, eaeHHeH bykin 6oc (cypeT 20) kaHe CblIHFbILL
3aTTapabl anbiHpi3.

CoHbIMeH KaTap, efeHHeH 6apnblk kabenbaepadi, ChiMaapabl XXeHe LHypnapab! anbiHpbl3.

Pob6oTTbl nanganany

Icke KoCy aHe ToKTaTy
1 bacray/ToKTaTy Ty/iMeciH 6acbiHbI3.
- PoboTTarbl icke Kocy/ToKTaTy TyinmeciH 6acyra 6onagbl (cypet 21).
- FC8715, FC8710, FC8705: CoHpan-ak, kalblkTaH backapy KypanbiHAafbl icke KoCy/ToKTaTy TYWMecCiH
bacyra 6onagbl (cypeT 22).

2 Icke KOCy/TOKTaTy MHAMKaTOPbI Y34iKci3 Kocbkinbin, poboT Tasanayabl (cypet 16) 6actaiabl.

3 barapes 3apsgbl TeMeHaereHLue poboT aBTo Tasanay pexvuminae Tasanangbl. ABTO Tasanay pexumiHae
on Z ynrici, apanac, kabblpra 6oibIMeH xaHe fak Tazanay ynrinepiHiy kavitanaHaTblH PeTTiNiKTepIH
(cypeT 17) opblHOanabl.

FC8715, FC8710, FC8705:
EckepTy: XKeke pexumMai TaHaay YLiH KalbikTaH 6ackapy KypanblHAaFbl peXuM TyiMenepiHiH bipeyi
H6acbiHbI3. KocbiMLia ManimeTTep any yLiH «Tazanay pexuvmid TaHaay» 6enimiH KapaHp!3.

4 bBatapes KyaTbl a3aitFaHfa icke Kocy/ToKTaTy MHAUKATOpPbI XbINbInblKTalk 6acTargbl xaHe poboT 3apsiaTay
(cypeT 18) yLiH KoHObIPMA CTaHUMSAHbI i3aensi.

5 CoHbIMeH KaTap, Tasanay CeaHCblH yakbITLLa HEMECe TOnblK TOKTaTY YLLUIH iCke KOCy/TOKTaTy TYMMeCiH
bacyra bonagbl. Erep icke Kocy/TokTaTy TYMMeECiH KariTagaH 6accaHpl3 XaHe kariTa 3apsiaTanaTbiH
GaTapesifa ani xeTkinikTi kyat 6ap 6osca, poboT Tazanayabl aBTO Tasanay pexumiHae xanractbipagbl.

6 FC8715, FC8710, FC8705: PoboTThl KOHABIPMA CTaHUUsiFa KaiTa 3apsiaTanatbiH 6atapest 3apsapl
asanman TypbIn KanTapy YLiH KawblKTaH 6ackapy KypanbiHAarbl KOHAbIPMa cTaHuusiFa (cypeT 24) opHaTy
TYAMeCiH 6acbIHbI3.

Icke Kocy/ToKTaTy MHAMKATOPbI XbIMbINbIKTak 6acTtangpl xaHe poboT 3apsartay (cypeT 18) ywiH
CTaHuusAHbI i3genai.

EckepTy: Erep po6oTTbl KOHABIPMa CTaHUMAAaH icke KocnaFaH 6oncaHbI3, on kaiTa 3apsaranaTbiH
GaTtapes 3apsigbl asaifaHaa KoHAbIpMa CTaHUMSICbIH aBTOMaTThl TypAe isgemMenai.

FC8715, FC8710, FC8705: Erep kaviTa 3apsaTanatbiH 6atapesaa ani xeTkinikTi kyat 6ap 6onca, poboTThbl
KOHAbIPMa CTaHUusiFa KanTapy YLUiH KalblkTaH 6ackapy KypanbiHAa KOHABIPMA CTaHLMsIFa KO TYWMECIH
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Gacyra 6onagpl. Erep Kaiita 3sapsaTranatblH 6aTapesHblH KyaTbl TOMbIFbIMEH Taychinca, poGoTThl
KOHAbIPMa CTaHLMsiFa KONMEH KO Kepek.

KOH,ElblpMa CTaHUUNACDBIH 6aC|§apy

KoHablpma cTaHumsceiHaa poboTThl 6ackapyFa naipanaHbinatbiH eki 6ackapy Kypansl 6ap.

«baTapes ToAFaHaa bacTay» TYMMeC

PoboT 3apsigTanbin xaTtkaHaa, KoHablpma cTaHuusiaarsl «batapest TonFaHga 6actay» TyrimeciH 6accaHpbls,
po6oT KaiiTa 3apsaTanatbiH 6atapes Tonblk (cypeT 26) 6onFaHaa Tasanayabl 6actangbl.

24 caf TyMmeci

KoHablpma cTaHuusiaarsl 24 car TyWMeCiH 6accaHbl3, KOHAbIpMa CTaHUMs Keneci Tasanay 6araapnamacbiHa
[OeniH 24 caraTTbl kepi caHayAbl 6acTanapl. Kepi caHak askranFanga, po6oTt 6aTapeschiHbIH 3apsbl
asairaHwa Tasanayabl 6actarapl, coaaH KeriH 3apsaTay yiwiH (cypet 27) KoHAblpMa CTaHuusiFa asToMaTTbl
TYpAe opanagel.

Tasanay pexumiH Targay

Tasanay pexvMiH Tek KalublkTaH 6ackapy KypanbiMeH TaHgayra 6onagpl (FC8715, FC8710, FC8705). ABTo
Tasanay pexvmiHe Kkoca 6yn poboTTa apKaicbIChiH KallbikTaH 6ackapy KypanbiHaa TuicTi TyiMeHi 6acy
apkbinbl 6enceHaipyre 6onaTbiH TOPT Xeke Tazanay pexumi b6ap.

Z YATICI peXKmmi

Z yrrici pexvMinge poboT yrnkeH aymaktapabl (CypeT 28) Z niwiHAi TyMbIKTapabl )Xacay apKbinbl Tasanaipl.
Apanac pexumm

Byn pexvumae poboT GenmeHi Ty3y xaHe aiikac KoaranbicTapAblH (CypeT 29) apanac ynriciveH Tasananapl.
KabbipFa borbiMeH KYPY peXXMMI

Byn pexumae poboT kabbipra GolibiHaaFbl ayMakTbl epekile Tasanay (cypeT 30) ywiH 6enmveHiH
KabblpranapblHbIH 6OMbIMEH XYpea,.

AaK Tazaray pexkmmi

Ocbl pexxumae poboT ocbl aiMakTbl ToNbIFbIMEH (CypeT 31) Tasanay YLUiH KilLKeHTal aiMakka Ke3gencok
eTeni.

Eckepty: KonmeHn TaHganateiH pexxvumMaep bipHelue MyUHYT kaHa 6encenai 6onagbl. OgaH keniH poboT aBTo
Tasanay pexumiHe aybicagbl.

KonmeH xyprisy

Po6oTThl KalbIkTaH 6ackapy KypanblHaaFsl TYMMenepMeH KonmeH xyprisyre 6onagel (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 PoboTTbl 6enmene (cypeT 32) XKyprisy YLWiH KalwblKkTaH 6ackapy KypanblHAaFbl icke Kocy/TokTaTy
TYWMECIHIH, YCTiHAEri )XaHe acTblHAaFbl, 9pi CON-OH XaKTapblHAaFbl KOPCETKI TyriMenepAai naviganaHbiHbI3.
EckepTy: Po60TThI GUiKTiK ariblpMaLLbIinbIKTapbl MeH 6acnanaakrapFa )akblH Xyprisy kesiHae abain
BOnNbIHBI3.

EckepTy: Bakyymaay dyHKUmsChI xaHe Byripnik WweTkanap Tek poboT arFa XXypreH Kkesae XyMbic icTenai.
Con xak, OH >aK Hemece apTKbl TyMenep Tek poboTTel backapyFa apHanfaH.
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KawbikTaH 6ackapy KypanbiHOafbl Ta3anay yakblTbl TYMMECIH
nanganaHy

FC8715, FC8710, FC8700: PoboT 35 MuHYT Golibl Tasanaybl YLiH KallblikTaH 6ackapy KypanbiHaa Tasanay
yakbITbl TyAMeCIH 6acbiHpI3. Taszanay yakbiTbl asiktanca, poboT TokTanasl (cypet 33).

CurHangap eHe onapablH MarblHanapbl

PoboTTbIH ancnneniHae exi MHAMKaTop 6ap: eckepTy MHAMKaTOPbI, iCKe KOCY/TOKTaTy MHAMKaTOPbI XXoHe LuaH
KOHTEMHEPIHIH, TOMbIK MHAMKATOPLI. TeMeHAeri KecTeae curHangapably MarbiHanapb! TYCIHAIPINTEH.

benrinep MaHi
Icke Kocy,/TOKTaTy MHAMKATOPbI Y3AIKCI3 KOCYIbI. Po6oT Tazanayra gavibiH.
Icke Kocy/TokTaTy nHankaTopbl 6asy PoboT 3apsaranyna.

XKbIMNbINbIKTARAbI.

Icke KOCy/TOKTaTy MHAMKATOPbI Xbigam Po6oT KoHAbIpMa CTaHUMACHIH i3aengi.
XKbIMNbIbIKTARAbI.

Po6oTTbIH KaviTa 3apsiaTanaTblH 6aTapesiChiHbIH
OeHreni TeMeH.

LLlaH KoHTeWHepiHiH Tonbl 6ony nHanMKaTopbl XaHagp!. LaH koHTelHepi TonbIn KeTkeH 6omMybl MYMKIH.

EckepTy nHamkaTopbl XaHagbl. Pob6oT Tasanay kesiHae keTepingi.

Pob6oTTbIH Oydepi Tonbin kKangbl.

[eHrenek Hemece OyMipnik WweTka TonbIN Kanapl.

YCTiHri KaKnak KoK Hemece AypbIC xabblnvaraH.

PoGoT KoHabIpMa cTaHUUsIHBI Taba anviangbi.

Kon wananakrayra xayan

Po6oT keneci xafgannapaa yvkbl pexumiHe eTKeHAE Kon LwananakrayFa xayan Kocblnagpl:
- Kkartere bannaHbICTbl TOKTaraH ke3ge

- KbiCka Tasanay yakbITblH GaFgapnamanaraH kesge

- KOHAbIpMa cTaHuusicbiH 20 MUHYT iWiHAe TannaraH keaae

Erep po6oTThl kepMeceH;i3, KongapbliHbl3ab! LWananakraymeH oHbl Tabyra 6onagbl. PO60T AbIGbICTHIK
CUrHanveH xoHe aucnnengeri 6apnbik 6enrilenepai xxaHabipymeH xayan 6epegi.

Tasanay XaHe KyTy

LLlaH koHTelrHepiH 6ocaTy XaHe Tazanay

LLlaH KOHTeWHepiHiH Tonbl 6ony MHAMKaTOPbI Y34IKCI3 )aHca, LaH KOHTeHepiH 6ocaTbiHbI3 )XaHe TasanaHbI3.

1 Kaknakrbl (cypeT 34) anbiHpi3.

2 LlaH koHTelHepi KaknafFblHbIH, TYTKACbIH XXOFapbl TapTbiN, LaH KOHTEMHEPIH LaH KoHTenHepi 6eniMiHeH
(cypeT 35) keTepin anbiHbI3.
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EckepTy: LLlaH KkOHTEHepiH anFaHAa HeMece KawTa carnraHaa, KO3ranTKbILL XXenAeTKiliHIH KanakTapbiH
3aKbiMaan anmaHpi3.

3 LlaH koHTenHepiHiH (1) KaKNaFbliH akbIpblH KOTEPIHi3 )XoHe Cy3riHi (2) WbiFapbliHbI3 (CypeT 36).

4 llaH koHTeliHepiH 6ocaTy YLUiH OHbl KOKbIC Leneri YCTiHEH CinkiHi3. LLlaH KoHTeWHePpiHiH iLWiH XaHe cy3riHi
WwybepekneH Hemece Kblnaapbl XXyMcak TiC LeTKacbiMeH TadanaHbl3. COHbIMEH KaTap, LWaH KOHTEMHEPIHIH,
(cypeT 37) TyGiHAeri copy caHbinaybiH Ta3anaHbl3.

AbavinaHbi3: LLlaH KOHTENHEePIH X8He cyAbl CyMeH HEMECE bIAbIC XYY MaluMHackbiHAa Ta3anamMmaHbis.

5 Cyarini kariTagaH wak koHTerHepiHe (1) canbiHpi3. CoaaH KewiH WwaH KoHTenHepiH (2) (cypeT 38)
KaKnakneH *abblHbI3.

6 LlaH koHTeWHepiH LWaH KoHTenHepi 6eniMiHe KOMbIHBI3 XaHe poboTTbIH, (CypeT 39) YCTiHri KaknaFbiH KanTa
XabbIHbI3.

AbarinaHbl3: ©pKalluaH LaH KOHTEMHEPIHIH, iWwiHae cy3ri 6ap ekeHiH TekcepiHi3. Erep po6oTThbI LwaH,
KOHTEWMHEPIHiH, iWwiHage cyari bonman nanganaHcaHbl3, KO3FanTKblLL 3aKkbiMaanybl MyMKiH.

PoboT Tazanay

YKakcbl Tasanay eHiMainiriH cakray yLiH kernae Kynay AaT4YMKTepiH, AeHrenekTepai xkaHe bywnipnik

LeTKanapAbl XXeHe copy CaHplnayblH Ta3anan Typy Kepek.

1 PoboTTbl eaeH 6eTiHe ayaapbIHbI3.

2 Kynay gatumkrepiHeH (cypeT 40) kipai HeMece MaMbIKTbl KETIPY YLUIH Kblnaaphbl )XyMmcak LeTKaHbl
(MbIcansl, TiC LEeTKacbIH) NanaanaHbiHbI3.

Eckepty: Kynay gatuukrepiH >xxyneni Typge Tasanay kepek. Kynay gatuunkrepi nac 6onca, po6oT buikTik
alibipMallbInbIKTapblH Hemece bacnangakTapAbl aHblKTamaybl MYMKiH.

3 AngblHFbl AEHreNeKTeH xaHe Oynipnik AeHrenektepaeH (cypeT 41) kipAi HeMece MaMbIKTbl KeTipy YLUiH
KbINAapbl )XyMcak LeTkaHbl (Mblcansl, TiC LWeTKacbiH) nanaanaHbIHpI3.

4 bynipnik weTkanapabl Tasanay YyLiH WeTkanapaaH ycTaHbi3 xaHe binikrepaeH (cypet 42) TapTbin
anbiHbI3.

5 MambIKTbl, LIALTHI XaHe XinTepAi GinikTeH xaHe Bymipnik WeTkagaH xxymcak LweTkameH (Mblicarnsbl, Tic
LLIeTKacbIMEH) HeMece LLybepeKneH KeTipiHi3 (cypeT 43).

6 Copy caHblnayblH XXymcak LeTkaMeH TasanaHbl3 (Mbicasbl, Tic LeTkachl) (cypeT 44).

7 bynipnik weTtkanapaa *aHe poboTTbIH TYOiHAE eAeHAi 3akbiMaaybl MYMKIH YLLKIp 3aTTapAblH 6ap-KoFbIH
TEKCepiHi3.

Kocankbl KypbinfFblnapra Tancelpbic 6epy

Kocankpl KypbinFbinap Hemece Kocankbl 6entuektep catbin any ywiH, www.shop.philips.com/service
canTblHa KipiHi3 Hemece Philips gunepiHe 6apbiHpbi3. CoHbIMEH KaTap, eniHizaeri Philips TyTbIHywWbINapfra
KbI3MET KepCeTy opTanblifbiHa XxabapnacblHbl3 (6avinaHbiC ManiMeTTEPIH AYHWMEXY3INiK Keningik
napakwacblHaH KapaHbl3).

AybICTbIpY

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nacraHca Hemece 3akbimAaanca, Cy3riHi aybICTbIpbIHbI3. )KaHa cy3rire FC8065 Ttancbipbic HOMIpI
GonbiHWa Tanckipbic 6epyre 6onaabl. Cy3riHi LWaH KOHTEeNHEPIHEH any »aHe LaH KOHTeWHepiHe cany Typarbl
Hyckaynapabl «Tasanay xaHe KyTy» TapayblHaarbl «LLaH koHTeliHepiH 6ocaTy xaHe Tazanay» GenimiHeH
Kapayfa bonagbl.
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Bymipnik weTkanapabl aybICTbIpy

TuicTi Tazanay HaTWxXenepiH kamTamacsI3 eTy yLiH Bylipnik weTkanapabl 6ipa3 yakelTTaH keiH
aybICTbIPbIHbI3.

Eckepty: To3y Hemece 3akbim 6enrinepiH 6ankaraHga, 6yiipnik weTkanapabl MiHAETTI TYpAE aybICTbIPbIHbI3.
CoHpaii-ak, bynipnik weTtkanapablH ekeyiH Ae 6ip yakbiTTa aybICTbIpy YCbiHbINaabl. FC8067 Typ HemipiMeH
eki Bynipnik LeTKa aHe eKi Cy3ri XublHbIH peTTeyre bonaapl.

1 Byilipnik weTtkanapabl aybICTbIPY YLUIH ecki 6yiipnik LWeTkanapapl KbinaapbiHaH ycrtan, GiniktepiHeH
TapTbin anblHbI3.
2 KaHa 6yipnik weTkanapapl Ginikrepre UTepiH;is.

Kanta 3apsgranatblH 6aTapesHbl aybICTbIpY

PoboTTbIH KaliTa 3apsaTanaTbiH 6aTapesicbiH Tek BinikTi KbI3MeT nHXeHepepi aybiCTbIpybl MyMKiH. EHAI
KalnTa 3apsaTay MymKiH 6onmaraHia Hemece KyaTbl Xbligam Taycbina 6actaraHaa 6atapeschbiH aybICTbIpy
YLWiH poBoTThl ekineTTi Philips Kbi3aMeT opTanbiFbiHa anapbliHbl3. balinaHbic ManiMeTTepiH Xanbikapanbik
Keningik napakwaceiHaH eniHisgeri Philips TyTeIHyLbINapFa KpI3MeT KepceTy opTanbifbiHaH Taba anachbI3.

KawblikTaH 6ackapy KypanbiHbliH 6aTapescbiH aybicTblpy (FC8715,
FC8710, FC8705)

Kawsbiktan 6ackapy kypansl CR2025 TubiH niwiHai 6aTapescbiMeH XyMmbiC icTengi. Po6oT kalubiktaH 6ackapy

KypanblHaarbl TyiMenepai 6acyra xayan 6epmece, 6atapesiHbl aybICThIPbIHbI3.

1 KawsbiktaH 6ackapy KyparnblH aygapbin ycTaHbi3. batapes ycTarbiwbiHAarsl 6ocaTy TyMMeciH 6acbiHbI3
X8He con yakbiTTa 6aTapes ycTarbIlWbIH KalbikTaH 6ackapy KypanbiHaH (CypeT 45) CbIpFbITbIMn
LUbIFapbIHbI3.

2 TaycbinFaH 6aTtapesiHbl 6aTapes ycTarbllblHaH anbin, 6atapes yCTarblllblHA XaHa 6aTapesiHbl canblHbI3.
CopaH keliiH baTapes yCTarbllbIH KalbIKTaH 6ackapy KypanbiHa (CypeT 46) CbIpFbITbIHbI3.

Cakray

Po6ort 6ip ariaaH aca yakeIT naiaanaHbinManTeiH 6onca, poboTThIH KaTa 3apsaTanaTtbiH 6atapescbiH
KOpFay MakcaTblHAa TEPEH YIKbl PeXMMIHE BTKi3y YLUIH icke KOCy/TOKTaTy TYMMeCiH 3 cekyHp, 6acbiHpI3.
KyaTTbl yHeMAgy YLUiH KOHObIPMa CTaHLUsIHBI @XblpaTbIHbI3.

KanTta sapagranartblH batapeanapabl any

AbannaHpbi3: KypbinfbiHbl TacTay KesiHae kaTa 3apsaranatbiH 6atapesHbl FaHa anbin TacTaHpls.
BaTtapesiHbl anbin TacTtay angbliHAa OHbIH TOMbIFbIMEH 60C EKEHAINH TEKCEPIH;3.

KanTa 3apsaranatbiH 6aTapesHbl WbiFapy YLWiH TOMeHAeri kagamaapabl opbiHAaHbl3. CoHbIMEH KaTap, kanTa

3apsaTanatbiH 6aTapesiHbl LWbiFapy YLiH poboTThl ekineTTi Philips KbismeT opTanbiFbiHa anapbiHbI3.

EniHisgeri >xakblH KbI3MET opTanblfbl MekeHxaribl yLiH Philips TyTbIHyLLbINApFa KbI3MET kepceTy

opTarnbifbiHa xabapnacbiHbl3.

1 Po6oTTbl KOHABIPMA CTAHLUMACBIHAH emMec 6enmeaeri OpblIHHaH icke KOCbIHbI3.

2 Any xaHe KOKbICKa NMaKTblpy anabiHAa 3apsablHbIH TOMNbIFbIMEH TayCbiybl YLiH poboTThl 6aTapes
TayCblifFaHLLa XYMbIC iCTETIHi3.

3 bBartapes 6enimiHiH 6ypaHganapbiH 60ocaThin, KaknafFbiH (CypeT 47) LeLliHi3.

4 Kanta 3apsaranatbiH 6aTapesiHbl KeTepin, oHbl aXbipaTbiHpi3 (cypeT 48).
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5 PoboT neH Kanta 3apsiaTanatbiH 6aTapesHbl ANEKTPriK XXaHe 3NeKTPOHAbIK Kangblk )XUHay OpHbIHA

anapbiHbI3.

AkaynblKTapabl X0t

Byn Tapayaa KypbInFblaa Xuvi kesgeceTiH Macenenep atanein etedi. TeMeHAeri aknapaTtTbiH KoMeriMeH
MaCerneHi LeLle anmacaHbl3, Xui KorblnaTblH cypakTap TidiMiH kepy yLwiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 Hemece eniHisgeri TyTbIHyLbINApAb! Konaay opTanbiFbiHa XabapnachkiHbI3.

Macene

blktuman ce6en

Lewim

Icke Kocy/TokTaTy
TylmeciH 6ackaHga, poboT
Tasanayapl 6actamarigpl.

KaliTa 3apsigtanaTeliH 6atapes
TaycbinFaH.

KaliTa 3apsigTanaTblH 6aTapesiHbl
3apsaTaHbi3 («MNarpanaHyra gabiHgay»
TapayblH KapaHbl3).

LUaFbIH ThiFbIH pOGOTTaFbI
poseTkaFa a1i KOCbIfFaH.

Po6oT anekTp Ke3iHeH >yMmbIC icTemensi.
On Tek O3iHiH KarTa 3apsaTanatbiH
6aTapesicbiHaH XyMbic icTeligi. CoHabIKTaH,
naviganaHy angbliHaa apkawaH agantepgi
poBOTTaH XaHe XemniaeH axblpaTbiHbI3.

KyaT Kockpilbl «kocy» (1) KyriHe
opHaTbIIMaraH.

KyaT KOCKbILLbIH «KOCY» KyMiHE BacbIHbI3.
Po6oTTbI ThIFbINaTLIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHa KOVbIHbI3 HEMece
ajanTepaiH KilukeHTaw TbifblHbIHA
ThIFbIHbI3. BipHelle cekyHATaH kewiH
po6oTTaH AbIGbICTLIK CUrHAM LUbIFbIM,
avcnnewn xaHagbl.

Tyiimenepain, 6ipiH 6ackaH
kesge poboT xayan
Gepmeiigi.

Kocy/eLwipy KocKbILWbIH "eLuipy”
KyMiHe OpHaTbIHbI3.

KyaT KOCKbILLbIH «KOCY» KyMiHE BacbIHbI3.
Po6oTThI ThiFbINAThIH KOHABIPMA
CTaHUWMACbIHA KOWbIHbI3 HEMEeCe
ajanTepaiH, KiluKeHTan TbiFbiHbIHA
ThIFbIHbI3. BipHelle cekyHATaH kewiH
po6oTTaH AbIGbLICTBIK CUrHAM LUbIFbIM,
avcnnen xaHagbl.

Po6oT KoHAbIpMa CTaHLUMSCHIH
Taba anmagbl xoHe GaTapes
3apsiabl Taycbinabl.

Po6oTTbI ThiFbINATbIH KOHALIPMA
CTaHUMsICbIHA KOWbIHbI3 HEMece
ajanTepaiH, KilLKeHTal TbiFbiHbIHA
ThIFbIHbI3. BipHelle cekyHATaH kewiH
po60TTaH AblGbICTbIK CUrHAN LWbIFbIM,
ancnnew xaHaapl.

EckepTy nHgvkaTtopbl
XKbIAAM KbINbINbIKTangb!.

HeHrenekTepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi Ae Typbin KarnfaH.

KyaT KOCKpILLbIH «eLwipyni» KyniHe
KOMbIHbI3. [JeHrenek acnacblHbIH,
alHanacbliHAa ycTanbin KanFaH MaMbIKTbl,
LaLTbl, XinTepai Hemece ceiMaapabl
KETIPiHi3.

Bywipnik weTtkanapaplH 6ipeyi
Hemece ekeyi e Typbin KanFaH.

Bynipnik weTtkanapabl TazanaHbl3
(«Tasanay »xaHe KyTy» TapayblH kapaHbl3).

YCTiHri Kaknak oK Hemece
OypbIC abbliMaraH.

YCTiHri Kaknak >ok Hemece AypbIC
»abblnmaraH 6osca, poboT XKyMbIC
ictemenigi. PoGoTKa yCTiHri kKaknakTbl
OYPbIC KOMbIHbI3.
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Macene blkTman ceben Wewwim
Bydep Typbin kKanabl. Icke Kocy/TokTaTy TyimeciH 6acbiHpI3.
BydepiH 6ocaTy yLiH poboTTbI KETEPIHi3.
Po6oTTbl kegeprigeH Gipas KalbIKTbIKTa
KOVbIMN, Ta3anayabl XanfacTblpy YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TyIMMecCiH 6acbiHbI3.
Po6oTt Tazanay kesiHae Icke Kocy/TokTaTy TylmeciH 6acbiHpI3.
KeTepinai. Po6oTThl efeHre KonbiHbI3. OfaH KeriH
po6oT Tazanayabl XanfFacTblpybl YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TYMMeCiH 6acbiHbI3.
Po6ot gypbictan Bip Hemece eki Bynipnik LLleTkaHbl Hemece LieTkanapabl 6ipas
Tazanamavgpl. LieTKkanapAblH, KbinwwbiKTapbl yakbITKa CyFa canbin KombiHbI3. Erep 6yn

ManbICKaH.

TanwblKTapAblH, 4yPbIC NiLiHIH KannbliHa
KenTipmece, Bynipnik weTkanapabl
aybICTbIPbIHbI3 («AybICTbIPY» TapayblH
KapaHbI3).

LLlaH koHTerHepiHaeri cysri nac.

LLlaH, koHTenHepiHAeri Cy3riHi WwybGepekneH
HeMece Kbinaapbl XXyMcak TiC LeTKacbIMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KaTap, TOMeH copy
KyaTbl napameTpiHae xyreni
LIAHCOPFBILLMEH LUaH KOHTENHEPIH XaHe
cya3riHi Tazanayra 6onagabl.

Erep weTkameH Ta3anay Hemece
BaKyymzay Cy3riHi Tasanayra
KeMeKTecnece, Cy3riHi >xaHacblHa
aybICTbIPbIHbI3. Cy3riHi XbinbiHa KemMiHae
Oip peT aybICTbIpyFa keHec 6epemis.

LLlaH KoHTeWHepiHiH TyBiHAeri
copy caHblinaybl bitenreH.

Copy caHbinayblH TazanaHbi3 («Tasanay
XoHe KyTy» TapayblH KapaHbI3).

AnabIHFbl ABHreneKTe Wwall
Hemece 6acka Kip kenTenreH.

AnpapbIHFbl AGHrenekTi TasanaHbI3
(«Tasanay »aHe KyTy» TapayblH kapaHbl3).

Po6oT eTe KyHripT Hemece
XbINTbipaFaH 6eTTi Tazanayaa,
Oyn Kynay JaTymKTepiH icke
Kocagpbl. POGoT ageTTeH Thic
ynriMeH Kosranagpi.

Icke Kocy/TokTaTy TyriMmeciH 6ackin, ogaH
KeliH pobOoTTbl €4EeHHiH, aLlbIK TYCTi
BeniriHe XbIMKbITbIHbI3. Erep alwubik TycTi
efeHaepae macerne KavitanaHca,
www.philips.com/support cantbiHa eTiHi3
HemMece eniHisaeri TYTbIHyLLbIFa KYTiM
KepceTy opTarsbiFbiHa xabapnacbiHpi3.

Po6oT kyH ceyneci wamansbl
KenTey TyceTiH eaeHaj
Tasanaypa. byn kynaynax
KOpFay AaT4MKTEepiH icke KocCbin,
po6oT 8AeTTeH ThIC YNriMeH
Ko3ranagpl.

KyH xapbifbl 6enmere Tycneyi yLiH
nepaenepai xabbiHbi3. COHbIMEH KaTap,
KYH Coyneci lamarbl awblK ke3fe
Tasanayabl 6actayra 6onagbl.

Kavita 3apsaranarbiH
baTtapesHbl 3apsaray
MYMKiH eMec Hemece
KyaTbl eTe Te3 Taycbinagsi.

Kavita 3apsigTanaTbiH
6arTapesHblH nanganady mepsimi
asiKkTanabl.

Kavita 3apsigTanateliH 6atapes Philips
KbI3MET opTarbiFbiMEH aybICTbIPbINYbI
Kepek («AybICTbIpy» TapayblH kKapaHbl3).
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LWewim

FC8715, FC8710, FC8705:

KawbiktaH 6ackapy
Kypanbl GaTapescbiHbIH,
3apagbl TeiM Te3
Taycbinagpl.

[ypbic 6aTapes TypiH canmaraH
LbIFAPChI3.

KawwbikTaH 6ackapy Kypanb! yLiH ci3re
CR2025 TubIH niwiHai 6aTapeschbl KaxeT.
Erep macene xanracca,
www.philips.com/support 6eTiHe eTiHi3
Hemece Ci3fiH engeri TyTbIHYyLWbINapAb!
Kongay opTanblfbiHa xabapnacbiHbI3.

Po6oT weHbepnepaeH
eTeqi.

Po6oT aak Tasanay pexumiHge.

Bbyn — kanbinTbl apekeT. EaeHai
TONbIFbIMEH Ta3anaraHHaH KeniH Ken Kip
aHblKTanca, Aak Tasanay pexumiH
6enceHgipyre 6onagbl. CoHbIMEH KaTap,
Oyn - aBTO Tasanay pexumiHiy, 6eniri.
LLlamameH 6ip MUHYTTaH KeliH poboT
KanbINTbl Ta3anay ynriciH xxanfacTblpagpl.
CoHbIMeH KaTap, KalubikTaH 6ackapy
KypanblHaa 6acka Tasanay pexumiH
TaHOayMeH fak Taszanay pexvMiH ToKTaTybl
MYMKIH.

FC8715, FC8710, FC8705: CoHbiMeH
KaTtap, kalblkTaH 6ackapy KypanbiHaa
Gacka Tasanay pexxuMiH TaHaayMeH aak
Tasanay pexuMiH TOKTaTybl MyMKiH.

Po6oT KoHAbIpMa
CTaHuusHbI Taba
anmanabl.

Po6oTTbIH KOHABIPMA
CTaHUUACbIHA OTYiHe XeTKiniKTi
6enme xok,

KoHablpMa cTaHumsAChIHbIH 6acka OpHbIH
Tabyra apekeT xacaHpl3. «[langanaHyra
AanblHgay» TapayblHaH «KoHabipma
CTaHUMACLIH OpHaTY» 6eniMiH KepiHi3.

Po6oT ani ne 6enceHpi isgeyae.

Po6oTTbIH KOHAbIPMa CTaHUMSACbIHA
opanybiHa wamameH 20 MUHYT BepiHi3.

Po6oT KoHAbIpMa CTaHUMACLIHAH
6acranvagsbl.

Erep Tasanay ceaHcblHaH KeliiH po6oTThbI
KOHAbIPMa CTaHUMsCbIHA KakTapy Kepek
6onca, KoHAbIpMa CTaHUMsAAaH icke
KOCbIHbI3.
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